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FEATURES

Corner Master
By having adopted a brand new concept design that is appropriate for walls,
the Robot Cleaner's cleaning performance is incredibly efficient.

Learning Mode
The Robot Cleaner is capable of memorizing the cleaning environment via
its Smart Operation feature for smarter cleaning.

Turbo Mode

In the "Turbo" mode, the Robot Cleaner runs more powerful giving cleaner
results.

When selected, the "Turbo" mode is automatically activated on carpets,
which enables the Robot Cleaner to run more efficiently.

Drawer Mop Plate
The "Drawer mop plate" makes it much easier for users to change the mop
without having to flip the device over.

My Space Mode

By commanding it to clean a particular space, the Robot Cleaner quickly
cleans the desired space.

Repeat Cleaning
The Robot Cleaner will continuously clean until the battery runs out.

Location Search Function

When the Robot Cleaner is moved from a spot while operating, the device
will automatically search for the previous location and return to the spot from
where it was interrupted.
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SAFETY PRECAUTIONS
D

The purpose of the safety precautions described below is for the user to use the product safely and
correctly to prevent any unexpected risk of injury or damage.

Basic safety precautions

After reading this manual, please keep it in an easily accessible location.

A This is the safety alert symbol. This symbol alerts you to potential hazards that can result in
property damage and/or serious bodily harm or death.

AWARNING Indicates a hazardous situation which, if not avoided, could result in death or serious injury.

ACAUTION Indicates a hazardous situation which, if not avoided, could result in minor or moderate
injury.

/\ WARNING

1. This appliance is not intended for use by persons
(including children) with reduced physical, sensory or
mental capabilities, or lack of experience and knowledge,
unless they have been given supervision or instruction
concerning use of the appliance by a person responsible
for their safety.

2. Children should be supervised to ensure that they do
not play with the appliance.

3. If the supply cord is damaged, it must be replaced by
LG Electronics Service Agent in order to avoid a hazard

4. This appliance can be used by children aged from 8
years and above and persons with reduced physical,
sensory or mental capabilities or lack of experience
and knowledge if they have been given supervision or
instruction concerning use of the appliance in a safe way
and understand the hazards involved. Children shall not
play with the appliance. Cleaning and user maintenance
must not be made by children without supervision.

Never use the Robot Cleaner with
a battery and/or home station from
any other product than the

Robot Cleaner.

For your safety, do not remove the
battery from the Robot Cleaner. If
you need to replace the battery or the
Robot Cleaner, take it to the nearest
authorized LG Electronics service
center or dealer for assistance.

Doing so can cause fire or product
failure.

Failure to follow this warning can
cause fire or product failure.



/\\ WARNING

Make sure the power cord of the
home station is not crushed under a
heavy object or damaged by contact
with sharp objects.

Failure fo follow this warning can cause
electric shock, fire or product failure.

If the power cord is broken, do not
plug it in. Take the product to an LG
Electronics Authorised service repairer.

Do not place the home station and
the Robot Cleaner near a heating
device.

Doing so can cause product
deformation, fire, or product failure.

Do not force the power plug to
bend. Do not use the power plug
when it has been damaged or
loosened.

Doing so can cause fire or product
failure.

Do not touch the power plug with
wet hands.

Doing so can cause electric shock.

Do not spray or use inflammable
materials, surfactants, or drinking water
in the vicinity of the Robot Cleaner.

Doing so can cause fire or product

failure.

* Inflammable materials: gasoline,
thinner, etc.

* Surfactant: detergent, articles for
bath, etc.

Do not insert any part of the body,
such as a hand or foot, below the
brush or wheels of the

Robot Cleaner while in use.

Doing so can cause injury or
product damage.

Do not operate the Robot Cleaner
on narrow and high furniture such
as a wardrobe, refrigerator, desk,
table, etc.

Doing so can cause injury, product
failure or damage which is not
covered by the warranty.

SAFETY PRECAUTIONS

Do not use the Robot Cleaner when
candles or fragile objects are placed
on the floor.

Doing so can cause fire or product
failure.

Always use a dedicated power
outlet with a 10 amp rating.

If multiple appliances are connected
to an outlet simultaneously, they
can generate enough heat fo cause
a fire.

When pulling out the home station
power plug, always pull it out by
grabbing the plug, not the cord. When
pulling out the power plug, do not to
touch the prongs with your fingers.

Doing so can cause an electric shock.

Do not allow children or pets to play
with or rest upon the Robot Cleaner
at any time. Do not use the Robot
Cleaner while an object is hanging
from it.

Doing so can cause injury or
product damage.

Turn the power supply off
immediately if any abnormal sound,
odor, or smoke is generated from
the Robot Cleaner by removing it
from the home station and turning
off the main switch on the rear side
of the unit.

Failure to do so can cause fire or
product failure.

Do not operate the Robot Cleaner
in a room where a child is sleeping.

) Doing so can cause injury or

product damage.

Do not leave Children or pets near
the Robot Cleaner unsupervised.

Doing so can cause injury or
product damage.
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Do not activate the device on a floor /N This product is intended for indoor domestic home
that has more than a 10 degree use and should not be used in mobile applications. it
\\ incline. should not be used in commercial applications such as

............................................................... workshops or garage, efc.

The device may not work properly.



SAFETY PRECAUTIONS

/\ CAUTION

Frequently empty the dust bin and
maintain its cleanliness.

The dust collected in the dust
bin can trigger allergies and may
contain harmful insects.

Use the Robot Cleaner indoors only.

Using it outdoors can cause product
failure and irreparable damage to
the unit.

Close the cover of the dust bin
on the main unit before starting
cleaning.

If the cover is not closed, it can
cause injury or product damage.

DO NOT use the Robot Cleaner
around a banister, staircase or any
other dangerous place.

Otherwise, the user or the product
can be exposed to damage.

In rare cases, the Robot Cleaner's
brush can damage the carpet. If
this happens, immediately stop the
cleaning operation.

When a carpet has long tassels, the
tassels can be damaged.

Do not let the main unit and
charging terminal of the home
station come into contact with
metallic objects.

Doing so can cause product failure.

Do not put water, detergent, etc.
into the Robot Cleaner.

Doing so can cause product failure.
Do not put any water or detergent
on the Robot Cleaner. If liquids get
inside of the Robot Cleaner, turn off
the power supply and contact an LG
Electronics sales agent or customer
care center.

Do not drop the Robot Cleaner or
subject it to strong impacts.

Doing so can cause injury or
product failure not covered by the
warranty.

Do not expose the Robot Cleaner to
cold temperatures (less than -5 °C)
for a long period of time.

Doing so can cause product failure.

Remove any cables or string from
the floor before starting.

Cable or string can get tangled in
the wheels of Robot Cleaner and
cause product failure or the cord of
an appliance can be disconnected.

Make sure the Robot Cleaner is
not put on a table or desk, with the
power ON.

It may result in injury of the user or
damage in the product.

Do not allow the Robot Cleaner to
sweep up liquids, blades, thumb
tacks, kindling, etc.

These items can cause product
failure.

Do not put sharp objects into the
opening of the Robot Cleaner’s

Doing so can cause product failure

Do not use the Robot Cleaner when
the dust bin is completely filled up.

Doing so can cause product failure.



/\ CAUTION

If the floor is wet or has wet spots,
wipe them up before using the
Robot Cleaner. Do not use the
Robot Cleaner on a wet surface.

Failure to do so can cause product
failure.

When attaching the mop, do not
block the bottom camera sensor.

Blocking the bottom camera sensor
may not allow the product to work
smoothly.

If you do not use it to save the
energy, turn off the power switch,
and turn on the power switch when
you are cleaning or recharging it.

Tlp Check the following items before use:

)

SAFETY PRECAUTIONS

When the robot cleaner is
operating, it may hit the chair leg,
desk leg, table leg or other narrow
pieces of furniture.

For quicker and better cleaning,
place the dining chairs on top of the
dining table.

Make sure the plate on the floor is
higher than 2 cm from the ground
before starting the cleaning.

If the threshold is low, the Robot
Cleaner can go over it and perhaps
into an undesirable location. Make
sure that all the doors of the rooms
that are not to be cleaned are closed.

* Empty the dust bin after each operation or prior to it filling up.
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* Remove any cables or long strings from the floor.

* Remove any moisture from the floor before cleaning.

» Close the cover of the dust bin before cleaning.

* Remove fragile or unnecessary objects from the room to be cleaned.
For example, remove expensive ceramics and valuables from the floor.

» Confirm whether the battery has sufficient power, and if it is low, recharge it.

* Close the doors of any room that you do not want the Robot Cleaner to enter.
During cleaning, the Robot Cleaner may enter another room and continue cleaning.

* Do not use this product in the room where a child is sleeping alone. The child can be hurt or
woken.

* Remove towels, foot towel or any other thin cloth from the floor as they can get caught by the
brush.

» Before starting the device, it's better o remove carpets that are thicker than 20 mm as they
may cause it to malfunction.

* Please close any balcony doors. The wheels may get stuck while cleaning.




INCLUDED WITH PRODUCT

Robot Cleaner

Remote controller

» Figures can be different from actual objects.

f )
®Ls,
. X
o b CLEANING ROBOT
Cleaning Tool Dust bin filter (spare) Quick guide Operation manual
(option)

for cleaning
sensors

for cleaning

the filter
Cleaning brush Mop plate (option) Ultra microfiber mop
(It's on the dust bin cover) (2 pieces) (option)
@ C
P &
Dry cell for remote conftroller Side brush (2 pieces) Carpet Master
(2 units of AAA size) (option) (option)

@5



PARTS DESCRIPTION - ROBOT CLEANER

Plan view

m
Z
(7]
i
n
I

Upper camera sensor

Dust bin cover

———— - Display & Manipulation button

o I = Dust bin cover button

Front view

Ultrasonic sensors

Obstacle detecting sensor window
Detecting sensors of home station &
Receiving sensors of remote controller

Power switch

Ventilation port

Cliff detection sensor

Side brush

Charging terminal
Brush

Wheel

Battery

Lower camera sensor

» Figures can be different from actual objects.




PART DESCRIPTION - HOME STATION / DUST BIN

Home station

Remote controller holder

Charging terminal

Dust bin
Dust bin handle |3

Cleaning brush

Dust bin cover

Suction port flap — '

= .

.,
.
.
.
.
--------
)

Dust bin cover ) |

opening button I\ s
§~..

~~~~~~~~~

.h
§~~‘
.
Filter cover ——%

@ » Figures can be different from actual objects.




BUTTON FUNCTIONS - ROBOT CLEANER

TURBO

START/STOP

MODE

HOME

BUTTON LOCK
On/Off

« If the button is pressed, "Turbo Mode' will be set with a voice confirmation.
« If the button is pressed whilst in "“Turbo Mode) it will be canceled.

» Used to turn the power ON, start or stop cleaning.

« If the button is pressed whilst the unit is powered ON, it will start cleaning.

« If button is pressed during the cleaning, it will stop the cleaning.

« If the button is pressed for about 2 sec. whilst the power is ON, the power will be
OFF.

« If the button is pressed in 'Smart Diagnosis' mode, it will end the diagnosis.

* Used to change the clean mode setting.

* If the machine is at the Home Station, ‘Spot Clean' option is not available.

* The 'My Space' mode can only be selected by remote control (when the Robot
Cleaner is not on the home station).

* Used to return the Robot Cleaner back to the home station for charging.
« If cleaning is finished or the battery is low, the Robot Cleaner will return to the
Home Station by itself to recharge its battery.

* Pressing the 'Turbo' and 'Mode' butfton for 3 seconds will activate or deactivate
the Lock function.

« If 'Lock' is ON, a voice announcement "Key has been locked" will be heard each
time a bufton is pressed.
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BUTTON FUNCTIONS - REMOTE CONTROLLER

Start
Pressing this button will
start the cleaning. (p16)

Mode
Change the cleaning mode.
(P19)

Directional button
This button enables Manual
Operation and selection

of an area in 'My Space
cleaning' mode.

Used to recharge the Robot Cleaner by
making it return to the Home Station. (p17)

Turbo
Used to activate or deactivate
Turbo' mode. (p22)

Stop/OK

Pressing the button will stop

the Robot Cleaner, or confirm a
cleaning schedule or tfime setting.

Repeat
This button allows activating \.Repeat MyShess
or deactivating 'Repeat ¢— > My Space

Cleaning' mode. (p22) Used to put the Robot Cleaner in

Mute 'My Space clean' mode. (p20)

Mute
Used to activate or deactivate
'Mute' mode. (p11)

Diagnosis

Used to run Smart Diagnosis.
Available only when Robot Cleaner
is recharging. (p27)

Schedule

Used to start cleaning at a

scheduled fime.

Pressing the button for

3 sec. will cancel the scheduled

cleaning.

% Schedule Setting/Cancel
options are available only in
'Charge' mode. (p24)

Clock
Used to set the current
time indicated on the Robot
Cleaner. (p23)

Tlp * Remote Controller does NOT provide a Power ON function.
* With the machine's power OFF, the Remote Controller will not work.

* To turn the power ON/OFF, use the 'Start/Stop' button on the upper section of
the Robot Cleaner.

* Only use the 'Mode', 'My Space' or 'Clock' button after stopping Robot Cleaner.




DISPLAY STATUS INFORMATION

Lock icon
Indicates whether Lock' is
activated or not.

Schedule icon
Indicates
the status of

h 'L' . "";""-""-"II""I
Schedule/'One 1\ H ::l ‘ l ‘ ® ' ‘ ' "'A M:
time', or ' n_a» e - e :: :
'Everyday' setting! '@ ". ' . ' ° . ' . 'lu 1

\ 2" - ¥ "an :"PM'

- 'q ---’

Repeat cleaning 9 D m @ © ?S.E fl}
Displayed if the / eyt J

machine is in 'F\’epeaf

Cleaning' mode. \
Zigzag cleaning

This icon is displayed to

indicate Robot Cleaner is

working in a Zigzag Clean.

Cell by Cell cleaning

)

Time display
This indicates the current and
scheduled time.

This icon is displayed to indicate
Robot Cleaner is working in a
Cell by Cell cleaning mode.

Mute icon

This icon indicates
whether the Mute is
ON or OFF.

Battery icon

This icon indicates the
residual battery level,
it flickers if the battery
needs recharging.
AM/PM icon

This indicates whether it's
a.m. or p.m. according to
the clock setting.

Turbo icon

This display is ON

if Turbo Mode is
activated.

Homing icon

This icon is displayed
if Robot Cleaner is in
'Homing' mode.

My Space cleaning
Displayed when the
Robot Cleaner runs
My Space clean.
Spot cleaning

This icon appears
when Robot cleaner
starts Spot cleaning.

Tlp » Once the clean mode is selected (Zigzag or Cell by Cell) it will be remmembered even if the

power is OFF.

» To cancel the reservation, please press the 'Schedule' button on the remote for 3 seconds

while the Robot Cleaner is recharging.
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BEFORE YOU START
D

Check these items before cleaning

* Do not use this device in a room where a child is left alone. The child could be injured.

* Remove fragile or unnecessary objects from the room to be cleaned.
Especially, remove expensive ceramics and valuables from the floor.

* Close the cover of the dust bin before cleaning.

* Remove any moisture that might be on the floor.

* Remove cables, strips, towels, mats etc. from the floor so they will not get caught by the brush.

» Confirm whether the battery charge is sufficient, and if it is low, recharge it.

* Empty the dust bin before or after each clean, or before it becomes full.

» Close the doors of any room that you do not want the Robot Cleaner to enter. During cleaning,
the Robot Cleaner may enter another room and continue cleaning.

* When the mop is attached, Robot Cleaner will not be able to go over thresholds of 5 mm or higher.
If you are not planning to use the mop for cleaning, separate the mop before using Robot Cleaner.

» Before starting the device, it's better to remove carpets that are thicker than 20 mm as they may cause it
to malfunction.

* Please close any balcony doors. The wheels may get stuck while cleaning.

Loading the remote controller battery

1. Open the battery cover by lifting the rear hook of the remote controller.
2. Insert two AAA batteries, checking for +, - nodes while loading.
3. Close the battery cover completely so that the batteries will not fall out.

Precautions while using the remote control

* Only press one button at a time.

* Do not drop or subject it to forceful impact.

* Do not store it near devices that give off heat, fire or hot air.

* Certain fluorescent lamps, such as the three band radiation lamp, can interfere with the activation of the
remote control. Therefore, use it as far away as possible from such lamps.

* If the remote control is far from the Robot Cleaner when activated, it may fail to operate properly. Use the
device within 3 m of the Robot Cleaner if possible.

®



OVERVIEW

Install the home station. (p14)
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Insert the power cord plug into an outlet and locate the
station against a wall. If power is not supplied to the
home station, the Robot Cleaner will not charge.

Turn on the power supply of the Robot
Cleaner. (p15)

Turn ON the power switch on the rear-left of

Robot Cleaner, and press the 'Start/Stop' button

on the top.

% |f the power supply is not turned on, refer to
page 15.

Check the dust bin.

Check the cleanness of the dust bin before start
cleaning and close the cover of the dust bin on the
main unit.

Start cleaning. (p16)

Press the START/STOP button once again while the
Robot Cleaner is turned on. You will hear the sound of
cleaning and cleaning will begin.

Automatic charge. (p17~18)

The Robot Cleaner will self-diagnose and automatically
return to the home station to recharge before the
complete discharge of the battery. It takes approximately
three hours to charge the battery.

Use the cleaning mode and auxiliary functions.
(p19~25)

Use the buttons on Robot cleaner and Remote
Conftroller to use each cleaning mode and supporting
feature.

Cleaning modes include ZigZag, Cell by Cell, Spot, My
space, and Repeat cleaning; supporting features include
Manual, Scheduled and Microfiber Mop cleaning.

o @ ® w b=

< Warning > When Robot Cleaner is operated with the cover of the dust bin open,
it can cause an injury or serious damage to the product.




HOW TO INSTALL THE HOME STATION

How to Install the Home Station

1. Position the home station against a wall on hard level flooring to
prevent sliding during docking.

Remove objects within 1.5 m to the right and left side and within
2 m to the front.

7
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2. Plug the power cord into an outlet.

Wrap the power cord around the fixed hook on the back side of
the home station or along the wall surface so that the travel path
of the Robot Cleaner will not be obstructed.

Fixing hook of power cord

3. Fix the home station against the wall so that it does not move.
Please turn on the power switch.

4. When the remote controller is not used, store it on the remote
conftroller holder on the home station.

Tlp + Always keep the home station plugged in. If the home station is not plugged in, the
Robot Cleaner will not return to the station to charge automatically.

< Warning > Do not operate the Robot Cleaner if the Home Station has a damaged cord or plug, if
it is not working properly, or if it has been damaged or dropped. To avoid hazard, the
cord must be replaced by LG Electronics, Inc. or a qualified service person.



HOWTO TURN THE ROBOT CLEANER POWER SUPPLY ON & OFF
<D
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Turning on the main power supply

Make sure the Power Switch on the rear-left of the Robot Cleaner.
If the power is OFF, turn the switch ON.

% When turning on the power switch, do not press the button
located at the upper section of the Robot Cleaner. Operation of
the button can be delayed.

% Turn off the power switch if the Robot Cleaner will not be used
for a long period of time, in order to protect the battery. The
Robotic Cleaner cannot charge if the main switch is in the
"OFF" position.

Turning on from Stand By power.

With the power of Robot Cleaner OFF, press 'Start/Stop' button
for 1 second until a "Ting" sound is heard. In about 10 seconds,
the power will be on and a melody will sound.

% |f 10 minutes elapse without the Robot Cleaner having being
given an active command after being turned on, the power will
automatically turn OFF.

Turning off the power supply

Press the START/STOP button for two seconds while the
Robot Cleaner is turned on. A melody will sound when the power
is tfurned off.

Tlp * If the power cannot be turned on, do the following.
- Turn on the power switch and wait for more than 3 seconds.
- Press the 'START/STOP' button when the power switch is turned on.
- If the power is not turned on or if there is no display but only the "Ting"” sound, put
the Robot Cleaner manually on to the home station.




HOW TO START AND STOP CLEANING

Using the buttons on the Robot Cleaner

After the Robot Cleaner is turned on, press the START/STOP button
to begin cleaning. A melody will sound and cleaning will begin.

Press the START/STOP button during the cleaning cycle to stop
cleaning.

% When the 'START/STOP' button is pressed while the power supply

of the Robot Cleaner is turned off, the power will be turned on.
Press the 'START/STOP' button one more time to start cleaning.

Using the remote controller

After the Robot Cleaner is turned on from the Robotic Cleaner, press
the START button on the remote control. A melody will sound and
cleaning will begin.

Press the Stop/OK button during the cleaning cycle to stop cleaning.

% The Robot Cleaner cannot be turned on from Stand By, by using
the remote controller when the power of the Robot Cleaner is off.
When the power is off, press the 'START/STOP' button on the
upper side of Robot Cleaner to turn the power on and to allow the
remote to be used.

Repeat
PN

% During cleaning, collisions can happen when the sensor cannot detect objects because of their shape (Thin
chairs and table legs, furniture corner). When this happens, the internal impact detecting sensor will react
by using a backward motion.

* |f the Robot Cleaner is set to start cleaning at a location away from the home station, put the Robot
Cleaner on a flat floor in order to prevent a malfunction of the obstacle detecting sensor. In addition, start

cleaning from a location where there are no obstacles such as curtains or walls within 30 cm of the Robot
Cleaner.

Tlp For best results:

* Briefly scan the area to be cleaned for big and small objects that will cause difficulty for the
Robot Cleaner.

* If cleaning is started when the Robot Cleaner is at the home station, the device can rapidly
be returned to the home station as the current home position has been accurately read.

* When the mop plate is installed, to prevent a 2nd contamination from the contaminated mop,
it will not go over door sills of 5 mm or higher.




HOW TO CHARGE THE BATTERY

Automatic charging
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The Robot Cleaner returns to the home station at the end of a
cleaning cycle or when its battery is running low.

% |f 10 minutes elapse without the Robot Cleaner moving or the
battery is too low, the power will automatically be turned OFF.

% Do NOT turn OFF the Main Power Switch as the battery will not be
recharged. If the machine is returned manually with the Main Power
Switch OFF, it shows an error message, "Main power switch on the
back of the HOM-BOT is turned off. Please turn the switch on."

% In the event that the unit returns to the Home Station due fo a
low battery during the cleaning, cleaning will be started, after the
charging, from the nearest place of the area which has not been cleaned before. (Page 18)

% |f Robot Cleaner is unable to dock to the home station on its first attempt, it will try again until it docks
successfully.

% When Robot Cleaner has completed all areas that it can clean, it will return to the home station even when
the battery level is not low.

Manual charging

If using the Robot Cleaner for the first time or when charging the battery during cleaning, you can manually
charge the battery.

Method 1. Attach the Robot Cleaner to the home
station by aligning to the front side of the
home station. A melody sound will be
generated along with an audio message to
start charging.

% |f a voice message, "Main power switch on
the back of the HOM-BOT is turned off.
Please turn the switch on." is announced
repeatedly, then turn on the Main Power
Switch.

Method 2. When the 'HOME' button of the remote
control or the Robot Cleaner is pressed,
charging will be prompted by automatically
generating a searching signal and returning
the Robot Cleaner to the home station.

% |f the Robot Cleaner did not start cleaning from the home station or if the Robot Cleaner is manually
charged by pressing the Home button, it may take slightly longer to find the home station.

* |f the Robot Cleaner is within 10 cm of the front of the charging terminal while the power supply is turned
on, it will automatically be returned to the home station and charging will begin.

Tlp Take the following precautions when using the home station:

« If foreign material is caught in the charging ferminal, charging may not proceed smoothly.
Wipe the terminal from time to time with a dry cloth after the power plug is disconnected.(p32)

* To prevent electric shock or damage to the home station, do not touch the charging terminal
with any metallic objects.

*» To avoid fire or electric shock, never disassemble or modify the home station.

* Do not to place the home station or power plug near a heating source. @



HOW TO CHARGE THE BATTERY
D

Remaining Battery Charge Indicator

Battery level is indicated on Status Display, as follows.

* If recharging is in progress, the Battery Level Lamp flickers.

* If recharging is complete, only the 'Battery' and 'Clean Mode' icons are displayed to save the energy.
» Upon the need for recharging, only the first level of Battery Level Lamp will be on and flickering.

Middle

_\7'/_ Flicke}ing
-, - -/ 0> -, -, -
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The status indication lamp
while the robot is charged
(In spatial Zigzag mode)

% |f Robot Cleaner goes back to Home Station, with a low level of battery
while it is the 'Clean Mode' lamp starts to flicker.

- When the 'Clean Mode' lamp starts to flicker after recharging is

complete, Robot Cleaner will then resume cleaning the areas which - = -
were not covered. : ( \
- Pressing the 'Start' button on the Remote Controller or 'Stop' button on t?] e

main unit whilst it is recharging, with the 'Clean Mode' lamp flickering,
will also make Robot Cleaner find and clean uncovered spots.

- Pressing the "Start" button on the remote control or the "Start/Stop"
button on the device after changing the mode will make the Robot
Cleaner start to clean from beginning again.

In the case of no existing
area to be cleaned

(/[ ]
:_: = _: -:
~N -~
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In the case of an existing area
to be cleaned (Flickering)

If the Battery is Not Charging

Check 1:
If the battery is not charging even when the Robot Cleaner is
attached to the home station, check the following items.
- Turn the power switch on the rear-left of the Robot Cleaner
off once and then on again.
- Check the power lamp of the home station.
- Wipe the terminal on the home station with a dry cloth. (p32)

Power lamp

Charge terminal



CLEANING MODES
D
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Zigzag Cleaning

In 'Zigzag Clean' mode, Robot Cleaner repeats a

. . i (/7]
zigzag operation to clean every and each spot in the SO AM
cleaning area. ALAHLLLL

R

If you need to quickly clean an area choose 'Zigzag
Clean' mode.

Press ‘Mode' button on Remote Controller or main
unit to select 'Zigzag Clean' mode and press 'Start'
button.

% Factory release default setting is 'Zigzag Clean.'

Cell by Cell Cleaning

In 'Cell by Cell' mode, Robot Cleaner cleans the
area by dividing it info rectangular spaces.

[T
For meticulous cleaning, select this mode. —
9, At Av
oL 0
Press 'Mode' button on Remote Controller to select \@/
P ~N
I

'Cell by Cell' mode and press 'Start' button.

The st stage:
The maximum outline of 3 m x 3 m of cleaning
area will be cleaned. (The size of the outline may
vary in accordance with the shape of the area to
be cleaned.)

The 2nd stage:
The 2nd stage of Cell by Cell cleaning engages a
Zigzag mode automatically.

When the Tst, 2nd stages are completed, the
cleaned area will be cleaned through the repetition
of the above cleaning method as the device is being
moved fo the next part of cleaning area.

Tlp * Once set up, the cleaning mode(Zigzag, Cell by Cell) setting will be maintained even after
the power supply is turned off.
« During operation, if a mode change is required, press the Stop/OK button and then select
the mode. Cleaning will then start from the beginning.

®



CLEANING MODES
D

My Space Cleaning

Pressing 'My Space' on Remote Controller will set the
My Space cleaning mode with a voice message.
For cleaning of particular spaces, select this mode.

[ // ]
LI Am
-0

The 1st stage:
Use the Remote Conftroller to manually run
the cleaning on outskirts of each cleaning block.

% This cleaning mode will be accepted when the distance of the start and end position is less than T m.

v

My Space

The 2nd stage:
Pressing the 'Start' button will then make the Robot Cleaner clean the manually outlined area by itself.

% Upon failure to correctly outline a zone, a voice will announce, which says "Area does not meet the
specified conditions. Please continue to make specified area for cleaning process."
Use the Remote Controller to assign a zone, again.

% Upon completion of cleaning for all selected areas, the Robot Cleaner will be placed in the cleaning mode
(Zigzag or Cell by Cell) which was run, right before.

Tlp » While recharging, you cannot activate 'My Space clean' mode.
« To change the cleaning mode while Robot Cleaner is in operation, press 'Stop/OK' button
first to select a mode The cleaning will the start from the begining.

®



AUXILIARY CLEANING MODES

Manual cleaning

By pressing a direction key on Remote Controller, you can move Robot Cleaner in a Manual mode.

Robot Cleaner will clean the area, moving forward/backward/left/right, according to the input of the direction
key.

While in '"Manual' mode, the robot cleaner will run intfo obstacles placed behind it if the backward key on the
remote remains held down.

Spot Cleaning

Is best used used to clean certain parts of the house.
Press 'Mode' button on Remote Conftroller to select 'Spot Clean' mode, indicated on Status Display, and
'Start' button, then Robot Cleaner will start Spot cleaning for a space within a 1.5 m diameter.

% While recharging, 'Spot Clean' cannot be selected.

It stops at the started position after

e completing the cleaning(takes 4~5 min.).
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AUXILIARY CLEANING MODES

Turbo Mode _—
_O_8-_ 0 Am
o \ A IR
Pressing 'Turbo' button on Remote Controller or main 0

unit will activate 'Turbo' mode, with a voice message.
While in 'Turbo' mode, pressing the same button will
cancel "Turbo' mode, with a voice message.

In "Turbo' mode, Robot Cleaner runs more intensely
for a powerful clean.

% <Turbo Mode (Floor Master Function)>
'"Turbo mode' will automatically operate when the
Robot Cleaner cleans carpets.

Repeat Mode

Pressing 'Repeat' button on Remote Conftroller will activate 'Repeat’
mode, with a voice message.

While in 'Repeat' mode, pressing the same button will cancel 'Repeat’
mode, with a voice message.

In 'Repeat’ mode, Robot Cleaner repeats the cleaning in progress until
the battery runs out.

Learning Mode

Robot Cleaner is capable of memorising the
cleaning environment through its Learning mode for
an intelligent cleaning operation.

% 'Learning Mode' is available only when the
machine starts cleaning from the Home Station.

Tlp * Precautions with Smart Operation

- This Learning mode enables memorizing locations with obstacles to bypass them. Robot
Cleaner memorizes every aspect of the environment it was put under from when it started
cleaning from the Home Station to the moment it finishes its course.

- Robot Cleaner learns the new conditions when the location of Home Station has been
changed.

- If the learning mode is accepted, a voice message will say "The learning cleaning process is
complete."




TIME SETTING
D

You can set the current time on the Robot Cleaner.
Pressing ‘Clock' button on Remote Controller, when Robot Cleaner is waiting, will start
the current time setting.
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Set the time units by using 'A V' buttons
on Remote Controller.

Set the unit of minutes using 'AV'

Select by using "€ B’ butfons T Aam buttons on Remote Controller.
on the Remote Controller. ";L -

0 il |
The function can be heard
through the voice guide Flickering _ mi[m Set the AM/PM using 'AY' buttons on

’ -1 E\AM/ Remote Controller.
g 70
0 |

Pressing ‘Clock’ or 'Stop/OK' button
on Remote Controller will complete the
time setting process.

Tlp » Any scheduled cleaning will be activated based on the time on the Robot Cleaner. You must
set the clock before setting scheduled cleaning.
* If there is no input for 10 seconds, the clock setting is canceled.

®



SCHEDULED CLEANING
D

You can schedule a cleaning so that the Robot Cleaner starts cleaning at a scheduled
time.

Pressing 'Schedule' button on Remote Controller, when the battery is recharging, will
start the scheduled cleaning seftting.

Setting/Cancelling the reservation is only possible when the unit is recharging.

\ | _ Flickering WAk Select 'One Time' or 'Everyday' option
@& 5 AM by using 'A¥' buttons on Remote
y &} ~ T Controller.
0 fﬂ A voice message will confirm the
schedule.
| e Set the hour units by using the 'AV'
Select a level by using '€ »' @) ) ".1"." AM buttons on Remote Controller.
buttons on Remote Controller. — -
JPELEL S LS
mn | Flickering
‘ 1'— e 'One time' Flickering | il Set the minutes by using the 'AY'
S 1T AM buttons on Remote Controller.
-
L e 'Everyday' o < [ )
Flickering _ mi|m Set the AM/PM using the 'A V' buttons
& "."t\AM/ on Remote Controller.
ol O N _IPM_
0
Pressing 'Schedule’ or ‘Stop/OK' button
on Remote Conftroller will then complete
the scheduling process.

Tlp * When the scheduled tfime comes up, Robot Cleaner will start cleaning by itself.
* Scheduled cleaning can only be set when the Robot Cleaner is recharging.
* While recharging, by pressing the 'Schedule' button on the Remote Conftroller for 3 seconds
will cancel the set schedule.
* If there is no input when setting the schedule time within 10 seconds, the setting is canceled.

@



MOP CLEANING (OPTION)

By attaching the ultra microfiber mop, you can
effectively use the Robot Cleaner to remove dust.
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When the mop plate is attached, the Robot Cleaner
will not climb on to carpets or over thresholds, in
order to prevent transferring dirt from the mop.

/\ Caution
Do not cover the bottom camera
sensor by mop.

For mop cleaning, mount the mop and mop plate fo the Robot Cleaner according to the following instructions:

1. Attach the ultra microfiber mop to the Velcro
of the mop plate as shown in the figure.

2. Firmly push the Mop Plate into the furrows
until you hear a 'click' sound.
% Note that, if the Mop Plate is not secured
correctly, it may separate during the
cleaning.

o=

@

\w/
=

Fixing hook
3. It is essential that the fixing hooks on the Mop
Plate align correctly on to the fixing grooves
on the underside of the cleaner.

Tlp * To avoid odors, wash any foreign material or dust off the mop after cleaning is complete.

* To avoid staining floors, do not use the ultra microfiber mop to clean when dirt is mixed with
liquids such as coffee or ink.

* To avoid damage fo carpets from the Velcro or dirt tfransfer from the mop, do not clean the
carpet while the mop plate or mop is attached.

» Keep the ultra microfiber mop dry. Do not use it on wet surfaces.
If there is moisture, it can interfere with the navigation.

* Smart Diagnosis feature is not available, when the Mop Plate is attached.

®



LOCATION SEARCH FUNCTION
D

The Robot Cleaner remembers its location while cleaning.

If the user moves the Robot Cleaner while it is operating, it will search for the location it
was moved from by using its navigational location search function before continuing to
clean.

% The navigating function will be activated after the
Robot Cleaner adequately recognizes the cleaning
environment.

When the location search
function is activated, the
cleaning mode of the status
indicator will flash

Manual Relocation.
1. Locate the Robot Cleaner near the location where
it was originally moved from.

% The location search is more effective when the
Robot Cleaner is closer to the location where it
was moved from.

* |f it is moved from its original cleaning position
by more than 1 m, it becomes difficult for
the Robot Cleaner to search for it's previous
location.

Location of incident

2. Press the START/STOP button on the Robot Cleaner or START button on the remote controller.
Robot Cleaner will then start the location search function along with an audio guide.
% When the location search is successfully completed, it will continue cleaning from where it was moved.
If the location search fails, it will start again from the beginning.

To improve its accuracy, do not
stand near the HOM-BOT when
it is in location search mode.

Location of incident

Tlp * When the power is turned off after the location search function is set, the location search
function will be canceled.
 Location search will be more effective when the Robot Cleaner is closer to the location where
it was moved from.

®



SMART DIAGNOSIS

Robot Cleaner uses this Smart Diagnosis feature to run a self-diagnosis.
If any irregularity is found from the diagnosis, please contact the local LG Electronics
service center.
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% During Smart Diagnosis, the Robot Cleaner will move about within a 50 c¢m radius. So, make sure no
objects are in the way within a 1 m radius around the Home Station, before starting Smart Diagnosis.

1. Turn ON the Main Power Switch on the back after making
sure the Robot Cleaner is attached to the Home Station.

% Smart Diagnosis is only possible when the Robot
Cleaner is attached to the Home Station.

2. Press 'Diagnosis' button on the Remote Controller, then
the process will start with a voice message which says
"Starting HOM-BOT smart diagnosis. Please step away
and remove any items within 1 meter, or about 3 feet."

% If the Mop Plate is attached, the process will not be
activated.

3. When the Smart Diagnosis has successfully
finished, Robot Cleaner will return back to the
Home Station and inform the result through a
voice message. After the voice message, pressing
the 'HOME' button on the Remote Controller
or main unit will allow the voice message to be
repeated. To terminate the diagnosing process,
press the "Stop/OK' button on the Remote
Controller or main unit.

% After the Smart Diagnosis voice message,

the Robot Cleaner will start recharging after ; e
Tminute. =

% If an error is detected with any of the Sensors
whilst in Smart Diagnosis, a voice message will
announce, and the unit will not return to the
home station.

Tlp * Be careful not to touch the Robot Cleaner or disturb its operation before Smart Diagnosis
is complete. If it is accidently interrupted, turn the main power switch OFF then ON again to
resume the diagnosis.

* Smart Diagnosis will not be activated in each of the following cases. In each case, check the
problem and try again.
- Robot Cleaner is detached from Home Station
- Battery level is insufficient
- No Dust Bin Filter is fitted.

- Mop Plate is attached @



SMART DIAGNOSIS

If a voice message is announced after Smart Diagnosis, refer to the following table to take proper actions.

Voice message

Measures (for reference)

Spusténi HomBot chytré diagnostiky. Prosim, odstupte a
odstraite vSechny polozky v dosahu 1 metru nebo cca 3 stop.

Clear any object within a 1 m radius around Home Station,
and stay back until the diagnosis is complete.

Pro aktivaci chytré diagnostiky je tfeba, aby se Hombot nabil.
Prosim, ukotvéte Hombot do domovské stanice.

Move Robot cleaner to the Home Station to recharge it.

Spusténi HomBot chytré diagnostiky. Rezervace byla zrusena
pro chytrou diagnostiku. Prosim, odstupte a odstrafite vechny
polozky v dosahu 1 metru nebo cca 3 stop.

Béhem diagnostiky nebyly zjistény zadné zavady.

Nelze zahdjit chytrou diagnostiku vzhledem k nizké Grovni nabiti
baterie. Zkuste to prosim znovu, jakmile bude baterie nabita.

Try the Smart Diagnosis again after recharging the battery.

Zkontrolujte prosim, zda jsou odpadni nadoba a filtr spravné
nainstalovany.

Open the Dust Bin Cover and examine the bin.

HomBot se nebude nabijet kvuli chybé na ultrazvukovém
senzoru. Prosim zkuste znovu chytrou diagnostiku poté, co
vypnete a zase zapnete hlavni vypina¢ na zadni strané HomBot
vysavace. Pokud problém pietrvava, obrafte se prosim na
zdkaznickou linku LG Electronics.

Run Smart Diagnosis again and, if the same message is
announced, contact an LG Electronics service center.

HomBot se nebude nabijet kvuli chybé na infracerveném
senzoru.

Run Smart Diagnosis again and, if the same message is
announced, contact an LG Electronics service center.

HomBot se nebude nabijet kvuli problému s cliff senzorem ve
spodni éasti. Prosim odistéte senzory.

Clean the three Cliff Sensors on the bottom at the front of
the unit.

Prosim vycistéte senzor kamery na spodni pravé strané.

Clean the lens of Camera Sensor on the bottom-right

Vycistéte prosim senzoricka okna detekce prekazek na levé a
pravé strané vysavace HomBot.

Clean the lens of the Obstacle Sensors on both the left and
right hand sides.

A problem has been found on the Gyro Sensor.

Run Smart Diagnosis again and, if the same message is
announced, contact an LG Electronics service center.

Zkontrolujte prosim, zda neni néjaky cizi material na pravém
kole.

Check for foreign materials on the left wheel.

Zkontrolujte prosim, zda neni néjaky cizi material na levém kole.

Check for foreign materials on the right wheel.

Byl nalezen problém na senzoru levého kola.

Run Smart Diagnosis again and, if the same message is
announced, contact an LG Electronics service center,

Byl nalezen problém na senzoru pravého kola.

Run Smart Diagnosis again and, if the same message is
announced, contfact an LG Electronics service center.

Byl nalezen problém s kartacem. Zkontrolujte prosim, zda na
ném neni néjaky cizi material.

Check for any foreign material stuck in the Brush.

Byl nalezen problém v sacim motoru.

Run Smart Diagnosis again and, if the same message is
announced, contact an LG Electronics service center,

Byl nalezen problém v senzoru zrychleni.

Run Smart Diagnosis again and, if the same message is
announced, contact an LG Electronics service center.

Chcete-li si znovu poslechnout vysledek chytré diagnostiky,
stisknéte prosim tlaéitko pro nabijeni. Pro ukonéeni, stisknéte
prosim tlacitko stop.

If you need to repeat the diagnosis result, press the 'Home'
button, or press 'Stop/OK' button to finish the diagnosis.

Rezim chytré diagnostiky se vypne.

Rezim chytré diagnostiky nebude fungovat s pfipojenym talifem
mopu. Zkuste to prosim znovu po jeho odstranéni.

Run Smart Diagnosis again after removing the Mop Plate.

Chytré diagnostice se nepodafilo dokoncit jeji diagnostiku.
Zkuste to prosim znovu poté, co vypnete a zase zapnete hlavni
vypinaé na zadni strané HomBot vysavace.

Turn the main power switch OFF and then ON again to
resume the diagnosis. Do NOT touch the robot or disturb its
operation until the diagnosis is complete.

Zkontrolujte prosim, zda neni nabijeci terminal poskozeny nebo
Spinavy.

Clean the boftom of the machine and Charging Terminal on Home Station.




CLEANING THE DUST BIN
D

If the dust bin is full, suction power can be reduced. Clean the dust bin before and after each cleaning
session. Clean the dust bin using the following sequence:
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1. Open the dust bin cover by pressing the PUSH
button on the Robot Cleaner.

2. Grab the handle of the dust bin and pull it
upward.

3. Pull the hook on the left of Filter Cover on the
rear of Dust Bin to separate the filter and the
sponge.

% Note that separating the filter may result in
dust dropping.
% Refer o p.30 when cleaning the Dust Bin Filter.

4. Lift the cover upward while pressing the
separation button on the dust bin.

5. Empty the dust bin and clean it with a cleaning
brush or under running water.

6. After cleaning with water, completely dry the
dust bin in a well-ventilated area out of the direct
sunlight.

7. When reassembling or fitting the cleaned Dust
Bin, close the cover and put in the Sponge and
HEPA Filter.

% Refer to p.30 for detailed assembly guides.

8. Put the dust bin into the Robot Cleaner and close
the dust bin cover.

Tlp » Operating the unit without Filters fitted to the dust bin can cause a motor malfunction not

covered by warranty.

» After cleaning the Dust Bin, make sure to assemble the filter and fit it to the Dust Bin.
If you initiate cleaning, with no filters fitted to the dust bin or Filter Cover not assembled,
a voice message will be announced which says "Please check that the dust bin and filter are
properly installed."

» Always ensure that the dust bin cover is refitted correctly after
cleaning the dust bin so that it closes easily and accurately.




CLEANING THE DUST BIN FILTER
D

The Dust Bin Filter consists of a HEPA Filter and Sponge Filter.
Clean both the HEPA and Sponge filters as per the following sequence.

1. Pull the hook on the left of the HEPA Filter
module on the rear side of Dust Bin fo separate
the HEPA Filter and the sponge.

I |
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2. Thoroughly clean out the fine dust particles on the
HEPA Filter, with a vacuum cleaner or cleaning brush.

% Do NOT wash the HEPA Filter with water.
Its suction power will be reduced.

3. Use a cleaning brush to clean the Sponge Filter.
If using water to clean it, allow it to dry completely
in the shade before refitting.

4. Assemble the HEPA and Sponge filters back onto
the Filter Cover as per the following sequence.

% Fit the rectangular locator on the HEPA Filter
into the locating slot of the filter body.

% Be careful not to incorrectly assemble HEPA
and Sponge Filter onto the Filter Cover.

Tlp * To preserve the performance of Robot Cleaner, clean the HEPA Filter at least once a week,
with a brush or vacuum cleaner.
* If you run Robot Cleaner, with the Filter Cover assembled onto Dust Bin and without no filters
inserted, it may involve dusts coming inside to cause a failure.

®



CLEANING THE BRUSH
D

The rotating Brush, located on the bottom of Robot Cleaner, helps collect the dust. Clean the Brush as per
the following sequence.
% Before turning over the main unit, lay a soft cloth on the floor and remove the Dust Bin.

Otherwise, the main unit can get scratches and dust will fall from Dust Bin.
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Turn the Main Power Switch After checking for foreign By using a cleaning tool, clear
OFF before starting the clean. materials, press down the Fixing hairs and other debris and
Put the Robot Cleaner upside Hook and pull it up to separate foreign materials on the Brush
down on a soft cloth. the brush Cover. and from the 2 smaller jockey

wheels.

o Push the Brush all the way While pushing the Brush, lift G Carefully clean the Brush with
into the yellow protrusion. the white protrusion part up to a vacuum cleaner or scissors.
separate it from the main unit.

Fit the Fixing Hook 0O while pushing the Brush to the @ Press down and close the
(rectangular shape) on arrow direction, fit the Fixing Cover until a 'crack' sound
the side of the Brush into Hook (rectangular shape) on is heard from both sides of
the slots, with the colors the opposite side into the slot. Fixing Hook.
matching. % Be careful not to trap the

side brush bristles under
the cover when closing it.




CLEANING THE SENSOR/CHARGING TERMINAL

There are sensors on the Robot Cleaner that detect obstacles,
stairways and the home station for charging the battery. In order to
maintain the performance of the Robot Cleaner, regularly clean the
sensors and charging terminal as follows:

1. Turn off the power switch on the bottom of the Robot Cleaner. Injury
can be caused by the activation of the Robot Cleaner if the main
power is not turned off.

2. Lay a smooth cloth on the floor, overturn the Robot Cleaner and put
it on the cloth.

% Please make sure to remove the dust bin before rotating the main
body. Otherwise, the dust in the dust bin may fall out.

3. Use a smooth cloth or cleaning brush to wipe the dust off each cliff sensors, camera sensors and
ultrasonic sensors and the charging terminal as described below.

Upper camera
sensor

l Ultrasonic sensors

L Obstacle detecting
sensor window
Detecting sensors
of home station &
Receiving sensors of
remote controller

Cliff detection
sensor

Charging terminal

Charging terminal

Tlp * Do not clean the Robot Cleaner by directly spraying it with water, thinner, benzene, or any
other liquids.
» Call the service center if the sensor or charging terminal is damaged. Sensor and terminal
damage can cause the product to malfunction.
@ « To clean the sensor/charging terminal, use the cleaning brush.



CLEANING THE SIDE BRUSH

Foreign objects/materials such as hair can easily adhere to the side
brush. Remove such materials at least once a week.

m
Z
()
Iz
7]
I

If excessive amounts of foreign materials are stuck to the brush,
there is the risk of damage to the brushes.

If the floor is rough or walls are frequently cleaned, the side brush may bend or become damaged. In this
case, use the following method fo straighten the side brush.

1. The following procedure is helpful in restoring
deformed brushes.

2. Turn off the power by switching the main switch
off on the rear off the unit.

3. Place the Robot Cleaner at the end of a table to
make cleaning the side brush easier. Make sure
that the Robot Cleaner is not in danger of falling.

4. Soak the side brush in warm water.

5. Press down on the side brush for about ten
seconds so that it is completely submerged in
the water.

6. Slowly wipe the side brush by sliding it through
your hand.

7. Rotate the side brush and repeat steps 4-6 for
each section of the brush.

8. Use the side brush only after it has completely
dried.

Side Brush management

1. Remove the screws by using a driver and separate
the Side Brush from the main unit.

2. Remove any hair after the separation.

3. Assemble the Side Brush by replacing it onto the
bottom of the Robot Cleaner, with the 'R' and 'L’
marking of the Brush matching the counterparts
on Robot Cleaner.




CLEANING THE ULTRA MICROFIBER MOP (OPTION)

To avoid odors, dirt and dust should be washed off the mop after it is used for cleaning. Follow these
directions to wash the ultra microfiber mop:

1. Separate the ultra microfiber mop from the mop plate.

2. Carefully clean it with warm water.

3. Use the Mop after completely drying it in direct sunlight.

% |f the Mop is used in a damp or wet state, it will cause the
Robot Cleaner to malfunction.

I
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Tlp * To avoid product malfunction, only use the ultra microfiber mop provided with
the Robot Cleaner.
» Additional microfiber mops can be purchased by visiting a nearby LG Electronics service
center.




TROUBLESHOOTING

Upon a voice message, "Kola se nedotykaji podlahy. Prosim, pfesurite HOM-
BOT na rovnou podlahu."

A warning message will be given if a wheel does not contact the floor surface for any reason.

* Is a wheel trapped in the front door, balcony, stairway, eftc?
» Move the Robot Cleaner on to the flat floor.

Upon a voice message, "Prosim, odstrante veskery cizi material na levém/
pravém kole."

* |s any foreign material wound around the wheel?
» Lay smooth cloth on the floor, overturn the Robot Cleaner, and put it on the cloth.
Remove foreign material after observing the wheel.

% Please make sure to remove the dust bin before flipping the main body.
Otherwise, the dust in the dust bin may fall out.

Upon a voice message, "HOM-BOT nemuzZe pokracovat v ¢isténi. Zkontrolujte
prosim oblast kolem néj."

A warning message will be given if Robot Cleaner cannot go on cleaning due to any unfavourable condition.

* Is the Robot Cleaner stuck?
> After removing the part that is stuck, place the Robot Cleaner on flat floor.

e —d
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TROUBLESHOOTING
D

Upon a voice message, "Zkontrolujte prosim, zda jsou odpadni nadoba a filtr
spravné nainstalovany."

A warning message will be given if there is no Dust Bin or Filter Cover fitted.

* Is the Dust Bin fitted to the Robot Cleaner?
» Open the Dust Bin Cover and check to ensure the Dust Bin is in place.
» Do NOT leave the Dust Bin Cover open.

Upon a voice message, "Baterie je témér vybita. Prosim, presuiite HOM-BOT
k nabiti do domovské stanice."

When the remaining amount of battery power is almost nil, the voice, "Battery is low”, is generated.

* Initiate battery charging of the Robot Cleaner by moving it to the home station.
» When the Robot Cleaner is attached fo the docking station successfully, it will start the recharging with
the recharging start melody.




TROUBLESHOOTING
D
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Upon a voice message, "Prosim odstrante neéistoty z kartaée na spodni
strané vysavaée HOM-BOT."

A warning message will be given if foreign materials restrict the Brush's rotation.

Lay a soft cloth on the floor and put the Robot Cleaner upside down on it.

% Before turning over the main unit, remove the Dust Bin.
Otherwise, it will cause dust to fall from Dust Bin.

* The brush is making a loud, abnormal sound.
» Confirm the correct assembly of the brush by checking the separation groove of the brush
» Remove the brush from Robot Cleaner and remove any foreign material from the brush.

* The brush or side brush is stuck.
» Remove any foreign materials such as cables, thread of hair caught in the side brush or the brush.

% For a more detailed description of this process, refer to the instructions on page 31, 33.




BEFORE YOU CALL FOR SERVICE

Confirm before reporting the failure of Robot Cleaner.

Problem

Solutions (Reference page)

The power supply cannot be
turned on.

Check that the power switch is turned on. (Page 15)

The power supply
automatically turns off.

This is not a failure. Robot Cleaner has its own power saving function.
If it is not used for ten minutes after the power supply is turned on,
the power will automatically turn off. (Page 17)

The Robot Cleaner will not
charge.

» Check whether the main power switch is tfurned on.

» Remove objects around the home station. (Page 15)

» Confirm that the power supply is connected to the home station.
(Page 14)

» Wipe the charging terminal with a dry cloth.

Suction power becomes weak.

» Check whether there is foreign material blocking the suction port.
(Page 31)

» Empty the dust bin. (Page 29)

» Clean the dust bin filter. (Page 30)

Noise becomes louder.

» Confirm that the dust bin has been mounted properly.

» Confirm that the dust bin filter has been mounted properly.
(Page 30)
Check whether foreign material is caught in the brush. (Page 31)

The Robot Cleaner will not
activate.

Confirm that the power switch is turned on. (Page 15)
Confirm that the battery has been charged. (Page 18)

The brush does not rotate.

Confirm that the brush has been mounted properly. (Page 371)

Movements or travel path are
abnormal.

Carefully wipe the sensor with a smooth cloth. (Page 32)
If the ultra microfiber mop is attached, confirm that it is mounted
properly. (Page 25)

>
>
>
» Clean the brush. (Page 31)
>
>
>

control.

» Turn the power switch off and on.
The Robot Cleaner cannot » Replace the remote control batteries. (Page 12)
be activated with the remote » Confirm that the control is within the coverage area of the main unit,

which is less than 3 m. (Page 12)
» Check whether the main power switch is turned on. (Page 15)




PRODUCT SPECIFICATIONS

ltem/Model

LG Robot Cleaner
VR6260 Ser. / VR62T0 Ser.

External Dimensions

340 mm x 340 mm x 89 mm

Weight 3 kg
Power Consumption 18W
Battery (Fully Charging) DC 168V

Traveling Velocity

350 mm/s (Maximum)

Use Time

Approx. 100 minutes
(Based on general wooden floor)

Charging Time

3 hours

Main Functions

Turbo Mode
Learning Mode
Obstacle Sensing
Anti-Plunge function
Scheduled Cleaning
Error Displaying
Navigation
Auto/Manual Recharging
Dry Mopping (cleaning)
Corner Clean
Voice Messaging
Map Drawing
Spot Cleaning
Repeat Cleaning
My Space Cleaning
Cell by Cell cleaning
Zigzag Cleaning

Item/Model

Home Station (VR621)

External Dimensions

236 mm X 181 mm X 128 mm

Rating 230 V~ 50 Hz
Output Voltage/Current DC171V /11A
Power Consumption 23 W
ltem/Model Battery
Type Lithium lon Polymer Battery

Rating

DC 14.8 V / 1900 mAh

m
Z
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REFERENCE ITEMS
D

Open source software notice

To obtain the source code under GPL, LGPL, MPL and other open source licenses, that is contained in this
product, please visit http://opensource.lge.com.

In addition to the source code, all referred license terms, warranty disclaimers and copyright notices are available
for download.

Dis/Assembling the battery

~

Turn off the main power switch
on the back-left side of the
Robot Cleaner.

in the reverse order.

/\ WARNING

Please be careful of fire, explosion, electric shock, or breakdown.

Place a soft cloth on the floor,
remove the dust bin, and flip
the Robot Cleaner over.

I 7N Z
Separate the wire from the
battery while pressing the
connector hook.

Remove the screw by using
the screwdriver.

Remove the battery from the
device.

Do not charge this Battery Pack(Pack hereafter) with any other type of charger than the one originally

provided whit the charger.

* Do not damage the Pack in such ways as drop, crush, puncture, cut or short extemal contacts.

* Do not attempt to disassembly the pack In any case. When the Pack is damaged or malfunctioning,

bring it to the service center.

* Do not place this pack near a heat source or do not dispose of in fire or water.

* Please keep the Pack away fromm damp or wet environment when the pack is charged.

* Please keep away from children, infant or pets.



Disposal of waste batteries/accumulators

1. When this crossed-out wheeled bin symbol is attached to batteries/accumulators of Your product it means they
are covered by European Directive 2006/66/CE.

2. This symbol may be combined with chemical symbols for mercury(Hg), cadmium(Cd) or lead(Pb) if the battery
Contains more that 0.0005% of mercury, 0.002% of cadmium or 0.004% of lead.

3. All batteries/accumulators should be disposed separately from the municipal waste stream via designated
collection facilities appointed by the government or the local authorities.

4. The correct disposal of Your old batteries/accumulators will help to prevent potential negative consequences for
the environment, animal and human health.

5. For more detailed information about disposal of Your old batteries/accumulators, please contact Your city office,
waste disposal service or the shop where You purchased the product.

Disposal of your old appliance

1. When this crossed-out wheeled bin symbol is attached to a product it means the product is covered by the
European Directive 2002/96/EC.

2. All electrical and electronic products should be disposed of separately from the municipal waste stream via
designated collection facilities appointed by the government or the local authorities.

3. The correct disposal of your old appliance will help prevent potential negative consequences for the environment
and human health.

4. For more detailed information about disposal of your old appliance, please contact your city office, waste
disposal service or the shop where you purchased the product.

HSITON3
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Life's Good

OWNER'S MANUAL 7\

CISTICI ROBOT

Pred pouzitim pfistroje si prosim peclivé prectéte cast Zakladni
bezpecnostni opatfeni, aby tak byl zajistén bezpelny provoz
vyrobku. Po precteni navodu k obsluze jej uschovejte na dobre
pristupném misté.

VR6260 Ser.
VR6270 Ser.

P/No.: MFL67680018 www.lg.com



FUNKCE

Corner Master
Diky novému designu, vhodnému pro pohyb okolo stén, je vykonnost Cisticiho
robota neuvéfitelné vysoka.

RezZim uceni
Cistici robot si diky funkci Smart Operation (Chytry provoz) dokaze
zapamatovat Cisténé prostiedi a Cistit efektivnéji

Rezim Turbo

V rezimu Turbo je vykonnost Cisticiho robota vyssi a tim padem jsou lepsi i
vysledky.

Rezim , Turbo" je po svém zvoleni automaticky aktivovan na kobercich.
Vysledkem je efektivnéjsi cisténi.

Prostor pro nasadu mopu
Prostor pro nasadu mopu uzivateltm ulehcuje vyménu mopu - pfistroj se
nemusi otacet.

Rezim My Space (Muj prostor)

Je-li dan robotovi pfikaz, aby vycistil konkrétni prostor, tak jej rychle vycisti.

Opakované cisténi
Cistici robot bude &istit az do vybiti baterie.

Funkce vyhledani mista

Je-li robot pfi provozu posunut z jednoho mista na druhé, tak pfistroj
automaticky vyhleda pfedchozi misto a vrati se tam, kde se nachazel pfi
preruseni prace




OBSAH
1 4

PRED POUZITIM DALSI INFORMACE
2~5  Bezpeénostni opatieni 35~37 Reéeni problémau
6 Baleni obsahuje 38 Nez budete volat servisni sluzbu

7~8  Popis jednotlivych ¢asti

9~10 Tlagitkové funkce 5

n Informace o stavu displeje REFERENCE

12 Nez zac¢nete

13 Piehled 39 Technicky popis vyrobku

40 Referenéni vyrobky

2
ZPUSOB POUZiVANI

14 Jak domaci stanici nainstalovat

15 Jak &istici robot zapojit do/odpojit od zdroje
elektrické energie

16 Jak zapnout a vypnout &isténi
17~18 Jak nabit baterii

19~20 Rezimy Cisténi

21~22 Pomocné rezimy &isténi

23 Nastaveni ¢asu

24 Planované cisténi

25 Citéni mopem (volitelné)

26 Funkce vyhledani mista
27~28 Chytra diagnostika

3
MANIPULACE S PRISTROJEM PO
POUZITI

29 Vycisténi nadoby na odpad
30 Cigténi filtru nadoby na odpad
31 Cigténi kartage
32 Cisténi senzoru/nabijeciho terminalu
33 Cigténi postranniho kartage
§

34 Cigténi mopu z ultra mikrovlakna (volitelné)



BEZPECNOSTNI OPATRENI
D

Ucelem nize popsanych bezpe&nostnich opatienti je, aby uZivatel vyrobek pouzival bezpednym a spravnym
zpUsobem. Tak se pfedejde neocekavanému riziku poranéni nebo poskozeni.

Zakladni bezpeénostni pokyny
Po precteni manualu jej uschovejte na snadno pfistupném misté.

A Toto je symbol upozornéni. Tento symbol vas upozoriuje na pfipadna nebezpedi s nasledkem
poskozeni majetku anebo vazného ublizeni na zdravi nebo smrti.

AVAROVANi Oznacduje nebezpecnou situaci, kterd muze mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni,
pokud se ji nepodafi predejit.

AVYSTRAHA Oznacuje nebezpecnou situaci, kterd muze mit za nasledek drobné&jsi nebo stiedné
zavazné poranéni.

/\ VAROVANI

1. Tento pfistroj nesmi pouzivat osoby (véetné déti) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi
schopnostmi nebo s nedostatkem zkusenosti a znalosti.
Vyjimkou jsou situace, kdy je u takovych osob zajistén
dohled osoby odpovédné za jejich bezpecnost nebo pokud
jim takova osoba da pokyny ohledné pouzivani pristroje.

2. Nedovolte détem hrat si se spotiebicem.

3.V pripadé poskozeni privodniho kabelu je zapotrebi je;j
vymeénit u servisniho zastupce spolecnosti LG Electronics,
aby se tak predeslo vzniku nebezpecné situace.

4. Tento pfistroj mohou pouzivat déti starsi 8 let a osoby
se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi
schopnostmi nebo s nedostatkem zkusenosti a znalosti,
pokud je u nich zajistén dohled nebo jestlize jim byly dany
pokyny ohledné pouzivani pfistroje bezpecnym zplsobem
a rozumi-li rizikim spojenym s pouzivanim pristroje. S
pristrojem si nesmi hrat déti. Cisténi a uzivatelskou udrzbu
pristroje nesmi provadét déti bez dohledu.

Nevyjimejte baterii z robota. Je-li
nutné vymeénit baterii nebo &isticiho
robota, tak robota pfineste do
nejbliz§iho autorizovaného servisniho
centra spolecnosti LG Electronics
nebo k prodejci, tam vdm pomohou.

Nedodrzeni tohoto upozornéni muze
vést k pozaru nebo nefunkénosti
vyrobku.

Cistici robot nikdy nepouzivejte s
baterii anebo domaci stanici, které
pochazi z jiného vyrobku nez je
Cistici robot.

Nedodrzeni tohoto upozornéni muze

vést k pozaru nebo nefunkénosti
vyrobku.



BEZPECNOSTNI OPATRENI

/\ VAROVANI

Presvédcte se, zda neni napajeci kabel
domadci stanice pfimacknuty pod néjakym
tézkym predmétem nebo poskozen
kontaktem s ostrym pfedmétem.

Nedodrzeni tohoto upozornéni muze vést
k uderu elektrickym proudem, pozaru
nebo nefunkénosti vyrobku. Je-li napajeci
kabel poskozen, tak jej nezapojujte do
zdroje elektrického proudu.

Domici stanici a &isticiho robota
nenechavejte pobliz tepelného
zdroje.

P¥i kontaktu s tepelnymi zdroji muze
dojit k deformaci, pozaru nebo
nefunkcénosti vyrobku.

Na napajeci tlak nevyvijejte pfiliSnou
silu, aby se nezohnul. Napajeci
kabel nepouzivejte, je-li poskozeny
nebo rozpojeny.

Nedodrzeni tohoto upozornéni muze
vést k pozaru nebo nefunkénosti
vyrobku.

Napajeciho kabelu se nedotykejte
mokryma rukama.

Nedodrzeni tohoto upozornéni
muze vést k Uderu elektrickym
proudem.

Pobliz &isticiho robota nestfikejte ani
neuzivejte hoflavé materialy, saponaty
nebo pitnou vodu.

NedodrZeni fohoto upozornéni muze

vést k pozaru nebo nefunkénosti

vyrobku.

* Hotlavé materidly: benzin, fedidlo, atd.

* Detergent: Cistici prostiedek,
koupaci ptipravky, atd.

Pod $tétec ani pod kola é&isticiho
robota, ktery je v provozu,
nevkladejte zadnou ¢&ast vaseho
téla, napf. ruce nebo nohy.

Nedodrzeni tohoto upozornéni muze vést
k poranéni nebo k poskozeni vyrobku.

Cistici robot nepouzivejte u uzkého
nebo vysokého nabytku, napf. u
skfini, lednice, stolu, atd.

Nedodrzeni tohoto upozornéni
muze vést k poranéni, nefunkénosti
nebo poskozeni vyrobku, na kterou
se nevztahuje zaruka.

Cistici robot nepouzivejte, jsou-li
na podlaze svi¢ky nebo jiné kiehké
pfedméty.

Nedodrzeni tohoto upozornéni muze
vést k poZaru nebo nefunkénosti
vyrobku.

Vzdy pouzivejte vyhrazenou zasuvku
o0 10 amp.

Je-li k zasuvce pfipojeno vice
pfistroji, mohou vytvofit takové
teplo, které je schopno zpusobit
poZar.

P¥i odpojovani napajeciho kabelu domaci
stanice je zapotiebi kabel vytahnout

tak, Ze budete pfidrzovat zasuvku. PFi
vytahovani napdjeciho kabelu se svymi
prsty nedotykejte jeho hrotu.

Nedodrzeni tohoto upozornéni muze
vést k uderu elektrickym proudem.

Zajistéte, aby si s &isticim robotem
nikdy nehraly déti nebo zvifata a
aby na ném ani nesedély. Cistici
robot nepouzivejte, pokud na ném
isi néjaky predmét.

Nedodrzeni tohoto upozornéni muze vés
k poranéni nebo poskozeni vyrobku.

V ptipadé zvlastniho zvuku, zapachu
nebo koufe vychazejicich z robota je
zapot¥ebi jej okamzité odpojit od zdroje
elektrického proudu, a to jeho vyjmutim
z domdci stanice a vypnutim hlavniho
spinace na zadni strané jednotky.

Nedodrzeni tohoto upozornéni muze
vést k pozaru nebo nefunkénosti
vyrobku.

Cistici robot nepouzivejte v
mistnosti, kde se nachazi spici dité.

) Nedodrzeni tohoto upozornéni muze

vést k poranéni nebo poskozeni
vyrobku.

V blizkosti Cisticiho robota
nenechavejte bez dozoru déti ani
zvifata.

Nedodrzeni tohoto upozornéni muze
vést k poranéni nebo poskozeni

< | vyrobku.

Pistroj neaktivujte na podlaze se /\ Tento vyrobek je uréen pouze pro pouziti v

sklonem vy$si m nez 10 stupna. domacnostech a nemél by byt dale prevazen. Vyrobek
Dvra L by také nemél byt pouzivan pro komeréni vyuziti, napf.
PFistroj by v takovém pripadé v dilnach nebo v garazich.

nemusel fungovat odpovidajicim
zpusobem.



BEZPECNOSTNI OPATRENI

/\VYSTRAHA

Nadobu na odpad ¢asto
vyprazdiujte a udrzujte ji istou.

Prach nashromazdény v nadobé
na odpad muzZe vyvolat alergie a
obsahovat $kodlivy hmyz.

Cistici robot pouzivejte pouze ve
vnitfnich prostorach.

Pouziti pfistroje ve venkovnim
prostfedi muze zpUsobit jeho
nefunkénost a nenapravitelnou
Skodu.

Pfed samotnym cisténim je
zapotiebi zavfit kryt nadoby na
odpad na hlavni jednotce.

Neni-li kryt zavien, muze dojit
k poranéni nebo poskozeni vyrobku.

Cistici robot NEPOUZIVEJTE okolo
zabradli, schodi$té nebo jiného
nebezpeéného mista.

Nedodrzeni tohoto upozornéni
muze vést k poranéni uzivatele nebo
poskozeni vyrobku.

Cistici robot maze v ojedinélych
pfipadech znicit koberec. Pokud
k tomu dojde, tak s &isténim
okamzité pfestarite.

Ma-li koberec dlouhé strapce,
mohou byt tyto poskozeny.

Zajistéte, aby se hlavni jednotka a
nabijeci terminal domaci stanice
nedostaly do kontaktu s kovovymi
predméty.

Nedodrzeni tohoto upozornéni
muze vést k nefunkénosti vyrobku.

Do ¢&isticiho robotu nenalévejte
vodu, &istici prosttedek, atp.

Nedodrzeni tohoto upozornéni
muze vést k nefunkénosti vyrobku.
Na Cistici robot nepokladejte vodu
ani Cistici prostredek. Pokud se

do gisticiho prostiedku dostane
tekutina, tak jej odpojte od zdroje
elektrické energie a obratte se na
prodavajiciho nebo na zakaznické
centrum spolec¢nosti LG Electronics.

Cistici robot nepoustéjte na zem ani
jej nevystavujte silnym otfesum.

Nedodrzeni tohoto upozornéni muze
vést k poranéni nebo nefunkcénosti
vyrobku, na kterou se nevztahuje
zaruka.

Cistici robot dlouhodobé
nevystavujte nizkym teplotam

Nedodrzeni tohoto upozornéni
muze vést k nefunkénosti vyrobku.

Pted zapnutim pfistroje je zapotiebi
odstranit z podlahy jakékoliv kabely
Ci $Aary.

Kabel nebo $nura se mohou
zamotat do kol ¢isticiho robota a
zpusobit nefunkénost vyrobku nebo
odpojeni kabelu pfistroje.

Zapnuty cistici robot nepokladejte
na stal.

Nedodrzeni tohoto upozornéni
muze vést k poranéni uzivatele nebo
poskozeni vyrobku.

Cistici robot nesmi odstrafovat
tekutiny, ostré pfedméty, napinaéky,
tFisky, atd.

Tyto predméty mohou zpusobit
nefunkénost vyrobku.

Do otvoru ultrazvukového senzoru
¢gisticiho robotu nevkladejte ostré

Nedodrzeni tohoto upozornéni
muze vést k nefunkénosti vyrobku.

Cistici robot nepouzivejte, je-li
nadoba na odpad zcela plna.

Nedodrzeni tohoto upozornéni
muze vést k nefunkénosti vyrobku.



BEZPECNOSTNI OPATRENI

/\VYSTRAHA

Pokud je vlhka podlaha nebo jsou Je-li ¢istici robot v provozu, maze
na ni mokra mista, tak podlahu narazit na nohu zidle, stolu nebo na
pred &isténim robotem nejprve jiné uzké kusy nabytku.

vysuste. Cistici robot nepouzivejte | Poloienlmildllnasfulzals’rl’re """"""
na mokrém povrchu. )

............................................................... rychlejsi a kvalitngjsi cisténi.
NedodrZeni tohoto upozornéni
muze vést k nefunkénosti vyrobku.

P¥i pfipeviiovani mopu je zapottebi
neblokovat spodni senzor kamery.

P¥i blokovani spodniho senzoru
kamery nemusi vyrobek fungovat
odpovidajicim zpusobem.

Pfed cisténim se presvédite, Ze je
prah minimalné 2 y

Je-li nizsi, muze jej Cistici robot
pfejet a dostat se do nezaddouciho
prostoru. VSechny dvefe do pokoju,
které nemaji byt cistény, by mély byt
zavieny.

Pokud jej nepouzivate k Uspofe
energie, tak pfi ¢isténi nebo dobijeni
vyrobku vypnéte a zapnéte hlavni
spinac.

Tlp Pfed pouZitim pfistroje zkontrolujte nasledujici:

* Po kazdém nebo pred kazdym pouzitim pfistroje vyprazdnéte nadobu na odpad.

» Z podlahy odstrante veskeré kabely nebo dlouhé $nury.

» Pred cisténim z podlahy odstrante veskerou vihkost.

* Pred cisténim zaviete kryt nadoby na odpad.

* Z mistnosti, jeZ ma byt Cisténa, odstrante veskeré kiehké nebo nepotiebné predméty. Z
podlahy odstranite napf. drahou keramiku a jiné cenné predméty.

» Pfesvédcte se, Ze je baterie dostate¢né nabita. Pokud nikoliv, tak ji dobijte.

» Zavfete dvefe mistnosti, do které se nema distici robot dostat. Béhem ¢&isténi se totiz robot
muze dostat do jiné mistnosti a pokracovat v ni v ¢isténi.

* NepouZivejte tento vyrobek v mistnosti, kde spi samo malé dité. Dité muze byt zranéno nebo
vzbuzeno.

» Z podlahy odstrante ru¢niky, rohozky a dalsi tenké latky, protoZze by mohly byt zachyceny
kartacem.

* Pfed zapnutim pfistroje se doporucuje odstranit koberce, které jsou siln&jsi nez 20 mm,
protoze by mohly zpusobit nefunkénost vyrobku.

» Zaviete dvefe na balkon. Kola se mohou pfi ¢isténi zadrhnout.




BALENi OBSAHUJE

Cistici robot

Dalkovy ovlada¢

» Obrazky se mohou od skutecnych predmeétu lisit.

Doméci stanice

@,

Cistici nastroj Filtr nadoby na odpad

(ndhradni) (volitelné)
k ¢igténi
senzorud

k cisténi
filtru

Cistici kartaé
(na krytu nadoby na odpad)

Nasada na mop
(volitelné)

S E

N —

Baterie k dalkovému ovladaci
(2 kusy o velikosti AAA)

Postranni kartac (2 kusy)
(volitelné)

Rychly privodce

OWNER'S MANUAL
CISTICI ROBOT

Navod k obsluze

Mop z ultra mikrovlakna
(2 kusy) (volitelné)

Carpet Master (volitelné)

@5



POPIS JEDNOTLIVYCH CASTIi - CISTICi ROBOT

Pohled shora

Horni senzor kamery

Kryt nddoby na odpad

|

o 1 Tlacitko Displej a Manipulace

o+ N = Tlacitko krytu nadoby na odpad

Celni pohled

Ultrazvukové senzory

Senzor pro odhaleni prekazek. Detekujici
senzory domaci stanice. Vstupni senzory
dalkového ovladace.

Hlavni spinac

Ventilaéni otvor

Senzor pro detekci previsu

Postranni kartac

Nabijeci tferminal
Kartac

Kolo

Baterie

Spodni senzor kamery

» Obrazky se mohou od skuteénych predmétu lisit




POPIS JEDNOTLIVYCH CASTi - DOMACI STANICE / NADOBA NA ODPAD

Domaci stanice

Drzak dalkového ovladace

Nabijeci terminal

Nadoba na odpad Rukojet nadoby
na odpad

Cistici kartag

Kryt nadoby na odpad

=3
= (XK = S,

Tlacitko pro otevren Tw)) SEEREtsss g 1111 |
A | o Fceecsecsees= AWK = s

krytu nadoby na odpad -

§~~
.......
~~~~~
§~~~
§~~~

Kryt filtru ————%

@ » Obrazky se mohou od skuteénych predmétu lisit



TLACITKOVE FUNKCE - CISTiCi ROBOT

* Po stisknuti tohoto tlacitka bude ,Rezim Turbo" nastaven hlasovym potvrzenim.
* PFi stisknuti tlacitka v ,ReZimu Turbo" bude tento rezim zrusen.

TURBO

 Slouzi ke spusténi pristroje, zahajeni nebo ukonceni isténi.
« Pri stisknuti tlacitka pfi spusténé jednotce bude zahajeno cisténi.
» Je-li tlacitko stisknuto béhem cisténi, bude cisténi zastaveno.
START/STOP * Je-li tlagitko stisknuto po dobu pfiblizné 2 vtefin, kdyz je pfistroj spustén, dojde k
vypnuti celé jednotky.
» Je-li tlagitko stisknuto v rezimu ,,Smart Diagnosis" (Chytra diagnostika), bude
diagnostika ukoncena.

. * Slouzi ke zméné nastaveni rezimu isténi.
REZIM « Je-li pfistroj nastaven na Domaci stanici, neni volba ,Spot Clean” (Ciéténi skvrn)
(MODE) * Rezim ,My Space" (Muj prostor) Ize zvolit pouze dalkovym ovladacem (kdyz &istici
robot neni na doméci stanici).

. * Slouzi k navratu Cisticiho robota do domaci stanice za ucelem dobiti.
DOMU o eivas o . i ) o . "
HOME * Po dokonceni cisténi nebo pfi slabém nabiti baterie se Cistici robot sdm vrati do
( ) domaci stanice, aby zde dobil baterii.
Aktivace/ « Stisknutim tladitka , Turbo" a ,Mode" (Rezim) po dobu 3 vtefin dojde k aktivaci
deaktivace nebo deaktivaci funkce Lock (Uzamknuti).
UZAMKNUTI * Pri aktivaci ,Uzamknuti" zazni pfi kazdém stisknuti tlacitka hlaska ,Key has been
TLACITKA locked" (Tlagitko byla uzamknuto).

®



TLACITKOVE FUNKCE - DALKOVY OVLADAC

Start —.®
Po stisknuti tohoto tlacitka
se spusti ¢isténi. Str. 16

e————— Domu (Home)
Slouzi k dobiti &isticiho robota - robot se
Turbo vrati do doméci stanice. Str. 17

‘— Turbo
Slouzi k aktivaci nebo deaktivaci

rezimu , Turbo" Str. 22

Rezim (Mode) ———— ——=9
Zména cisticiho rezimu
Str. 19

Smérové tlaéitko
Toto tlacitko umoznuje
manualni provoz a vybér oblasti
v rezimu ,My Space clearing"
(Cisténi mého prostoru).

Stop/OK

Stisknutim tlacitka dojde k
zastaveni robota nebo k potvrzeni
naplanovaného cisténi nebo
¢asového nastaveni.

®— 0 Muj prostor (My Space)
SlouZi k pfepnuti Cisticiho robota
Mute do rezimu ,,My Space clean”

o\ (Cisténi mého prostoru) Str. 20
Ztlumit zvuk (Mute)

Slouzi k aktivaci nebo deaktivaci
\ rezimu ,Mute" (Ztlumit zvuk) Str. 11
Diagnostika (Diagnosis)
Slouzi ke spousténi Chytré

diagnostiky K dispozici pouze pfi
dobijeni cisticiho robota Str. 27

Opakovat (Repeat)
Toto tlacitko umoznuje aktivaci \'Repeat
nebo deaktivaci rezimu
,Repeat Clearing" (Opakovat
cisteni). Str. 22 i (Schedule(CanceI:Ssec)
Naplanovani (Schedule) ———r——® )

Slouzi ke spusténi cisténi

v naplanovanou dobu.

Stisknutim tlacitka po dobu

3 vtefin dojde ke zruseni

naplanovaného cisténi.

% Moznosti Nastaveni/Zrugeni
naplanovani jsou k dispozici
jen v rezimu ,Charge"
(Nabijeni). Str. 24

Hodiny (Clock)

Slouzi k nastaveni

aktualniho ¢asu uvadéného

na Cisticim robotu. Str. 23

My Space

Clock

Tlp « Na dalkovém ovladaci NENI funkce Zapnout pfistroj.
» Je-li pfistroj vypnuty, dalkovy ovlada¢ nefunguje.
* Pro zapnuti/vypnuti pFistroje slouzi tlagitko ,Start/Stop" v horni ¢asti Cisticiho robota.
* Po vypnuti &isticiho robota muzete pouzivat pouze tladitka ,Mode" (Rezim), ,My Space" (MUj
prostor) a ,,Clock" (Hodiny)




INFORMACE O STAVU DISPLEJE

lkonka Ztlumit zvuk
Tato ikonka oznacuje, zda
je moznost Ztlumit zvuk
zapnuta nebo vypnuta.

lkonka baterie

Tato ikonka oznacuje
stav dobiti baterie.
Je-li nutné dobiti,
ikonka blika.

Ikonka naplanovanl lkonka AM/PM

Oznaduje stav o . & L g_/_ - '_'_._ Oznaduje, zda je dopoledne
nastaveni ‘,Schedule” YAl ‘v, e -, e ‘II'— g nebo odpoledne - podle
(Naplanovani)/"One ! Gj " l ‘ l ‘ ] ' ‘ ' "'A M: ¢asového nastaveni.

Time" (Jednou) : Hoe Ve - e :: ' e——— lkonka Turbo

nebo ,Everyday" ' @ :: . ' . ' - . ' . 'l. P Ml Ikonka se objevuje
(Kazdy den). v i amV "anV “am ":"\ ; pFi aktivaci rezimu

Turbo.

lkonka Domu

|konka se zobrazuje,
je-li Cistici robot

v rezimu Domu.
Cisténi mého prostoru
(My Space cleaning)
Zobrazuje se, je-li
Cistici robot v rezimu
Cisténi mého prostoru.

lkonka zamknuti
Oznaduje aktivaci nebo deak‘rlvau
funkce ,Zamknout"

Opakované &isténi —2— o c:)
(Repeat cleaning)

Zobrazuje se, je-li prISTrOJ
v rezimu Opakované ¢&isténi. ————
Cisténi cikcak
(Zigzag cleaning)

Tato ikonka oznacuje, zda Cistici robot
pracuje v rezimu Cisténi cikcak.

Cigténi buika po bufice
(Cell by Cell cleaning)

. C A Cisténi mista
Tato ikonka oznacuje, Ze Cistici

(Spot cleaning)

robot pracuje v rezimu ,,Celly by Zobrazeni &asu Ikonka se zobrazuje,
Cell" (bunka po burce). Oz’naéem’lakﬂiélniho a pokud robot zaéne
pldnovaného casu. s Cigténim mista.

Tlp * Po vybéru rezimu ¢&isténi (cikcak nebo burka po burice) si pfistroj bude tento rezim
pamatovat i po vypnuti.
* Pro zruseni rezervace je zapotiebi pii dobijeni Cisticiho robota stisknout na dalkovém ovladaci
tlacitko ,Naplanovani".

@




NEZ ZACNETE
D

Pfed samotnym cisténim zkontrolujte nasledujici:

* Pristroj nepouzivejte v mistnosti, ve které se nachazi nehlidané dité. Dité by se mohlo zranit.

» Z mistnosti, kterd se ma cistit, odstrante veskeré kiehké nebo nepotiebné predméty. Zejména z podlahy
odstrante drahou keramiku a jiné cenné predmeéty.

» Pred cisténim zaviete kryt nadoby na odpad.

» Z podlahy odstrante pfipadnou vihkost.

» Odstrante z podlahy kabely, $iury, rucniky, rohoze, aby se nezachytily o kartac.

» Podivejte se, zda je baterie dostate¢né nabita. Pokud nikoliv, tak ji dobijte.

* Nadobu na odpad vyprazdnéte pred a po kazdém cisténi nebo nez je zcela pIna.

» Zaviete dverfe od mistnosti, do kterych se nema Cistici robot dostat. Béhem cisténi se Cistici robot muze
dostat do druhé mistnosti a pokracovat v cisténi.

» Je-li pfipevnén mop, tak se Cistici robot nedostane nad prahy vyssi nez 5 mm. Pokud neplanujete mop
pouzit pro cisténi, tak mop pred pouZitim robota vyjméte.

» Pfed zapnutim pfistroje se doporucuje odstranit koberce silnéjsi nez 20 mm, protoze by mohly zpusobit
nefunkénost vyrobku.

» Zaviete dvefe od balkonu. Kola se mohou pfi cisténi zadrhnout.

VlozZeni baterie do dalkového ovladaée

1. Kryt baterie oteviete tak, ze zdvihnete zadni hacek dalkového ovladace.
2. Vlozte dvé baterie AAA, zkontrolujte spravné vloZeni baterie z hlediska kladného a zaporného pélu.
3. Kryt baterie zcela zaviete, aby baterie nevypadly.

P¥i pouzivani dalkového ovladace postupujte s obezietnosti

* Najednou stisknéte vzdy jen jedno tlacitko.

* Pristroj nepoustéjte na zem ani jej nevystavujte silnym otfesum.

* Pristroj neukladejte pobliZ zafizeni salajicich teplo, schopnych zpusobit pozar nebo z nichz vystupuje horky
vzduch.

 Urcité zafivky, napf. tfipasmova radiaéni lampa, mohou funkci dalkového ovladace rusit. Pistroj proto
pouZzivejte co nejdale od téchto lamp.

» Je-li dalkovy ovlada¢ od Cisticiho robota vzdalen pfilis, nemusi fungovat odpovidajicim zpusobem. Je-li to
mozné, tak ovladac¢ pouzivejte do vzdalenosti 3 metrd od Cisticiho robota.

®



PREHLED

Instalace domaci stanice Str. 14

Zapojte napajeci kabel do zasuvky a stanici umistéte
oproti zdi. Neni-li do domaci stanice pfivadén proud,
Cistici robot fungovat nebude.

Ptipojte Cistici robot ke zdroji elektrické
energie. Str. 15

V zadni levé ¢asti Cisticiho robota zapnéte hlavni

spinac a v horni casti pak stisknéte tlagitko ,Start/

Stop".

% Pokud se napajeni nezaktivuje, tak se podivejte
na informace uvedené na strané 15.

Zkontrolujte nadobu na odpad.

Pred cisténim zkonftrolujte, zda je nadoba na odpad
Cistd a zavrete kryt nddoby na hlavni jednotce.

Zaénéte &istit. Str. 16

Jakmile je Cistici robot zapnuty, fak jesté jednou
stisknéte tlagitko START/STOP. Uslysite zvuk &isténi.
Cisténi zaéne.

Automatické dobiti. Str. 17 a 18

Cistici robot provede vlastni diagnostiku a pfed Uplnym
vybitim se automaticky vrati do domaci stanice, aby se
tam dobil. Dobiti baterie trva pfiblizné tfi hodiny.

PouzZivejte reZzim &isténi a pomocné funkce.
Str.19 a 25

o @ ® w bE

< Upozornéni >

Pomoci tladitek na Cisticim robotovi a dalkovém ovladaci
pouzivejte jednotlivé rezimy cisténi a pomocné funkce.
K rezimam cisténi patfi Cikcak, Bunka po bunce, Misto,
MUj prostor a Opakované cisténi. K pomocnym funkcim
pak patfi Manudlni &isténi, Planované &isténé a Cisténi
pomoci mopu z mikrovlaken.

poranéni nebo vazné poskozeni vyrobku.

Je-li ¢istici robot pouzivan s otevienym krytem nadoby na odpad, muze zpusobit

®




JAK DOMACI STANICI NAINSTALOVAT

Jak domaci stanici nainstalovat

1. Domaci stanici umistéte oproti zdi na pevny podklad, aby se ftak
zabranilo jejimu pohybu.
Odstrante pfedméty do vzdalenosti 1,5 m napravo a nalevo od
stanice a 2 m od pfedni ¢asti stanice.

7 7
/
/
/
/
/
/
Z 7
7 7

O X

2. Zapojte napajeci kabel do zasuvky.

Omotejte napajeci kabel okolo pfipevnéného hacku na bodéni
strané domaci stanice nebo podél povrchu stény tak, aby se
Cistici robot mohl volné pohybovat.

Hacek pro uchyceni
napajeciho kabelu.

3. Pfipevnéte domaci stanici oproti zdi, aby se nemohla pohybovat.
Zapnéte hlavni spinac.

4. Pokud nepouzivate dalkovy ovladad, tak jej poloZte na pfislusny
drzak na domaci stanici.

Tlp » Domaci stanice by méla byt neustale zapojena. Pokud neni, tak se do ni Cistici robot
nebude automaticky vracet za Ucelem dobiti.

< Upozornéni >  Cistici robot nepouzivejte, ma-li domaci stanice pogkozeny kabel, pokud nefunguje
odpovidajicim zplsobem nebo jestlize je poskozena nebo spadla na zem. Aby se
zabranilo nebezpeéné situaci, musi kabel vyménit spoleénost LG Electronics nebo

kvalifikovany servisni pracovnik.



JAK CISTICI ROBOT ZAPOJIT DO/ODPOJIT OD ZDROJE ELEKTRICKE ENERGIE
D

Zapnuti hlavniho zdroje napajeni

Hlavni spinac¢ v zadni levé ¢asti Cisticiho robota musi byt zapnuty.

Je-li vypnuty, tak jej zapnéte.

% PFi zapinani hlavniho spinace je zapotiebi nestisknout tlacitko
umisténi v horni ¢asti &isticiho robota. Uéinek tlagitka muze byt
opozdén.

% Vypnéte hlavni spina¢, pokud nebudete distici robot delsi dobu
pouzivat, aby se tak chranila baterie. Roboticky Cisti¢ se nemuze
nabit , je-li hlavni spinac v poloze ,OFF" (VYPNUTO)

Zapnuti z pohotovostniho rezimu.

PFi odpojeni Cisticiho robota od zdroje elektrické energie stisknéte

tlagitko , Start/Stop" a drzte je stisknuté po dobu 1 vtefiny, dokud

neuslysite zvuk , Cinknuti. Asi za 10 vtefin se pfistroj zapne a zazni

melodie.

% Pokud po zapnuti uplyne 10 minut bez toho, aby byl &isticimu
robotovi dan jakykoliv aktivni pfikaz, pfistroj se automaticky
vypne.

Vypnuti napajeni

Jakmile je cistici robot zapnuty, tak po dobu dvou vtefin stisknéte
tlagitko START/STOP. Po vypnuti zazni melodie.

Tlp * Nedafi-li se napajeni zapnout, tak postupujte nasledovné:
- Zapnéte hlavni spinac¢ a vyckejte 3 vtefiny.
- Po zapnuti hlavniho spinace stisknéte tlac¢itko START/STOP.
- Pokud se napajeni nezapne nebo se nezaktivuje displej, jen zazni ,Cinknuti’, tak
Cistici robot pomoci rukou polozte na domaci stanici.
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JAK ZAPNOUT A VYPNOUT CISTENI

Pouzivani tlaéitek na &isticim robotovi

Po zapnuti &isticiho robota stisknéte tlacitko START/STOPR, aby ¢isténi
mohlo zacit. Zazni melodie a Cisténi zacne.

Cigténi zastavite tak, ze b&hem cyklu &isténi stisknete tlacitko START/
STOP.

% Po stisknuti tlacitka START/STOP pfi vypnutém napajeni &isticiho

robota se napajeni zapne. Cisténi bude obnoveno po dalsim
stisknuti tla¢itka START/STOP.

Pouzivani dalkového ovladaée

Jakmile je Cistici robot zapnut pfimo z robota, stisknéte na dalkovém

ovladacdi tlacitko START. Zazni melodie a Cisténi zacne.

Cisténi zastavite tak, ze b&hem cyklu cisténi stisknete tlacitko

VYPNOUT.

% Cistici robot neni mozné zapnout z pohotovostniho rezimu, pomoci
dalkového ovladace, je-li napajeni robota vypnuto. Je-li napajeni
vypnuto, tak stisknéte tlac¢itko STAR/STOP v horni ¢asti robota —
napajeni se zapne a bude mozné pouzivat dalkovy ovladac.

Repeat
PN

* P¥i ¢isténi mohou nastat kolize nasledkem toho, Ze senzor nedokaze detektovat pfedméty urcitého tvaru
(tenké nohy zidli a stold, roh nabytku). Kdyz ke kolizi dojde, bude interni senzor detekujici naraz reagovat
pohybem zpét.

* Pokud je cistici robot nastaven tak, aby zacal s cisténim v misté mimo domaci stanici, tak jej polozte na
rovny povrch, aby se predeslo nefunkcnosti senzoru detekujiciho prekazky. Zacnéte také Cistit z mista, kde
nejsou zadné prekazky, napf. zavésy nebo stény do 30 cm od Cisticiho robota.

Tlp Pro dosazeni nejlepsich vysledku:
» Kratce oskenujte prostor, ktery ma byt ¢istén, zda v ném nejsou vétsi nebo mensi predméty,
jeZz by mohly Cisticimu robotovi zpusobit potize.
» Je-li ¢isténi spusténo, kdyz se Cistici robot nachazi v doméaci stanici, Ize pfistroj do domaci
stanice rychle vratit, jelikoZ tato stanice byla pfesné nasnimana.
* Pfi instalaci ndsady na mop pak pristroj nepfejede prahy vy3si nez 5 mm, aby se tak zabranilo
druhé kontaminaci z kontaminovaného mopu.




JAK NABIT BATERII

Automatické nabijeni

Cistici robot se do domaci stanice vrati na konci cyklu &idténi nebo

kdyz se vybiji baterie.

% Pokud uplyne 10 minut bez pohybu robota nebo je-li baterie pfilis
slabd, bude napajeni automaticky vypnuto.

% Hlavni spinaé nevypinejte, protoze by se baterie nedobyla. Je-

li pFistroj manualné vracen, pfiéemz hlavni spinaé je vypnuty,
zobrazi se chybova zprava, ,Hlavni spinaé v zadni ¢asti HOMBOT je
vypnuty. Spina¢ zapnéte."

%V pripadé¢, ze se jednotka pfi Cisténi vrati do domaci stanice kvuli
slabé baterii, bude opakované ¢isténi, po dobiti pfistroje, zahajeno
ve stejném misté, v némz bylo ukoncéeno. (Strana 18)

% Neni-li Cistici robot schopen se do domaci stanice dostat na prvni pokus, bude to zkouset tak dlouho,
dokud se mu to nepodafi.

% Jakmile Cistici robot docisti vSechny poZadované prostory, vrati se do domaci stanice, i kdyZ baterie neni
jesté slaba.

Manualni nabijeni

Pouzivate-li robot poprvé nebo pokud nabijite baterii béhem c&isténi, muzete baterii nabit manualné.

Zpusob 1. Cisticiho robota pfipojite k domaci stanici
tak, Ze jej srovnate k predni strané stanice.
Po zahajeni nabijeni zazni melodie a audio
zprava.

% Zazni-li opakované zprava ,Hlavni spina¢
v zadni ¢asti HOM-BOT je vypnuty.
zapnéte jej prosim", tak hlavni spinaé
zapnéte.

Zpusob 2. Je-li stisknuto tlagitko ,HOME" (DOMU)
dalkového ovladace nebo Cisticiho robota,
bude nabijeni vyvoldno automatickym
vytvofenim vyhledavaciho signalu a navratem
robota do domaci stanice.

—

% Pokud Cistici robot nezahdjil ¢isténi z domaci stanice nebo je-li robot manualné nabijen po stisknuti
tladitka Domu, muze vyhledani domaci stanice trvat o néco déle.

* Je-li Cistici robot do 10 cm od predni ¢asti nabijeciho terminalu a je zaroven je zapnuto napajeni, bude
automaticky vracen do domaci stanice a zacne nabijeni.

Tlp PFi pouzivani domaci stanice postupujte nasledovné:
* Je-li v nabijecim terminalu zachycen cizi material, nemusi nabijeni postupovat hladce.
Termindl je zapotiebi ¢as od ¢asu po odpojeni od zdroje elektrické energie (strana 32) vydistit
suchym hadfikem.
* Aby se zabranilo uderu elektrickym proudem nebo poskozeni domaci stanice, tak nabijeci
terminal nesmi pfijit do kontaktu s kovovymi pfedméty.
* Aby se zabranilo pozaru nebo Uderu elektrickym proudem, tak domaci stanici nikdy

nedemontujte ani neupravuijte.
» Domaci stanici ani zastréku nepokladejte pobliz tepelného zdroje. @



JAK NABIJET BATERII
D

Ukazatel stavu baterie

Stav baterie se ukazuje na displeji se stavem baterie. Stav se zobrazuje nasledovné:

* Pfi dobijeni stav baterie blika.

* Po dokonéeni nabijeni se zobrazuji pouze ikonky baterie a ,clean mode" (rezim ¢isténi), aby se tak
zbytecné neplytvalo energii.

* P¥i potfebé dobiti bude blikat pouze prvni ¢ast stavu baterie.

_\I"_ Blikani
-, - '/ |\ -, -, -
it hitav Wit hiav
-0 -0l
n n
Je nutné dobit baterii Slaba baterie
1/} | // ]

WeriiAmv WeriiAmv
T RIN i
0m mn

Stfedni Uroven nabiti Vysoka Uroven nabiti
% PFi pohybu Cisticiho robota zpét do domaci stanice, se slabou baterii, Ikonka statutu pFi nabijeni robota
za&ne ,ReZim &i&téni" blikat. (v prostorovém cikcak rezimu)
- Jakmile za¢ne po dobiti baterie blikat ikonka ,Rezimu cisténi", zacne -
Cistici robot Cistit mista, ktera jesté vycisténa nebyla. : : (
- Po stisknuti tlacitka ,,Start" na dalkovém ovladacdi nebo tlacitka ,, Zastavit" J] <

na hlavni jednotce béhem nabijeni, kdyz blika ikonka ,Rezimu cisténi",
bude Ccistici robot vyhledavat a Cistit dosud nevycisténé plochy.

- Po stisknuti tlagitka , Start" na dalkovém ovladaci nebo tla¢itka ,Start/
Vypnout" na pfistroji po zméné rezimu zacne robot Cistit od zacatku.

V pfipadé, Ze jiz neni co Cistit

V pfipadé, Ze je stale co Cistit
(blikani)

Pokud se baterie nenabiji

Kontrola 1:
Pokud se baterie nenabiji, i kdyzZ je Cistici robot pfipojen
k domaci stanici, tak zkontrolujte nasledujici skute¢nosti.
- Vypnéte hlavni spina¢ v zadni levé ¢asti Cisticiho robota a
poté hned zase zapnéte.
- Zkontrolujte lampu domaci stanice.
- VycCistéte terminal domaci stanice suchym hadfikem. Str. 32

Lampa

Nabijeci terminal
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REZIMY CISTENI
D

Cisténi cikcak

V rezimu ,Zigzag Clean" (Ciéténi cikcak) gistici robot

opakuje cikcak &iténi, aby bylo v oblasti &igténi FICCI Z'l\llll
vycisténo kazdé jednotlivé misto. \!Ill:“:":l

Chcete-li misto vydcistit rychle, zvolte rezim ,Cigteni
cikcak"

Rezim ,Cisténi cikcak" vyberete stisknutim tlagitka
Mode" (,Rezim") na dalkovém ovladacdi a nasledné
tlacitka ,Start"

% Vychozi nastaveni ze zavodu je ,Cisténi cikcak"

Cisténi buika po burice

V rezimu ,,Cell by Cell" (Burka po bufce) &istici
robot Cisti dany prostor tak, Ze si jej rozdéli do
jednotlivych obdélnikd. Tento rezim je vhodny pro
peclivé cisténi.

Rezim ,Bunka po bunce" vyberete stisknutim
tlac¢itka ,Rezim" na dalkovém ovladaci a nasledné
tlacitka ,Start".

1. faze:
Cisténa bude plocha s maximalnimi rozméry 3 x 3
metry. (Velikost hranice se muze ménit v zavislosti
na tvaru plochy, kterd ma byt ¢isténa.)

2. faze
Ve 2. fazi ¢isténi Bunka po bunce je automaticky
pfepnuto do rezimu Cikcak.

Po dokonceni 1. a 2. faze bude cisténa plocha
Cisténa opakovanim vyse uvedeného zpusobu
Cisténi pfi posouvani pfistroje na dalsi ¢ast cisténé
plochy.

Tlp » Po nastaveni zUstane rezim c&isténi (Cikcak, Bunka po bufice) stejny i po vypnuti napajeni
pristroje.
« Je-li vyzadovana zména rezimu béhem provozu ptistroje, tak stisknéte tlacitko Stop/OK a
vyberte piislusny rezim. Cisténi pak zane od zadatku.

®
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REZIMY CISTENI
D

3

Cisténi mého prostoru

Po stisknuti ,My Space" (MUj prostor) na dalkovém
ovladaci bude nastaven rezim cisténi MUj prostor, coz
bude provdzeno hlasovou zpravou. Tentfo rezim je
vhodny pro cisténi konkrétni plochy.

[ // ]
LI Am
(LA

1. faze:
Pomoci dalkového ovladage manualné spustte gisténi

na okraji kazdého cisténého bloku.

* Tento rezim cisténi bude akceptovan, je-li vzdalenost vychozi a kone¢né pozice mensi nez 1 m.

>
>

Muj prostor

2. faze
Po stisknuti tlacitka , Start" bude distici robot sam &istit manualné vymezenou plochu.

% Nebude-li zbna spravné vymezena, hlas oznami ,Plocha nesplfiuje dané podminky. Pokracujte ve vymezeni
plochy, kterd ma byt ¢isténa!" Vyclenéni zény opét provedete pomoci dalkového ovladace.
% Po vycidténi véech vybranych ploch bude gistici robot pfepnut do rezimu ¢&isténi (Cikcak nebo Bunka po

bunce), ktery byl vybran bezprosttedné predtim.

(ﬁﬁﬁﬁ‘

v

Tlp « Rezim , Ciéténi mého prostoru" neni mozné aktivovat pfi dobijent.
« Rezim ¢isténi pfi chodu Cisticiho robota muzete zménit stisknutim tlacitka ,Stop/OK" a
vybérem pfisluéného rezimu. Cisténi zaéne od za&atku.

®
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POMOCNE REZIMY CISTENI

veow

Manualni &isténi

Stisknutim smérového tladitka na dalkovém ovladadi je mozné Cisticiho robota pfepnout do manualniho
rezimu.

Cistici robot bude plochu &istit smérem dopfedu/dozadu/doleva/doprava podle daného smérového tlagitka.
V rezimu ,Manual" (Manualni) bude &istici robot narazet do prekazek, které jsou za nim umistény, ztstane-li

tlacitko zpét na dalkovém ovladaci stisknuté.

Cisténi mista
Doporucuje se pro cisténi urcitych ¢asti domu.

Rezim ,Cisténi mista" uvedeny na displeji se stavem, vyberete stisknutim tlacitka ,Rezim" na dalkovém
ovladagi a tlagitka ,Start" Cistici robot nasledné zahaji Ci&téni mista, konkrétné v okruhu 1,5 metru.

%, Cisténi mista" neni mozné vybrat béhem nabijen.

Po dokonéeni ¢isténi (4-5 minutach) se

(/7] zastavi ve vychozi pozici.
O AM
N
-8
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POMOCNE REZIMY CISTENI

Rezim Turbo

I l:ll:l-l:ll:lAMI
DI DR
n

Po stisknuti tla¢itka , Turbo" na dalkovém ovladaci
nebo na hlavni jednotce dojde k aktivaci rezimu
, Turbo', doprovazené hlasovou zpravou.

V rezimu , Turbo" dojde po stisknuti stejného tlacitka
ke zruseni rezimu , Turbo', doprovazeného hlasovou

zpravou.

Cistici robot b&zi v rezimu , Turbo" intenzivnéji, ¢imz
je zajisténo i efektivnéjsi Cisténi.

% <Rezim Turbo (funkce Floor Master) >
ReZim , Turbo" bude automaticky spustén pfi cisténi
kobercu.

Rezim opakovani _ .
O Am
Po stisknuti tlacitka ,Repeat" (Opakovani) na dalkovém ovladaéi dojde \C'.)/t'n-"‘"""-'
= | N

k aktivaci rezimu ,Opakovani’, doprovazené hlasovou zpravou.

V rezimu ,Opakovani" dojde po stisknuti stejného tlacitka ke zruseni
rezimu ,Opakovani’; doprovazeného hlasovou zpravou.

Cistici robot opakuje v rezimu ,Opakovani" &iéténi az do vybiti baterie.

1O
|

Rezim ,,Uéen

Cistici robot si dokaze zapamatovat &iténé prostredi

diky svému rezimu ,Learning" (,Uceni"). Cisténi tak

probiha inteligentnim zpusobem.

% Rezim ,Uceni" je k dispozici pouze, kdyz pfistroj
zacne Cistit z domaci stanice.

Tlp » Bezpecnostni opatieni u Smart Operation (Chytry chod)

- Tento rezim uceni umoznuje zapamatovat si jednotlivd mista s prekazkami a nasledné se
jim vyhybat. Cistici robot si pamatuje kazdy aspekt prosttedi, v némz pracoval od zahajeni
¢isténi z domaci stanice po dokonceni cisténi.

- Cistici robot se pfi zméné umisténi domaci stanice uéi nové podminky.

- Je-li rezim uceni akceptovan, hlasova zprava oznami ,Uceni se procesu cisténi je
dokonceno."




NASTAVENI CASU
oy

Na cisticim robotu muzete nastavit aktudlni ¢as.
Po stisknuti tlacitka ,Clock" (,Hodiny") na dalkovém ovladadi, kdyz je robot ve fazi ¢ekani,
muzete zadit s nastavovanim aktudlniho ¢asu.

Blikani 4 | e Casové jednotky nastavite pomoci
4 :‘1:"" AM tlacitek ,AV" na dalkovém ovladaci.
g KX
ol |
Blikani | _mn Minuty nastavite pomoci tlacitek ,AV"
= Bl T na dalkovém ovladadi.
Cas vyberete pomoci tlacitek —: l.".l AlS v !
, 4 P»" na dalkovém ovladaci. -
m 7
I >
Funkci Ize slySet
. o , ikani Dopoledne nebo odpoledne nastavite
prostfednictvim hlasového ?'ka_m _\"l'/ Po e/ vrj ? , , v
privodce. - .'L AM_ pomoci tlacitek ,AV¥" na dalkovém
-_ _IPMm ovladadi.
m s N

Nastavovani ¢asu dokoncite stisknutim
tlacitka ,Clock" nebo ,Stop/OK" na
dalkovém ovladadi.

Tlp * Naplanované cisténi bude aktivovano na zakladé ¢asu na Cisticim robotovi. Pfed nastavenim
pldnovaného cisténi je nutné nejdfive nastavit hodiny.
* Neni-li po dobu 10 vtefin zaddna Zzadna hodnota, bude nastavovani ¢asu zruseno.

®



PLANOVANE CISTENI

Ciéténi muzete také naplanovat. Robot v takovém p¥ipadé zaéne &istit v zadany ¢as.
Po stisknuti tlacitka ,, Schedule" (,Napldnovat") na dalkovém ovladaci, b&éhem nabijeni
baterie, spusti nastaveni planovaného cisténi.

Nastaveni/zruseni konkrétni hodnoty je mozné pouze, kdyz je jednotka nabijena.

Pomoci tlacitek , 4 »" na
dalkovém ovladadi vyberete
pfislusny rozsah.

‘ 1'—\. Jednou
G

Kazdy den

Pomoci tlacitek ,AVY" na dalkovém

< | _ Bikani  mm
@ AM ovladaci vyberte moznost ,, Jednou”
T M T T nebo ,Kazdy den"
7 | fﬂ Naplanovani bude potvrzeno hlasovou
zZpravou.
| ] Pomoci tlacitek ,AV¥" na dalkovém
& ) '|.1'||'| AM ovladaci nastavite pfislusnou hodinu.
pactx )
mn | Blikani
Blikani « | _sum Pomoci tlacitek , AV" na dalkovém
S T AM ovladaci nastavite pfisluSnou minutu.
0 ‘/‘I-\
Blikani _ mijm Pomoci tlacitek ,AVY" na dalkovém
D -l"|t\AM/ ovladadi nastavite dopoledne/
ol O N IPm odpoledne.
n

Po stisknuti tlacitka ,Schedule" nebo
,Stop/OK" na dalkovém ovladadi bude
planovani dokonceno.

Tlp » Jakmile nadejde nastaveny cas, Cistici robot zacne sam Cistit.
* Planované cisténi Ize nastavit pouze, kdyZ se robot nabiji.

@

* Nastavené planované cisténi lze - pfi nabijeni pfistroje — zrusit stisknutim tlacitka ,Naplanovat"

po dobu 3 vtefin.

* Neni-li pfi nastavovani konkrétniho ¢asu po dobu 10 vtefin zadana zadna hodnota, bude
nastavovani ¢asu zruseno.




CISTENiIi MOPEM (VOLITELNE)

PFipojenim mopu z ultra mikrovldkna muzete Cistici
robot efektivné pouzit k odstranéni prachu.

Po pfipojeni nasady na mop nebude cistici robot
jezdit po kobercich ani prejizdét prahy, aby tak
neroznasel $pinu z mopu.

/\ Pozor

Mopem neprekryvejte spodni
senzor kamery.

Chcete-li Cistit mopem, tak mop a nasadu na mop pfipevnéte podle nasledujicich pokynu:

1. Mop z ultra mikrovlakna pfipevnéte k nasadé
na mop, jak je znazornéno na obrazku.

2. Nasadu na mop pevné pritlacte do ryhy,
dokud neuslysite ,zakliknuti"
% Neni-li ndsada na mop spravné zajisténa,
muze se béhem ¢&isténi uvolnit.

o=

@

\w/
=

3. Dulezité je zajistit, aby se pfipeviovaci hacky
na nasadé na mop spravné zarovnaly s ryhami
pro pfipevnéni na spodni strané Cistice.

Tlp * Po dokonceni Cisténi je zapotiebi z mopu omyt veskery cizi material a prach, aby se zabranilo

zapachu.

* Mop z ultra mikrovldkna k Cisténi nepouzivejte, je-li Spina smichana s tekutinami, napf. s
kavou nebo inkoustem. Tak zabranite potfisnéni podlahy.

* Aby se zabranilo poskozeni kobercl od nylonové tkaniny nebo $piny z mopu, tak koberec
necistéte, je-li k pfistroji pfipevnén mop nebo nasada mopu.

» Udrzujte mop z ultra mikrovldkna v Cistoté. Nepouzivejte jej na mokrém povrchu. Piipadna
vlhkost muze zhorsit pohyb pfistroje.

* Funkce Chytra diagnostika neni pfi nasazeni nasady k mopu k dispozici.

®



FUNKCE VYHLEDANI MiSTA

Cistici robot si pfi ¢isténi pamatuje své misto.
Pokud uZivatel posune Cistici robot, ktery je v chodu, tak robot pred dal$im cisténim
vyhleda pomoci funkce vyhledani misto, z néhoz byl posunut.

% Navigacéni funkce bude aktivovana, jakmile Cistici —
robot rozpozna Cisténé prostiedi. AM

~

[
0
I

N\
),

Po aktivaci funkce
vyhledavani mista bude u
indikatoru stavu blikat rezim

Zména mista

cisténi.
Manualni zména mista _
1. Cistici robot polozte pobliz mista, z ného# byl ~ __——=mes  _.--"7 7} 7777 DRI
posunut. N
* Vyhledani mista je efektivnéjsi, je-li Cistici robot \\
bliz k mistu, z néhoz byl posunut. Tm ;‘:
* Je-li robot posunut ze svého puvodniho mista )
Cisténi o vice nez 1 metr, je vyhledani predchozi . o
pozice obtizngjsi. ‘\\ ‘,/’

Misto incidentu

2. Stisknéte tlagitko START/STOP na &isticim robotovi nebo tlagitko START na dalkovém ovladagi. Cistici
robot poté spusti funkci vyhledani mista doprovazenou audio pruvodcem.
% Po Uspésném dokonceni vyhledani mista bude robot pokracovat v Cisténi z mista, z néhoz byl
pfesunuty. Pokud se vyhledani mista nezdafi, zacne cely proces znovu.

Pro zajisténi vyssi piesnosti se
doporuéuje nestat pobliz HOM-BOT,
pokud zrovna vyhledava misto.

Vyhledani mista incidentu

Tlp » Je-li po nastaveni funkce vyhledani mista vypnuto napajeni, bude funkce vyhledani mista
zrusena.




CHYTRA DIAGNOSTIKA

Cistici robot pouziva funkci Chytré diagnostiky pro spuéténi vlastni diagnostiky.
Jestlize diagnostika zjisti jakoukoliv nesrovnalost, tak se obratte na servisni centrum
spole¢nosti LG Electronics.

% Bé&hem Chytré diagnostiky se &istici robot pohybuje v poloméru 50 cm. Zajistéte tedy, aby se pred
spusténim Chytré diagnostiky nenachazely v poloméru 1 metru od domaci stanice Zzadné predméty.

1. Pfesvédcte se, Ze je Cistici robot pfipevnén k domaci
stanici a v zadni ¢asti zapnéte hlavni spinac.
% Chytra diagnostika je pouze mozna, je-li &istici robot
pFipojen k domaci stanici.

2. Na dalkovém ovladaci stisknéte tlacitko ,Diagnosis"
(Diagnostika), proces bude pokracovat s hlasovou
zpravou hlasici ,,Spousténi chytré diagnostiky HOM-BOT.
Ustupte od pfistroje a v okruhu 1 metru odstrante veskeré
predmeéty!

% Proces nebude aktivovan, je-li pfipojena nasada na
mop.

3. Po Uspésném dokonceni Chytré diagnostiky se
Cistici robot vrati do domaci stanice a hlasovou
zpravou informuje o dosazeném vysledku. Po
zaznéni hlasové zpravy si muzete nechat tuto
zpravu zopakovat — stisknutim tla&itka ,DOMU"
na dalkovém ovladaci nebo na hlavni jednotce.
Diagnosticky proces ukoncite stisknutim tlacitka
,Stop/OK" na dalkovém ovladaci nebo na hlavni
jednotce.

% Po zaznéni hlasové zpravy Chytré diagnostiky
se &istici robot po 1 minuté zaéne dobijet. 3 Repeat

% Pokud né&ktery ze senzorti béhem Chytré
diagnostiky zjisti chybu, zazni hlasova zprava a
jednotka se vrati do doméci stanice.

Tlp » Pfed dokoncenim Chytré diagnostiky se nedotykejte Cisticiho robota ani nenarusujte jeho
chod. Je-li diagnostika nechténé prerusena, tak vypnéte a zase zapnéte hlavni spinac,
diagnostika bude pokracovat.

» Chytra diagnostika nebude aktivovana v téchto pfipadech: V kazdém pfipadé je zapotiebi
provést kontrolu a zkusit to znovu.
- Cistici robot je odpojen od domaci stanice
- Slaba baterie
- Neni nainstalovan filtr k nadobé na odpad

- Je pfipojena nasada na mop @




CHYTRA DIAGNOSTIKA
D

Pokud po Chytré diagnostice zazni hlasova zprava, tak postupujte podle informaci uvedenych v této tabulce.

Hlasova zprava

Opatieni (pfiklad)

Spusténi HomBot chytré diagnostiky. Prosim, odstupte a
odstrafite vSechny polozky v dosahu 1 metru nebo cca 3 stop.

V poloméru 1 metru od domaci stanice odstrante veskeré
predméty a do dokonceni diagnostiky stujte opodal.

Pro aktivaci chytré diagnostiky je tfeba, aby se Hombot nabil.
Prosim, ukotvéte Hombot do domovské stanice.

Posurite Cistici robot do domaci stanice, aby se mohl dobit.

Spusténi HomBot chytré diagnostiky. Rezervace byla zrusena
pro chytrou diagnostiku. Prosim, odstupte a odstraite vS§echny
polozky v dosahu 1 metru nebo cca 3 stop.

Béhem diagnostiky nebyly zjistény zadné zavady.

Nelze zahajit chytrou diagnostiku vzhledem k nizké Grovni nabiti
baterie. Zkuste to prosim znovu, jakmile bude baterie nabita.

Po dobiti baterie zkuste Chytrou diagnostiku znovu.

Zkontrolujte prosim, zda jsou odpadni nadoba a filtr spravné
nainstalovany.

Otevrete kryt nadoby na odpad a nadobu zkontrolujte.

HomBot se nebude nabijet kvuli chybé na ultrazvukovém
senzoru. Prosim zkuste znovu chytrou diagnostiku poté, co
vypnete a zase zapnete hlavni vypina¢ na zadni strané HomBot
vysavace. Pokud problém pretrvava, obrafte se prosim na
zakaznickou linku LG Electronics.

Spustte Chytrou diagnostiku znovu a pokud je ohladena
stejnd zprava, tak se obratte na servisni centrum spole¢nosti
LG Electronics.

HomBot se nebude nabijet kvuli chybé na infracerveném
senzoru.

Spustte Chytrou diagnostiku znovu a pokud je ohlasena stejna
zprava, tak se obratfte na servisni centrum spolecnosti LG Electronics.

HomBot se nebude nabijet kvuli problému s cliff senzorem ve
spodni éasti. Prosim odistéte senzory.

Ve spodni ¢asti celni strany jednotky vycistéte fii senzory
previsu.

Prosim vycistéte senzor kamery na spodni pravé strané.

Ve spodni pravé ¢asti vycistéte cocky kamerového senzoru.

Vycistéte prosim senzoricka okna detekce prekazek na levé a
pravé strané vysavace HomBot.

Na levé a pravé strané pak vycistéte Cocky senzord prekazek.

A problem has been found on the Gyro Sensor.

Spustte Chytrou diagnostiku znovu a pokud je ohlasena
stejna zprava, tak se obratte na servisni centrum spole¢nosti
LG Electronics.

Zkontrolujte prosim, zda neni néjaky cizi material na pravém
kole.

Zkontrolujte, zda se na levém kole nenachazi cizi predméty.

Zkontrolujte prosim, zda neni néjaky cizi material na levém kole.

Zkontrolujte, zda se na pravém kole nenachazi cizi predméty.

Byl nalezen problém na senzoru levého kola.

Spustte Chytrou diagnostiku znovu a pokud je ohladena
stejna zprava, tak se obratte na servisni centrum spole¢nosti
LG Electronics.

Byl nalezen problém na senzoru pravého kola.

Spustte Chytrou diagnostiku znovu a pokud je ohladena
stejnd zprava, tak se obratfte na servisni centrum spole¢nosti
LG Electronics.

Byl nalezen problém s kartacem. Zkontrolujte prosim, zda na
ném neni néjaky cizi material.

Zkontrolujte, zda nejsou u kartace zachyceny cizi predméty.

Byl nalezen problém v sacim motoru.

Spustte Chytrou diagnostiku znovu a pokud je ohlasena
stejna zprava, tak se obratte na servisni centrum spolecnosti
LG Electronics.

Byl nalezen problém v senzoru zrychleni.

Spustte Chytrou diagnostiku znovu a pokud je ohlasena stejna
zpréva, tak se obratte na servisni centrum spole¢nosti LG
Electronics.

Chcete-li si znovu poslechnout vysledek chytré diagnostiky,
stisknéte prosim tlaéitko pro nabijeni. Pro ukonceni, stisknéte
prosim tlacitko stop.

Potfebujete-li vysledek diagnostiky zopakovat, stisknéte
tla¢itko ,Domd" nebo ,Stop/OK" a diagnostika bude
ukoncena.

Rezim chytré diagnostiky se vypne.

Rezim chytré diagnostiky nebude fungovat s pfipojenym talifem
mopu. Zkuste to prosim znovu po jeho odstranéni.

Nasadu odstrante a Chytrou diagnostiku spustte znovu.

Chytré diagnostice se nepodafilo dokondit jeji diagnostiku.
Zkuste to prosim znovu poté, co vypnete a zase zapnete hlavni
vypinaé na zadni strané HomBot vysavace.

V diagnostice muzete pokracovat vypnutim a zapnutim
hlavniho spinace. Dokud diagnostika neni ukoncena, tak se
robota NEDOTYKEJTE ani nenarusuijte jeho chod.

Zkontrolujte prosim, zda neni nabijeci terminal poskozeny nebo
Spinavy.

Vycistéte spodni stranu pfistroje a nabijeci ferminal na domaci stanici.




CISTENiIi NADOBY NA ODPAD
D

Je-li nddoba na odpad plna, muze byt saci vykon omezen. Pred a po kazdém cisténi je zapotfebi vycistit
nadobu na odpad. Nadobu na odpad cistéte nasledovné:

1. Stisknutim tla¢itka PUSH (STLACIT) na &isticim
robotovi se ofevie kryt nadoby na odpad.

2. Chytnéte rukojet nddoby na odpad a zdvihnéte ji
nahoru.

3. Zatdhnéte za hacek na levé strané krytu filtru
v zadni ¢asti nadoby na odpad - filtr a houba se
oddéli.
% Oddéleni filtru muze zpusobit spadnuti prachu.
% Cisténi nadoby na odpad je blize popsano na
strané 30.

4. Zdvihnéte kryt nahoru a zaroven drzte stisknuté
tlacitko pro oddéleni na nadobé na odpad.

5. Nadobu na odpad vyprazdnéte a vycistéte
pomoci Cisticiho kartace nebo pod tekouci vodou.

6. Po ocisténi vodou pak nddobu na odpad zcela
vysuste v dobfe vétraném prostoru, mimo pfimé
sluneéni zareni.

7. Pfi smontovani nebo nasazovani vycisténé nadoby
na odpad pal zaviete kryt a vlozte houbovy a
HEPA filtr.

% Podrobnosti k montazi jsou uvedeny na
strané 30.

8. Nadobu na odpad vlozte do cisticiho robota a
zaviete jeji kryft.

Tlp * Pouzivani jednotky bez nainstalovanych filtri na nadobé na prach muze zpUsobit nefunkénost
motoru, na kterou se nevztahuje zaruka.

* Po vycisténi nadoby na prach je zapotfebi smontovat filtr a nainstalovat jej na nadobu na
prach. Pokud zac¢nete provadét &isténi a k ndadobé na odpad nejsou nainstalovany zadné filtry
nebo neni smontovan kryt filtru, zazni hlasova zprava ,,Zkontrolujte prosim, zda jsou nadoba
na odpad a filtr spravné nainstalovany."

* VZdy se presvédcte, zda je kryt nadoby na odpad po vycisténi
nadoby spravné nasazen, aby se snadno a pfesné zaviral.




CISTENI FILTRU NADOBY NA ODPAD
oy

Filtr nddoby na odpad se sklada z filtru HEPA a houbového filtru.
Filtr HEPA a houbovy filtr vyCistéte podle nasledujiciho postupu:

1. Zatdhnéte za hacek v levé ¢asti modulu HEPA
filtru v zadni ¢asti nadoby na odpad. Filtr HEPA a
houba se oddéli.

I |

J]
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2. Peclivé na filtru HEPA odstrante jemné castecky
prachu, pomoci vysavace nebo disticiho kartace.

* Filtr HEPA neumyvejte vodou. Jeho saci vykon
bude omezen.

3. Pro vycisténi houbového filtru pouZijte Cistici
kartac. Pouzivate-li pro tento Ucel vodu, tak jej
pfed instalaci nechte zcela vysusit ve stinu.

4. Filtr HEPA a houbovy filtr znovu namontujte na
kryt filtru, jak je popsano nize.

% Do vychoziho otvoru na télese filtru HEPA
nainstalujte obdélnikovy lokator.

% Davejte pozor, abyste filtr HEPA a houbovy filtr
nenainstalovali na kryt filtru nespravné.

Tlp * Pro zachovani vykonnosti Cisticiho robota je zapotiebi filtr HEPA Cistit alespon jednou tydné,
bud' kartacem nebo vysavacem.
» Pouzivate-li Cisticiho robota, kdyz je kryt filtru namontovan na nadobé na prach a nejsou
vloZzeny zadné filtry, tak se dovnitf muze dostat prach a zpUsobit nefunkénost pristroje.

®



CISTENi KARTACE
oy

Otocny kartac, umistény ve spodni ¢asti Cisticiho robota, pomaha sbirat prach. Kartac cistéte podle

nasledujiciho postupu:

% Nez hlavni jednotku otoéite, tak na podlaze rozloZte mékkou hadru a vyjméte nadobu na prach. V
opaéném pfipadé se hlavni jednotka maze poskrabat a z nddoby vypadnout nashromazdény prach.

Pred zahajenim cisténi nejprve Zkonftrolujte, zda nejsou PouZijte Cistici nastroj a
vypnéte hlavni spinac. Polozte pfitomny zadné cizi predméty z kartace a 2 mensich
Cistici robot vzhuru nohama a stlac¢te pfipevihovaci hacek a opérnych kolec¢ek odstrante
na mékkou hadru. nasledné jej zdvihnéte — kryt vSechny vlasy, chlupy a dalsi

kartace se oddéli od pfistroje. necistoty a cizi pfedmaéty.

o Vtlacte cely karta¢ do Pri vtlacovani zaroven G Kartac opatrné vycistéte
Zlutého vycénélku. nadzdvihnéte bilou ¢ast vyénélku, pomoci vysavace nebo nuzek.
aby se oddélila od hlavni jednotky.

Na strané kartace nasad'te 0 Uskmile kartae tlagite ve sméru @ Tlacte a zavirejte kryt, dokud
do pfislusnych otvoru Sipky, tak pfipevnovaci hacek z obou stran pfipeviovaciho
pfipevihovaci hacek (pravouhlého tvaru) pfichytnéte hacku neuslysite ,lupnuti”
(pravouhlého tvaru). Musi na opacéné strané otvoru. % Davejte pozor, aby $tétiny
souhlasit jednotlivé barvy. postranniho kartace neuvizly

pod krytem, kdyz jej zavirate.




CISTENIi SENZORU/NABIJECIHO TERMINALU

Na cisticim robotovi jsou senzory detekujici prekazky, schody a domaci
stanici slouzici pro dobijeni baterie. Aby byl zachovan vykon cisticiho
robota, tak senzory a nabijeci terminal pravidelné Cistéte:

1. Ve spodni ¢asti Cisticiho robota vypnéte hlavni spinac. Pri aktivaci
Cisticiho robota bez vypnutého hlavniho spinace muaze dojit ke
zranéni.

2. Rozlozte na podlahu mékkou hadru, otocte Cistici robot vzharu
nohama a polozte jej na hadru.

% P¥fed otoéenim hlavni jednotky je zapotiebi odstranit veskery prach.
V opaéném pFipadé muze z ndadoby na odpad vypadnout prach.

3. Pomoci mékkého hadfiku nebo cisticiho kartace pak odstrante prach ze vSech senzoru previsu,
kamerovych senzorl a ultrazvukovych senzorl a z nabijeciho terminalu, jak je popsano nize.

Horni senzor
kamery

l Ultrazvukové senzory

L____ Okno se senzorem
detekujicim prekazky,
detekujici senzory
domaci stanice a
vstupni senzory
dalkového ovladace

Senzor detekujici
previs

Nabijeci terminal

Spodni senzor

Nabijeci terminal

Tlp - Cistici robot necistéte tak, e byste na n&j pfimo st¥ikali vodu, fedidlo, benzen nebo né&jakou
jinou tekutinu.
« V pfipadé pogkozeni senzoru nebo nabijeciho termindlu se obratte na servisni centrum.
Poskozeni senzoru a terminalu muze zpusobit nefunkénost vyrobku.
@ * Pro ¢igténi senzoru/nabijeciho termindlu pouzijte Cistici kartac.



CISTENIi POSTRANNIHO KARTACE

Do postranniho karta¢e se mohou snadno dostat cizi predméty/
materialy, napf. vlasy. Odstranujte tyto materidly alespon jednou
tydné.

V pfipadé nadmérného mnozstvi ciziho materidlu uviznutého na
kartaci existuje riziko poskozeni kartace.

Je-li podlaha pfilis drsna nebo jsou Casto Cistény stény, muze se postranni karta¢ zohnout a poskodit.
V takovém pfipadé postupujte pro narovnani postranniho kartace nasledovné:

1. Nasledujicim postupem narovnate zdeformované
kartace.

2. Odpojte pfistroj od zdroje elektrické energie —
vypnéte hlavni spinac v zadni ¢asti jednotky.

3. Polozte cistici robot na konec stolu, aby bylo
Cisténé postranniho kartace jednodussi. Zajistéte,
aby Cistici robot nebyl vystaven riziku padu.

4. Namocte postranni kartac¢ do teplé vody.

5. Drzte postranni karta¢ po dobu asi deseti vtefin
stisknuty, aby byl ve vodé zcela ponoren.

6. Postranni karta¢ pomalu ususte mnutim mezi
prsty.

7. Otacejte postrannim kartacem a u kazdé casti
kartace opakujte kroky 4 az 6.

8. Postranni kartac pouzijte az poté, co se zcela
vysusil.

Péce o postranni kartaé

1. Pomoci $roubovaku odsroubujte Srouby a postranni
karta¢ oddélte od hlavni jednotky.

2. Po oddéleni od jednotky odstrante vSechny viasy
nebo chlupy.

3. Postranni kartac smontujte a vlozte jej do spodni ¢asti
&isticiho robota, pfi¢emz oznaéeni ,R" (vpravo) a ,L"
(vlevo) na kartaci musi odpovidat oznaéeni na robotovi.




CISTENIi MOPU Z ULTRA MIKROVLAKNA (VOLITELNE)

Po cisténi mopem je vhodné z néj odstranit veskerou Spinu a prach, aby se tak zabranilo vzniku
nepfijemného zapachu. Pfi umyvani mopu z ultra mikrovldkna postupujte nasledovné:

1. Mop z ultra mikrovldkna oddélte od nasady.

2. Peclivé jej umyjte teplou vodu.

3. Mop pouZijte az poté, co zcela vyschne na pfimém slunci.

% Je-li utérka pouzita ve vlhkém nebo mokrém stavu,
zpusobi poruchu pfistroje Robot Cleaner.

I

K\\

Tlp » Aby se zabranilo nefunkénosti vyrobku, je zapotiebi pouZivat pouze mop z ultra mikrovlakna
dodany spole¢né s Cisticim robotem.
* Dal$i mopy z mikrovldkna Ize zakoupit v servisnim centru spole¢nosti LG Electronics.




RESENi PROBLEMU

P¥i hlasové zpravé "Kola se nedotykaji podlahy. Prosim, pfesurite HOM-BOT
na rovnou podlahu."

Se zobrazi zprava, kterd upozoriuje na skutec¢nost, Ze se kolo z néjakého divodu nedotykd povrchu podlahy.

* Zadrhlo se kolo v pfednich dvitkach, na balkéné, na schodech, atp.?
» Posunte Cistici robot na rovnou podlahu.

P#i hlasové zpravé "Prosim, odstrafite veskery cizi material na levém/pravém
kole."

* Nachazi se okolo kola néjaky cizi predmét?
» Rozlozte na podlaze mékkou hadru, otocte Cistici robot vzhiru nohama a polozZte jej na hadru.
Zkontrolujte kolo a odstrante vsechny cizi predméty.

% PFfed otoéenim hlavniho télesa je zapotiebi odstranit z nddoby na odpad veskery prach. V opaéném
pfipadé muze z nddoby na odpad vypadnout prach.

v ¢

P¥i hlasové zpravé "HOM-BOT nemuzZe pokracovat v ¢isténi. Zkontrolujte pro-
sim oblast kolem néj."

Zobrazi se vystrazna zprava, Ze Cistici robot nemuze v dusledku nepfiznivych podminek pokracovat v ¢isténi.

+ Uvizl Cistici robot?
» Umistéte Cisticiho robota po odstranéni uviznuté ¢asti na rovnou podlahu.

e —d



RESENi PROBLEMU
oy

P¥i hlasové zpravé "Zkontrolujte prosim, zda jsou odpadni nadoba a filtr
spravné nainstalovany."

Se v pfipadé absence nadoby na odpad a filtru zobrazi vystrazna zprava.

» Je k Cisticimu robotovi pfipojena nadoba na odpad?
» Oteviete kryt ndadoby na odpad a zkontrolujte, zda je nainstalovana nadoba na odpad.
» Kryt nddoby na odpad NENECHAVEJTE otevieny.

Pt¥i hlasové zprav "Baterie je témér vybita. Prosim, pfesunte HOM-BOT k
nabiti do domovské stanice."

Je-li zbyvajici kapacita baterie témér nulova, zazni hlas ,Nizky stav baterie".

* Pfemistéte Cistici robot do domaci stanice a dobijte jej.
> Je-li Cistici robot Uspésné pripojen k stanici, zacne nabijeni melodii oznacujici zahajeni nabijeni.




RESENi PROBLEMU
D

P¥i hlasové zpravé "Prosim odstraiite nedistoty z kartace na spodni strané
vysava¢e HOM-BOT."

Se v piipadé, Ze cizi predméty blokuji otaceni kartace zobrazi vystrazna zprava.

Roztahnéte na podlaze mékky hadr, otocte Cistici robot vzhiru nohama a poloZte ji na néj.

% Pted otocenim hlavni jednotky je zapotiebi nejprve odstranit nddobu na prach. V opaéném ptipadé
z nadoby na odpad vypadne prach.

» Kartac vydava hlasity, podivny zvuk.
P Presvédcte se, Ze je kartac spravné pripevnén - zkontrolujte oddélovaci drazku kartace.
> Vyjméte kartac z Cisticiho robota a vSechny cizi materidly z kartace.

* Karta¢ nebo postranni kartac jsou uvizlé.
» Odstrante vSechny cizi pfedméty, napf. kabely, vlasy zachycené na postrannim kartaci nebo na kartaci.

% Vice informaci k fomuto postupu je uvedeno v pokynech na stranach 31a 33.




NEZ BUDETE VOLAT SERVISNI SLUZBU

Pred nahlasenim zavady na Cisticim robotu se presvédcte o nasledujicim:

Problém

Regené (strana s pfiklady)

Napajeni nelze zaktivovat.

Zkontrolujte, zda je zapnuty hlavni spinaé. (Strana 15)

Napajeni se automaticky
vypne.

Nejednd se o zavadu. Cistici robot ma svoji vlastni funkci Uspory
energie. Nepouziva-li se robot po dobu deseti minut od zapnuti
napajeni, napajeni se automaticky vypne. (Strana 17)

Cistici robot se nenabije. » Zkontrolujte, zda je zapnuty hlavni spinac.
» Odstrante pifedméty okolo domaci stanice. (Strana 15)
» Presvédcte se, Ze je k domaci stanici pfipojeno napajeni. (Strana 14)
P> Vysuste nabijeci termindl suchym hadfikem.
Saci vykon se snizuje. » Zkontrolujte, zda saci kanal neblokuje néjaky cizi predmét.
(Strana 31)
» Vyprazdnéte nddobu na odpad. (Strana 29)
» Vycistéte filtr nddoby na odpad. (Strana 30)
Hluk je stale hlasitéjsi. > Presveédcte se o spravném pripevnéni nadoby na odpad.
» Presvédcte se o spravném pripevnéni filtru nddoby na odpad.
(Strana 30)
» Zkontrolujte, zda v karta&i neni zachycen cizi predmét. (Strana 31)
Cistici robot se nezaktivuje. » Presvédclte se, Ze je zapnuty hlavni spinaé. (Strana 15)
» Presvédcte se, Ze byla baterie nabita. (Strana 18)
Kartac se neotadi. » Vycistéte kartac. (Strana 31)
» Presvédcite se, ze byl karta¢ spravné pripevnén. (Strana 317)
Pohyby nebo posouvani jsou » Senzor opatrné ocistéte jemnym hadfikem. (Strana 32)
neobvyklé. » Pri pripojeni mopu z ultra mikrovlidkna je zapotfebi zkontrolovat, zda

je pfipevnén odpovidajicim zpusobem. (Strana 25)

» Vypnéte a zapnéte hlavni spinac.
Cistici robot neni mozné » Vyménte baterie dalkového ovladacde. (Strana 12)
aktivovat dalkovym ovladacem. | B Ovlada¢ musi byt v dosahu hlavni jednotky, tj. maximalné do 3 metru
(strana 12).
» Zkontrolujte, zda je zapnuty hlavni spinaé. (Strana 15)




TECHNICKY POPIS VYROBKU

Vyrobek/model

Cistici robot LG
VR6260 Ser. / VR6270 Ser.

Vnéjsi rozméry

340 mm x 340 mm x 89 mm

Hmotnost 3 kg
Spotteba energie 18 W
Baterie (pIné nabita) DC168V

Rychlost pojezdu

350 mm/s (maximalng)

Doba pouzivani

Zhruba 100 minut
(na dfevénych podlahach)

Doba nabijeni

3 hodiny

Hlavni funkce

Rezim Turbo
Rezim Uceni
Snimani prekazek
Funkce proti ponofeni
Planované cisteni
Zobrazeni chyby
Navigace
Automatické/manualni dobijeni
Vytirdni dosucha (&igténi)
Rohové cisténi
Hlasové zpravy
Nakresleni mapy
Cisténi mista
Opakované cisténi
Cisténi mého prostoru
Cisténi burika po bufce
Cisténi cikcak

Vyrobek/model

Domici stanice (VR621)

Vnéjsi rozméry

236 mm X 181 mm X 128 mm

Jmenovity vykon

230 V~ 50 Hz

Vystupni napéti/proud

DC171V /11T A

Spotieba energie 23 W
Vyrobek/model Baterie
Typ Li-lon polymerova baterie

Jmenovity vykon

DC 14,8 V /1900 mAh




REFERENCNI VYROBKY
D

Oznameni o volné pristupném software

Zdrojové kody na zakladé licenci k GPL, LGPL, MPL a dalsich licenci k volné pfistupnému software, jeZ jsou
soucasti tohoto vyrobku, naleznete na webové adrese
Vedle zdrojového kédu si také muazete stahnout vsechny odkazované licenéni podminky, zieknuti se zaruk a

oznaceni copyrightu.

Vyjmuti/instalace baterie

N N

J \ J \ J
V zadni levé ¢asti Cisticiho robotu RozloZte na podlahu mékkou Sroubovakem ods$roubujte
vypnéte hlavni spinac. hadru, vyjméte nadobu na Sroub.

odpad a otocte Cistici robot
vzhdru nohama.

i‘;ﬁi-f

] g = 7@\ N J
Baterii smontujete Stisknéte spojovaci hacek a Vyjméte baterii ze zafizeni.

v obraceném poradi. oddélte drat od baterie.

/\ VAROVANI

Davejte pozor na pozZar, vybuch, uder elektrickym proudem a poruchy.

* Tuto bateriovou jednotku nenabijejte jinym typem nabijecky nez typem, ktery je dodan spole¢né
s vyrobkem.

» Davejte pozor, abyste baterii neposkodili, napf. upusténim, rozdrcenim, propichnutim, pofezanim nebo
kratkymi vnéjsimi kontakty.

* Baterii se v Zzadném pfipadé nepokousejte jakkoliv demontovat. Pfi poskozeni nebo nefunkénosti
baterie je zapotfebi ji donést do servisniho centra.

* Baterii nepokladejte pobliz tepelnych zdroju ani ji nevhazujte do ohné &i do vody.

* Nabitou baterii chrante pfed vlihkem a mokrem.

» Udrzujte ji mimo dosah déti a zvifat.



Likvidace baterii/akumulatora

1. Je-li u baterii/akumulatord vaseho vyrobku vyznaéen symbol pfeskrtnutého kose, znamena to, ze se na né
vztahuje evropska smérnice ¢. 2006/66/CE.

2. Tento symbol muze byt doplnén chemickym symbolem rtuti (Hg), kadmia (Cd) nebo olova (Pb), pokud baterie
obsahuje vice nez 0,0005% rtuti, 0,002% kadmia nebo 0,004% olova.

3. Viechny baterie/akumulatory by mély byt likvidovany oddélené od méstského odpadu prostfednictvim
vyhrazenych sbéren stanovenych vlddou nebo mistnimi Ufady.

4. Spravna likvidace vasich starych baterii/akumulatord pomuze predejit pfipadnym negativnim nasledkam pro
prostiedi, zvifata a lidské zdravi.

5. Podrobnéjsi informace o likvidaci starych baterii/akumulatord se dozvite od vaseho méstského Ufadu, sbérnych
sluzeb nebo obchodu, v némz jste vyrobek zakoupili.

Likvidace starého pfistroje

1. Je-li u vyrobku tento symbol preskrtnutého kose, znamena to, Ze se na néj vztahuje evropska smérnice ¢.
2002/96/EC.

2. VSechny elektrické a elektronické vyrobky by mély byt likvidovany oddélené od méstského odpadu
prostrednictvim vyhrazenych sbéren stanovenych vladou nebo mistnimi Grady.

3. Spravna likvidace vasich starého pfistroje pomuze predejit pfipadnym negativnim nasledkdm pro prostiedi a
lidské zdravi.

sluzeb nebo obchodu, v némz jste vyrobek zakoupili.
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@ LG

Life's Good

NAVOD PRE POUZIVATELA

CISTIACI ROBOT

Pred pouzitim vyrobku si pozorne precitajte stranky s
bezpecnostnymi pokynmi, aby sa zaistilo bezpecné pouzivanie
tohto vyrobku. Po precitani tohto navodu na obsluhu ho odlozte
na l'ahko pristupné miesto.

VR6260 Ser.
VR6270 Ser.

P/No.: MFL67680018 www.lg.com

AMSNIAOTS



FUNKCIE

Zvladanie rohov

Po zavedeni Uplne nového koncepéného konstrukéného riedenia, ktoré
je vhodné pre steny, je proces Cistenia vykonavany cistiacim robotom
neuveritel'ne Ucinny.

Rezim Ucenie

Tento Cistiaci robot je schopny zapaméatat' si prostredie istenia
prostrednictvom funkcie Inteligentna cinnost, ktorou sa dosiahne Ucinnejsie
Cistenie.

Rezim Turbo

V rezime ,Turbo" bezi Cistiaci robot na vyssi vykon s lepsim vysledkom
Cistenia.

Po vol'be tejto moznosti sa rezim , Turbo" automaticky aktivuje na kobercoch,
¢o umoznuje efektivnejsiu cinnost' Cistiaceho robota.

Zasuvka na mop
»Zasuvka na mop" ul'ahéi pouzivatel'om vymenu mopu bez nutnosti prevracat
zariadenie.

Rezim MGj priestor
Po nariadeni vycistit' uréity priestor, Cistiaci robot rychlo vycisti pozadovany
priestor.

Opakované Cistenie
Cistiaci robot bude nepretrzite vykonavat &istenie dovtedy, kym sa nevybije
batéria.

Funkcia vyhl'adania miesta

Ked' sa Cistiaci robot pocas ¢innosti premiestni z uréitého miesta,
automaticky vyhl'ada toto miesto a vrati sa do bodu, v ktorom bola prerusena
jeho &innost
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BEZPECNOSTNE POKYNY
D

Ugelom nizdie uvedenych bezpednostnych pokynov je poskytnit pouzivatel'ovi informacie o bezpednom a
spravnom pouzivani tohto vyrobku tak, aby nedoslo k Ziadnemu nec¢akanému riziku zranenia alebo poskodenia.

Zakladné bezpecnostné opatrenia

Po precitani tejto prirucky ju uchovajte na I'ahko pristupnom mieste.

Toto je symbol bezpecnostnej vystrahy. Tento symbol vas upozornuje na hroziace
A nebezpedenstva, ktoré modzu viest k poskodeniu majetku a/alebo vaznemu zraneniu
¢i usmrteniu.

AUPOZORNENIE Naznaduje nebezpecnu situaciu, ktord, pokial' sa jej nevyhnete, by mohla viest k
usmrteniu alebo vaznemu zraneniu.

AVYSTRAHA Naznacuje nebezpednu situaciu, ktord, pokial' sa jej nevyhnete, by mohla viest' k
mensiemu alebo menej zavaznému zraneniu.

/\ UPOZORNENIE

1. Toto zariadenie nie je ur¢ené na pouzivanie osobami
(vratane deti) so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo
mentalnymi schopnostami, alebo osobami s nedostatoénymi
skisenostami a znalostami, a to ak nepracuju pod dozorom
alebo na zaklade pokynov o pouzivani zariadenia vydanych
od osoby zodpovednej za ich bezpeénost.

2.V pripade deti je treba dohliadat na to, aby sa so zariadenim
nehrali.

3. Ak je napajaci kabel poskodeny, aby ste zabranili riziku, musi
ho vymenit servisny zastupca spolo¢nosti LG Electronics.

4. Toto zariadenie mdzu pouzivat deti starSie ako 8 rokov a
osoby so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo mentalnymi
schopnostami, alebo osoby s nedostatoénymi skiisenostami
a znalostami, ak pracuju pod dozorom alebo na zaklade
pokynov o pouzivani zariadenia bezpecnym spdsobom a
chapu suvisiace rizika. Deti sa so zariadenim nesmu hrat.
Cistenie a pouzivatel'ski Udrzbu nesmu vykonavat deti bez
dozoru.

Z bezpecnostnych dévodoy, nevyberajte
batériu z &istiaceho robota. Ak je
potrebna vymena batérie alebo iny
servisny zasah tykajuci sa istiaceho
robota, vezmite ho do najblizsieho
autorizovaného servisného strediska
alebo k predajcovi vyrobkov spolo¢nosti
LG Electronics a poZiadajte o pomoc.

Nedodrzanie tohto pokynu méze spésobit
vznik poZziaru alebo poruchu vyrobku.

Nikdy nepouzivajte tento Cistiaci
robot s batériou a/alebo domovskou
stanicou od akéhokol'vek iného
vyrobku ako je tento &istiaci robot.

V opa¢nom pripade mbze déjst

k vzniku poZiaru alebo poruche
vyrobku.



BEZPECNOSTNE POKYNY

/\ UPOZORNENIE

Zabezpecte, aby nedoslo k rozdrveniu
napajacieho kabla domovskej stanice
pod fazkym predmetom ani poskodeniu
pri kontakte s ostrymi predmetmi.

Nedodrzanie tohto pokynu méze spdsobit
zasiahnutie elektrickym pradom, vznik
poziaru alebo poruchu vyrobku. Ak doslo k
poskodeniu napajacieho kabla, nepripajajte
ho k elektrickej zasuvke. Vezmite vyrobok
do auforizovaného servisného strediska
spoloénosti LG Electronics.

Neumiestiiujte domovsku stanicu a
Cistiaci robot blizko vykurovacieho
zariadeni

V opaénom pripade méze dojst k
deformacii vyrobku, vzniku poziaru
alebo poruche vyrobku.

Neohybajte napajaciu zastréku
nasilim. Nepouzivajte napajaciu
zastréku, ked' doslo k jej poskodeniu
alebo uvol'neniu.

V opa¢nom pripade méze déjst k
vzniku poziaru alebo poruche vyrobku.

Nedotykajte sa napajacej zastréky
mokrymi rukami.

V opaénom pripade méze dojst k
zasiahnutiu elektrickym pradom.

Nerozstrekujte ani nepouzivajte horl'avé
materialy, istiace prostriedky ani pitnu
vodu v blizkosti Cistiaceho robota.

V opa¢nom pripade mbze dojst k

vzniku poZziaru alebo poruche vyrobku

* Horl'avé materidly: benzin, riedidlo, atd".

* Cistiace prostriedky: saponat,
vyrobky do kupele, atd'.

Nevkladajte ziadnu &ast tela, ako
je ruka alebo noha, pod kefu alebo
kolieska Cistiaceho robota v ¢innosti.

V opa¢nom pripade mbze dojst k
zraneniu alebo poskodeniu vyrobku.

Nepouzivajte Cistiaci robot na tzkom
a vysokom nabytku, ako je skrifa na
Saty, chladniéka, pisaci stél, stél, atd".

V opaénom pripade méze dojst k
zraneniu, poruche vyrobku alebo
poskodeniu, na ktoré sa nevztahuje
zaruka.

Zariadenie neaktivujte na podlahe,
ktora ma sklon viac ako 10 stupriov.

Zariadenie by nemuselo fungovaf
spravne.

Cistiaci robot nepouzivajte, ked' st
na podlahe polozené sviecky alebo
krehké predmety.

V opaénom pripade méze dojst
k vzniku poZiaru alebo poruche
vyrobku.

Vzdy pouzivajte vyhradenu elektricku
zasuvku dimenzovanu na 10 ampérov.

Ak je sucasne k rovnakej elektrickej
zasuvke pripojenych viacero
spotrebic¢ov, mézu vygenerovat
dostatok tepla na vznik poziaru.

Pri vytahovani zastréky domovskej
stanice vzdy uchopte samotnu zastréku,
nie kabel. Pri vytahovani napajacej
zastréky sa nedotykajte vidlice prstami.

V opaénom pripade by mohlo déjst k
zasiahnutiu elektrickym prudom.

Nikdy nedovol'te defom ani domacim
zvieratdm, aby sa hrali s &istiacim
robotom alebo na fiom zostavali.
Nepouzivajte Cistiaci robot, pokial’ z
neho visi nejaky predmet.

V opaénom pripade méze dojst k
zraneniu alebo poskodeniu vyrobku.

Okamzite vypnite napajanie zariadenia,
ak Cistiaci robot vydava akékol'vek
nezvycajné zvuky, vychadza z neho
zapach alebo dym, a to vybratim
Cistiaceho robota z domovskej stanice
a vypnutim hlavného vypinaéa na
zadnej strane zariadenia.

V opa¢nom pripade méze déjst k
vzniku poziaru alebo poruche vyrobku.

Nepouzivajte Eistiaci robot v
miestnosti, v ktorej spi dieta.

V opaénom pripade méze dojst k
zraneniu alebo poskodeniu vyrobku.

Nenechavajte deti ani domace
zvierata v blizkosti ¢istiaceho robota
bez dozoru.

V opaénom pripade méze dojst k
zraneniu alebo poskodeniu vyrobku.

ATen'ro vyrobok je uréeny na pouZitie vo vnitornom
prostredi domacnosti a nemal by sa pouzivat v
mobilnych aplikaciach. Nemal by sa pouzivat aniv
komerénych aplikaciach, ako su dielne &i opravovne
automobiloy, atd'.

®
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BEZPECNOSTNE POKYNY

/\VYSTRAHA

Casto a pravidelne vyprazdiujte
nadobu na prach a udrziavajte ju v
Cistote.

Prach nahromadeny v nadobe na
prach méze spustit’ alergie a méze
obsahovat skodlivy hmyz.

Cistiaci robot pouzivajte len vo
vnutornom prostredi.

Jeho pouzitie vo vonkajsom
prostredi méze spdsobit’ poruchu
vyrobku a neopravitel'né poskodenie
zariadenia.

Pred spustenim cistenia zatvorte
kryt nddoby na prach na hlavnej
jednotke.

Ak kryt nie zatvoreny, méoze
spdsobit’ zranenie alebo poruchu
vyrobku.

Cistiaci robot NEPOUZIVAJTE
v okoli zabradlia, schodiska ani
ziadneho iného nebezpeéného
miesta.

Inak méze byt pouzivatel alebo
vyrobok vystaveny poskodeniu.

V ojedinelych pripadoch méze kefa
gistiaceho robota poskodit koberec.
Ak k tomu dojde, ihned' preruste
proces Cistenia.

Ked' ma koberec dlhé strapce, méze
déjst k ich poskodeniu.

Dbajte na to, aby sa hlavna jednotka
a nabijaci konektor domovskej
stanice nedostali do kontaktu s
kovovymi predmetmi.

V opaénom pripade méze dojst k
poruche vyrobku.

Nedavajte vodu, &istiaci prostriedok,
atd'. do ¢&istiaceho robota.

V opaénom pripade méze dojst k
poruche vyrobku. Nedavajte ziadnu
vodu ani ziadny distiaci prostriedok
na cistiaci robot. Ak sa kvapaliny
dostanu dovnutra Cistiaceho robota,
vypnite napajanie a kontaktujte
obchodného zastupcu alebo
stredisko starostlivosti o zakaznika
spolo¢nosti LG Electronics.

Dbajte na to, aby nedoslo k padu
Cistiaceho robota ani jeho vystaveniu
pésobeniu silnych narazov.

V opaénom pripade méze dojst k
zraneniu alebo poruche vyrobku, na
ktorl sa nevztahuje zaruka.

Nevystavuje Cistiaci robot
dlhodobému pésobeniu nizkej
teploty (menej ako -5°C).

V opaénom pripade méze dojst k
poruche vyrobku.

Pred spustenim &innosti zariadenia
odstrante akékol'vek kable alebo
$nuary z podlahy.

Kabel alebo $nlra sa méze zamotat
do koliesok ¢cistiaceho robota a
spdsobit poruchu vyrobku alebo
odpojenie kadbla zariadenia.

Dbajte na to, aby sa &istiaci robot
nenechal poloZeny na stole alebo
pisacom stole so zapnutym
napajanim.

Mohlo by to viest' k zraneniu
pouzivatela alebo poskodeniu
vyrobku.

Nenechavajte &istiaci robot zametaft
kvapaliny, ziletky, Spendliky, triesky,

Tieto predmety mézu spdsobit
poruchu vyrobku.

Nevkladajte ostré predmety do
otvoru ultrazvukového snimada
Cistiaceho robota.

V opaénom pripade méze dojst k
poruche vyrobku.

Nepouzivajte &istiaci robot, ked' je
nadoba na prach Uplne naplnena.

V opaénom pripade méze dojst k
poruche vyrobku.



BEZPECNOSTNE POKYNY

/\VYSTRAHA

Ak je podlaha mokra, alebo ma
mokré &asti, pred pouzitim &istiaceho
robota ich poutierajte. Nepouzivajte
Cistiaci robot na mokrom povrchu.

V opaénom pripade mdze dojst k
poskodeniu vyrobku.

Pri pripeviiovani mopu dbajte na
to, aby sa nezakryl spodny snimac¢
obrazu.

Zakrytie spodného snimaca obrazu
moze zabranit bezproblémovému
fungovaniu vyrobku.

)

Ked' je &istiaci robot v &innosti,
modze narazit do ndzky stolicky,
pisacieho stola, stola alebo inych
uzkych kusov nabytku.

Aby sa urychlilo a zlepsilo Cistenie,
jedalenské stolicky vylozte na
jedalensky stol.

Pred spustenim &istenia sa uistite,
Ze je podlozka na dlazke vyssia ako
2 cm od zeme.

ho méze prekonat a zajst do
neziaducich priestorov. Nezabudnite

AMSNIAOTS
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zatvorit' véetky dvere tych miestnosti,
ktoré sa nemaju cistit.

Ak ho nepouzivate, vypnite hlavny

vypinaé a zapnite ho vtedy, ked'

vykonavate &istenie alebo nabijanie

vyrobku, aby sa Setrila elektricka

energia.

Tlp Pred pouzitim zariadenia skontrolujte nasledovné:

* Vyprazdnite nadobu na prach po kazdej ¢innosti zariadenia alebo pred jej Uplnym naplnenim.

» Odstrante akékol'vek kable alebo dlhé $nury z podlahy.

« Pred cistenim odstrante akukol'vek vihkost z podlahy.

* Pred Cistenim zatvorte kryt nadoby na prach.

« Z miestnosti, ktord sa ma cistif, odstrante krehké alebo zbytocné predmety. Napriklad,
odstrante drahl keramiku a cennosti z podlahy.

» Skontrolujte, ¢i je batéria dostato¢ne nabita a ak je takmer vybita, nabite ju.

- Zatvorte dvere akejkol'vek miestnosti, do ktorej nema cistiaci robot poc¢as &istenia vojst, méze
totiz najprv vstupit do inej miestnosti a potom pokracovat’ vstupom do neziaducej miestnosti.

« Nepouzivajte tento vyrobok v miestnosti, v ktorej spi samé dieta. Mohlo by déjst k zraneniu
alebo zobudeniu diefata.

» Odstrante uteraky, podlozky na nohy alebo akékol'vek iné tenké latky z podlahy, ked'ze ich
moze zachytit' kefa.

« Pred spustenim zariadenia je lepsie odstranit’ koberce, ktoré su tensie ako 20 mm, ked'ze
moézu spdsobit poruchu zariadenia.

« Zatvorte, prosim, akékol'vek balkonové dvere. Kolieska sa mézu pocas Cistenia zaseknuf'.




PRISLUSENSTVO DODANE S VYROBKOM

Cistiaci robot

Dial'kovy ovladac¢

» Obrazky sa mézu od skutoénych objektov lisit.

NAVOD PRE POUZIVATELA
CISTIACI ROBOT

Cistiaci nastroj Filter nadoby na prach Rychly navod Navod na obsluhu
(rezervny) (volitel'na moznost)

na Cistenie
snimacov

na Cistenie
filtra
Cistiaca kefka (nachadza sa Zasuvka na mop Mop s ultra mikrovlaknami
na kryte nadoby na prach) (volitel'nd moznost) (2 kusy) (volitel'na moznost)
& &
P &
Dve batérie do dial'kového ovladaca Bocna kefa (2 kusy) Kefa typu Carpet Master
(2 kusy typu AAA) (volitel'nd moznost) (volitel'nd moznost)
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POPIS JEDNOTLIVYCH CASTi - CISTIACI ROBOT

Pohl'ad zhora

Horny snimac obrazu

Kryt nddoby na prach

|

o 1 Displej a ovladacie tlacidlo

o # N = Tlac¢idlo krytu nddoby na prach

Pohl'ad spredu

Ultrazvukové snimace

Okienko so snimacmi na detekciu
prekdzok Detekéné snimace domovskej
stanice a Prijimacie snimace dial'kového
ovladaca

Hlavny vypinac

Vetraci otvor

Snimac na detekciu schodu

Boc¢na kefa

Nabijaci konektor
Kefa

Koliesko

Batéria

Spodny snimac obrazu

» Obrazky sa mézu od skutoénych objektov lisit.
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POPIS JEDNOTLIVYCH CASTi - DOMOVSKA STANICA / NADOBA NA PRACH

Domovska stanica

DrzZiak dial'’kového ovlddaca

Nabijaci konektor

Nadoba na prach Rukovat' nadoby
na prach

Cistiaca kefka

Kryt nddoby na prach

§~.
Zaklopka sacieho otvoru — e 2 === S
= “.‘

= ~~
9 — = = ...
Tlacidlo na otvaranie ) Z =l .
krytu nadoby na prach \is IR £
. S
Seen i \’a.
~~~~~~~
.....
-
....
.

Kryt filtra ——%,

@ » Obrazky sa mézu od skutoénych objektov lisit.



FUNKCIE TLACIDIEL - CISTIACI ROBOT

TURBO

START/STOP

MODE

HOME

BUTTON LOCK
On/Off

* Po stlaceni tohto tlacidla sa nastavi ,rezim Turbo" s hlasovym potvrdenim.
* Opatovnym stlacenim tohto tlacidla v ,reZime Turbo" sa tento rezim zrusi.

* Pouziva sa na zapnutie napajania, spustenie alebo zastavenie Cistenia.

» Ak sa toto tlacidlo stlaci pocas toho, ako je zapnuté zariadenie, spusti sa Cistenie.

» Ak sa toto tlacidlo stlaci pocas Cistenia, Cistenie sa zastavi.

» Ak sa toto tlacidlo podrzi stlacené priblizne na 2 sekundy pocas toho, ako je
zapnuté zariadenie, vypne sa napajanie zariadenia.

» Ak sa toto tlacidlo stlaci v rezime ,Inteligentna diagnostika', diagnostika sa ukonci.

* Pouziva sa na zmenu nastavenia rezimu cistenia.

» Ak sa zariadenie nachadza v domovskej stanici, volitelnd moznost ,,Bodové
Cistenie" nie je dostupna.

» Rezim ,Méj priestor" je mozné zvolit' len pomocou dial'kového ovlddaca (ked' sa
gistiaci robot nenachadza v domovskej stanici).

» Pouziva sa na vratenie Cistiaceho robota spat do domovskej stanice na nabijanie.
» Ak je Cistenie dokoncené, alebo je batéria takmer vybita, Cistiaci robot sa sam vrati
do domovskej stanice na nabitie svojej batérie.

* Podrzanim stlacenych tlacidiel ,Turbo" a ,Mode" na 3 sekundy sa aktivuje alebo
deaktivuje funkcia uzamknutia Lock.

» Ak je funkcia ,Lock" zapnuta, po kazdom stlaceni tlacidla sa ozve hlasové
oznamenie ,Key has been locked" (Tlacidlo je uzamknuté).

®
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FUNKCIE TLACIDIEL - DIALKOVY OVLADAC

Start
Stlacenim tohto tlacidla sa
spusti Cistenie. (p16)

Mode
Zmena rezimu Cistenia. (p19)

Smerové tlaéidlo

Toto tlacidlo umoznuje
manualne ovladanie a vol'bu
oblasti v rezime cistenia
.Mbj priestor".

Repeat

Toto tlacidlo umoznuje \.Repeat My Sesig My S
aktivaciu alebo deaktivaciu y Space o
Pouziva sa na uvedenie Cistiaceho

Pouziva sa na nabitie Cistiaceho robota jeho
navratenim do domovskej stanice. (p17)

Pouziva sa na aktivaciu alebo
deaktivaciu rezimu , Turbo" (p22)

Stop/OK

Stlacdenim tohto tladidla sa Cistiaci
robot zastavi, alebo potvrdite plan
Cistenia ¢i.

rezimu , Opakované Cistenie. robota do rezimu cistenia ,Mgj
(pZZ) (Schedule(CanceI:Ssec) Mute iestor" ( 20) " )
Schedule ° priestor- {p

Pousi . Mute

ouZiva sa na spustenie -, L

Cistenia v napldanovanom case. POUZIYa, sa nava.khvacmwaleb?

Stlagenim tohto tlacidla na o deaktivaciu rezimu ,Stisenie" (p11)

3 sekundy sa naplanované Diagnosis

Cistenie zrusi. Pouziva sa na spustenie

% Moznosti nastavenia/zrusenia inteligentnej diagnostiky. Dostupné
planu su dostupné len v len pri nabijani Cistiaceho robota.
rezime ,Nabijanie" (p24) (p27)

Clock
Pouziva sa na nastavenie
aktualneho ¢asu
zobrazeného na cCistiacom
robote. (p23)

Tlp + Dial'kovy ovldada¢ NEPOSKYTUJE funkciu zapnutia napajania.
* Pri vypnutom zariadeni nebude dial'kovy ovlddac fungovat.

« Ak chcete zapnuft/vypnut napdjanie, pouzite tlacidlo ,Start/Stop" na hornej ¢asti Cistiaceho
robota.

* Tlac¢idld ,Mode", ,My Space" alebo ,Clock" pouZivajte len po zastaveni Cistiaceho robota.




ZOBRAZENIE INFORMACII O STAVE

lkona stiSenia

Tato ikona zobrazuje
zapnutie alebo
vypnutie stiSenia.
lkona batérie

Tato ikona zobrazuje
stav nabitia batérie,

\ zacne blikat, ak je

\ potrebné nabitie batérie.
lkona AM/PM

lkona uzamknutia
Zobrazuje, ¢i je alebo nie je

aktivované uzamknutie ,,LOV
lkona planu

Zobrazuje stav N L _ & L g_/_ - _'_'_._ / Tato ikona zobrazuje, Cije
nastavenia Planu/ h L\\' -, - v, - \||I . dopoludnia alebo popoludn,
,Jednorazovo" : Gj :: l ‘ ' ‘ . ' ‘ l "'A M: a to pod|a nastavenia hodin.
alebo ,Kazdy ' n_a» e - :: ! e——— |kona Turbo
den”. : @ " . ' . ' . . ' . ':l P M: Toto zobrazenie

v naa¥ el e’ e ' svieti, ak je aktivovany

rezim Turbo.

Prlifid
Opak ¢ Cisteni ‘ )

pakovane cistenie c> ) @ @ : ;: Ji. i lkona navratu do
(Repeat cleaning) [yt d kei stani
Zobrazuje, ¢i sa / \ Tf::'ng:s ejs am;e ‘
zariadenie nachadza v a 9 |v9n‘a s'a zobraz,

< L x o ak je cistiaci robot
rezime ,Opakované Cistenie"

v rezime ,Navrat do
domovskej stanice".

Cistenie cikcak
(Zigzag cleaning)

Tato ikona sa zobrazi vtedy,
ked' Cistiaci robot vykonava

Cistenie v rezime
Méj priestor
(My Space cleaning)

Cistenie v reZime cikcak. Zobrazi sa, ked
Cistenie po jednotlivych usekoch Cistiaci robot bezi v
(Cell by Cell cleaning) rezime Mgj priestor.

Tato ikona sa zobrazi vtedy, ked'
Cistiaci robot vykonava Cistenie v
rezime Po jednotlivych Usekoch.

Bodové &istenie
(Spot cleaning)

Zobrazeple casu Tato ikona sa zobrazi,

Zobrazuju sa aktualny a ked' &istiaci robot

naplanovany ¢as. za&ne bodové
Cistenie.

Tlp * Po vol'be rezimu ¢istenia (Cikcak alebo Po jednotlivych Usekoch) sa dany rezim ulozi do
pamate a zostane uloZeny v paméati aj po vypnuti napajania.
« Ak chcete zrusit vol'bu uloZzenu v paméti, na 3 sekundy podrzte stlacené tlacidlo ,,Schedule"
na dialkovom ovladadi pocas nabijania Cistiaceho robota.

@
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PRED TYM, AKO ZACNETE
D

Pred cistenim skontrolujte nasledovné

» Nepouzivajte toto zariadenie v miestnosti, v ktorej sa nachddza samé dieta. Mohlo by déjst k zraneniu
diefafa.

» Z miestnosti, ktord sa ma gistit, odstrante krehké alebo zbyto&né predmety.
Predovsetkym odstrante drahd keramiku a cennosti z podlahy.

* Pred cistenim zatvorte kryt nadoby na prach.

+ Odstrante akukol'vek vihkost' z podlahy.

» Odstrante kable, Snury, uteraky, podlozky atd'. z podlahy, aby ich nezachytila kefa.

» Skonftrolujte, ¢i je dostatoc¢ne nabita batéria a ak je takmer vybita, nabite ju.

* Pred kazdym cistenim alebo po kazdom Cisteni vyprazdnite nadobu na prach, alebo vtedy, ked' sa naplini.

« Zatvorte dvere akejkolvek miestnosti, do ktorej nema Cistiaci robot vstupit. Pocas istenia mdze Cistiaci
robot vstupit do inej miestnosti a pokracovat v gisteni.

- Ked' je pripevneny mop, &istiaci robot nedokaze prekonat prahy s vyskou 5 mm alebo viac. Ak nepldnujete
pouzit mop na Cistenie, pred pouzitim gistiaceho robota vyberte mop.

* Pred spustenim zariadenia je lepSie odstranit koberce, ktoré su tensie ako 20 mm, ked'ze mdézu spdsobit
poruchu zariadenia.

- Zatvorte, prosim, akékol'vek balkénové dvere. Kolieska sa mozu podas Cistenia zaseknuf'.

Vlozenie batérie do dial'’kového ovladaéa

1. Otvorte kryt batérii nadvihnutim zadného hacika dial'kového ovladdaca.
2. Vlozte dve batérie typu AAA, pricom pocas vkladania dbajte na spravnu polaritu +, -.
3. Kryt batérii zatvorte Uplne tak, aby batérie nevypadli.

Bezpecnostné pokyny tykajice sa pouzivania dial'kového ovladaca

* Naraz stlacajte len jedno tlacidlo.

* Dbajte na to, aby dial'kovy ovlada¢ nespadol a nebol vystaveny pdsobeniu silnych narazov.

» Neskladujte ho blizko zariadeni, ktoré vydavaju teplo, plamen ¢&i horuci vzduch.

« Urgité ziarivky, ako napriklad svietidlo s trojpasmovym vyzarovanim, mézu zasahovat do &innosti dial'kového
ovlddaca. Preto ho pouZivajte ¢o najd'alej od takychto svietidiel.

* Ak sa dial'kovy ovlada¢ nachadza prilis d'aleko od aktivovaného cistiaceho robota, nemusi fungovat’
spravne. Ak je to mozné, dial'kovy ovladac pouZivajte do vzdialenosti maximalne 3 m od Cistiaceho robota.

®



PREHLAD

Umiestnite domovsku stanicu. (p14)

Zapojte zastréku napajacieho kabla do elektrickej
zasuvky a umiestnite stanicu k stene. Ak sa nebude do
stanice privadzat napdjanie, Cistiaci robot sa nenabije.

Zapnite napajanie &istiaceho robota. (p15)

Zapnite hlavny vypina¢ na l'avej zadnej strane
Cistiaceho robota a stlacte tlacidlo ,Start/Stop" na
hornej Casti.

% Ak sa napajanie nezapne, pozrite si stranu 15.

Skontrolujte nadobu na prach.

Pred spustenim cistenia skontrolujte, ¢i je nadoba na
prach cCistd a zatvorte kryt nddoby na prach na hlavnej
jednotke.

Spustite &istenie. (p16)

Znova stlaéte tla¢idlo START/STOP pocas zapnutia
Cistiaceho robota. Ozve sa zvuk cistenia a potom sa
zac¢ne Cistenie.

Automatické nabitie. (p17~18)

Cistiaci robot vykona vlastnd diagnostiku a automaticky
sa vrati do domovskej stanice na nabitie pred Uplnym
vybitim batérie. Nabitie batérie trva priblizne tri hodiny.

PouzZitie reZimu &istenia a pomocnych funkcii.
(p19~25)

o @ ® @ bE

< Vystraha >

Pomocou tlacidiel na ¢istiacom robote a dialkovom
ovladaci mézete pouzit jednotlivé rezimy cistenia a d'alSie
podporné funkcie.

Medzi rezimy cCistenia patria Cikcak, Po jednotlivych
Usekoch, Bodové cistenie, Mdj priestor a Opakované
Cistenie. Medzi podporné funkcie patria Manualny rezim,
Planované ¢istenie a Cistenie s mikrovldknovym mopom.

AMSNIAOTS

Ked' sa ¢istiaci robot pouZije s otvorenym krytom nadoby na prach,
méze dojst k zraneniu alebo vaznemu poskodeniu tohto vyrobku.




SPOSOB INSTALACIE DOMOVSKEJ STANICE

Spodsob instalacie domovskej stanice

1. Domovskud stanicu umiestnite k stene na pevnu vodorovnud podlahu
tak, aby pocas pripajania robota nedochadzalo k posuvaniu.
Odstrante akékol'vek predmety do vzdialenosti 1,5 m na pravej a
I'avej strane a 2 m vpredu

7
7
/

AN

iz T

O X

2. Pripojte napajaci kdbel do elektrickej zasuvky.

Ovinte napajaci kabel okolo upevniovacieho hacika na zadnej strane
domovskej stanice alebo ho umiestnite pozdiz povrchu steny tak,
aby nezavadzal pri pohybe ¢istiaceho robota.

Upevnovaci hacik
napajacieho kabla

3. Domovsku stanicu pripevnite k stene tak, aby sa nehybala. Zapnite
hlavny vypinac.
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4. Ked' sa dialkovy ovlada¢ nepouziva, vloZzte ho do drziaka dial'kového
ovlddaca na domovskej stanici.

Tlp * DomovskU stanicu nechajte vzdy pripojenu k elektrickej zasuvke. Ak sa domovska stanica
neponecha pripojend k elektrickej zasuvke, Cistiaci robot sa nevrati automaticky do stanice na
nabitie.

< Vystraha >  Cistiaci robot nepouzivajte, ak ma domovska stanica poskodeny kabel alebo zastréku,
ak nefunguje spravne alebo doslo k jej posSkodeniu ¢&i padu. Aby nedoslo k ohrozeniu,
kabel musi vymenit spoloénost’ LG Electronics, Inc. alebo kvalifikovany servisny

technik.



SPOSOB ZAPNUTIA A VYPNUTIA NAPAJANIA CISTIACEHO ROBOTA
<D

Zapnutie sietového napdjania

Skontrolujte hlavny vypina na zadnej l'avej strane Cistiaceho robota.

Ak je napdjanie vypnuté, zapnite vypinac.

% Pri zapinani hlavného vypinaca nestlacajte tlacidlo, ktoré sa
nachadza na hornej &asti &istiaceho robota. Cinnost tladidla sa
moze oneskorif.

% Vypnite hlavny vypina¢, ak sa Cistiaci robot nebude dIhsi ¢as
pouzivat, aby sa chranila batéria. Cistiaci robot sa neméze nabit,
ak je hlavny vypina¢ v polohe vypnutia ,,OFF"

Zapnutie zariadenia z pohotovostného rezimu.

Pri vypnutom napdjani Cistiaceho robota podrzte stlacené tlacidlo
,Start/Stop" na 1 sekundu, kym sa neozve zvuk , Cink" Po uplynuti
priblizne 10 sekdnd sa zapne napdjanie a ozve sa melddia.

% Ak uplynie 10 minut bez vydania aktivneho prikazu cistiacemu
robotu po zapnuti, napajanie sa automaticky vypne.

Vypnutie napajania

Na dve sekundy podrzte stlacené tlacidlo START/STOP pocas
zapnutia Cistiaceho robota. Po vypnuti napajania sa ozve melddia.

Tlp « Ak sa napdjanie neda zapnut, postupujte nasledovne.
- Zapnite hlavny vypinac a pockajte viac ako 3 sekundy.
- Po zapnuti hlavného vypinaca stlacte tlacidlo ,START/STOP"
- Ak sa napajanie nezapne alebo sa neobjavi Ziadne zobrazenie, ale len cinknutie,
manualne viozte Cistiaci robot do domovskej stanice.

AMSN3IAOTS



SPOSOB SPUSTENIA A ZASTAVENIA CISTENIA

Pouzivanie tladidiel na ¢istiacom robote

Po zapnuti Cistiaceho robota zacnite Cistenie stlacenim tlacidla
START/STOP. Ozve sa melddia a zacne gistenie.

Cistenie zastavite stlagenim tlacidla START/STOP pocas Cistiaceho
cyklu.

% Po stlaceni tlagidla ,START/STOP" pocas vypnutého napdjania

&istiaceho robota sa zapne napajanie. Cistenie sa spusti po d'alsom
stlageni tlacidla ,START/STOP"

Pouzivanie dial'’kového ovladada

Po zapnufti Cistiaceho robota pomocou tlacidla na Cistiacom robote
stlacte tlacidlo START na dialkovom ovladaci. Ozve sa melddia a
zacne Cistenie.

Cistenie sa zastavi po stladeni tla¢idla Stop/OK pocas &istiaceho
cyklu.

% Cistiaci robot sa neda zapnut' z pohotovostného rezimu pomocou
dial'’kového ovladaca, ked' je napajanie Cistiaceho robota vypnuté.
Ked' je napajanie vypnuté, stlacenim tla¢idla ,START/STOP" na
hornej strane cCistiaceho robota zapnite napajanie a umoznite tym
pouzitie dialkového ovladaca.

Repeat
PN

% Pocas Cistenia moéze dochadzat k ndrazom, ked' snimac nedokaze rozpoznat niektoré objekty kvéli ich
tvaru (tenké ndzky stoliciek a stolov, rohy nabytkov). Ked' k tomu déjde, vnuatorny snimacé na detekciu
narazov zareaguje vyslanim signalu na vykonanie pohybu dozadu.

* Ak je Cistiaci robot nastaveny na spustenie Cistenia na mieste mimo domovskej stanice, polozte Cistiaci
robot na plochu podlahu, aby nedoslo k poruche snimaca na detekciu prekazok. Navyse, spustite Cistenie
od miesta, na ktforom sa nenachadzaju ziadne prekazky, ako su zaclony alebo steny v rdmci vzdialenosti
30 cm od ¢istiaceho robota.

Tlp Spésob dosiahnutia najlepsich vysledkov:

« Kratko pred spustenim cinnosti robota skontrolujte priestor, ktory sa ma cistit, &i sa v iom
nenachadzaju nejaké velké a malé predmety, ktoré by mohli spdsobit tazkosti Cistiacemu
robotu.

» Ak sa Cistenie spusti, ked' sa Cistiaci robot nachddza v domovskej stanici, zariadenie sa mdze
rychlo vratit do domovskej stanice, ked'ze sa presne nacitala aktualna domovska poloha.

» Ked' je naindtalovana zasuvka na mop, aby nedoslo k sekunddrnemu znedisteniu od
znedisteného mopu, robot nebude prechddzat' cez prahy dveri s vygkou 5 mm alebo viac.




SPOSOB NABITIA BATERIE

Automatické nabitie

Cistiaci robot sa vrati do domovskej stanice na konci ¢istiaceho cyklu

alebo vtedy, ked' je takmer vybitd batéria.

% Ak uplynie 10 minut bez pohybu cistiaceho robota, alebo je batéria
prilis vybita, napajanie sa automaticky vypne.

% NEVYPINAJTE hlavny vypinaé, pretoZe sa nenabije batéria. Ak sa
zariadenie manualne vrati s vypnutym hlavnym vypinaéom, zobrazi
sa chybové hlasenie ,,Main power switch on the back of the HOM-
BOT is turned off. Please turn the switch on." (Hlavny vypinaé& na
zadnej éasti HOM-BOT je vypnuty. Zapnite tento vypinag, prosim.)

%V pripade, Ze sa zariadenie pocas Cistenia vrati do domovskej
stanice kvoli takmer vybitej batérii, Cistenie sa spusti po nabiti, a to od najblizSieho miesta oblasti, ktora sa
predtym este nedistila. (Strana 18)

% Ak sa Cistiaci robot nedokaze pripojit k domovskej stanici na prvy pokus, bude to skusat’ dovtedy, kym sa
mu fo nepodari.

% Ked' &istiaci robot dokonéi vietky priestory, ktoré dokaze vycistit, vrati sa do domovskej stanice, aj ked'
batéria nie je takmer Uplne vybita.

Manualne nabijanie

Pri prvom pouziti &istiaceho robota alebo pri nabijani batérie pocas cistenia mézete batériu nabit manudlne.

Spésob 1. Cistiaci robot pripojte k domovskej stanici
zarovnanim prednej strany domovskej stanice.
Spustenie nabijania bude sprevadzat melddia
spolu so zvukovym hlasenim.

% Ak sa opakovane ozve hlasovy oznam
»Main power switch on the back of the
HOM-BOT is turned off. Please turn the
switch on.! (Hlavny vypinaé na zadnej
&asti HOM-BOT je vypnuty. Zapnite tento
vypinaé, prosim.), vtedy zapnite hlavny
vypinac.

Spésob 2. Po stlaceni tlacidla ,,HOME" na dial'kovom
ovladdacdi alebo na cistiacom robote sa
prijme vyzva na automatické vygenerovanie
vyhl'adavacieho signalu a navrat Cistiaceho
robota do domovskej stanice.

% Ak Cistiaci robot nezadal ¢istenie z domovskej stanice alebo sa Cistiaci robot nabija manualne po stlaceni
tlagidla Home, najdenie domovskej stanice méze trvat o nieco dlhsie.

% Ak sa Cistiaci robot nachadza v rémci 10 cm od prednej ¢asti nabijacieho konektora pri zapnutom napajani,
automaticky sa vrati do domovskej stanice a zacne sa nabijanie.

Tlp Pri pouzivani domovskej stanice dodrZiavajte nasledujice bezpecnostné pokyny:
« Ak sa v nabijacom konektore zachyti nejaky cudzi material, nabijanie nemusi prebiehat’
plynulo. Z ¢asu nacas poutierajte tento konektor suchou handrickou po odpojeni napajacej
z4streky.(str. 32)
* Aby nedoslo k zasiahnutiu elektrickym priadom ani poskodeniu domovskej stanice, nedotykajte
sa nabijacieho konektora ziadnymi kovovymi predmetmi.
* Aby nedoslo k vzniku poZiaru ani zasiahnutiu elektrickym prddom, niekdy nerozoberajte ani

neupravujte domovsku stanicu.
* Neumiestriujte domovsku stanicu ani napajaciu zastréku blizko vykurovacieho zdroja. @

AMSNIAOTS



SPOSOB NABITIA BATERIE
D

Indikator stavu nabitia batérie

Stav nabitia batérie zobrazuje stavovy indikator nasledovne.

» Ak prebieha nabijanie, indikator stavu batérie blika.

Ak je nabijanie dokon&ené, zobrazuju sa len ikony ,Battery" (Batéria) a ,Clean Mode" (Rezim C&istenia), aby
sa Setrila energia.

* Pokial' je potrebné nabitie, bude blikat' len prvy dielik indikatora stavu batérie.
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VyZaduje sa nabitie Batéria je takmer vybita
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Batéria je nabita na poloviénu Uroven Batéria je Uplne nabita

Stavovy indikator pocas
nabijania robota
(v priestorovom rezime Cikcak)

% Ak sa Cistiaci robot vrati do domovskej stanice s takmer vybitou
batériou, indikator ,Rezim distenia" za&ne blikat'.

- Ked' za¢ne indikator ,Rezim cistenia" blikat' po dokon&eni nabijania,

Cistiaci robot sa vrati k Cisteniu oblasti, ktoré neboli dokoncéené. Y it =
- Aj po stlaceni tlacidla ,Start" na dial'kovom ovladaci alebo tlacidla : ( \
,Stop" na hlavnej jednotke pocas nabijania pri blikajucom indikatore t?] e
,,Reiimvéisjreni?” Cistiaci robot najde a vyéis’rf nefﬂokonéenévmies’ra. V pripade, %e neexistuje
- Po stlageni tlagidla ,Start" na dialkovom ovladaci alebo tlacidla , Start/ siadna oblast na istenie
Stop" na zariadeni po zmene rezimu zacne Cistiaci robot Cistenie znova -
od zaciatku. AN
UK
S

I
V pripade, ze existuje oblast
na cistenie (blika)

Ak sa batéria nenabija

Kontrola 1:

Ak sa batéria nenabija ani po pripojeni Cistiaceho robota k

domovskej stanici, skontrolujte nasledovné.

- Vypnite a potom znova zapnite hlavny vypinac v l'avej zadnej
Casti Cistiaceho robota.

- Skontrolujte indikator napajania domovskej stanice.

- Utrite konektor na domovskej stanici suchou handrickou.
(str. 32)

Indikator napajania

Nabijaci konektor



REZIMY CISTENIA

Cistenie Cikcak

Cistiaci robot v rezime ,Cikcak" opakovane vykonava
cikcakovity pohyb tak, aby vycistil Uplne vSetky
miesta v oblasti Cistenia.

Ak chcete rychlo vygistit nejakl oblast, zvol'te rezim
Cistenia ,,Cikcak".

Stlagenim tlacidla ,Mode" (Rezim) na dial'kovom
ovladdaci alebo hlavnej jednotke zvol'te rezim Cistenia
,Cikcak" a stlac¢te tlacidlo ,Start"

% Predvolené nastavenie z vyroby je rezim cistenia
,,Cikcak"

Cistenie po jednotlivych usekoch

Cistiaci robot v rezime ,Po jednotlivych Usekoch”
vycisti danu oblast’ po jej rozdeleni na pravouhlé
Casti. Tento rezim zvolte, ak chcete vykonat
dbkladné cistenie.

Stlagenim tladidla ,Mode" (Rezim) na dial'kovom
ovladadi zvol'te rezim ,Cell by Cell" (Po jednotlivych
Usekoch) a stlacte tlagidlo , Start".

1. faza:
Vycisti sa plocha s maximalnym obsahom 3 m x
3 m. (Vel'kost obsahu sa méze menit podla tvaru
plochy, ktora sa ma vycistit'.)

2. faza:
2. faza cistenia Po jednotlivych Usekoch
automaticky zahfna aj rezim Cikcak.

Po dokonéeni 1. a 2. fazy sa Cistend oblast vycisti
zopakovanim vyssie uvedeného spdsobu Cistenia,
ked' sa zariadenie presunie do d'alSej ¢asti oblasti
Cistenia.

(/] ]
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Tlp » Po nastaveni sa rezim Cistenia (Cikcak, Po jednotlivych Usekoch) uchova v pamaéti aj po

vypnuti napajania.

« Ak sa pocas cinnosti vyzaduje zmena rezimu, najprv stlacte tlacidlo Stop/OK a az potom
zvol'te pozadovany rezim. Cistenie sa potom spusti od zaciatku.

®



REZIMY CISTENIA
D

Cistenie M&j priestor

Stlagenim tlagidla ,My Space" (M4j priestor) na
dial'kovom ovladaci sa nastavi rezim cistenia Mgj
priestor s hlasovym oznamom. Tento rezim zvol'te na
vycistenie konkrétne urcenych pléch.

[ // ]
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1. faza:
Pomocou dial'kového ovldda¢a manualne vykonajte
Cistenie po okraji jednotlivych pléch ur¢enych na
vycistenie.

% Tento rezim Cistenia sa akceptuje vtedy, ked' je vzdialenost medzi pociato¢nou a koneénou polohou
mensia ako 1 m.

v

Moj priestor

2. faza:

Potom po stladeni tlagidla ,Start" &istiaci robot sdm vygisti manualne vyznadenu oblast'.

% Ak sa nepodari spravne vyznacit uréitd zénu, ozve sa hlasovy oznam , Area does not meet the specified
conditions. Please continue to make specified area for cleaning process!" (Plocha nesplia uréené
podmienky. Zopakujte, prosim, vyznacenie uréenej oblasti na Cistenie.) Pomocou dial'kového ovlddaca
znova urcite pozadovanu zénu.

% Po dokondéeni &istenia zvolenych oblasti sa &istiaci robot uvedie do rezimu gistenia (Cikcak alebo Po
jednotlivych Usekoch), v ktorom vykonaval istenie predtym.

(ﬁﬁﬁﬁ\

Tlp « Pocas nabijania sa neda aktivovat rezim Cistenia "Méj priestor”
« Ak chcete zmenit rezim &istenia pocas &innosti Cistiaceho robota, najprv stlacte tlacidlo
,Stop/OK", aby bolo mozné zvolit pozadovany rezim. Cistenie sa spusti od zaciatku.

®



POMOCNE REZIMY CISTENIA

Manualne &istenie

Stlagenim smerového tlagidla na dialkovom ovlddaci mézete vykonavat pohyb gistiaceho robota v
manualnom reZzime.

Cistiaci robot vy&isti dand oblast, pricom sa bude pohybovat dopredu/dozadu/dol'ava/doprava, a to podla
stlacenia smerovych tlacidiel.

V manualnom rezime bude d&istiaci robot narazat’ do prekazok, ktoré sa nachadzaju za nim, ak sa na
dial'kovom ovladaci podrzi stlacené tlacidlo dozadu.

AMSNIAOTS

Bodové cgistenie

Najlepsie sa hodi na Cistenie urcitych casti domu.

Po stlaceni tlacidla ,Mode" (Rezim) na dial'kovom ovladadi zvol'te rezim ,Spot Clean" (Bodové Cistenie)
vyznaceny na stavovom indikatore a tlacidla ,Start" zac¢ne Cistiaci robot bodové Cistenie plochy s priemnerom
1,5 m.

% Pocas nabijania sa rezim ,Bodové cistenie" neda zvolit.

Po dokonceni Cistenia sa robot
zastavi vo vychodiskovej polohe

L0 (potrva to 4~5 min.).
At AV
L0000
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POMOCNE REZIMY CISTENIA

Rezim Turbo — . e
O Am
o . " . s DI IR
Stlacenim tlacidla , Turbo" na dial'kovom ovladdaci 0

alebo hlavnej jednotke sa aktivuje rezim , Turbo" s
hlasovym oznamom.

Po stlaceni rovnakého tlac¢idla v rezime ,Turbo" sa
rezim , Turbo" zrusi s hlasovym oznamom.

V rezime , Turbo" bude ¢&istiaci robot pracovat
intenzivnejsie, aby sa dosiahlo dékladné vycistenie.

% <Rezim Turbo (funkcia Floor Master)>
ReZim , Turbo" sa spusti automaticky, ked' Cistiaci
robot Cisti koberce.

Rezim Opakovanie

Stlacenim tlacidla ,Repeat" (Opakovanie) na dial'kovom ovladadi sa
aktivuje rezim ,Opakovanie" s hlasovym oznamom.

Po stlaceni rovnakého tlacidla v rezime ,Opakovanie" sa rezim
,Opakovanie" zrusi s hlasovym oznamom.

V rezime ,,Opakovanie" bude gistiaci robot opakovat istenie dovtedy,
kym sa nevybije batéria.

Rezim Uéenie

Cistiaci robot je schopny zapamatat' si prostredie

Cistenia prostrednictvom rezimu Ucenie s cielom

vykonavat inteligentné Cistenie.

% Rezim ,Ucenie" je dostupny len vtedy, ked'
zariadenie zacne Cistenie z domovskej stanice.

Tlp * Bezpecnostné pokyny tykajuce sa inteligentnej ¢innosti
- Tento rezim uéenia umoziuje zapamatanie miest s prekazkami, ktoré je potrebné obist.
Cistiaci robot si zapamata kazdy aspekt prostredia, v ktforom sa nachadza, a to od spustenia
Cistenia z domovskej stanice az po moment ukoncenia Cistenia daného priestoru.
- Cistiaci robot sa nauéi nové podmienky prostredia aj po zmene polohy domovskej stanice.
- Ak sa rezim ucenia akceptuje, ozve sa hlasovy oznam , The learning cleaning process is
complete!" (Proces naucenia Cistenia je dokonceny.)




NASTAVENIE CASU
D

Na cCistiacom robote je mozné nastavit’ aktudlny ¢as.
Stlacenim tlacidla ,Clock" (Hodiny) na dialkovom ovladaci, ked' Eistiaci robot ¢aka, sa
spusti nastavovanie aktualneho casu.

AMSNIAOTS

Blikanie 4 | e PoZadovany ¢as nastavte pomocou
".1'"" AM tlacidiel ,AV" na dial'kovom ovladaci.
g KX
il |
Blikanie | s Minuty nastavte pomocou tlacidiel , AV"
Vol'bu vykonajte pomocou -_='|.".' AM na diakovom ovladadi.
tlacidiel , <4 »" na dial'kovom s =
ovladaci. n | )
Tuto funkciu je mozné po&ut Blikanic NN AM/PM (DOpOIUdma/?OPOIUdm)”
prostrednictvom hlasového .|. .'L AM_ nastavte pomocou tlacidiel ,A¥" na
: - _IPM dial'kovom ovladadi.
sprievodcu. " - I

Stlacenim tlacidla ,,Clock" alebo
,Stop/OK" na dial'kovom ovladadi sa
proces nastavenia ¢asu dokondi.

Tlp » Akékol'vek naplanované cCistenie sa aktivuje na zdklade ¢asu na Cistiacom robote.
Preto sa pred naplanovanym cistenim musia nastavit’ hodiny.
» Ak sa v priebehu 10 sekind nevykona Ziadny Ukon, nastavovanie hodin sa zrusi.




NAPLANOVANE CISTENIE

Mbzete naplanovat gistenie tak, aby Cistiaci robot zacal Eistenie v naplanovanom &ase.
Stlacenim tladidla ,Schedule" (Plan) na dial'kovom ovlddadi, ked' sa nabija batéria, sa
spusti nastavovanie naplanovaného cistenia.

Nastavenie/zrusenie planu je mozné len vtedy, ked' sa zariadenie nabija.

Zvol'te pozadovanu uUroven
pomocou tlacidiel , <4 »" na
dial'kovom ovladacdi.

‘ 1'—\0 ,Jednorazovo"
@ ,Kazdy den"

4 | _ Blikanie IB Zvolv"relmo%nos’r' ,,Jednora%gv'o” alebo
@& 5 AM ,Kazdy den" pomocou tlacidiel ,AY" na
y &} ~ T dial'kovom ovladaci.
N , . Y
I Hlasovy oznam potvrdi nastaveny plan.
| 7 Nastavte hodiny pomocou tlacidiel , AV"
N o . o S
D 1T I Am na dial'’kovom ovladadi.
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Blikani
4 | s Nastavte minuty pomocou tlacidiel
Ei“/ka“'eﬂ."" AM ,AVY" na dialkovom ovladadi.
-
1 | ~
i Nastavte AM/PM (Dopoludnia/
@& B"lﬁ‘?”'%t\ Vi Popoludni) pomocou tlagidiel ,AV" na
A _iPm dial’kovom ovladaci.
Mn |

Stlagenim tlacidla ,Schedule" alebo
,Stop/OK" na dial'kovom ovladacdi sa
dokon¢i proces nastavovania planu.

Tlp » Ked' nastane naplanovany ¢as, Cistiaci robot sam zacne distenie.

« Naplanované cistenie sa da nastavit' len vtedy, ked' sa Cistiaci robot nabija.

» Podrzanim stladeného tlacidla ,Schedule" (Plan) na dial'kovom ovlddadi na 3 sekundy pocas
nabijania sa nastaveny plan zrusi.

» Ak sa pocas nastavovania naplanovaného ¢asu nevykona Ziadny ukon v priebehu 10 sekdnd,
nastavovanie sa zrusi.

@




CISTENIE S MOPOM (VOLITELNA MOZNOST)

Po pripevneni mopu s ultra mikrovlaknom mézete
efektivne vyuzit' istiaci robot na odstranenie prachu.

Ked' je pripevnend zasuvka na mop Ccistiaci robot

nevyjde na koberce ani neprejde cez prahy, aby
nedoslo k prenosu necistoty z mopu.

/\ Upozornenie

Nezakryvajte spodny snimac obrazu

mopom.

Pri Cisteni s mopom zaloZte mop a zasuvku na mop do Cistiaceho robota podl'a nasledujlcich pokynov:

1. Pripevnite mop s ultra mikrovlaknom k
suchému zipsu zasuvky na mop tak, ako je to

zndzornené na obrazku.

2. Pevne zatla¢te zasuvku na mop do ryhovania
tak, aby sa ozvalo cvaknutie.
% Vezmite do Uvahy, Ze ak sa zasuvka na
mop nezaisti spravne, pocas Cistenia sa
moze oddelit.

3. Je dolezité, aby upeviovacie haciky na
zasuvke na mop spravne zapadli do
upeviovacich drazok v spodnej Casti
Cistiaceho robota.

Tlp » Aby nedochadzalo k uvol'hovaniu zapachoy, po dokonceni Cistenia odstrante akykol'vek cudzi

material alebo prach z mopu.

» Aby nedoslo k znecisteniu podlahy, nepouzivajte mop s ultra mikrovldaknom na cistenie, ked'

sa necistota zmiesala s kvapalinami, ako su kava alebo atrament.

* Aby nedoslo k poskodeniu kobercov od suchého zipsu ani prenosu necistoty z mopu,
necistite koberec s pripevnenou zasuvkou na mop ani s pripevnenym mopom.

* Mop s ultra mikrovldknom udrziavajte v suchu. Nepouzivajte ho na mokré povrchy. Ak sa
vyskytuje vlhkost, méze zasahovat do &innosti navigacie.

» Ked' je pripevnena zasuvka na mop, funkcia inteligentnej diagnostiky nie je dostupna.

®
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FUNKCIA VYHLADANIA MIESTA
D

Cistiaci robot si pamata svoju polohu pocas &istenia.

Ak pouzivatel' premiestni Cistiaci robot pocas jeho ¢innosti, robot vyhl'add miesto, z
ktorého bol premiestneny pomocou naviga¢nej funkcie vyhl'adania polohy pred tym, ako
bude pokracovat v isteni.

% Funkcia navigacie sa aktivuje po tom, ako cistiaci
robot zodpovedajucim spésobom rozpozna
prostredie Cistenia.

Ked' sa aktivuje funkcia
vyhl'adania polohy, za¢ne
blikat' rezim cistenia
stavového indikatora

Manualna zmena polohy
1. Cistiaci robot umiestnite blizko polohy, z ktorej bol
poévodne premiestneny.

* Vyhl'adanie polohy je Uc¢innejsie, ked' je
Cistiaci robot blizSie k miestu, z ktorého bol
premiestneny.

* Ak sa premiestni zo svojej pévodnej polohy
Cistenia o viac ako 1 m, pre Cistiaci robot to
bude tazké vyhl'adat svoju predchadzajucu
polohu.

Pévodna poloha

2. Stlacte tlacidlo START/STOP na &istiacom robote alebo tlagidlo START na dialkovom ovladagi. Cistiaci
robot potom spusti funkciu vyhl'adavania polohy spolu so zvukovym sprievodcom.
% Ked' sa vyhl'adavanie polohy Uspedne dokonci, robot bude pokracovat' v €isteni od miesta, z ktorého bol
premiestneny. Ak vyhl'adanie polohy zlyha, robot za¢ne znova od zaciatku.

Aby sa zvysila presnost, nestojte
blizko zariadenia HOM-BOT, ked' je
v rezime vyhl'adavania polohy.

Pévodna poloha

Tlp * Ked' sa vypne napdjanie po nastaveni funkcie vyhl'adavania polohy, funkcia vyhl'adavania
polohy sa zrusi.
» Vyhl'adanie polohy bude G&innejsie, ked' sa &istiaci robot bude nachadzat blizsie k miestu, z
ktorého bol premiestneny.




INTELIGENTNA DIAGNOSTIKA

Cistiaci robot vyuziva funkciu inteligentnej diagnostiky na vykonanie vlastnej diagnostiky.
Ak sa na zaklade diagnostiky zisti akykol'vek nezvycajny stav zariadenia, kontaktujte,
prosim, miestne servisné stredisko spolo¢nosti LG Electronics.

% Pocas inteligentnej diagnostiky sa bude &istiaci robot pohybovat' po kruznici s polomerom priblizne
50 cm. Preto pred spustenim inteligentnej diagnostiky zabezpecte, aby sa okolo domovskej stanice v
okruhu s priemerom 1 m nenachadzali Ziadne predmety.

1. Po uisteni, ze je Cistiaci robot pripojeny k domovskej
stanici, zapnite hlavny vypinac¢ na zadnej casti.
% Inteligentnda diagnostika je mozna len vtedy, ked' je
Cistiaci robot pripojeny k domovskej stanici.

AMSNIAOTS

2. Po stlageni tlac¢idla ,Diagnosis" (Diagnostika) na dial'kovom
ovladdadi sa spusti diagnosticky proces s hlasovym oznamom
,Starting HOM-BOT smart diagnosis. Please step away and
remove any items within T meter, or about 3 feet!" (Spusta Diagn03is
sa inteligentna diagnostika zariadenia HOM-BOT. Odstupte,
prosim, a odstrante akékolvek predmety v okruhu 1 metra
alebo priblizne 3 stép.)

% Ak je pripevnena zasuvka na mop, diagnosticky proces sa
neaktivuje.

3. Ked' sa infeligentna diagnostika Uspesne dokondi,
Cistiaci robot sa vrati spat do domovskej stanice a
poskytne informacie o vysledku prostrednictvom
hlasového oznamu. Po hlasovom ozname umozni
stlacenie tlac¢idla ,HOME" na dial'kovom ovladaci
alebo hlavnej jednotke zopakovanie hlasového
oznamu. Ak chcete ukonéit' diagnosticky proces,
stlaéte tlagidlo ,Stop/OK" na dialkovom ovlddagi
alebo hlavnej jednotke.

% Po uplynuti 1 minaty po hlasovom oznameni

vysledku inteligentnej diagnostiky sa zaéne
&istiaci robot nabijat’.

Repeat
~\

% Ak sa pomocou ktoréhokol'vek zo snima&ov
zisti chyba poéas inteligentnej diagnostiky,
hlasovy oznam to oznami a zariadenie sa v
takomto pripade do domovskej stanice nevrati.

Tlp » Nedotykajte sa Cistiaceho robota ani Ziadnym spdsob neruste jeho &innost’ pred dokonéenim
inteligentnej diagnostiky. Ak ndhodou déjde k preruseniu ¢innosti, vypnite a potom znova
zapnite hlavny vypinac, aby sa diagnosticky proces obnovil.

* Inteligentnd diagnostika sa neaktivuje v nasledujlcich pripadoch. V kazdom pripade
skontrolujte problém a skuste znova.
- Cistiaci robot je odpojeny od domovskej stanice
- Urovef nabitia batérie nie je dostatoéna
- Nie je zalozeny filter nadoby na prach.

- Je pripevnena zasuvka na mop @



INTELIGENTNA DIAGNOSTIKA
D

Ak sa po inteligentnej diagnostike ozve hlasovy oznam, vykonajte nalezité opatrenia podl'a nasledujucej tabul'ky.

Hlasovy oznam Opatrenia (kvéli referencii)
Spusténi HomBot chytré diagnostiky. Prosim, odstupte a Odstrante akékolvek predmety v okruhu 1 m okolo domovskej
odstrafite vSechny polozky v dosahu 1 metru nebo cca 3 stop. stanice a odstupte az do dokoncenia diagnostiky.
Pro aktivaci chytré diagnostiky je tfeba, aby se Hombot nabil. Pripojte Cistiaci robot k domovskej stanici na nabitie.

Prosim, ukotvéte Hombot do domovské stanice.

Spusténi HomBot chytré diagnostiky. Rezervace byla zrusena
pro chytrou diagnostiku. Prosim, odstupte a odstraite vS§echny
polozky v dosahu 1 metru nebo cca 3 stop.

Béhem diagnostiky nebyly zjistény zadné zavady.

Nelze zahdjit chytrou diagnostiku vzhledem k nizké urovni nabiti | Skuste znova spustit inteligentnd diagnostiku po nabiti

baterie. Zkuste to prosim znovu, jakmile bude baterie nabita. batérie.

Zkontrolujte prosim, zda jsou odpadni nadoba a filtr spravné Otvorte kryt nadoby na prach a skontrolujte nadobu.
nainstalovany.

HomBot se nebude nabijet kvuli chybé na ultrazvukovém Znova spustite infeligentnu diagnostiku a, ak sa ozve rovnaky
senzoru. Prosim zkuste znovu chytrou diagnostiku poté, co oznam, kontaktujte servisné stredisko spoloénosti LG

vypnete a zase zapnete hlavni vypinaé¢ na zadni strané HomBot | Electronics.
vysavace. Pokud problém pretrvava, obrafte se prosim na
zakaznickou linku LG Electronics.

HomBot se nebude nabijet kvuli chybé na infracerveném Znova spustite inteligentnu diagnostiku a, ak sa ozve rovnaky

senzoru. oznam, kontaktujte servisné stredisko spoloénosti LG
Electronics.

HomBot se nebude nabijet kvuli problému s cliff senzorem ve Vycistite tri snimace schodov v spodnej Casti vpredu

spodni &asti. Prosim odistéte senzory. zariadenia.

Prosim vycistéte senzor kamery na spodni pravé strané. Vycistite objektiv snimaca obrazu na pravej spodnej strane

Vycistéte prosim senzoricka okna detekce piekazek na levé a Vycistite objektiv snimacov prekazok na I'avej aj pravej strane.

pravé strané vysavace HomBot.

A problem has been found on the Gyro Sensor. Znova spustite infeligentnu diagnostiku a, ak sa ozve rovnaky
oznam, kontaktujte servisné stredisko spolo¢nosti LG
Electronics.

Zkontrolujte prosim, zda neni néjaky cizi material na pravém Skontrolujte vyskyt cudzieho materialu na I'avom koliesku.

kole.

Zkontrolujte prosim, zda neni néjaky cizi material na levém kole. | Skontrolujte vyskyt cudzieho materialu na pravom koliesku.

Byl nalezen problém na senzoru levého kola. Znova spustite inteligentnt diagnostiku a, ak sa ozve rovnaky
oznam, kontaktujte servisné stredisko spolocnosti LG
Electronics.

Byl nalezen problém na senzoru pravého kola. Znova spustite infeligentnu diagnostiku a, ak sa ozve rovnaky
oznam, kontaktujte servisné stredisko spolo¢nosti LG
Electronics.

Byl nalezen problém s karta¢em. Zkontrolujte prosim, zda na Skontrolujte, ¢i sa v kefe nezasekol nejaky cudzi material.

ném neni néjaky cizi material.

Byl nalezen problém v sacim motoru. Znova spustite inteligentnd diagnostiku a, ak sa ozve rovnaky
oznam, kontaktujte servisné stredisko spolo¢nosti LG
Electronics.

Byl nalezen problém v senzoru zrychleni. Znova spustite infeligentnu diagnostiku a, ak sa ozve rovnaky
oznam, kontaktujte servisné stredisko spolo¢nosti LG
Electronics.

Chcete-li si znovu poslechnout vysledek chytré diagnostiky, Ak potrebujete zopakovat' vysledok diagnostiky, stlacte

stisknéte prosim tlaéitko pro nabijeni. Pro ukonceni, stisknéte tlacidlo ,Home', alebo stlagte tlacidlo ,Stop/OK', ak chcete

prosim tlacitko stop. ukonit diagnostiku.

Rezim chytré diagnostiky se vypne.
Rezim chytré diagnostiky nebude fungovat s pfipojenym talifem | Po odstraneni zasuvky na mop znova spustite inteligentnd

mopu. Zkuste to prosim znovu po jeho odstranéni. diagnostiku.

Chytré diagnostice se nepodafilo dokoncit jeji diagnostiku. Vypnutim a opatovnym zapnutim hlavného vypinaca obnovte
Zkuste to prosim znovu poté, co vypnete a zase zapnete hlavni | diagnostiku. NEDOTYKAJTE SA ani inak neruéte &innost
vypinaé na zadni strané HomBot vysavace. zariadenia, pokial' sa diagnostika nedokondi.

Zkontrolujte prosim, zda neni nabijeci terminal poskozeny nebo | Vycistite spodnu Cast' zariadenia a nabijaci konektor na
Spinavy. domovskej stanici.




CISTENIE NADOBY NA PRACH
D

Ak je nddoba na prach pln3, saci vykon sa méze znizit. Nadobu na prach vygistite pred kazdym ¢istenim a
po kazdom cCisteni priestorov. Nadobu na prach vycistite podl'a nasledujuceho postupu:

1. Otvorte kryt nadoby na prach stlacenim tlacidla
PUSH na cistiacom robote.

2. Uchopte rukovat na nadobe na prach a potiahnite
ju nahor.

3. Potiahnite hacik na l'avej strane krytu filtra na
zadnej Casti nadoby na prach a oddel'te tak filter
a Spongiu.
% Vezmite do Uvahy, ze oddelenim filtra sa moéze
vysypat prach.
% Dalsie informacie o &isteni filtra nadoby na
prach najdete uvedené na strane .30.

4. Nadvihnite kryt pri stlacenom uvolnovacom

tlacidle na nadobe na prach.

5. Vyprazdnite nadobu na prach a vycistite ju
pomocou cistiacej kefky pod tecucou vodou.

6. Po vycisteni vodou dékladne vysuste nadobu
na prach na dostato¢ne vetranom mieste mimo
priameho sine¢ného svetla.

7. Pri zmontovani alebo zakladani vycistenej nadoby
na prach zatvorte kryt a vlozte Spongiu a filter
HEPA.

% Podrobny navod na montaz najdete na
strane 30.

8. VloZte nadobu na prach do cistiaceho robota a
zatvorte kryt nadoby na prach.

Tlp  Pouzivanie zariadenia bez filtrov vlozenych do nddoby na prach méze spdsobit’ poruchu

motora, na ktorl sa nevztahuje zaruka.

« Po vycisteni nadoby na prach nezabudnite zmontovaft filter a vlozit ho do nadoby na
prach. Ak spustite Cistenie priestorov bez filtrov vloZenych do nadoby na prach alebo s
nenamontovanym krytom filtra, ozve sa hlasovy oznam ,Please check that the dust bin and
filter are properly installed." (Skontrolujte, prosim, &i s nadoba
na prach a filter spravne nainstalované.)

* VZdy sa uistite, Ze je kryt nadoby na prach zalozeny spravne
po vycisteni nadoby na prach tak, Ze sa da l'ahko a presne
zatvorit.

AMSNIAOTS



CISTENIE FILTRA NADOBY NA PRACH
D

Filter nadoby na prach sa sklada z filtra HEPA a Spongiového filtra.
Vycistite filter HEPA aj Spongiovy filter podl'a nasledujuceho postupu.

1. Potiahnite hacik na l'avej strane modulu filtra
HEPA na zadnej strane nadoby na prach a
oddel'te tak filter HEPA a $pongiu.

A

i
il

J]

il

2. Dékladne odstrante jemné prachové castice na filtri
HEPA pomocou vysavaca alebo Cistiacej kefky.

% NEUMYVAJTE filter HEPA vodou. Doslo by k
zniZzeniu jeho sacieho vykonu.

3. Pomocou Cdistiacej kefky vycistite Spongiovy
filter. Ak na jeho Cistenie pouzijete vodu, pred
opatovnym zaloZzenim ho nechajte Uplne vyschnut
v tieni.

4. Zalozte filter HEPA a $pongiovy filter spat’ do
krytu filtra podl'a nasledujiceho postupu.

% Vlozte obdiznikovy vodiaci vystupok na filtri
HEPA do vodiacej $trbiny telesa filtra.

% Davajte pozor, aby nedoslo k nespravnemu
zalozeniu filtra HEPA a $pongiového filtra do
krytu filtra.

Tlp * Aby sa zachoval pozadovany vykon Cistiaceho robota, Cistite filter HEPA aspon raz do tyzdna,
a to pomocou kefky alebo vysavaca.
» Ak budete pouzivat Cistiaci robot s krytom filtra zalozenym na nddobe na prach, ale bez
vlozenych filtrov, do vnutra by mohol preniknit prach a spésobit’ poruchu.

®



CISTENIE KEFY
D

Otacava kefa, ktord sa nachadza v spodnej &asti Cistiaceho robota, pomaha zbierat prach. Kefu vygistite

podla nasledujuceho postupu.

% Pred prevratenim hlavnej jednotky poloZte mékku handru na podlahu a vyberte nddobu na prach. V
opaénom pripade sa mdze hlavna jednotka poskrabat’ a z nadoby na prach sa vysype prach.

Pred tym, ako zacnete Cistenie, Po kontrole pritomnosti Pomocou cistiaceho nastroja
vypnite hlavny vypinaé. Cistiaci cudzich materiadlov potlacte odstrante vliasy a iné Ulomky a
robot poloZzte na makku nadol upevnovaci hacik a jeho cudzie materiadly zachytené na
handru hore nohami. potiahnutim nahor oddelte kryt kefe a na 2 mensich opornych

kefy.. kolieskach.

o Potlacte kefu na doraz do Pocas potlacenia kefy nadvihnite G Opatrne vycistite kefu
zltého vycnelka. &ast' s bielym vyénelkom a pomocou vysavaca alebo
oddel'te ho od hlavnej jednotky. noznic.

ZaloZte upevnovaci hacik 0 rocas potlacania kefy v smere 0 Potlagte nadol a zatvorte kryt
(obdiznikového tvaru) na Sipky, zalozte upevnovaci tak, aby sa ozvalo prasknutie
strane kefy do slotov podla hacik (obdiznikového tvaru) na z oboch stran upeviovacieho
zodpovedajucich farieb. opacnej strane do slotu. hacika.

% Davajte pozor, aby sa
nezachytili Stetiny bocnej
kefy pod krytom pri jeho
zatvarani.
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CISTENIE SNIMACA/NABIJACIEHO KONEKTORA

Na &istiacom robote sa nachadzaju snimace, ktoré vyhl'adavaju a zistuju
pritomnost prekdzok, schodist a domovskej stanice na nabitie batérie.
Aby sa zachoval pozadovany vykon cistiaceho robota, pravidelne Cistite
tieto snimace a nabijaci konektor nasledujucim spdsobom:

1. Vypnite hlavny vypinac v spodnej Casti Cistiaceho robota. Ak sa hlavny
vypina& nevypne, mdze dojst k zraneniu spésobenému aktivaciou
Cistiaceho robota.

2. Polozte hladku handru na podlahu, prevratte Cistiaci robot a polozte
ho na handru.

% Pred otaéanim hlavného telesa nezabudnite, prosim, vybrat nadobu
na prach. V opaénom pripade sa méze z nadoby na prach vysypat' prach.

3. Pomocou hladkej handricky alebo &istiacej kefky odstrante prach z kazdého snimaca schodoy, zo snimacov
obrazu a z ultrazvukovych snimacov, ako aj z nabijacieho konektora tak, ako je to popisané nizsie.

Horny snimac
obrazu

l Ultrazvukové snimace

L Okienko so snimacémi
na detekciu prekazok
Detekéné snimace
domovskej stanice a
Prijimacie snimace
dial'kového ovladaca

Snimac na
detekciu schodu

Nabijaci konektor

Spodny snimac
obrazu

Nabijaci konektor

Tlp - Cistiaci robot neéistite priamym postrekovanim vodou, riedidlom, benzénom ani ziadnymi
inym kvapalinami.
» Zavolajte servisné stredisko, ak je poskodeny snimac alebo nabijaci konektor. Poskodenie
snimaca alebo nabijacieho konektora méze spdsobit’ poruchu vyrobku.
@ » Na vycistenie snimaca/nabijacieho konektora pouzite Cistiacu kefku.



CISTENIE BOCNEJ KEFY

Cudzie predmety/materialy, ako su vlasy, sa mézu I'ahko prichytit' k
bocnej kefe. Takéto materidly odstrante aspon raz do tyzdna.

Ak sa na kefe zachyti nadmerné mnozstvo cudzich materialov, hrozi
riziko poskodenia kief.

Ak je podlaha drsné alebo nerovnd, alebo sa steny casto &istia, méze déjst k ohnutiu alebo poskodeniu
bocnej kefy. V takomto pripade pouzite nasledujici spésob na narovnanie boc¢nej kefy.

1. Nasledujuci postup je uzitocny pri obnove
zdeformovanych kief.

2. Vypnite napajanie vypnutim hlavného vypinaca na
zadnej Casti zariadenia.

3. Polozte Cistiaci robot na koniec stola, aby bolo
Cistenie boc¢nej kefy jednoduchsie. Zabezpecte,
aby nehrozil pad Cistiaceho robota.

4. Namocte bocnu kefu do teplej vody.

5. Podrzte potlacent bo&nu kefu priblizne na desaf
sekund tak, aby bola Uplne ponorena vo vode.

6. Pomaly utierajte bo¢nu kefu rukou.

7. Otocte bo¢nu kefu a zopakujte kroky 4-6 pre
kazdu ¢ast' kefy.

8. Boc¢nu kefu pouzite aZ po jej Uplnom vyschnuti.

Udrzba boénej kefy

1. Odstrante skrutky pomocou skrutkovaca a oddel'te
bocnu kefu od hlavnej jednotky.

2. Po oddeleni odstrante akékol'vek vlasy.

3. Namontujte bo¢nu kefu zalozenim do spodnej
Casti Cistiaceho robota, a to s oznacenim ,R" a ,L"
na kefe zodpovedajucim naprotivku na Cistiacom
robofte.

AMSNIAOTS



CISTENIE MOPU S ULTRA MIKROVLAKNOM (VOLITELNA MOZNOST)

Aby nedochéadzalo k uvol'hovaniu zdpachov, z mopu by sa mali odstranit necdistoty a prach po kazdom
pouziti mopu na cCistenie. Mop s ultra mikrovldknom vycistite podl'a nasledujiceho postupu:

1. Oddelte mop s ultra mikrovldaknom od zasuvky na mop.

2. Opatrne ho vycistite teplou vodou.

3. Mop pouZite az po Uplnom vysuseni na priamom slne¢nom
svetle.

% Ak sa mop pouzije vo vIhkom alebo mokrom stave, spdsobi
poruchu cistiaceho robota.

I

K\\

Tlp * Aby nedoslo k poruche vyrobku, pouZivajte len mop s ultra mikrovldknom dodany spolu s
tymto Cistiacim robotom.
« Dal3ie mopy s mikrovlaknom je mozné zakupit v najblizsom servisnom stredisku spoloénosti
LG Electronics.




RIESENIE PROBLEMOV

Ked' sa ozve hlasovy oznam "Kola se nedotykaji podlahy. Prosim, pfesufite
HOM-BOT na rovnou podlahu."

Ak sa koliesko z akéhokol'vek dévodu nedotyka povrchu podlahy, ozve sa vystrazny oznam.

* Nedoslo k zachyteniu kolieska do prednych dveri, balkéna, schodita, atd'.?
» Premiestnite Cistiaci robot na rovnu podlahu.

Ked' sa ozve hlasovy oznam "Prosim, odstrafite veskery cizi material na levém/
pravém kole."

* Neomotal sa nejaky cudzi material okolo kolieska?
» Polozte hladkl handru na podlahu, prevratte Cistiaci robot a poloZte ho na handru.
Po kontrole koliesok odstrante cudzi material.

% Pred obratenim hlavného telesa nezabudnite, prosim, vybrat' nadobu na prach.
V opaénom pripade sa méze z nadoby na prach vysypat prach.

Ked' sa ozve hlasovy oznam "HOM-BOT nemuze pokracovat v Cisténi.
Zkontrolujte prosim oblast kolem néj."

Ak gistiaci robot nembze pokracovat v Cisteni kvdli akejkol'vek nepriaznivej podmienke, ozve sa vystrazny
oznam.

* Nie je Cistiaci robot zaseknuty?
» Po uvol'neni zaseknutej ¢asti umiestnite Cistiaci robot na rovnu podlahu.

jj
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RIESENIE PROBLEMOV
D

Ked' sa ozve hlasovy oznam "Zkontrolujte prosim, zda jsou odpadni nadoba a
filtr spravné nainstalovany."

Ak nie je zalozena nadoba na prach alebo nie je zalozeny kryt filtra, ozve sa vystrazny oznam.

* Je naddoba na prach zaloZzena v Cistiacom robote?
» Otvorte kryt nddoby na prach a skontrolujte, ¢i je nddoba na prach spravne zalozena na mieste.
» NENECHAVAJTE otvoreny kryt nadoby na prach.

Ked' sa ozve hlasovy oznam "Baterie je témér vybita. Prosim, pfesuiite
HOM-BOT k nabiti do domovské stanice."

Ked' je batéria takmer vybita, ozve sa oznam ,Battery is low" (Batéria je takmer vybita.).
* Spustite nabijanie Cistiaceho robota po jeho premiestneni do domovskej stanice.

P> Ked' sa Cistiaci robot Uspesne pripoji k dokovacej stanici, spusti sa nabijanie s melddiou spustenia
nabijania.




RIESENIE PROBLEMOV
D

Ked' sa ozve hlasovy oznam "Prosim odstrarnite nedistoty z kartaée na spodni
strané vysavaée HOM-BOT."

Ak cudzie materidly brania otacaniu kefy, ozve sa vystrazny oznam.

Polozte makkd handru na podlahu a potom na nu polozte Cistiaci robot hore nohami.

% Pred obratenim hlavnej jednotky vyberte nadobu na prach.
V opaénom pripade sa z nadoby na prach vysype prach.

» Kefa vydava hlu¢ny, nezvycajny zvuk.
» Overte spravnu montaz kefy kontrolou oddel'ovacej drazky kefy.
» Vyberte kefu z Cistiaceho robota a odstrante akykol'vek cudzi material z kefy.

» Kefa alebo boc¢na kefa je zaseknuta.
» Odstrante akékol'vek cudzie materiadly, ako su kable, chumace vlasov, zachytené v bocnej kefe alebo v
kefe.

% Podrobnejsi popis tohto procesu najdete uvedeny v postupoch na stranach 31, 33.

AMSNIAOTS



PRED TYM, AKO ZAVOLATE SERVISNE STREDISKO

Pred nahlasenim poruchy Cistiaceho robota overte nasledovné.

Problém

Rieenia (referenéna strana)

Ned3a sa zapnut napdjanie.

Skontrolujte, ¢i je zapnuty hlavny vypinaé. (Strana 15)

Napajanie sa automaticky
vypina.

Nie je to porucha. Cistiaci robot ma svoju vlastnu funkciu Setrenia
energie. Ak sa zariadenie nepouZije v priebehu desiatich minut po
zapnuti napajania, napéajanie sa automaticky vypne. (Strana 17)

Cistiaci robot sa nenabije.

>
>
>
>

Skontrolujte, ¢i je zapnuty hlavny vypinagd.

Odstrante predmety okolo domovskej stanice. (Strana 15)

Overte, ¢i sa do domovskej stanice privddza napdjanie. (Strana 14)
Utrite nabijaci konektor suchou handrickou.

Saci vykon sa znizil.

Skontrolujte, ¢i cudzi materiadl neblokuje saci otvor. (Strana 31)
Vyprazdnite nddobu na prach. (Strana 29)
Vydistite filter nddoby na prach. (Strana 30)

Zvysil sa hluk zariadenia.

VVVY | VYVYY

Overte, ¢i je nadoba na prach zaloZzena spravne.

Overte, ¢i je filter nddoby na prach zaloZzeny spravne. (Strana 30)
Skontrolujte, ¢i nedoslo k zachyteniu cudzieho materidlu do kefy.
(Strana 31)

Cistiaci robot sa neaktivuje.

Overte, ¢&i je zapnuty hlavny vypinag. (Strana 15)
Overte, ¢&i je nabita batéria. (Strana 18)

Kefa sa neotaca.

Vydistite kefu. (Strana 31)
Overte, &i je kefa namontovana spravne. (Strana 31)

Pohyby alebo trasa pohybu su
nezvycajné.

Vv VY | VY

>

Opatrne utrite snimac hladkou handri¢kou. (Strana 32)
Ak je pripevneny mop s ultra mikrovldknom, overte, ¢i je
namontovany spravne. (Strana 25)

Vypnite a zapnite hlavny vypinac.

Cistiaci robot sa neda
aktivovat pomocou dial'kového
ovlddaca.

>
>

|

Vymente batérie dialkového ovlddaca. (Strana 12)

Overte, ¢i je ovladac v ramci oblasti pokrytia hlavnej jednotky, ¢o je
menej ako 3 m. (Strana 12)

Skontrolujte, ¢i je zapnuty hlavny vypinag. (Strana 15)




TECHNICKE UDAJE VYROBKU

Polozka/Model

Cistiaci robot LG
VR6260 Ser. / VR6270 Ser.

Vonkajsie rozmery

340 mm x 340 mm x 89 mm

Hmotnost 3 kg
Spotreba elektrickej 18 W
energie
Batéria (plne nabita) DC16,8V

Rychlost pohybu

350 mm/s (maximalne)

Cas pouzivania

Priblizne 100 minut
(plati pre beznu drevent podlahu)

AMSNIAOTS

Cas nabijania

3 hodiny

Hlavné funkcie

Rezim Turbo
Rezim Ucenie
Snimanie prekazok
Funkcia ochrany proti zrdteniu
Anti-Plunge
Naplanované cistenie
Zobrazenie chyb
Navigacia
Automatické/Manualne nabijanie
Pouzitie suchého mopu (Cistenie)
Cistenie rohov
Hlasové oznamy
Kreslenie mapy
Bodové cistenie
Opakované cistenie
Cistenie Moj priestor
Cistenie po jednotlivych usekoch
Cistenie Cikcak

Polozka/Model

Domovska stanica (VR621)

Vonkajsie rozmery

236 mm X 181 mm X 128 mm

Menovité parametre

230 V~ 50 Hz

Vystupné napétie/
vystupny prad

DC171V /11T A

Spotreba elektrickej 23W
energie
Polozka/Model Batéria
Typ Litimu-idnova polymérova batéria

Menovité parametre

DC 14,8 V / 1900 mAh

®



REFERENCNE POLOZKY
D

Upozornenie tykajuce sa softvéru s otvorenym zdrojom

Ak chcete ziskat' zdrojovy kéd na zaklade licencie GPL, LGPL, MPL a inych licencii otvoreného zdroja, ktory
obsahuje tento vyrobok, navstivte, prosim, stranku http://opensource.lge.com.

Okrem zdrojového kédu su k dispozicii na stiahnutie aj vSetky uvedené licenéné podmienky, zaruéné
podmienky a upozornenia tykajice sa autorskych prav.

Vyberanie batérie
N

J N\ ) - )
Vypnite hlavny vypina¢ na l'avej Umiestnite makkd handru Odstrante skrutku pomocou
zadnej strane Cistiaceho robota. na podlahu, vyberte nddobu skrutkovaca.
na prach a prevratte Cistiaci
robot.

—

T LYY
Batériu zalozte v opacnom Oddel'te vodi¢ od batérie pri Vyberte batériu zo zariadenia.
poradi. suc¢asnom potlaceni hacika

konektora.

2 |/

/\ UPOZORNENIE

Davajte, prosim, pozor na vznik poZiaru, vybuch, zasiahnutie elektrickym priudom alebo
poruchu.

» Nenabijajte tuto akumuldtorovd batériu (d'alej ako batéria) pomocou ziadneho iného typu nabijacky
ako tej, ktorad bola pévodne dodana.

* Dbajte na to, aby nedoslo k poskodeniu batérie padom, rozdrvenim, prepichnutim, rozrezanim alebo
skratovanim vonkajsich kontaktov.

+ V Ziadnom pripade sa nepokusajte rozoberat tUto batériu. Ked' déjde k poskodeniu alebo poruche
batérie, prineste ju do servisného strediska.

* Neumiestriujte tato batériu blizko zdroja tepla ani ju nelikvidujte vhodenim do ohna i vody.
 Batériu nabijajte mimo vihkého ¢i mokrého prostredia.

* Batériu uchovavajte mimo dosahu deti, batol'at a domacich zvierat.



Likvidacia opotrebovanych batérii/akumuldtorov

1. Ked'je na batérii/akumulatore vasho vyrobku uvedeny tento symbol preskrinutej nadoby s kolieskom, znamena
to, ze sa na nich vztahuje eurépska smernica 2006/66/CE.

2. Tento symbol méze byt uvedeny v kombinacii s chemickymi znackami ortuti (Hg), kadmia (Cd) alebo olova (Pb),
ak batéria obsahuje viac ako 0,0005 % ortuti, 0,002 % kadmia alebo 0,004 % olova.

3. Vietky batérie/akumulatory by sa mali likvidovat’' oddelene od komunalneho odpadu prostrednictvom zariadeni
uréenych na zber takéhoto odpadu poverenych statom alebo miestnymi organmi.

4. Spravna likvidacia opotrebovanych batérii/akumulatorov prispeje k zabraneniu moznych negativnych dopadov na
Zivotné prostredie, zvierata a zdravie l'udi.

5. Podrobnejsie informacie o likvidacii opotrebovanych batérii/akumulatorov si vyziadajte, prosim, od vasho
mestského Uradu, institucie urc¢enej na likvidaciu odpadov alebo obchodu, v ktorom ste zakupili dany vyrobok.

Likvidacia opotrebovaného zariadenia

1. Ked' je na vyrobku uvedeny tento symbol preskrtnutej nadoby s kolieskom, znamena to, Ze sa nan vztahuje
eurdpska smernica 2002/96/EC.

2. Vietky elektrické a elektronické zariadenia by sa mali likvidovat oddelene od komunalneho odpadu
prostrednictvom zariadeni uréenych na zber takéhoto odpadu poverenych statom alebo miestnymi organmi.

3. Spravna likvidacia opotrebovanych zariadeni prispeje k zabraneniu moznych negativnych dopadov na Zivotné
prostredie a zdravie 'udi.

4. Podrobnejsie informacie o likvidacii opotrebovanych zariadeni si vyZiadajte, prosim, od vasho mestského uraduy,
institucie uréenej na likvidaciu odpadov alebo obchodu, v ktorom ste zakupili dany vyrobok.

AMSNIAOTS

0



@ LG

Life's Good

Made in Korea



@ LG

Life's Good

Rychly pravodce

Cistici robot

Tento pravodce obsahuje strué¢ny popis pouzivani Cisticiho robota
Podrobnéjsi informace jsou uvedeny v navodu k obsluze
» Tento manual je zapotiebi si peclivé precist pred jakoukoliv instalaci a pouzivanim vyrobku.

» Volitelné funkce jsou k dispozici na VR626* Ser. a VR627* Ser.

VR626* Ser. VR634* Ser.
VR627* Ser. VR635* Ser.

P/No.: MHK63945518 www.Ig.com




Hlavni spina€ a provoz pfistroje

1. V zadni levé éasti hlavni jednotky zapnéte 3. Spusténi a zastaveni ¢isténi

hlavni spinac. Je-li Cistici robot zapnuty, tak po stisknuti tladitka

Davejte pozor, abyste se pfi zapinani hlavniho spinace “Start/Stop” bude zahajeno ¢isténi. DalSim stisknutim pak
nedotkli hlavniho tlacitka na jednotce. Cisténi zastavite.

[Ochranny kryt hlavniho
spinace]

|

2. Pristroj zapnete tladitkem “Start/Stop” na

hlavni jednotce. Po zapnuti Cisticiho robota stisknéte na dalkoveém ovladaci
_ o o tlagitko “Start”. Zazni melodie a zacne cisténi. Cisténi
Po stisknuti tlaCitka se zapne displej. zastavite stisknutim tladitka Stop/OK.




Instalace nabijeci domaci stanice

1. Domaci stanici nainstalujte po odejmuti 2. Napajeci kabel musi byt pfi pouzivani (€isténi/
ochranného plastového obalu. dobijeni) pristroje vzdy zapojen do zdroje
elektrické energie.

Stanici nainstalujte na rovném povrchu bez jakychkoliv
prekazek ve vzdalenosti do 1,5 m vlevo a vpravo od
pfistroje a 2 m pred pfistrojem a v mist€, kde neni
vystavena pfimému sluneénimu svitu.

Zkontrolujte, zda kontrolka

Zapnete hiavni sviti pfi dobijeni ervené.

spina¢ Tip
+ Je-li na nabijecim terminalu prach, nemusi dobijeni probéhnout
uspéesné. Cistéte termindl v pravidelnych intervalech pomoci mékkého

suchého hadfiku. Termindly a ¢ocky senzoru na hlavni jednotce musi
byt také pravidelné cistény, aby tak byl zajistén spolehlivy provoz.

« P¥i otaceni Cisticiho robota vzhiru nohama musi byt tento poloZen na
zem na mékkou hadru.

+ Pfed oto¢enim hlavni jednotky vzhdru nohama je zapotfebi vyjmout
nadobu na odpad. V opa¢ném pripadé mize z nadoby na odpad
vypadnout prach.




Rezim cisténi a ¢isténi
1. Provozni rezim 2. Vychozi misto
I Cikcak(ZigZag) il Burika po burice (volitelné) I Alternativni vychozi mista
: Efektivni ¢isténi : Pedlivé vydisténi

Sirokého prostoru sloZitéjsich prostor

NapaJeC| kabel pr|p01en V okruhu Sm nejsou
k domacf stanici zadné prekazky

- I Nespravna vychozi mista

I Mdj prostor(My Space) I Cisténi mista (volitelng)
: Vycisténi konkrétniho * Intenzivni vycisténi mista
mista v okruhu 1,5 m ‘

MUij prostor Napajeci kabel neni Spusténi poblizZ zdi Spusténi s rukou
pfipojen k domaci blokujici ¢ocky
stanici senzoru




Dobijeni, prejizdéni prahl a pouzivani nasady na mop

1. Automatickeé dobiti 3. Vyska prejezdu pres prah

Cistici robot se po dokonéenf gisténi
nebo pfi nizkém stavu nabiti baterie
vrati do domaci stanice. V pfipadé,
Ze se vraci z ddvodu nizkého stavu
nabiti baterie, za¢ne po dobiti Eistit na
posledné ¢isténém misté.

Maximalni vyska prahu, kterou je robot schopen prejet, je
15 mm; s pfipojenym mopem pak pouze 5 mm.

—

Tip * S pfipojenym mopem je vyska omezena na

2. Manualni dobiti takovou Uroveri, aby se zabranilo znedisténi
<o s, . ., . koberce prachem, atd.
Cistici robot srovnejte s domaci stanici. - Vyska prejezdu pres préh se muze lisit podle tvaru prahu.

4. Nasada na mop (volitelné)

Nespravné pfipevnéni ndsady na mop muze zablokovat senzory
a zpusobit nefunkénost (tj. pohyb zpét nebo objizdéni stejného
mista). Pfipevnéte proto nasadu na mop do uvedenych otvord.

Nebo na dalkovém ovladadi neboo na hlavni jednotce @ 3
stisknéte tlac¢itko “HOME” (DOMU)
d :;m'n ome @




Chytra diagnostika a chytry provoz

1. Chytra diagnostika

Cistici robot dokéze prostfednictvim Chytré diagnostiky
provést vlastni diagndzu. Pfi jakékoliv nesrovnalosti
zjisténé béhem diagnostiky se obratte na mistni servisni
centrum spoleénosti LG.

Tip

+ V rezimu Chytra diagnostika se €istici robot posune
zhruba o 50 cm. Odstrarite veskeré pfedméty v okruhu
1 metru od domaci stanice, aby nebyl provoz pfistroje
nikterak rusen.

L

\

- -
---------

Tip

+ Chytra diagnostika nemusi fungovat v nékterém z téchto pfipadd:

— Je-li Cistici robot oddélen od domaci stanice
— Je-li stav nabiti baterie nizky

— Neni-li nasazena nadoba na odpad

— Je-li pfipevnéna nasada na mop

B0

i« Bezpecnostni opatfeni u rezimu Ucen(

2. Rezim ucéeni

Cistici robot si dokaze zapamatovat cisténé prostredi diky
- sveému reZzimu Uceni. Cisténi tak probiha inteligentnim
- zplsobem.

— Rezim “Uc€eni” je k dispozici pouze, kdyZ pfistroj za¢ne
Cistit z domaci stanice.

— Cistici robot si pamatuje kaZdy aspekt prostiedi, v némz
pracoval od zahdjeni ¢isténi z domaci stanice po
dokonceni Cisténi.

— Cistici robot se pfi zméné umisténi domaci stanice
dobé zahajeni ¢isténi uci nové podminky.

— Je-li rezim uceni Uspésny, hlasova zprava oznami “Uceni
se procesu ¢isténi je dokonéeno.”



’ ’

Zpusoby ¢isténi nadoby na odpad/senzoru/kartace

1. Nadoba na odpad 3. Kartac (postranni kartac)
N8dobu na odpad vyprazdnéte po dokonéeni Cisténi. Filtr Pomoci &isticiho nastroje odstrarite vlasy nebo chlupy
Cistéte karta€em alespon jednou tydné. omotané okolo drazek kartace.

|

ﬁ (IS

2. Coéky senzoru

Karta¢

Cocky distéte pravidelng gisticim kartadem. Silné
zaprasené senzory mohou zpUsobit nefunkénost pfistroje.

Postranni
kartac¢

Odsroubujte pomoci Odstrarite vSechny
Sroubovaku vlasy, chlupy, necistoty
a cizi pfedméty

(volitelné)




Hlasové oznameni

1. Zkontrolujte prosim, zda jsou odpadni 3. Kola se nedotykaji podlahy. Prosim, pfesurite
nadoba a filtr spravné nainstalovany. HOM-BOT na rovnou podlahu.
Pokud nejsou nadoba na odpad nebo filtr nainstalovany,
objevi se vystrazna zprava. ‘
VloZte nadobu na odpad a filtr.

4. Prosim, odstrarite veskery cizi material na
levém/pravém kole.

2. Prosim odstrarite ne€istoty z kartace na
spodni strané vysavace HOM-BOT.

Pokud cizi predmét nebo necistoty brani kartaci v otaceni,

objevi se vystrazna zprava.

Odstrarite cizi pfedmét. 5. Baterie je témér vybita. Prosim, pfesurite
[ Postranni kartag ] HOM-BOT k nabiti do domovské stanice.

Baterie vyzaduje dobiti.

Pokud cistici robot nemize domaci
[ stanici najit, tak jej do domaci

[ Kartaé ] stanice posurite sami, aby se mohl

‘II' m" ” ll dobit.




@ LG

Life's Good

Struény navod

Cistiaci robot

V tomto navode je uvedeny stru¢ny popis spdsobu pouzivania Cistiaceho robota.

Podrobnejsie informacie najdete uvedené v Navode pre pouzivatela.

» Pred instalaciou a pouzitim tohto vyrobku si pozorne precitajte tento navod.
» Volitel'né funkcie su k dispozicii pre VR626* Ser.a VR62T7* Ser.

VR626* Ser. VR634* Ser.
VR627* Ser. VR635* Ser.

P/No.: MHK63945518

www.lg.com
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Hlavny vypina¢ a jednotlivé ukony

1. Zapnite hlavny vypina€ na lavej zadnej ¢asti 3. Spustenie a zastavenie €istenia
hiavnej jednotky. Pri zapnutom napdjani Cistiaceho robota sa po stlaéeni
Davajte pozor, aby ste sa nedotkli hlavného tlacidla na tlag¢idla “Start/Stop” spusti gistenie a po jeho dalSom
zariadeni pri zapinani napajania. stladeni sa Cistenie zastavi.

[Ochranny kryt hlavného
vypinaca]

2. Zapnite napajanie stlacenim tlacidla “Start/ Po zapnuti gistiaceho robota stladte tlacidlo “Start/Stop” na
Stop” na hlavnej jednotke. diafkovom ovladagi. Ozve sa melddia a zaéne sa Gistenie.
Stlacenim tlacidla Stop/OK pocas Cistiaceho cyklu sa

Po stlaceni tohto tlacidla sa zapne disple;. > _ -
Cistenie zastavi.




Instalacia nabijacej domovskej stanice

1. Domovsku stanicu nainstalujte po odstraneni
plastového obalu.

Nainstalujte ju na rovny povrch bez prekazZok v ramci
vzdialenosti 1,5 m vfavo-vpravo a 2 m dopredu a na
miesto, na ktorom nebude vystavena pdsobeniu priameho
slne¢ného svetla.

Zapnite, prosim,
hlavny vypinag.

@i

2. Pocas pouzivania (€istenie/nabijanie)

vzdy nechajte napajaci kabel pripojeny k
elektrickej zasuvke.

AMSN3AOTS

Wi
g 7% Skontrolujte, ¢i LED indikator svieti
; éervenou farbou pri nabijani.

Ak sa na nabijacom konektore nachadza prach, nabijanie méze
zlyhat. Tieto konektory pravidelne Cistite makkou suchou handrickou.
Aby sa zaistila spolahliva ¢innost zariadenia, aj konektory a objektivy
snimacov na hlavnej jednotke sa musia pravidelne Gistif.

« Pri prevracani Cistiaceho robota hore nohami ho poloZte na

maéakku handru poloZenu na podlahu.

* Pred otoCenim hlavnej jednotky vyberte nadobu na prach. V

opacnom pripade by sa mohol vysypat prach z nadoby



Rezim cCistenia a Cistenie

1. Prevadzkovy rezim 2. Pociato€éné miesto
Il Cikcak(ZigZag) I Po jednotlivych usekoch : N Alternativne pocéiatoéné body
- Ucinné vydistenie (Cell by Cell)

Sirokého priestoru (volite’na mozZnost)
: D6kladné vydistenie
komplexného prostredia

= e Napajaci kébel

Zladne prekazky v
pripojeny k domovske;j ramci 30 cm polomeru
%/ stanici

'\{:g\// =
@ I Nespravne poéiatoéné body

I M6j priestor(My Space) I Bodové distenie

: VyCistenie (Spot Cleaning)
poZadovaného, (volitePna moznost)
konkrétneho miesta : Intenzivne vy istenie | , &
plochy s priemerom 1,5 m ] &
> Napajaci kabel Zaciatok pri stene Zaciatok s rukou
nepripojeny k zakryvajucou
domovskej stanici objektiv snimaca

MGj priestor
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Nabijanie, prekonavanie prahov a pouzivanie zasuvky na mop

1. Automatické nabijanie

Cistiaci robot sa vrati do domovskej
stanice po dokonéeni &istenia alebo
pri takmer vybitej batérii. V pripade,
Ze sa vrati kvoli takmer vybitej batérii,
po nabiti batérii bude v &isteni
pokracdovat od miesta, ktoré opustil.

2. Manualne nabijanie

Umiestnite a zarovnajte distiaci robot s prednou ¢astou
domovskej stanice.

Alebo stlaéte tladidlo “HOME” na dialkovom ovladaci alebo
na hlavnej jednotke.

3. Vyska prahu, ktoru dokaze éistiaci robot prekonat

Vyska prahu, ktoru dokaZe distiaci robot prekonat, je max.
15 mm a pri pripevnenej zasuvke na mop je to 5 mm.

—

Tip - Pripripevnenej zasuvke na mop je tato vyska
obmedzena na tuto uroven kvéli zabraneniu
znedisteniu koberca, atd. od prachu.

- Vyska prahu, ktord dokaZe robot prekonat, sa mézZe menit aj

v zavislosti od tvaru prahov.

4. Zasuvka na mop (volite’na moznost)

Nespravne zaloZenie zasuvky na mop méZe zakryt snimace a spésobit
poruchu (t.j. pohyb dozadu alebo kriZenie na tom istom mieste), takZe

dbajte na to, aby bola z&dsuvka na mop pripevnend vo vodiacich drazkach.
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Inteligentna diagnostika a inteligentna €

1. Inteligentna diagnostika

Cistiaci robot je schopny vykonat vlastnu diagnostiku .
prostrednictvom inteligentnej diagnostiky. V pripade zistenia : prostrednictvom reZimu Ucenie s ciefom vykonat
akéhokolvek nezvy€ajného stavu v ramci diagnostiky,
kontaktujte miestne servisné stredisko spolo¢nosti LG.

Tip

Tip

+ V rezime “Smart Diagnosis” (Inteligentna

diagnostika) sa bude ¢istiaci robot pohybovat v

okruhu 50 cm. Odstrarite akékolvek predmety, ktoré

by mohli stét v ceste v okruhu 1 m od domovske;
stanice tak, aby nebola této ¢innost ni¢im rusena.

A\
|

+ V nasledujucich pripadoch nemusi inteligentna

diagnostika fungovat.

— Ak sa Cistiaci robot oddeli od domovskej stanice

— Ak je batéria takmer vybita
— Ak nie je nadoba na prach zaloZend na mieste
— Ak je pripevnena zasuvka na mop

éinnost’

2. Rezim ucéenie

® Tip

Cistiaci robot je schopny zapamétat si prostredie Sistenia

- inteligentné Cistenie.

+ Opatrenia tykajuce sa rezimu Ucenie

— “ReZim Uéenie” je dostupny len vtedy, ked
robot zacne Cistenie z domovskej stanice.

— Cistiaci robot si zapamaétd kazdy aspekt
prostredia, v ktorom sa nachadza, a to od
spustenia Cistenia z domovskej stanice aZ po
moment ukoncenia Cistenia daného priestoru.

— Cistiaci robot sa nauc¢i nové podmienky
prostredia aj po zmene polohy domovskej
stanice v ase, ked sa zadalo &istenie.

— AK je reZzim uCenia Uspesny, ozve sa hlasovy
oznam “The learning cleaning process is complete.”
(Proces naucenia Cistenia je dokonceny.)



Nadoba na prach/Snimac/Sposoby Cistenia s kefou

1. Nadoba na prach

Po dokonceni Cistenia vyprazdnite nadobu na prach a raz
do tyZdna vydistite filter pomocou kefky.
e [

ﬁ (IS

2. Objektiv snimaca

Pravidelne Cistite objektiv pomocou Cistiacej kefky.
Nadmerne znecistené snimace mézu spdsobit poruchu.

3. Kefa (bo¢na kefa)

OdreZte a odstrarite akékolvek zamotané vlasy okolo kefy
pomocou Gistiaceho nastroja pozdiZ ryh.

Kefa

Boéna
kefa
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Odskrutkujte pomocou Odstrarite akékolvek
skrutkovaca vlasy, ulomky a cudzie
materidly



Hlasovy oznam

1. Zkontrolujte prosim, zda jsou odpadni
nadoba a filtr spravné nainstalovany.

Vystrazny oznam sa ozve, ak nie je nadoba na prach
alebo kryt filtra na mieste.
Zalozte, prosim, nadobu na prach a filter.

2. Prosim odstrarite ne€istoty z kartace na
spodni strané vysavace HOM-BOT.

Vystrazny oznam sa ozve, ak cudzi material alebo
ulomky spdsobia zastavenie otacania kefy.
Odstrarite, prosim, akykolvek cudzi material.

[ Bocna kefa |

3. Kola se nedotykaji podlahy. Prosim, pfesurite
HOM-BOT na rovnou podlahu.

. Prosim, odstrarite veskery cizi material na
levém/pravém kole.

S

5. Baterie je témér vybita. Prosim, pfesurte
HOM-BOT k nabiti do domovské stanice.

Batéria vyZaduje nabitie.

Ak distiaci robot nedokaZe najst
domovsku stanicu, manualne
pripojte Cistiaci robot k domovskej
stanici na nabitie.













Life's Good





