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TEAVE AVATUD LAHTEKOODIGA TARKVARA
MARKUSE KOHTA

Selles tootes olevate GPL, LGPL, MPL ja muude vabatarkvaralitsentside saamiseks kiilastage veebsaiti
http://opensource.lge.com.

Lisaks lahtekoodile on allalaadimiseks saadaval ka kdik viidatud litsentsitingimused, garantii lahtiiitlused ja
autoridiguseteated.

LG Electronics pakub teile avatud lahtekoodi (D-plaadil hinnaga, mis katab selle levitamisega seotud kulud,
nagu andmekandja kulud, tarnimise ja késitsemise kulud, ning mille saate tellida, saates e-kirja aadressile
opensource@lge.com.

See pakkumine kehtib kolm aastat pérast selle toote viimast tarnimist. See pakkumine kehtib kdigile, kellele
see teave edastati.

PUHASTAMINE

Soovitatavad puhastuskemikaalid

« Isopropanool 70 %
« Etanool 70 %

+ Cidex® OPA

« 0,9 % Nadl lahus
« Biospot 500 ppm

Kuidas puhastusvahendit kasutada?

= Enne puhastamist liilitage detektor vlja ja eemaldage toitejuhe.

« Kastke pehme lapp soovitatava puhastusvahendi sisse, seejérel piihkige ekraani, kasutades maksimaalselt
joudu N.

« Juhul kui puhastusvahend satub puhastamise ajal detektori sisse, vdib see tsiseid kahjustusi tekitada.

« Rrge kasutage benseeni, lahustit, hapet ega leeliselisi puhastusvahendeid ega teisi sarnaseid lahusteid.

« Detektorit voivad puhastada ainult meditsiinitodtajad (arstid vdi ded); patsiendid ei tohi seda késitseda.

ULDINE KIRJELDUS

Ulevaade

See mudel on réntgenpildindusseade — siisteem, mis suudab rontgenipilte hdivata ja tdddelda neid digitaalsete
piltidena. Selles on kasutatud amorfset réni ja suure joudlusega stsintillaatorit, et tagada terav kdrglahutusega
pildikvaliteet, mille eraldusvdime on 3,6 Ip/mm ja pikslisamm 140 pm. See seade on lamepaneeliga rontgeni
pildihdiveseade. Seadet tuleb kasutada koos td6tava arvuti ja rontgenigeneraatoriga. Seadet saab kasutada
rontgenipiltide digiteerimiseks ja edastamiseks radioloogilise diagnoosi eesmérgil. Detektori ja arvuti vaheline
andmeedastus on vaimalik juhtme (kaabli) kaudu ja raadiovérgu abil.

Toote komponent

« Detektor: 14HK701G
« Juhtplokk: LG Control Box
- Juhtploki vahelduvvoolu toitejuhe
« Akulaadija: LG Battery Charger
« 2akut (LBQ7222L)
« Laadija vahelduvvooluadapter (DA-65J19)
« Vahelduvvooluadapteri vahelduvvoolujuhe
* Kaabel
- Peakaabel: detektori ja juhtploki Gihenduskaabel (alalisvoolutoide, Etherneti andmed, rontgenigeneraatori
juhtsignaalid)
- Kéivituskaabel: rontgenigeneraatorist juhtplokki, juhtsignaali edastamiseks detektori ja
rontgenigeneraatori vahel. (Valikuline)

- LAN-kaabel: juhtplokist arvutisse, Etherneti andmete vahetamiseks arvuti ja detektori vahel. (Valikuline)
« (D: kasutusjuhend, Calibration Software
« Regulatiivne juhend, iilevaatusaruanne
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Pohitarvikud

"
B

Detektor, 1tk

&

(D (kasutusjuhend, Calibration Software), 1 tk

Laadija, 1tk

"ﬁ

Aku, 2 tk

Juhtplokk, 1tk

Vahelduvvooluadapteri vahelduvvoolujuhe, 1tk

Regulatiivne juhend, 1tk

Juhtploki vahelduvvoolu toitejuhe, 1tk

Kontrollimise aruanne, 1tk

Laadija vahelduvvooluadapter, 1 tk



Valikulised tarvikud

Kaivituskaabel, 1tk LAN-kaabel, 1tk

= Moni mudel ei pruugi sisaldada lisatarvikuid.

/N ETTEVAATUST
« Peate kasutama heaks kiidetud komponente, mis on nimetatud allpool. Heaks kiitmata komponentide kasutamine vib tekitada kahjusid ja/vdi pohjustada toote rikke.
Komponent Standardne
LAN-kaabel Rohkem kui CATSE standard
Toitejuhe US — heakskiidetud meditsiiniklassi eeskiri
Muud - heakskiidetud riigispetsiifiline eeskiri

« Kasutatavad vahelduvvoolu- ja alalisvooluadapterid jms komponendid (v.a tilemised komponendid) peab tarima tootja.
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0SA NIMETUS JA FUNKTSIOON

Detektor

Esiosa

ARA )

Tagasi




(@]
Battery
O
Link

o
Power
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«

& b

Aku

Toitenupp: toite sisse-/véljaliilitamine
(Sisseliilitamine: hoidke rohkem kui 1 sekund all; véljaliilitamine: hoidke rohkem kui 5 sekundit all)

LED-nidik: néitab detektori olekut

Uhendus peakaabliga m
‘g
LED Margutule varv Olek
Battery Roheline Aku on enam kui 30 % laetud.
Oranz Aku on 10 — 30 % laetud.
Vilkuv oranz Aku on vahem kui 10 % laetud.
Link Roheline Etherneti/raadiokohtvdrgu (jaama) ihendus
Vilkuv roheline Raadiokohtvdrk (jaam) pole iihendatud
Valge Raadiokohtvdrgu (padsupunkti) iihendus
Valge vilgub Raadiokohtvdrk (padsupunkt) pole iihendatud
Valjas Etherneti-iihendus on katkestatud
Power Roheline Toite sisseliilitamine

Vilkuv roheline

Unereziim

Valjas

Toite véljalilitamine
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Aku ja laadija

{

@ Mmiirkus

« Aku: liitiumioon-polimeeraku (laadimisaeq — tavaliselt 4 tundi)
» Akukomplekt nditab ise jérelejadnud laetuse protsenti.

+ Akulaadija: 3 pordiga pesatiiiipi

« LED-ndidik: Igal akul on jérgmised LED-ndidikud.

LED-naidik Olek
Roheline Laadimine on lopetatud
Oranz Laadimine pooleli
Vilkuv oranz Viga (iihenduse viga vms)
Jarele.jaa.nud akutoite Aku laetuse tase
indikaator
75-100%
50-75%
25-50%
0-25%




Juhtplokk

Power Ethernet Ready

®Le

Exposure

Ethernet

AC-IN  T4L 250V

(=

1 —
Nr LED-naidik Mérgutule varv Olek
@ | Power Roheline Toide sees, tavakasutus
Véljas Toide valjas (vahelduvvoolu toitejuhe on ihendamata vdi toitetorge)
Ethernet Roheline Etherneti tavaline tddolek
Vilkuv roheline Andmeside on pooleli
Véljas Etherneti-ihendus on katkestatud
Ready Roheline Rontgenigeneraatori valmisoleku signaal on aktiivne
Véljas Réntgenigeneraatori valmisoleku signaal on inaktiivne
Vilkuv oranz Toitevarustuse viga
Exposure Oranz Réntgenigeneraatori ekspositsioonisignaal on aktiivne
Véljas Réntgenigeneraatori ekspositsioonisignaal on inaktiivne
Vilkuv oranz Toitevarustuse viga
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Nr LED-naidik Olek

@ | DXD1 Juhtploki ja detektori A ihendamine. See konnektor varustab detektorit toitega (24 V===2,1A) ning edastab rdntgeni siinkroonimissignaale ja Etherneti pildiandmeid.

O | D2 Juhtploki ja detektori B iihendamine. See konnektor varustab detektorit toitega (24 V==—-2,1 A) ning edastab rdntgeni siinkroonimissignaale ja Etherneti pildiandmeid.
Juhtplokk toetab 2 detektori iihendamist. Uht detektorit kasutatakse vertikaalsel réntgeniplaadil, teist horisontaalsel réntgenialusel. Tavaliselt on haigla rontgeniruumi
paigaldatud 2 detektorit — vertikaalne ja horisontaalne —, et tagada mugavam ja tohusam tookeskkond. Neid 2 detektorit ei kasutata samaaegselt, vaid juhtplokk valib kasutatava
detektori AWS-i kdsu jargi.

O | AN Vahelduvvoolu toitejuhtme iihendamiseks.

© | Ethernet Etherneti port kujutiste/kdskluste edastamiseks detektori ja arvuti vahel.

0O | sync Kasutatakse detektori ja rontgenigeneraatori siinkroonimiseks.

@ | Fuse Juhtploki kaitsmed on 4 A, 250V T-tiiiipi kaitsmed.

Voimsusklass: T4L 250V




AKU KOKKUPANEMINE

L

+«(Ds

1

Vaadake aku paigalduspesa juhist.

2

Sisestage indikaatoripoolse killje pesasse.

3

Vajutage vastaskiiljele aku indikaatori fikseerimiseks.
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AKU EEMALDAMINE

(4
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1

Vajutage aku lukustusnuppu pildil ndidatud suunas.

2 Eemaldage aku, tostes seda pildil ndidatud suunas.



|GA OSA SPETSIFIKATSIOONID JA

MOOTMED

Toote tehnilisi andmeid vib kvaliteedi parandamiseks etteteatamata muuta.
,~" viitab vahelduvvoolule (VV),,===" viitab alalisvoolule (AV).

Komponent Spetsifikatsioon
Akna materjal Siisinikkiud
Kaivitusreziim Késitsireziim

AutomaatreZiim (automaatne ekspositsiooni tuvastus)

Tehnilised andmed
Detektor
Komponent Spetsifikatsioon
Mudel 14HK701G
Anduri tiiip Amorfsest ranist TFT
Stsintillaatori tiiiip Gl:TI
Taielik pikslimaatriks 2500 x 3052 pikslit
Pikslite kogupindala 350x 427,28 mm
Pikslisamm 140 pm
Efektiivne pikslimaatriks 2488 x 3040 pikslit
A/D konversioon 16 bitti
Andmeedastus 802.11a/b/g/n/ac raadiokohtvdrgu standard, 150 Mbit/s
Juhtmega iihenduse Gigabitt Etherneti standard, 500 Mbit/s
Tsiikliaeg Tavaliselt 8 s (juhtmega iihendus)
Tavaliselt 11 s (raadiovork)
Kujutiste edastus Tavaliselt 2 s (juhtmega iihendus)

Tavaliselt 2,5 s (raadiovork)

Kujutiste talletamine

Talletada saab kuni 200 kujutist

Energiavahemik

40-150kVp

MTF

Tavaliselt 89 % eraldusvdime 0,5 [p/mm juures

DQE

Tavaliselt 72 % eraldusvime 0,1 Ip/mm juures

Suurus (laius x kdrgus x siigavus)

384,0x460,0x15,2mm

Mass

Tavaliselt 2,95 kg

Energiatarve Tavaliselt 28W
Raadiovork Standardne:
iihilduvus standardiga 802.11 a/b/g/n/ac
Tippreziim: 867 Mbit/s
Sagedus: 2,4 GHz / 5 GHz
Ribalaius: 20 MHz / 40 MHz / 80 MHz
MIMO: 2X2
Nimiandmed 24V===21A
Rakendusosa Tildip: BF
asukoht: detektori esikiilg (ainult efektiivala)
@ MiRKus

- Maksimaalne raadiovdrgu signaali sagedus on tuletatud IEEE standardi spetsifikatsioonide pahjal. Tegelik
andmete labilaskevdime vdib erineda. Vargu spetsifikatsioonid ja keskkonnategurid (sh liikluse andmemaht,
ehitusmaterjalid ja konstruktsioon ning vargu lisaandmed) vahendavad tegelikku labilaskevoimet.

« Soovitatud maksimaalne kasutusdistants: 2 m (paasupunktist)

« Raadiovdrgu antennid: moodul kasutab uusimat 802.11ac tehnoloogiat. Mooduli saatja saab toidet

hostseadmest (detektorist). Antennid on 2 triikitud dipoolantenni.

« Raadiovdrgu moodul: juurutatud on 802.11 a/b/g/n/ac USB2.0 moodul. See toetab 2T2R (2 saatjat, 2

vastuvdtjat) MIMO-tehnoloogiat, mille Iabilaskevdime on kuni 300 Mbit/s.

« Kui detektori toide on sisse liilitatud, saab rontgenigeneraator kujutisi salvestada ilma arvutiiihenduseta.
Kujutiste loomiseks edastatakse enam kui 10 sekundit intervallidena rdntgenikiirgust. Salvestatud kujutisi
saab kontrollida ja laadida LG tojaama Acquisition Workstation tarkvaras (LG Acquisition Workstation

Software).
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Detektorit on katsetatud allolevas tabelis toodud rontgenuuringu tingimustel. See tabel on méeldud « Anduri tiiip: Oksiid-TFT, rdntgeniuuringu tingimused
kasutamiseks vaid viitena. Rdntgenikiirguse doosi peab kontrollima ametlikult volitatud radioloogiaspetsialist.

Taiskasvanu
* Anduri tiidip: a-Si TFT, rontgeniuuringu tingimused . ! Voolutugevus | Voolutugevus x
SID (tolli/cm) Pinge torus (KV) torus (mA) aeg torus (mAs)
Téiskasvanu Rindkere P-A 72t0lli/182,8cm | 110KV 320mA 2,56 mhs
SID (ollfcm) | Pinge torus (KV) Vzolutugexus Vooltutugevuz X Liilisamba kaelaosa LAT 7210lli/182,8cm | 75KV 200 mA 16 mAs
orus (mA) aeg torus (mAs) Liilisamba nimmeosa A-P 40tolli/101,6cm | 70KV 250 mA 20 mAs
Rindere P-A 72t0li1828cm_| 110KV 320mA 3.2mAs Kohupiirkonna A-P 40tolli/101,6cm | 75KV 250mA 16 mAs
Liilisamba kaelaosa LAT 72tolli/182,8cm | 75KV 200 mA 20 mAs Vaagnapirkonna A-P 20tli/1016am | 70KV 250 mA 20 mAs
Lilisamba nimmeosa A-P 40tolli/101,6cm | 70KV 250 mA 25mAs Randmepirkonna A-P 40tolli/1016cm | 50KV 200 mA 4mhs
Kohupirkonna A-P 40 wlli/1016m | 75KV 320mA 2048 mAs Kiiinarliigese piirkonna A-P | 40tolli/101,6 cm | 55KV 200 mA 4mAs
Vaagnapiirkonna A-P 40tolli/101,6 cm | 70KV 250 mA 25mAs Olapiirkonna A-P 201ll/1016cm | 65KV 200mA 64mhs
Randmepiirkonna A-P 40tolli/101,6cm | 50KV 250 mA 5mAs Labajala A-P 20toll/1016m | 50KV 200mA 4mhs
Kiiiinarliigese piirkonna A-P - | 40 tolli/101,6 cm | 55KV 250 mA 5mAs Hiippeliigese A-P 2 tolli/101'6 m | 55Ky 100mA 48mAs
Olapirkonna A-P 40tlli101,6cm_| 65 KV 200mA | 8mhs Plvepiirkonna A-P 20tli/101,6am | 60KV 00mA | 64mAs
Labajala A-P 40tolli/101,6 cm | 50KV 250 mA 5mAs
Hiippeliigese A-P 40tolli/101,6cm | 55KV 100 mA 6,4 mAs
Polvepiirkonna A-P 40tolli/101,6cm | 60 KV 100 mA 8 mAs 0 MﬁRKUS

« Oksiid-TFT rontgeniuuringu tingimuste tabel rakendub ainult mudelitele 14HQ901G-B ja 17HQ901G-B.
Kui tingimuste tabelit rakendatakse teistele mudelitele, ei pruugita saada soovitud pilti.

« Pediaatriliste patsientide puhul peab réntgenikiirguse doos olema oluliselt véiksem kui téiskasvanutel.
Sertifitseeritud radioloog peab erilist téhelepanu pédrama pediaatriliste patsientide rontgenikiirguse doosile.



GRID

Akulaadija

Komponent Soovituslikud tehnilised andmed Komponent Spetsifikatsioon
SID 100 cm /130 cm /150 cm / 180 cm Mudel LG Battery Charger
Suurus 384 %460 mm Suurus (laius x korgus x siigavus) | 125,0 90,0 x 255,0 mm
Suhe 10:1 Mass Tavaliselt 0,9 kg
Sagedus 215joon / toll. Sisend 19V="==342A
Inter Spacer AL Valjundi nimipinge 87V=—"—=
Aku Akulaadija adapter
Komponent Spetsifikatsioon Komponent Spetsifikatsioonid
Mudel L8Q7222L Mudel DA-6519
Suurus (laius x kdrgus x siigavus) | 204,6x110,5x7,8 mm Toofja Asian Power Devices Inc. (APD)
Suurus (laius x krgus x siigavus) | 134,0x59,8x31 mm

Mass

Tavaliselt 0,24 kg

Véljundi nimipinge

Tavaliselt 7,5V="==

Tootemperatuur 10°Ckuni 35°C
Laadimisaeg 4tundi (standardne), kui laetakse detektoriga.
3 tundi (standardne), kui kahte akut laetakse laadijaga.
Voimsus Tavaliselt 4000 mAh, Minimaalselt 3850 mAh
Aku toimivus Tavaliselt 260 pilti/6,5 tundi

Minimaalselt 160 pilti/4 tundi (téielikult laetud akuga on tsiikli aeg

90 sekundit)

Mass Tavaliselt 0,3 kg

Sisend 100-240V vahelduvvool, 50-60 Hz, 1,5-0,7 A
Valjund 19V="==342A

Klassifikatsioon klassi|seade

elektrilddgivastase kaitse alusel

Juhtme pikkus 1,5m
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Juhtplokk

Kaablid

24V===2,1 A, kdivitussignaalid, detektori A Etherneti-andmed.

DXD2

24V===2,1 A, kdivitussignaalid, detektori B Etherneti-andmed.
Juhtplokk toetah 2 detektori iihendamist.

Uht detektorit kasutatakse vertikaalsel rontgeniplaadil, teist
horisontaalsel rontgenialusel.

Tavaliselt on haigla rantgeniruumi paigaldatud 2 detektorit —
vertikaalne ja horisontaalne —, et tagada mugavam ja tohusam
tookeskkond.

Neid 2 detektorit ei kasutata samaaegselt, vaid juhtplokk valib
kasutatava detektori AWS-i késu jérgi.

Traadita side mooduli (LGSWFAC73) tehnilised andmed

Komponent Spetsifikatsioon Komponent Pikkus Kogus
Mudel LG Control Box Peakaabel 7m 1
Suurus (laius x korgus x siigavus) | 125,0 x 109,8 x 255,0 mm LAN-kaabel (valikuline) 10m 1
Mass Tavaliselt 1,3 kg Toitejuhe (110V v6i 220V) 1,5m 2
Sisend 100-240V vahelduvvool, 50/60 Hz, 1,4-0,7 A Kaivituskaabel (valikuline) 15m 1
Véljund DXD 1

Traadita LAN (IEEE 802.11a/b/g/n/ac)

Sagedusvahemik

Valjundvdimsus (Max.)

2400 kuni 2483,5 MHz
5150 kuni 5725 MHz
5725 kuni 5850 MHz (mitte EL-is)

18,1dBm
18,6 dBm
13,8 dBm

Ethernet
Kujutiste/kdskluste edastamiseks detektori ja arvuti vahel.

on konfigureeritud vastavalt piirkondliku sageduse tabelile.
« *|EEE802.11ac ei ole kdigis riikides saadaval.

» Kuna sageduskanalid voivad riigiti erineda, ei saa kasutaja todsagedust muuta ega requleerida. See toode

Sync

Juhtsignaalide edastamiseks detektori ja rantgenigeneraatori vahel.




Mootmed

Detektor
Esiosa
384,0
e AEA
4600 | |
\ (1

Kiilg

Seade: mm

1o s
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Juhtplokk

Esiosa

125,0

Power Ethenet  Ready Exposure

255

109,8

Seade: mm



Aku

Esiosa
204,6
4 N
110,5
\ J
Akulaadija
Esiosa Kiilg
1250
. 7
90,0
GLe

Seade: mm
Kiilg
78
=l
255,0
—

Seade: mm
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KESKKONNANOUDED

Arvuti siisteeminouded

Arvuti spetsifikatsioon

Protsessor Intel i5

Mélu 4GB

Ketta mahtuvus Soovitatavalt vahemalt 10 — 500 GB
Vorgukaart Kaksik-Ethernet 100/1000 Mbit/s

0S Windows 7/8.1/10 (32 bitti, 64 bitti)

Monitor Minimaalne eraldusvoime 1280 x 720
Padsupunkt Soovitame Cisco mudeleid (nt Linksys EA9200)

CALIBRATION SOFTWARE'I INSTALLIMINE

Installimine

Kéitage Calibration Softwarei installifail. Pérast installifaili kéivitamist jérgige ekraanil kuvatavaid
installimissuuniseid.

Kustutamine

Calibration Software(i saate kustutada jargmistel viisidel.

Kustutamine juhtpaneelil

Valige Start-meniiiis Juhtpaneel.

Valige juhtpaneelil suvand Programmid ja funktsioonid.

Valige loendist [LG DXD Calibration].

Siis kui ekraanile iimub programmi installimise ja kustutamise kuva, vajutage nuppu [Delete].
Jargige ekraanil kuvatavaid kustutamissuuniseid ning vajutage jatkamiseks nuppu [Next].

[, T G UUEE NS RN

Installimisfaili kustutamine

1 Kéitage Calibration Softwarei installifail ja jérgige ekraanil kuvatavaid kustutamisjuhiseid.

@ miirkus

« Juhul kui kasutate programmi kustutamiseks installifaili, peab faili versioon olema sama mis praegusel
tarkvaral.



UHENDUSE TUUBID

Rontgenigeneraatori ja detektori iihendus

Valige kdivitusreZiim vastavalt andmekogumise meetodile.
- Automaatne reziim: detektor tuvastab réntgenuuringu kdigus tehtud kujutise.
- Kasitsi reziim: detektor tuvastab kujutise, kui vajutate generaatori ekspositsiooni liilitile.

Detektori ja arvuti iihendus

Detektori ja arvuti vahel kasutatav iihendusreziim.
- Juhtmega reziim: detektori ja arvuti vaheline kaabliihendus juhtploki kaudu.
- Raadiovérgu reziim: detektori ja arvuti vaheline raadiovérgu iihendus raadiovérgu padsupunkti kaudu.

Vorguiihenduse reziim

Detektori kdivitumisel seadistatakse automaatselt juhtmega reziim voi raadiovorgu reziim olenevalt sellest, kas
peakaabel on iihendatud.

1 Kui detektor liilitatakse sisse pérast peakaabli ihendamist: juhtmega reziim.
2 Kui detektor liilitatakse sisse parast peakaabli eemaldamist: raadiovdrgu reziim.
3 Kuikaabel eemaldatakse siis, kui detektor on juhtmega reziimis: seade liilitub raadiovdrgu reiimi.
4 Kuikaabel iihendatakse raadiovorgu reziimis: seade jaab raadiovorgu reziimi (laadimine).
Reziim Generaator ja detektor Detektor ja arvuti
Olukord 1 AutomaatreZiim Juhtmega reziim
Olukord 2 Automaatreziim Raadiovdrgu reziim
Olukord 3 Késitsireziim Juhtmega reziim
Olukord 4 Késitsireziim Raadiovdrgu reziim

21
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Kaivituskaabel

« Kaivituskaabel iihendatakse juhtploki ja rantgenigeneraatori vahele ning seda kasutatakse ainult kdsitsireziimis, mitte automaatreziimis.

Ay
-/

L |
B & }4
L |
{
Viikude sildid Rdntgenigeneraator
NC: iihendus puudub
Ne |, Vilkude Kirjeldus
varvimarkeering
1 Punane Toide: rontgenigeneraatori toitepinge (12-24 V alalisvool) Kasutusel
2 Pruun Ekspositsioonisignaal generaatorist juhtplokki Kasutusel
3 Sinine REQ maanduse tiihistamine NC
4 Oranz Ettevalmistuse kinnitussignaal juhtplokist generaatorisse Kasutusel
5 Kollane Ekspositsiooni kinnitussignaal juhtplokist generaatorisse Kasutusel
6 Roheline Ettevalmistuse signaal generaatorist juhtplokki Kasutusel
7 Must Taotluse VCC tiihistamine NC
8 Hall Kinnituse maanduse ettevalmistamine NC
9 Lilla Signaalide maandus Kasutusel
© Miirkus

« Kaivituskaabli ja rontgenigeneraatori peab ihendama kvalifitseeritud tootaja. lga viigu kirjeldus vastab selles valdkonnas iildkasutatavale klassifikatsioonile.



Kaivituskaabli ihenduse plokkdiagramm

Rdntgenigeneraator Juhtplokk

VvCC
DC12-24V
PREP_REQ 2\
)
EXP_REQ 2\

<Rdntgenigeneraatori ja juhtploki ihendus>

11S33

Juhtplokk Réntgenigeneraator

vee
% EXP_ACK >
‘ EXP_ACK_COM_—

<Koostu joonis>

23
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EXP_REQ

EXP_ACK

<Ajastusgraafik>




Detektor ja arvuti (juhtmega reziim)

Automaatreziim
Detektor

Rdntgenigeneraator

Peakaabel

Juhtplokk

Rontgeniliiliti Toitejuhe

Zm:o—l (VV100-240V ~)

Réntgenigeneraatori
liides

Kasitsireziim
Detektor
Peakaabel
L Juhtplokk
LAN-kaabel
Rontgeniliiliti Toitejuhe
Zh:o—l (VV100-240V ~)
Kaivitus-
4 kaabel

Réntgeni-
generaator

Rantgenigeneraatori
liides

25
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Kaablite iihendamine

Peakaabel: ihendab juhtploki detektoriga. Omavahel saab iihendada 2 detektorit, 1 detektori kasutamise

LAN-kaabel: tihendab juhtploki arvutiga.

korral véib ihendamiseks kasutada mis tahes porti.

Vahelduvvoolu toitejuhtme iihendus.

L~ Kdivituskaabel: iihendab juhtploki generaatoriga. Automaatreziimi puhul ei ole
see iihendus vajalik.

ACAIN  T4L 250V

Vahelduvvoolu liiliti: see liiliti on vahelduvvoolu sisse-/véljaliilitamiseks. Tahis :
vahelduvvool sees, téhis 0: vahelduvvool vdljas




1
2

Uhendamine - juhtmega iihendus

Kasutage LAN-kaablit, et iihendada arvuti juhtplokiga, ning iihendage detektor juhtplokiga peakaabli abil.

Arvuti seadistamiseks toimige jargmiselt.

@ Kaivitage [Network and Sharing Center] ning kldpsake suvandil [Change adapter settings].

%%+ Control Panel b Network and Internet » Network and Sharing Center <6

Contrel Panel Home

Changs advanced sharing
settings

Akamai NetSession Interface
Control Panel (32-bit)

HomeGroup
Internet Options

Windows Firewall

View your basic network information and set up connections

L = See full map
T

MONITOR_ADV-PC Network 2 Internet

(This computer)
View your active networks Connect or disconnect

F==¢ Network 2 Accesstype:  Intemet

Public network Connections: [ Local Ares Connection

Change your networking settings

kS

Set up a new connection or network

Set up a wireless, broadband, dial-up, ad hoc, or VPN connection: or set up a router or access point.

Connect to a network

Connect or reconnect to a wireless, wired, dial-up, or VPN netwark connection.

@ Choose homegroup and sharing options
Access files and printers located on ther network computers, or change sharing settings.

= Troubleshoot problems

Diagnese and repair network problems, o get troubleshooting information.

27
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@ Paremkidpsake kohtvdrguiihenduse suvandil ja kiopsake valikul [Properties].

Network Connections

Organize = Disable this network device Diagnose this connection 3> . g

T — e
N & Disable
In Status

Diagnose
% Bridge Connections

Create Shortcut
Delete
% Rename

{%‘ Properties

Mo preview available,




OVaIige [Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4)] ja seejérel [Properties], et seadistada IP-aadress jargmiselt.
- IP-aadress: sisend vahemikus 10.10.10.2 kuni 10.10.10.254. Samas ei ole IP 10.10.10.100 lubatud, sest detektori IP tehasesate on 10.10.10.100.
- [Subnet Mask]: 255.255.255.0.
- [Default Gateway]: 10.10.10.1.
- DNS-i sate ei ole vajalik.

11S33

r = il i
E] Local Area Connection Properties ﬂ Internet Protocol Version 4 (TCP/IPvd) Properties |@7§3
Networking General
Connect using:

‘fou can get IP settings assigned automatically if your network supports
' Intel(R) 82573V Gigabit Network Connection this capability, Otherwise, you need to ask your network administrator

for the appropriate IP settings.

() Obtain an IP address automatically
This connection uses the following items: -

"% Cliert for Microsoft Networks

4Bl 005 Packet Scheduler IP address: 0 .10 .10 .10
.Q File and Printer Sharing for Microsoft Networks

(@ Use the following IP address:

Subnet mask: 255 . 255 .255 . 0
-&. |ntemet Protocol Version & (TCP/IPvE)
8 rtemet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Default gateway: 0 .10 .10 , 1

& Link-Layer Topology Discovery Mapper /0 Driver

« Link-Layer Topology Discovery Responder Obtain DNS server address automatically

(@ Use the following DNS server addresses:

Uninstail Preferred DNS server:

Description
Transmission Contral Protocol /Intemet Protocol. The defautt Alternate DNS server:

wide area network protocol that provides communication
| validate settings upon exit

across diverse interconnected networks.
oK | [ Cancel [

Ok ] [ Cancel
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O Kiivitage LG DXD kalibreerimisprogramm. Valige suvandid Eé} > [DXD] > [Connection & File Save], sisestage DXD IP (10.10.10.100), seejarel kdivitage [Ping], et iihendust kontrollida.

o ‘ Site
About

Calibration User BPM Validation H

DXD Calibration SW Firmware Update

Connection & File Save

DXD Serial Number

DXD TP 0 ., 10 . 10 _ 100
Timeout s000  msec. s00~10000) [N
Save Location C:\Users\heuser\Documents\LG

Kui parast suvandil [Ping] klapsamist ilmub jargmine kuva, on iihendus loodud ning kdik on siisteemi kasutamiseks valmis.

Ping Test x

Ping succeeded.
* DXD Serial Number: 12345678




Detektor ja arvuti (raadiovorgu reziim)

Automaatreziim
1. Jaamareziim (vélise paasupunkti kasutamiseks) 2. Paasupunktireziim (detektori sisemise paasupunkti kasutamiseks)
Detektor Detektor
N N

(c

|

Arvuti
Padsupunkt | LAN-kaabel
Rontgenililliti Rontgeniliiliti

Réntgenigeneraa-
tori liides
Rdntgenigeneraator Rdntgenigeneraator

Rontgenigeneraa-
tori liides

@ Mmiirkus

- Paigaldage padsupunkt ja detektor iiksteisele voimalikult Iahedale nii, et nende vahel poleks mingit takistust.
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Kasitsireziim

Detektor “\

Peakaabel

Kaivitus-
kaabel

Juhtplokk

Réntgeniliiliti

-

|

Pédsupunkt

@ LAN-kaabel

A

Toitejuhe
(VV100-240V ~)

aatori

Rdntgenigeneraator

Rantgeni

J

liides

LAN-kaabel

Arvuti

Uhenduste loomine - raadiovorgu iihendus

1 Raadiovdrgu vaikeseaded on toodud allpool.

« Jaamareziim (iihendus valise padsupunkti kaudu)
- SSID: LGEDXD

« Padsupunktireziim (iihendus detektori padsupunkti kaudu)
- SSID: LGEDXD_SOFTAP

2 Raadiovérgu seadeid saate muuta LG DXD Calibration Software‘iga.

- Lisateavet vaadake jaotisest,Raadiovdrgu paasupunkti konfigureerimine”.

3 Taaskdivitage detektor, kui eraldate peakaabli detektorist. (Kui toide liilitatakse sisse parast peakaabli
eemaldamist: liilitub seade raadiokohtvdrgu reziimi. Seade kéivitub esialgu jaama reziimis. Kui kasutaja
lilitab seadme jaamareziimi vdi padsupunktireziimi, téotab seade méaratud reziimis. )

4 Raadiokohtvdrgu reziim muutub, kui peakaabel on eemaldatud ning parast seadme taaskdivitamist
vajutatakse umbes 1 sekund toitenuppu.



5 Uhendusmeetodid.
« Jaama reziim

- Arvuti seaded ja iihendus detektoriga on sama kui juhtmega iihenduse korral.
« Paasupunkti reziim

- Valige arvuti seadetes kdigepealt [Wi-Fi] ja seejarel [Show available networks].

& Settings
@ Home Wi-Fi
| Find a setting ,0| Wi-Fi

@ on

Network & Internet

& status Hardware properties

Manage known networks

- Siisteem piiiiab luua ihenduse parast seda, kui on kontrollinud DXD raadiokohtvorgu paasupunkti SSID-d,

mis kuvatakse otsingutulemusena (algvazrtus on LGEDXD_SOFTAP). Uhenduse loomiseks sisestage parool.

You can also connect by pushing the button on
the router.

Next

@ Mmirkus

« Nouanne. Vaadake raadiovorgu paasupunkti seadistamise juhendit
- Lisa. Raadiovorgu paasupunkti seadistamise juhend (mudel: Cisco Linksys EA9200)

11S33
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CALIBRATION SOFTWARE

Kalibreerimine on véga oluline detektorist kvaliteetsete piltide saamiseks. Calibration Software véimaldab luua ja kontrollida kalibreerimiseks vajalikke vadrtusi.

@ MiRrKUS

+ Piltide kvaliteedi tagamiseks on soovitav seadet kolme esimese kuu jooksul parast ostmist kalibreerida kord kuus ning seejarel iga kuue kuu jarel.
- Samuti on soovitav detektor sisse liilitada 15 minutit enne kalibreerimist.
- (alibration Software'is seadistatud vaikevadrtusi saab muuta tegelike kasutustingimuste jargi.

Turvalisus

Calibration Software tuleb kasutamiseks ihendada tuvastiga, kuna seda ei saa eraldi kasutada. Tarkvara ei saa teha koiki toiminguid, sh teise mentiiiisse likumine ja seadete kinnitamine, kui iihendus puudub. Lisaks
sellele, isegi kui tarkvara on tuvastiga tihendatud, ei ole Calibration teostatav enne, kui toote esmase paigaldamise kuupéev on registreeritud.

Calibration Software

Calibration Software sisaldab jérgmisi funktsioone: Eé} (seaded), [Calibration], [User BPM], [Validation] ja [EI].
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Seaded

Eé} on [DXD] seaded, [Calibration SW] seaded ja [Firmware Update].
- [DXD]: vdimaldab muuta kalibreerimispiltide saamiseks vajalikke seadeid ja detektori seadeid.

© MiRKUS

« Ikoonide tdhendused on esitatud tagumisel lehel.

3 LG DXD Calibration

Calibration User BPM

DXD
Connection & File Save
DXD Serial Number
DXDIP
Timeout

Save Location

Network Options

Current Status:  Wired

Validation H

Calibration SW

0 . 10 . 10 | 100

5000  msec. (3000~10000)

DA

Firmware Update

About

Detector Parameters

Trigger Mode Auto  ‘® Manual
Sensitivity 15 (0~63)
Window Time 5 00 msec (1~40)
Frame Width 2500

Frame Height 3052

1 Press ‘Reset' to load factory-default Detector

Power Options

Installation Info. Auto Sleep Off -
Date: Forman [ yvvvmamoo - Auto Power-Off of o
Current Date 2018/01/1%
sve | e |
37

Date Type Details
2018-01-19 Settings Ping succeeded to 10.10.10.100 -~
2018-01-19 Settings Failed to load factory calibration files
2018-01-19 Settings Connected to detector successfully [




- [Calibration SW]: Konfigureerib Calibration Software’ algoritmide jaoks vajalikke seadeid.

© MiRrkus

+ Ikoonide téhendused on esitatud tagumisel lehel.

Calibration

Calibration User BPM Validation

DXD Calibration SW Firmware Update
Calibration Parameters Image Edit
Target Gain 1 0.0~255.0) Rotation 0 -
Gain Margin 0.6 0.0~1.0) Flip None -
Offset Margin 120 (0~1000) Invert
Std Margin 80 (0~-1000)
Ref sat value 56000 (28000--65534)
Surr Margin 2000 (0~2000)
Cut Edge T6
(6~1000)
L6 R 6
(6~1000) (6~1000)
B &
(6~1000)
1 Press ‘Reset to load factory-default Calibration SW m
Sue
Date Time Type Details
2018-10-01 09:22:18 Settings Ping succeeded to 10.10.10,100
2018-10-01 08:22:21 Settings Connected to detector successfully
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- [Firmware Update]: nditab detektori piisivara versiooni ja teeb piisivaravarskenduse. Selle meniiii abil saate piisivara vérskendada.

& LG DXD Calibration

Calibration User BPM Validation El
DXD Calibration SW Firmware Update
Current Firmware New Firmware
Version 3.00.01 Firmware File
Status
Date Time Type Details
2019-09-26 13:52:42 Settings Ping succeeded to 10.10.10.100

2019-08-26 13:52:45 Settings Connected to detector successfully




Calibration

[Calibration] hdlmab jargmisi toiminguid.

- Detektoriga hdivatakse tume pilt ja hele pilt.
- [Dark Image(s)]: ilma rontgenkiirguseta tehtud pilt.
- [Bright Image(s)]: rontgenkiirusega tehtud pilt ilma detektoril asuva fantoomi voi muu objektita.

- Genereeritakse toorpildid [Avgdark.raw], [Offset.raw], [Gain.raw], [BPM.raw]: neid kasutatakse korrigeeritud pildi arvutustes.
- Korrigeeritud pilt: pilt, mis saadakse kalibreerimise tulemuste rakendamisel toorpildile.

- Loob vigaste pikslite kaardi. Kasutab imbritsevate pikslite védrtuseid vigaste pikslite vaartuste kalibreerimiseks.

© MiRKUS

« Sellel lehel on toodud liihike selgitus, iiksikasjaliku selgituse leiate selle dokumendi Iopust.

i ) Calibration
Calibration | UserBPM  Validation )

— SRR -
New -

Dark Imagels) [ Acquisition |

[P Acquisition

Offset Remove Count:0
BPM Analysis

Item Count
Rows

Columns.
Class 0
Class 1
Class 2
Class3~4 0, 0
Class 56 0, 0
Class 7~8 0, 0

Image not Loaded

Date Time Type Details
2018-10-01 08:22:18 Settings Ping succeeded to 10.10.10.100
2018-10-01 08:22:21 Settings Connected to detector successfully
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User BPM

Véimaldab kasutajal kdsitsi muuta kalibreerimise [Calibration] kdigus loodud vigaste pikslite kaarti [Bad Pixel Map] (BPM.raw).

© miirkus

- Sellel lehel on toodud liihike selgitus, tiksikasjaliku selgituse leiate selle dokumendi Iopust.

Calibration User BPM Validation

[l

Window
[ 13

Count: 0

Level

BPM Analysis

Item Count

Rows o
Columns 0
Class 0 a
Class 1 0
Class 2 a
Class2-4 0,
Class 5~6 0,
Class 7~8 0,

Image not Loaded

Date Time Type Details
2018-10-01 09:22:18 Settings Ping succeeded to 10.10.10.100
2018-10-01 09:22:21 Settings Connected to detector successfully

Pixel View H-Bad Line V-Bad Line

Double ciick & point o update to bad,live pixel
Bad Pixel Map Upload




Validation

Kasutatakse Idpliku pildi valideerimiseks, rakendades pildile kalibreerimise [Calibration] tulemused.

© MirKus

- Sellel lehel on toodud liihike selgitus, iiksikasjaliku selgituse leiate selle dokumendi [Gpust.

Calibration

User BPM Validation

4
Window

< 3
Level

BPM Analysis
Ttem Count
Rows
Columns
Class 0
Class 1
Class 2
Class 3~4
Class 5~6
Class 7~8

Offset Map
Gain Map

0
0
0
0
0
0
0
0

Image not Loaded
Date

Time Details
2018-10-01 09:22:18 Settings Ping succeeded te 10.10.10.100
2018-10-01 09:22:21 Settings Connected to detector successfully

Dark Average Map

Bad Pixel Map

Count: 0
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El (Exposure Index ehk kiiritusindeks)

Siin arvutatakse ja salvestatakse keskmine valjundi mediaanvaartus sisenddoosi kohta nii lineaaravaldise kui ka tabeli kujul.

@ miirkus

- Sellel lehel on toodud liihike selgitus, tiksikasjaliku selgituse leiate selle dokumendi Iopust.

Calibration

Calibration User BPM Validation

] i3
Window
[ r

Level

BPM Analysis

Item Count

Rows o
Columns 0
Class 0 o
Class 1 0
Class 2 0
Class2-4 0,
Class5~6 0,
Class 7~8 0,

Image not Loaded
Date

Time Type Details
2018-10-01 09:22:18 Settings Ping succeeded to 10.10.10.100
2018-10-01 09:22:21 Settings Connected to detector successfully

Count: 0
Dose

Median




Pildifunktsioonid

DXD Calibration

User BPM Validation

Dark Image(s)

[ dark_ 201811

Count:1

4151 raw

Bright Image(s) Count:0

Calibration

Offset Remove Count: 0

Result
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@ Pildivaatur
« Meniiiid [Calibration], [User BPM], [Validation] ja [EI] sisaldavad pildivaaturit, kus kuvatakse tehtud
pildid.
- Pildi loomise voi sellel kidpsamise jérel pilt laaditakse ja kuvatakse vaaturis.
- Pildi all asuval alal ndidatakse pildi andmeid.
- [Image Loaded]: nditab, kas pilt on pildialasse laaditud vdi mitte.
*Kui pilt on laaditud: [Image Loaded]
* Kui pilti ei ole laaditud: [Image not Loaded]
- [Min]: pildiala vaikseim pikslivédrtus.
- [Max]: pildiala suurim pikslivaartus.
- [Med]: pildi mediaanvéértus.
- [Mean]: pildi keskmine vaartus.
- [Std]: pildi standardhélve.
- [Bad Pixel Count]: vigaste pikslite arv.
- 16B=N, 8B=M: pikslivaartused (x, y) bittides.
- %: nditab, kui suur osa kogupildist on pildialas kuvatud.
- (LxK): kogupildi suurus.

@ [Navigator]

- Vljal [Navigator] kuvatakse kogu pildiala ning ndidatakse suurendatud vdi vahendatud alasid.

- Vljal [Navigator] paiknev punane kast nditab ala, mis on pildivaaturis kuvatud.

- [Navigator] vdimaldab punast kasti hiirekldpsuga vajalikku kohta liigutada ning valitud ala kuvatakse
pildivaaturis.

© [Histogram]

- Naitab tehtud pildi histogrammi [Histogram].

- Ribadega [Window] / [Level] saab histogrammi reguleerida, et hdlbustada pildi lugemist.

- Valjal [Histogram] saab vaartusi [Window] / [Level] muuta nuppudega <> ja histogrammi graafiku all
olevate kerimisribadega.

- Vajutusega nupule [Reset] taastatakse vaikevdartused.

@ Vordiuspunkt

Vordluspunkti maaramiseks vdib klopsata pildivaaturis mis tahes kohas, mispeale selle kohal kuvatakse
valitud vdrdluspunkti koordinaadid ja pikslivaartused. Vordluspunkti liigutamiseks saate vaartused x ja
y ka otse kdsitsi sisestada.

- Vordluspunkti koordinaatidena saab sisestada ainult numbreid.

© [BPM Analysis]

- Naitab pdrast kalibreerimist vigaste pikslite kaardi [Bad Pixel Map] alusel vigase rea ja vigase piksli
klassi analiiiisi tulemusi.



Logi

Néitab vajalikku teavet, mis aitab kasutajatel Calibration Software'i tooprotsessi mdista.

Teabekirjed on [Date], [Time], [Type] ja [Details] ning andmed salvestatakse logifaili.

Calibration

Calibration User BPM Validation

4
Window
4

Level

Ttem
Rows
Columns
Class 0
Class 1
Class 2
Class 3~4
Class 5~6
Class 7~8

BPM Analysis

MNew

Dark Image(s)

Count: 0 I

Count

0
0
0
0
0
0
0
o

Date Time Details
2018-10-01 09:22:18 Settings Ping succeeded to 10.10.10.100
2018-10-01 09:22:21 Settings Connected te detector successfully

Bright Image(s)

Count: 0 Rt T

Calibration

Count: 0
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KASUTAMINE

Programmi kaivitamine

- (alibration Softwarei kdivitamiseks tehke topeltklops arvutis oleval taitmisfailil.
- Esmakordsel kdivitamisel avatakse kdigepeal seadete kuva.

5 LG DXD Calibration

Calibration User BPM Validation 2

DXD

Connection & File Save

DXD Serial Number Trigger Mode Auto @ Manual
DXD IP 0 . 10 .10 100 Sensitivity 15 0~63)
Timeout 5000  msec. 30oo~10000)  [HEEEIN Window Time 5 00msec (1-40)

Save Lecation

Network Options

Calibration SW

DA

Firmware Update

Detector Parameters

Frame Width 2500

Frame Height 3052

1 Press ‘Reset' to load factory-default Detector

Corent Status:  Wired [ | e |
Power Options
Installation Info. Auto Sleep Off -
PateFonnst [ yvvmamon - Auto Power-Off off z
Current Date 2018/01/19
[ e

Date Time Type Details
2018-01-19 15:04:12 Settings Ping succeeded to 10.10.10.100 -
2018-01-19 15:04:14 Settings Failed to load factory calibration files
2018-01-19 15:04:14 Settings Connected to detector successfully (3




IP-aadressi kontroll ja pingimistest

+ Detektoril on oma IP-aadress.
« Detektori IP-aadressi muutmise korral tuleb uus IP-aadress sisestada kalibreerimisvahendis detektori IP valjale.

- Pérast IP-aadressi ja ajalopu [Timeout] seadete sisestamist kldpsake nuppu [Ping], et kdivitada [Ping Test]. Kui pingimistest [Ping Test] on edukas, kuvatakse hiipikaknas vastav teade.

Ping Test X

Ping succeeded.
* DXD Serial Number : 12345678

+ Kui pingimistest [Ping Test] ebadnnestub, ilmub all ndidatud hiipikaken. Selle hiipikakna kuvamise korral kontrollige oma arvuti vdrguseadeid, detektori ja arvuti vahelist iihendust, detektori olekut, juhtploki olekut
ja IP-aadressi ning korrake pingimistesti [Ping Test].

Ping Test x

Cannot connect to DXD.
Please check cable connection of [P address.

Otherwise, there might be a problem with DXD.

*All DXDs connected to your PC

should have different IP addresses,
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Salvestuskoha kontroll

Calibration Software sdilitab hivatud pildid, logid, tulemuste failid ja tehase kalibratsiooni tulemused ettenahtud kohas.
Seda asukohta saab muuta valikuga [Save Location].
Soovitud asukohas kausta loomiseks klopsake nuppu [Apply].

Calibration User BFM Validation H

Connection & File Save

DD Serial Mumber

DXDIP 10, 10 . 10
Timeout 5000 @ rmsec. (3000~-10000)
Save Location C:\Users\heuser\Documents\LG

DXD Calibration SW Firmware Update

100



Apply

Pérast funktsiooni [Ping Test] ja valiku [Save Location] kontrollimist kidpsake nuppu [Apply], et teha jérgmised toimingud.

1 Luua salvestuskohas [Save Location] automaatselt vajalikud kaustad.

2 Laadidaja salvestada detektorist algse kalibreerimise tulemused.
3 Laadida detektori seaded.

Kohandatud kaust

Automaatselt loodav seerianumbri kaust
(Luuakse pérast rakendamisetappi)

Tingimus: tuleb luua kaust, milles ei ole teist sama
seerianumbriga kausta.

Kuupéeva ja kellaaja kaust

(luuakse parast nupu [Calibration] vajutamist)

[Avgdark.raw]

11S33

[Gain.raw]

[Offset.raw]

[BPM.raw]

Kiiritusindeksi tulemus

(kasutatav kuupdeva ja kellaaja kaust luuakse kiiritusindeksi
toimingu kdigus)

Ajaloofail
Logi Logifail (ihenduste logid jms)
Pilt Hele pilt

Tume pilt

Kasutaja vigaste pikslite kaardi pilt

Valideerimise pilt

Kiiritusindeksi pilt

Toorpilt
Algne kalibreerimine [Avgdark.raw]
(luuakse juhul, kui rakendamisetapi Iopul ei ole vastavat [Gain.raw]
kausta vdi faili voi fail on ebatavaliselt véike) (Offset.raw]

[BPM.raw]




11S33

4 Kuvada detektori vorguolek pérast rakendamisetappi.

[Current Status]: [Wired] iihendus. / [Wireless]-iihendus. (Saadaval iiksnes raadiovdrgu toega mudelil)

Metwork Options

Current Status:

Wired

Change DXD IP Wireless Setup

© MiRrKus

« Esmalt tuleb Idpetada rakendamisetapp ja siis saab minna jargmise meniiii juurde. ([Calibration], [User BPM], [Validation] ja [E])




Detektori seadete vaatamine ja muutmine

Rakendamise kéigus laaditakse seadete ekraanile detektori aktiivsed seaded, nagu allpool ndidatud.

% LG DXD Calibration

Calibration User BPM

Validation H

DXD Calibration SW Firmware Update About

Connection & File Save Detector Parameters

DXD Serial Number Trigger Mode Auto (@ Manual
DXDIP 0 . 10 3 10 . 100 Sensitivity 15 (0~63)
Timeout 5000  msec. 3000-10000)  [HEZFI Window Time 5 00msec (1~40)
Save Location D:\ Frame Width 2500

Frame Height 3052

1 Press 'Reset' to load factory-default Detector m

e I T
Curent Status:  Wired
Power Options
Installation Info. Auto Sleep Off -
Dete Fommat | YYYV/MM/DD - Auto Power-Off of o
Current Date 2018/01/19
Date Time Type Details
2018-01-19 15:04:12 Settings Ping succeeded to 10.10.10.100 -
2018-01-19 15:04:14 Settings Failed to load factory calibration files
2018-01-19 15:04:14 Settings Connected to detector successfully D

El
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« [Detector Parameters]: detektorist pildi hdivamisel kasutatavad seaded.
« Sisestatud seadete rakendamiseks klpsake nuppu [Save].
- Seadete iiksikasjad on jargmised:
- [Trigger Mode]: paastikureziimi [Trigger Mode] seadistus.
* [Auto]: liilitab automaatse sérituvastuse funktsiooni sisse.
* [Manual]: liilitab automaatse sérituvastuse funktsiooni valja.
- [Sensitivity]: paneeli tundlikkus.
- [Window Time]: vdimaldab seadistada rontgenkiiritusele jargnevat andmete lugemise aega (iihik:
100 ms; numbri 5 sisestamisel on seadistatud aeg 500 ms).
- [Frame Width] / [Frame Height]: pikslite arv detektoris.
« Nuppude funktsioonid on jargmised:
- [Save]: rakendab muudetud seaded.
- [Reset]: laadib tehaseseaded.
- [Cancel]: laadib viimased salvestatud seaded.



Calibration Software’i seadete vaatamine ja muutmine

Kalibreerimisparameetrite [Calibration Parameters] muutmiseks kldpsake vahekaarti [Calibration SW].

[Calibration Parameters]

Need parameetrid on seaded, mida kalibreerimisel kasutatakse. Seadeid saab muuta nii, et need vastaksid tegelikule kasutuskeskkonnale.

alibration

Calibration User BPM

Validation

DXD Galibration SW Firmware Update
Calibration Parameters Image Edit
Target Gain 1 (00-255.0) Retation 0 -
Gain Margin 0.6 00-10) Flip Nene .
Offset Margin 120 (0~1000) Invert
Std Margin 80 (0~1000)
Ref sat value 56000 (28000~65534)
Surr Margin 2000 (0~3000)
Cut Edge T6
(6~1000)
L6 R 6
(6-1000) (6~1000)
B 6
(6-1000)
1 Press 'Reset' to load factory-default Calibration SW Reset
T T
Date Time Type Details
2018-10-01 09:22:18 Settings Ping succeeded to 10.10.10.100
2018-10-01 09:22:21 Settings Connected to detector successtully

11S33
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« Seadete iiksikasjad on jargmised:

- [Target Gain]: algoritmi voimendus.

- [Gain Margin]: véimenduse piirmaéra [Gain Margin] iletav piksel margitakse vigaseks piksliks.

- [Offset Margin]: nihke piirmééra [Offset Margin] iiletav piksel mérgitakse vigaseks piksliks.

- [Std Margin]: standardhalbe piirmaéra [Std Margin] iletav piksel mérgitakse vigaseks piksliks.

- [Ref Sat Value]: suurim pikslivadrtus, mida on voimalik kuvada.

- [Surr Margin]: kui korrigeeritud heledal pildil on normpiksli védrtuse ja imbritsevate pikslite vahe

suurem kui [Surr Margin], mérgitakse piksel vigaseks piksliks.

- [Cut Edge]: nditab pikslivadrtusi, mis Idigatakse raamipildi dartest maha (iileval / all / vasakul /
paremal). Pérast valideerimise [Validation] vdi kiiritusindeksi [EI] funktsiooniga pildi
hoivamist kuvatakse neid pildiandmeid pildivaaturis joonena.

[Image Edit]

Neid seadeid kasutatakse pildivaaturis.
- [Rotation]: vdimaldab seadistada pildi podramisnurka ([0°], [90°], [180°] ja [270°]).
« [Flip]: véimaldab seadistada, kuidas pildivaaturis kuvatavat pilti podratakse ([None], [Horizontal], ja
[Vertical])
« [Invert]: pildivaaturis kuvatava pildi teistpidi pdoramine.
- Sisestatud seadete rakendamiseks klopsake nuppu [Save].
« Nuppude funktsioonid on jérgmised:
- [Save]: rakendab muudetud vaartused.
- [Reset]: laadib tehasevaartused.
- [Cancel]: laadib viimased salvestatud vaartused.
- [Exit]: viib tagasi eelmisele ekraanikuvale.

@ MERKUS

- Esmalt tuleb Iopetada rakendamisetapp ja siis saab minna jérgmiste etappide juurde.



Calibration

Kui koik seaded on sisestatud, vajutage vahekaarti [Calibration], et avada kalibreerimise [Calibration] meniid.

© MiRKuUs

« Enne vahekaardi avamist tuleb lopetada seadistamine.

LG DXD Calibration

o Calibration User BPM Validation
Navigator

‘
Window

‘ B
Level
BPM Analysis

Count

Ttem

Rows
Columns
Class 0
Class1
Class 2
Class3~4
Class 5~6

0
0
0
0
0
0,
0,
Class7~8 0,

Image not Loaded
Date Time Type Details

2018-10-01 09:22:18 Settings Ping succeeded to 10.10.10.100
2018-10-01 09:22:21 Settings Connected to detector successfully

Count: 0 XS

Calibration
Count: 0

11S33
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@ Meniiii [Calibration] avamine

« Avamiseks vajutage meniiiid [Calibration].

@ Tumeda pildi haivamine
« Haivake kalibreerimiseks [Calibration] vajalik tume pilt.
- Tumeda pildi hdivamisel suureneb piltide arv ja fail salvestatakse piltide kausta, mis on méaratud
Eoall.
- Pildifaili nime korval kuvatakse pildi mediaanvaértus.
- Vorrelge pilte ja eemaldage vigased pildid, tehes neil paremkldpsu.
- Faili kustutamisel kustutatakse ka faililoend ja salvestatud fail.

© Heleda pildi hgivamine
- Haivake kalibreerimiseks [Calibration] vajalik hele pilt.
- Heleda pildi hivamisel suureneb piltide arv ja fail salvestatakse piltide kausta, mis on méératud £og
all.
- Pildifaili nime kdrval kuvatakse pildi mediaanvaartus.
- Vorrelge pilte ja eemaldage vigased pildid, tehes neil paremkldpsu.
- Faili kustutamisel kustutatakse ka faililoend ja salvestatud fail.

© MiRKuUS

« Nii tumedaid kui ka heledaid pilte saab salvestada kuni 10. Kui piltide arv iiletab 10, kustutakse
esimesena kdige vanem pilt.

« Heleda kujutise saamiseks tuleb kujutise hdivamise ajal kasutada rdntgenikiirgust.

- Kalibreerimistarkvara versiooni 3.00.16 (ja uuema versiooni) korral hdivatakse kujutised automaatselt.
Tumedate kujutiste hulgast hdivatakse automaatelt neli kujutist ja heledate kujutiste hulgast kimme
kujutist. Kui kasutate kalibreerimistarkvara versiooni 3.00.16 (vdi vanemat versiooni), peate kujutise
hdivamiseks vajutama nuppu [Acquisition].

O [Calibration]
- Kalibreerimine [Calibration] teostatakse selles meniiis.
- Tume pilt: 4 pilti (miinimum)
- Hele pilt: 5 pilti (miinimum), 10 pilti (maksimum)
« Kalibreerimisfunktsiooni [Calibration] rakendamisel on heleda kujutise standardsed pikslivaartused
jargmised.
- Kalibreerimistarkvara versioon 3.00.16 (v6i vanem versioon)
Heledad kujutised hdivatakse pikslivahemikuga 1500—15000. (Ndide voimalikest hdivepunktidest
10 pildi korral: 1500, 1700, 2200, 2500, 3300, 4000, 5000, 6500, 8500, 10500, 15000)
- Kalibreerimistarkvara versioon 3.00.16 (vdi uuem versioon)
Heledad kujutised hdivatakse pikslivaartusega, mis on ligikaudu 6000, kui toru pinge on 60—70 kv.
(Lubatud vahemik on =10 % kuni 20 % 5400—7200 pikslivahemiku korral. Sellest vahemikust
vadljapoole jadvaid kujutisi ei kaasata.)
- Kalibreerimise [Calibration] tulemus salvestatakse kalibreerimise [Calibration] kuupdeva ja kellaaja jérg
loodavasse kausta.

« Parast kalibreerimist [Calibration] uuendatakse vigaste pikslite kaardi analiiiisi [BPM Analysis].

© MiRrkus

- Kui teha rohkem kui 5 kalibreerimist [Calibrations], siis enne kuuenda kalibreerimise [Calibration]
salvestamist kustutatakse automaatselt esimene kalibreerimine [Calibration].

« Kui soovite teha varukoopiat, kopeerige tulemust sisaldav kaust ja kleepige see monda teise kohta.



© History]
- Voimalik on laadida méne varasema kalibreerimise [Calibration] tulemus. Faili avamiseks kidpsake
nuppu [Open].

@ MERKUS

« Kdigi seotud failide laadimiseks piisab, kui valite ainult tihe faili (kdigi nelja faili laadimiseks valige
failide [Avgdark.raw], [Offset.raw], [Gain.raw] ja [BPM.raw] seast iiks).

« Kui failide laadimisel tekib viga, ilmub jérgmine hiipikaken. Kui naete seda hiipikakent, kontrollige
faili mahtu, asukohta, nime ja kausta juurdepaasudigusi ning proovige siis uuesti.

Failed to Open x

File open failed.

Please check the files below.

-Offset.raw

-Gain.raw

11S33
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Rontgenipildist heleda kujutise saamine. See protseduur kehtib ka pediaatriliste patsientide puhul.
Rontgenigeneraatori iihendust kirjeldatakse selles juhendis.

1 Klopsake teksti [Bright Image(s)] korval oleval nupul [Acquisition].

alibration

User BPM Validation

BPM Analysis

Coul
Rows o
Columns o
Clazz 0 o
Class 1 o
Class 2 0
Class 3 ]
Clas= 4 o
Class 5-8

Image not Loaded

Tirme Details

13:39:36 Settings Ping succeeded to 10.10.10.100
13:39:39 Settings Connected to detector successfully

2018-04-
2018-04-

Count: 0 Acqnisitiu..

Count: ofE o

Lalibration

Count: 0




2 Rontgenipildi kasutamine. Kalibreerimistarkvara ootab DXD-It rontgeni kinnitussignaali ning kuvab ootamise téhise.

BPM Analysis
Item
Rows
Columns
Class 0
Class 1
Class 2
Class 3
Class 4
Class 5~8

cooooocoo

Image not Loaded

User BPM

Validation

Time

13:44:36
12:44:48
13:44:46

Type
Settings
Calibration
Calibration

Details

Connected to detector successfully
Acquisition start

Check trigger

Count: 0

11S33
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3 Saadud hele kujutis kuvatakse loendivaates, kontrollige selle nime ja mediaanvaartust. Tegelik fail salvestatakse siisteemi kujutiste kausta.

Calibration

Navigator

11S33

Bright Imagets)  Count: 1 [[¥2
bright 2013042713471 1raw 9190

Window
<

Count: 0

Level

BPM Analysis
Item Cou
Rows o
Columns ]
Class 0 0

o

o

]

o

o

Class 1
Class 2
Class 3

5 Count=0
Details
2018-04-27 AT Calibration Bright image saved
2018-04-27 134712 Calibration Image cpened
2018-04-27 134712 Calibration Acquisition end

@ MmiRrKus

- Samad andmekogumise etapid kehtivad ka funktsioonide [User BPM] ja [Validation] ning servade valgustusega kujutiste (EI Image) korral.
« Tarkvara [Calibration SW] toetab Windowsi heledustaseme requleerimist, kuid ei toeta muid kujutise jareltotiuse funktsioone.
« Pediaatriliste patsientide puhul on kujutise saamise protsess sama nagu teistegi patsientide korral.

28



User BPM

Voimaldab kasutajal kdsitsi muuta kalibreerimise [Calibration] kdigus loodud vigaste pikslite kaarti [Bad Pixel Map].

@ miirkus

- Vdite kasutaja vigaste pikslite kaardi [User BPM] protsessi ka vahele jétta ja minna otse valideerimise [Validation] juurde.

LG DXD Calibration

Calibration

1505 | 1522 History
Factory Calibration
Imagels)

BPM_20181001095349.raw

Histogram  [CT=E0

Pixel View [ | H-Bad Line [ v-Bad Line

Item Count

B2d Pixel Iap Uplozd

Date Time Type Details
9 User BPM Image saved -
User BPM Image opened

User BPM Acquisition end

11S33
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@ Meniiii [User BPM] avamine
- Avamiseks klopsake mentiiiid [User BPM].

- Kasutaja vigaste pikslite kaardi [User BPM] jaoks on vaja hdivata pilt, sest see funktsioon uurib
visuaalselt pilti, millele on rakendatud kalibreerimise [Calibration] tulemus.

© MiRrKuUS

« Kui meniiii avatakse ilma kalibreerimist [Calibration] |dpetamata, kuvatakse jérgmine hiipikaken.

Calibration History Needed X

Calibration history is needed to start User BPM.

@ Ajaloofaili kontrollimine

- Kontrollige, kas kalibreerimise [Calibration] kdigus loodud ajaloofaili [History] nimi kattub aknas
[History] kuvatava failinimega.
- Rakendage valitud ajaloofail ja labige protsess [User BPM].

© Piltide héivamine
- Klopsake nuppu [Acquisition] ja hdivake hele pilt. Pildi nimi kuvatakse loendis [Image(s)].
« Pildi andmed esitatakse pildivaate all.

O [Pixel View]
« Pikslivaate [Pixel View] alas saab kontrollida pikslivaartusi.

- Pikslivaate [Pixel View] alas esitatakse pikslivadrtused pildivaaturi keskkohast alates.

- Véhimat ja suurimat vadrtust ning voimalikke vigaseid piksleid nidatakse jargmisel kujul.
*Vahim vadrtus: kuvatakse siniste numbritega.

* Suurim vdartus: kuvatakse punaste numbritega.

*Voimalik vigane piksel: kuvatakse hallil taustal.
- Pikslivaate [Pixel View] ala suurust saab muuta ikooniga + Ikoon '{-’ muutub nahtavaks, kui
hoida hiirekursorit pikslivaate [Pixel View] ala ja pildivaaturi piirjoone kohal.

Pixel View

1527 1528
1528 4483 4478
1529 4280 4514

1530 4466 4445




- Taiendava vigase piksli maaramine pikslivaates [Pixel View]
- Tehke pikslivaate [Pixel View] alas topeltkldps pikslil, mille soovite maarata vigaseks piksliks. Valiku
tiihistamiseks tehke vigaseks piksliks médratud pikslil uuesti topeltkldps.
- Parast piksli maaramist vigaseks piksliks uuendatakse vastavat vaartust ka vigaste pikslite kaardi
analiiiisis [BPM Analysis]. Maaratud vigane piksel asendatakse kalibreeritud pikslivédrtusega.
- Lopliku kasutaja vigaste pikslite kaardi [User BPM] salvestamine.
- Kui avate mone muu meniiii, siis tulemuste fail salvestatakse.
- Aktiivsest meniiiist valjumise ja monda teise meniiisse sisenemise korral ilmub hiipikaken, milles
kiisitakse, kuhu fail salvestada.
- Salvestamisel lisatakse iiks ajaloofail [History] ning faili [BPM.raw] uuendatakse ja see salvestatakse.

Save User BPM x

Do you want to save the current User BPM result?

Taiendavate vigaste ridade maaramine pikslivaates

- Vigase piksli mddramisel véib kasutada funktsiooni, mis véimaldab maarata piksliiiksuse asemel
reaiiksuse.

« Kui olete mdrkinud vertikaalse vdi horisontaalse suuna markeruudu, siis tehke pikslivaate [Pixel View]
alas topeltkldps pikslil, et méérata rida vastavas suunas.

- Kui soovite mérkida rea vahemikus punkt 1522 kuni punkt 2600 vigaseks reaks, sisestage vaartus ja
klopsake seejarel nuppu [Apply].

Input vertical bad line range
Range 1522 ~ 2600
Apply
Pincd Micw H-Bad Line V-Bad Line Pixel View || H-Bad Line | V-Bad Line

1502 1503 1504 1505 1506 1507 1508 1502 1503 1504 1505 1506 1507 1508

1520 12 10 3 13 14 13 g 1520 12 12 3 13 14 13

1521 12 13 14 15 14 13 14 1521 12 13 14 15 14 13 14
1522 12 2L 18 14 14 16 16 1522 12 21 1& 14 14 16 16
1523 11 14 14 12 1 13 10 1523 11 4 14 12 1 13 10
1524 13 10 15 10 14 12 1 1524 13 10 15 10 14 1z 1
1525 3 B 16 15 B 12 12 1525 3 8 16 15 ] 12 12

Pixel {x 1505, y 1522) has been updated.
Bad Pixel Map Upiozd ]

Picel {x 1505, y 1522) has been updsted.
Bad Pixel Map Upload

11S33
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Vigaste pikslite kaardi iileslaadimise funktsioon

« Vérskelt muudetud vigaste pikslite kaardi saab detektorisse iiles laadida, et seda saaks kasutada kalibreerimiseks ka tulevikus.

- Vajutage nuppu [Bad Pixel Map Upload] ja valige mdni loodud kaardifail (BPM.raw, AvgDark.raw, Offset.raw, Gain.raw), et see iles laadida.

Bad Picel Map Upload

« Kui iileslaadimine dnnestub, siis ndete kinnitust logis.

Date

2018-10-01
2018-10-01
2018-10-01
2018-10-01
2018-10-01
2018-10-01

© MiRrKus

Time

10:15:53
10:15:53
10:15:56
10:15:56
10:15:56
10:16:02

Type

User BPM
User BPM
User BPM
User BPM
User BPM
User BPM

Details

[FILE INFO] avg_dark_size=18874368, offset_size=18874368, gain_size=37748736, bpm_size=18874368
[Warning] Do not click any buttens or tab during upload.

Package file creation success

Uploading calibration map to dxd... map size = 94371872

[Warning] Do not click any buttens or tab during upload.

MNew map upload success, Previous map files are all deleted.

- [Bad Pixel Map]: iileslaadimisel kustutatakse olemasolev tehase kalibratsiooni kaust. Selle kausta sdilitamiseks tuleb iileslaadimine teha pérast kausta teise asukohta varundamist.
- [Bad Pixel Map]: kui valite iileslaaditava faili, peavad kdik neli funktsiooni [Bad Pixel Map] faili olema selles asukohas. ([BPM.raw], [AvgDark.raw], [Offset.raw], [Gain.raw]).



Validation

See meniiii voimaldab kasutajatel pérast kalibreerimist [Calibration] visuaalselt kontrollida kalibreerimise [Calibration] tulemust.

Navigator

Histogram

I

BPM Analysis
Item C

Time

History

Image(s)

Count: 1

8888
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@ Meniiii [Validation] valideerimine avamine

« Avamiseks vajutage meniiiid [Validation].

© MiRrkus

- Kui meniiii avatakse ilma kalibreerimist [Calibration] Iopetamata, kuvatakse jérgmine hiipikaken.

Calibration History Meeded b 4

Calibration history is needed to start Validation,

Go to Execute Calibration

@ Ajaloofaili kontrollimine

- Kontrollige, kas kalibreerimise [Calibration] kéigus loodud ajaloofaili [History] nimi kattub aknas
[History] kuvatava failinimega.

© Piltide hdivamine
« Kldpsake nuppu [Acquisition] ja hdivake hele pilt. Pildi nimi kuvatakse loendis [Image(s)].
« Pildi andmed esitatakse pildivaate all.

O Kalibreerimise tulemuse rakendamine vdi mitterakendamine
- Teil on vdimalik otsustada eraldi kalibreerimise iga tulemuse kohta ([Dark Average Map], [Offset
Map], [Gain Map], [Bad Pixel Map], kas rakendada seda hdivatud pildile.

@D : rakendada

 ei rakendata

@ Mmiirkus

- Esimese pildi haivamisel ja laadimisel on kéik seaded asendis @D.
- Kui pilti ei ole hdivatud, siis ei ole nupp @D/ kasutatav.



El (Exposure Index ehk kiiritusindeks)

Sisenddoosil pohinev valjundi mediaanvaartus arvutatakse lineaaravaldisega ja tabelis ning seejarel salvestatakse.

XD Calibration

e

Navigator 1530 1530 7 | History J 9

Imagels) Count:1 | 0

Dose Median

Histogram

BPM Analysis
Tem

Count

Date
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@ Meniiii [FI] avamine
« Avamiseks vajutage meniiiid [El].

© MiRrkus

- Kui meniiii avatakse ilma kalibreerimist [Calibration] Iopetamata, kuvatakse jérgmine hiipikaken.

Calibration History Meeded x

Calibration history is needed to start EL

Go to Execute Calibration

@ Ajaloofaili kontrollimine

- Kontrollige, kas kalibreerimise [Calibration] kdigus loodud ajaloofaili [History] nimi kattub aknas
[History] kuvatava failinimega.

© Piltide héivamine
- Kldopsake nuppu [Acquisition] ja hdivake hele pilt. Pildi nimi kuvatakse loendis [Image(s)].
« Pildi andmed esitatakse pildivaate all.

© Doosivaartuste sisestamine

- Rontgenkiirituses kasutatud doosivaartused tuleb sisestada véljale Dose (doos). (Uhik: uay)
- Sisestatud andmete pdhjal arvutatakse kiiritusindeksi vaartus.

« Doosivddrtused tuleb sisestada ainult numbritega. Vaikimisi ei ole tekstisisestus lubatud.

© [Measure & Save]

tulemuseks saadud vaartus, mispeale kuvatakse hiipikaknas jargmine sonum:

El saved b 4

El performed, and data saved successfully.

oK

- Kiiritusindeksi tulemuse fail salvestatakse samasse kohta nagu kalibreerimise tulemuse fail.

(Nt C:\Users\heuser\Documents\LG DXD Calibration\Serial Number\Calibration Result Folder (kuupdev ja

kellaaeg) heuser: kasutaja nimi)

@ MiRKUS

« Toimingu [Measure & Save] kordamisel uuendatakse ka tulemuse faili.

« Kui miinimumnaue (3 pilti) ei ole téidetud, kuvatakse jargmine hiipikaken.

Image Needed x

At least three or more images are needed to perform E

OK



Vilju

Kalibreerimistarkvara sulgemiseks klopsake nuppu B (Vélju).

Sulgemiseks vajutage nuppu [Yes]; enne véljumisnupu Exit vajutamist kuvatud viimasele kuvale tagasi pdordumiseks kldpsake nuppu [No].

/4 LG DXD Calibration

Calibration User BPM Validation 2}

DXD Calibration SW Firmware Update About
Connection & File Save Detector Parameters
DXD Serial Number Trigger Mode Auto ® Manual
DXOIP 10 0 . 10 | 100 Sensitivity 15 (0~63)
Timeout 5000 | msec. 3000~10000) [N Window Time 5 00msec (1-40)
Save Location DA Frame Width 2500

Frame Height 3052

1 Press ‘Reset’ to load factory-default Detector m

Network Options [ swe | cne ]

Power Options
Installation Info. Auto Sleep off .
Date Format [ vvvvmoo | autopoweroft oFf o
Current Date 2018/01/19
e
Exit
Date Time Type Details
2018-01-19 150412 Settings Ping succesded to 10.10.10.100 B
2018-01-19 150414 Settings Failed to load factory calibration files
2018-01-19 150014 Settings Connected to detector successfully O

/\ ETTEVAATUST

- Sulgemisel tumedad ja heledad pildid kustutatakse, v.a valideerimise pildid ja toorpildid.

End Program

Are you sure you want to quit?

11S33
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About

Seadete lehel oleva nupuga [About] saate avada hiipikakna, kus kuvatakse teave rakenduse kohta.
Hiipikaknas esitatakse rakenduse andmed.

alibration

Validation

28

Calibration User BPM

About

Calibration SW Firmware Update

Detector Parameters

Connection & File Save

DXD Serial Number 12345678 Trigger Mode Auto @ Manual
DXDIP 10 10 0 | 100 Sensitivity 15 0~63)
Timeout 5000 | msec. 2000-10000) [MEZFE  WindowTime 5 | 00msec (1-40)
Save Location D\ Frame Width 3072
Frame Height 3072
1 Press 'Reset’ to load factory-default Detector Reset
Netwonkoptns

Current Status:  Wired

Power Options
Installation Info. Auto Sleep off -
Date Format YYYY/MM/DD - Auto Power-Off Off @
Current Date 2018/10/01

Date Time Type Details
2018-10-01 09:22:18 Settings Ping succeeded to 10.10.10.100
2018-10-01 09:22:21 Settings Connected to detector successfully

About

LG DXD Calibration
Ver. 3.00.00

t (£ All Rights R




Uldine hiipikaken

Allpool kirjeldatakse Calibration Software’i hiipikaknaid.

« Kui olete pildi hdivamiseks klopsanud nuppu [Acquisition], asendub nupu tekst [Acquisition] selle
protsessi ajaks tekstiga [Cancel].

- Kui kdik pildid on héivatud, klopsake tagasi pdordumiseks nuppu [Acquisition].

« Kui vajutate pildihdive ajal nuppu [Cancel], siis hdivamine katkestatakse.

Dark Image(s) Count: 0 Cancel
Waiting

<Akna [Dark Image(s)] nupp [Cancel]>

Bright Image(s)

Count: 0

Waiting

<Akna [Bright Image(s)] nupp [Cancel]>

Image(s)

Count: 0 m

Waiting

<Akna [Image(s)] nupp [Cancel]>

11S33
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« Tiihistamise [Cancel] 6nnestumise korral kuvatakse jargmine hiipikaken.

Acquisition x

Cancelled to get image.

oK

<Pildi toomise tiihistamist kinnitav hiipikaken>

Pildihdive nurjumine

« Pildihdive nurjumise korral ilmub jargmine hiipikaken. Kontrollige vorgu ja detektori olekut ja proovige
uuesti.

Acquisition X

Failed to get image.

<Pildihdive nurjumise hiipikaken>



HOOLDUSJUHEND

Detektori IP-aadressi seadistamine

1 Valige,Programmi kdivitamine” > ,|P-aadressi kontroll ja pingimistest” > ,Salvestuskoha kontroll” > ,Rakenda”.

2 Klopsake nuppu [Change DXD IP].

Calibration

Calibration User BPM

Connection & File Save
DXD Serial Number
DXDIP
Timeout

Save Location

Network Options

Current Status:  Wired

Validation H

Calibration SW

0 . 1 . 10

5000  msec. (3000~10000)

DA

100

Firmware Update

Detector Parameters
Trigger Mode ® Auto ( Manual

Sensitivity 15 (0~63)

P windowTime 5 g0msec (1-40)

Frame Width 2500
Frame Height 3052
1 Press ‘Reset’ to load factory-default Detector Reset

Power Options

Installation Info. Auto Sleep oF .
Date Format YVVY/MIM/DD Auto Power-0ff off .
Current Date 2018712713

——
Date Time Type Details
2018-12-13 13:33:48 Settings Settings : Invalid factory calibration files
2018-12-13 13:33:49 Settings Connected to detector successfully
2018-12-13 13:34:05 Settings Restored factory-default parameters

11S33
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3 Parast hiipikakna avanemist muutke seadeid ja vajutage nuppu [Apply].

« |P-aadressi muutmise kdivitamiseks vajutage nuppu [Apply].

Change DXD IP

Enter a new IP address.

10 10 10 [[]

*Apply this change will restart the DXD.

4 Kontrollige tulemust ja taaskaivitage detektor.

« Kuvatakse jargmine hiipikaken, mis iitleb, kas IP-aadress on muudetud vdi mitte.

Change DXDIP X

DXD IP address has changed successfully.

Perform Ping Test again.

*If you connect to the new IP address,
the existing connection will be disconnected.

0].4

<Seadete muutmist kinnitav hiipikaken>

« Padrast IP-aadressi muutmist taaskaivitage detektor, et muudetud IP-d rakendada.
« Detektori automaatseks taaskdivitamiseks klopsake nuppu [OK].

- Taaskdivituse ajaks detektori ihendus katkestatakse. Seejérel tehke kindlasti toiming [Connection &
File Save].



Raadiovorgu paasupunkti konfigureerimine

Kui detektor on ihendatud raadiokohtvdrgu abil, tuleb paasupunkti teave salvestada detektorisse.
Jaamareziimi korral sisestage detektoriga iihendust loova valise padsupunti teave. Padsupunktireziimi korral sisestage detektori paasupunkti teave.
- Detektori vaikevéartus
- SSID: LGEDXD
JaamareZiimis piitiab detektor luua iihenduse padsupunktiga siis, kui detektor taaskdivitatakse parast seda, kui padsupunkti teave on detektorisse salvestatud. Padsupunktireziimis kasutab detektor oma enda
paasupunkti ning kasutaja arvutisse salvestatud padsupunkti teavet. Salvestatud padsupunkti teabe vaatamiseks kasutage veebimonitori funktsiooni.
1 Valige,Programmi kdivitamine” > ,|P-aadressi kontroll ja pingimistest” > ,Salvestuskoha kontroll” > ,Rakenda”.
2 Kuiolete kontrollinud, et raadiovorgu seaded on arvutis aktiveeritud, kiopsake nuppu [Wireless Setup].

i libration

Calibration User BPM Validation H

DXD Calibration SW Firmware Update
Connection & File Save Detector Parameters
DD Serial Number Trigger Mode ®Aute  Manual
DXDIP 10 . 10 . 10 . 1oo Sensitivity 15 (0~63)
Timeout 5000  msec. G000-10000 [ Window Time 5 00msec (1-40)
Save Locstion DA Frame Width 2500
Frame Height 3052

1 Press ‘Reset’ to load factory-default Detector m

kot ————

Current Status: Wired Change DXDIP _ Wireless setup
Power Options
Installation Info. Auto Sleep oif =
Date Format [ vvvaamon -] Avopowerofr oft .
Current Date 2018/12/13
Exit

Date Time Type Details

2018-12-13 13:33:48 Settings Settings : Invalid factory calibration files -

2018-12-13 133349 Settings Connested to detector successfully

20181213 13:3405 Settings Restored factory-default parameters m
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- Kui teile kuvatakse hiipikaken, sisestage [SSID] ja [Password] ning kidpsake seejérel kasku [Apply].

Wireless Setup

[ WiFi (DXD -> AP)

SsID:

Password:

[J DXD AP

24 GHz ® 5GHz

© MiRrKusS

Wireless Setup X

[ WiFi (DXD -> AP)

& DXD AP
4GHz O 56Hz
Channel 1 o
SsiD: LGEDXD
Password: @lgedxd2000

+ Markige markeruut [Wi-Fi (DXD -> AP)] ning sisestage seade jaamareZiimi kasutamiseks.

« Mérkige mdrkeruut [DXD AP] ning sisestage seade padsupunktireziimi kasutamiseks. Paasupunktireziim
toetab 2,4 GHz sageduse korral kuni 11 kanalit (1-11). 5 GHz sageduse korral toetatakse ainult iihte

kanalit.

- Kodeerimisest voi iihilduvusest olenevalt voib SSID olla moonutatud, sisaldada kiisimarke, kaste voi

muud sellist.

3 Kontrollige tulemusi.
- Tulemusest olenevalt avaneb jérgmine hiipikaken.

Wireless Setup X

Wireless Setup is complete.
Perform Ping Test again.

*If you connect to the new IP address,

the existing connection will be disconnected.

<Hiipikaken eduka konfigureerimise korral>

Wireless Setup x

Cannot complete Wireless Setup.
Please try again.

<Hiipikaken konfigureerimise nurjumise korral>



Detektori piisivara varskendamine

See meniiii vdimaldab vaadata ja varskendada detektori piisivara versiooni.

Calibration
Calibration  User BPM  Validation |
oxp Calibration SW
2] Current Firmware New Firmware
Version 20001 (FrrmvereFile E
tatus
C Factory Reset ||

Date Time Type Details
2019-09-26 13:33:42 Settings Ping succeeded to 10.10.10.100
2019-09-26 1365345 Settings Connected to detector successfully
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@ Vahekaardi [Firmware Update] valimine.

@ Piisivara praeguse versiooni vaatamine.

« Sellel valjal kuvatakse detektori praeguse piisivara versioon, kui arvuti on detektoriga ihendatud.

© Piisivara virskendusfaili valimine.

- Klopsake nuppu [Open], et kdivitada failivaatur. Valige vérskendamiseks kasutatav fail, et kontrollida
selle sobivust.

« Kui tegemist on dige piisivarafailiga, kuvatakse selle nimi véljal [Firmware File].

- Sobimatu faili valimise korral kuvatakse jargmine hiipikaken.

Firmware Update

Could not load the Firmware filc.
Check thefile and try again.

<Faili laadimise nurjumist néitav hiipikaken>

O Faili viirskendamine.
- Piisivara vérskendamiseks valige fail ja klopsake nuppu [Update].
« Aknas [Firmware Update] ndidatakse edenemist.

Firmware Update

Updating...
This may take a few minutes.
Do not disconnect the cable or tum off the PC.
E—

<Failivdrskenduse ajal kuvatav hiipikaken>

« Kontrollige tulemust.
- Vérskendamise ldpetamise korral kuvatakse jérgmine hiipikaken.

Firmware Update

Firmware has been updated successfully,
Please try to connect DXD again.

<Faili edukat vérskendamist kinnitav hiipikaken>

Firmware Update

Firmware update failed.

Please retry after rebooting DXD.

<Faili vdrskendamise nurjumist néitav hiipikaken>

@ [Factory Reset]
« Sellel nupul klopsamine léhtestab kdik DXD seaded.

/\ ETTEVAATUST

- firge eemaldage toitejuhet enne, kui varskendamine on loppenud. Kui detektor liilitatakse vélja poole
vérskendamise pealt, ei pruugi see enam korrektselt toimida.

+ Kui piisivara vdrskendamine ebadnnestub, siis toite/linkimise/aku mérgutuli vilgub.



Installimiskuupaeva salvestamine

Detektorisse saab salvestada esimese kalibreerimise kuupéeva.

1 Valige,Programmi kdivitamine” > ,IP-aadressi kontroll ja pingimistest” >, Salvestuskoha kontroll”
> ,Rakenda”.

2 Valige vahekaardid ES3 > [DXD].

3 Vaadake installimiskuupdeva ja valige kasutatav kuupaevavorming.

Installation Info.

Date Format

Current Date

- [YYYY]: aasta
- [MM]: kuu
- [DD]: pdev

@ MERKUS

« Kuupdev laaditakse programmi kditavas arvutis seadistatud kuupdeva ja kellaaja pohjal.

4 Vajutage nuppu [Register], et avada vastav hiipikaken. Installimiskuupaeva saab vaadata
veebimonitori funktsiooni abil.

Installation Info.

Date Format

YYVY/MM/DD -

Current Date 2018/04/30
Register

/\ ETTEVAATUST

« Olge selle funktsiooni kasutamisel tahelepanelik, sest kuupdeva saab detektorisse salvestada ainult iihe
korra ja hiljem ei saa seda muuta.
- Jatkake, kui kasutate detektorit esimest korda. Muidu ei saa te meniiiid avada.

5 Vajutage hiipikaknas nuppu [Yes], et andmed detektorisse salvestada ja nupp [Register]
mittekasutatavaks muuta.

Installation Info. x

This setting cannot be modified later,

Are you really sure you want to register?

Yes

11S33
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EnergiarezZiimi seadistamine

Detektorisse saab salvestada energiasuvandid [Power Options].

1 Valige,Programmi kdivitamine” > ,|P-aadressi kontroll ja pingimistest” >, Salvestuskoha kontroll” > ,Rakenda”.

Valige vahekaardid &3 > [DXD].

2
3 Tehke suvandite [Auto Sleep] ja [Auto Power-Off] all soovitud valikud.
4

Energiasuvandite [Power Options] detektorisse salvestamiseks kidpsake nuppu [Save].

© Mmiirkus

- (alibration Software'is salvestatakse ainult iilalolevad seaded.

« Kui kindlaksméératud aja jooksul andmesidet ei toimu, siis liilitub detektor ootereZiimi.

« Detektor ei liilitu ootereziimi Calibration Software’i kasutamise ajal (s.t parast rakendamisnupu vajutamist kuni programmi sulgemiseni).

- See funktsioon on kasutatav ainult raadiovdrgu toega mudelil.

XD Calibration

User BPM

Connection & File Save
DXD Serial Number
DX IP
Timeout

Save Location

Network Options

Current Status:  Wired

Installation Info.

Date Format

Current Date

Validation

5000  msec. 2000~10000)

oA

YYYY/MM/DD =

2018/01/19

Detector Parameters

Trigger Mode ®Auto ( Manual
Sensitivity 15 (0-63)
Window Time 5 oomsec (1-40)
Frame Width 2500

Frame Height 3052

1 Press Reset to load factory-default Detector “

Power Options.
Auto Sleep o

Auto Power-Off off o

Date

Type

Details
Ping s
Failed

uccesded 10,10,




Veebimonitor

See funktsioon voimaldab kasutajatel vaadata veebilehitsejas detektori siseandmeid, nt tarnekuupdev, installimiskuupéev, tarkvaraversioon jne.

Siseandmed
Kategooria Sisu Selgitus
Tooteinfo Tarkvaraversioon « Hetkel detektorisse installitud piisivara versioon
Tarnekuupdev - Toote valmistamise kuupdev
Installimiskuupdev « Kuupdev, millal paigaldustehnik toote installis
Mudelinr + Toote mudelinumber
Seerianumber - Toote seerianumber
Vork Uhenduse olek « Vorquiihenduse reziim
P + Detektori IP-aadress
SSID « Raadiovorgu padsupunkti SSID
Vorgumask - Detektori vorgumask
Liiiis « Detektori liiiis
Mac « Toote Mac-aadress
Aku Olek - Aku tase, laetuse taseme marguanne, automaatne ootereziim, automaatne valjaliilitus
Muud Heledate piltide arv - Rontgenkiirgusega tehtud piltide arv

Tumedate piltide arv

« llma rontgenkiirguseta tehtud piltide arv
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Veebimonitor

1 Loob detektori ja arvuti vahel kaabli-/raadiovérguiihenduse.

- Tapsem teave juhendis Detektor ja arvuti.

2 Sisestage arvuti veebilehitseja aadressivaljale detektori IP-aadress.

3 Vaikimisi IP-aadress: 10.10.10.100. Avaneb jérgmine leht:

Monitoring System

Product Information

Software Version

Firmware

Manufacturing Date
2017.11.20

Installation Date
0000. 00. 00

Model Number
14HK701G

Serial Number
12345678

Ver 2.00.01

Network Information
Status

(t»))  Wired Connected

P
10.10.10.100

sSsiD
N/A

Netmask
255.255.255.0

Gateway

10.10.101

Mac
78:5D:C8:89:44:09

Battery

Status
Battery Connected

Fully Charged 100 %

Auto Sleep

Off

Auto Power-Off
Off

ETC
Bright Image Count

1

Dark Image Count
4



HOOLDUS

Puhastamine

+ Enne puhastamist liilitage detektor vélja.

Test

« Tehke korrapdraselt kasutamiseelseid teste, et tagada detektori stabiilne ja normikohane talitlus. Probleemide korral péérduge tootja poole.

« Lahtuge testide tegemisel allpool esitatud kontrollnimekirjast.

Kontrollnimekiri Testija Testide valp
Kas kaablid on vigastatud? Kasutaja lga péev
Kas pistikud vdi klemmid on lahti vdi vigastatud? Kasutaja lga péev
Kas detektori pinnal on kriimustusi voi pragusid? Kasutaja lga pdev
Kas toite LED-mérgutuli tootab korrektselt? Kasutaja Iga paev
Regulaarne kalibreerimistest Tarnija 3-6 kuud
Talitluse test Tamija 1 aasta

11S33
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TORKEOTSING

Kui detektori kasutamise kdigus tekib probleeme, jargige nende lahendamiseks vastavas jaotises esitatud juhiseid. Probleemi piisimise korral padrduge tootja poole.

11S33

Probleem

Lahendus

Detektor ei liilitu sisse

- Kontrollige, kas toitekaabel on korralikult ihendatud.

- Lahutage toitekaabel ja ihendage siis uuesti.

Detektor liilitub kasutamise ajal
ootamatult vélja

Kontrollige, kas toitekaabel on korralikult Gihendatud.

Juhtploki LED-lambid Ready/Exposure on
oranzid ja vilguvad

- Kontrollige juhtploki toitekaabli iihendust.

« Kontrollige, kas juhtplokk on korrektselt rontgengeneraatori ja detektoriga iihendatud.

Detektoril puudub iihendus arvutiga

« Kontrollige, kas arvuti on sisse liilitatud. Kui arvuti on sisse liilitatud, kontrollige jargmisi punkte.

- Kontrollige, kas seadmed on iihendatud vastavalt juhendis esitatud juhistele. Proovige uuesti ihendust luua.

- Avage Calibration Software1 jaotis E&3 > [DXD] > [Connection & File Save] ja kdivitage ihenduse kontrollimiseks pingimistest [Ping Test]. Teise variandina vite avada

veebilehitseja ning sisestada IP-aadressi, et naha, kas detektori lehte laaditakse korrektselt.

« Kontrollige, kas arvutivdrgus kasutatav IP kattub detektori IP-ga.

+ Manel juhul vdib ihenduse probleem tekkida seoses tulemiiiirireeglitega, mis blokeerivad kdik op-siisteemist Win 8 Idhtuvad protokolli ICMP paketid. Selle kohta

lugege tapsemalt tulemiiiiriga seotud probleemide lahendamise jaotisest.

Probleem hdivatud pildi olekuga

Veenduge, et detektori pinnal ei ole kdrvalisi esemeid.

+ Kui pildihdive toimub kohe pérast detektori sisseliilitamist, vdib pilt olla halva kvaliteediga, sest paneel ei ole veel stabiliseerunud. Avage Calibration'i Software meniiii

[Calibration] ja hdivake esmalt maned tumedad pildid voi oodake natuke aega ja proovige siis uuesti.

« Kui pilt ei ole ka siis stabiilne, tehke enne jatkamist kalibreerimine [Calibration] ja rakendage selle tulemust.
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Probleem

Lahendus

Méned alad hdivatud valideerimise
[Validation] pildil ndivad vigased

« Kui kalibreerimismentiiis on loodud kalibreerimise [Calibration] tulemuse fail ja seejarel hdivatakse pilte funktsiooniga [Validation], vdidakse saada vigane pilt.
Kontrollige allpool nimetatud asjaolusid ja jdrgige juhiseid.

1 Méned hoivatud pildi alad ndivad mustad véi esineb valguse labikumamist.

- Avage meniiii [Calibration] > all vasakus nurgas asuv vali [BPM Analysis] ning vaadake, kas ridadel [Rows] ja [Columns] , [Class] 5 kuni [Class] 8 on rohkem kui tosin
vadrtust. Kui on, jargige allpool esitatud juhiseid, et teha uus kalibreerimine [Calibration] ja hdivata valideerimise [Validation] pildid.

1) Enne kalibreerimist [Calibration] requleerige rontgengeneraatori asendit nii, et detektor oleks rontgenkiirguse alas.

2) Jalgige, et detektori ja rontgenigeneraatori toru vahekaugus oleks vahemalt 120 cm.

3) Kui 2. etapil ei saa teha vahekaugust suuremaks kui 120 cm, muutke enne kalibreerimist [Calibration] detektori seadeid jargmiste juhiste kohaselt.
@ Avage meniiii ES3 > [Calibration SW], sisestage véimenduse [Gain] vljale senisest 0,05-0,1 vérra suurem vadrtus ja salvestage [Save] muudatus.
(@ Avage meniiii Eé} > [Calibration SW], sisestage nihke [Offset] véljale senisest 1,5—2 korra suurem vaartus ja salvestage [Save] muudatus.

@ Mmiirkus

- Rontgengeneraatori kiilgkaldeefekti tottu vdib detektori serv saada liihikese vahekauguse korral vahem rontgenkiirgust. Selle erinevuse tottu on vaja kohandada
voimenduse [Gain] ja nihke [Offset] vaartusi. Voimenduse [Gain] kohandamine on igal juhul vajalik, aga nihke [Offset] muutmise vdib olenevalt olukorrast vahele jatta.

4) Avage meniiii [Calibration] ning hdivake kalibreerimise [Calibration] tegemiseks tume ja hele pilt. Kui vigaste pikslite kaardi analiiiisi [BPM Analysis] tulemus ei
parane, korrake 3. etappi.

2 Manedel pildi aladel on sirge vdi kover must joon
- Kontrollige, kas probleemne koht on rontgenkiirguse alas.
- Kontrollige, kas detektoril on kdrvalisi aineid vdi esemeid.

3 Pildil on ndha valgeid voi musti piksleid

- Tehke uuesti kalibreerimine [Calibration], et saada uus kalibreerimise tulemus, ning hdivake seda tulemust kasutades valideerimise [Validation] pildid.

- Kui probleem pisib ka pérast uut kalibreerimist, maérake piksel kasutaja vigaste pikslite kaardil [User BPM] vigaseks piksliks, vajutage lehe [History] ilemises paremas
nurgas nuppu [Open], et laadida dsja loodud kalibreerimise tulemus ja teha uus valideerimine [Validation].
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PROGRAMM EI KAIVITU JUURDEPAASUOIGUSTEGA SEOTUD PROBLEEMI TOTTU

1 Kui olete teinud valikud,,Programmi kdivitamine” > ,IP-aadressi kontroll ja pingimistest” >, Salvestuskoha kontroll” > ,Rakenda”, aga programm ei kdivitu ja teile kuvatakse selline hiipikaken, siis kontrollige
jargnevat.

LG DXD Calibration 2

= Application atternpted to perform an operation not allowed by
f ,  the security policy. To grant this apgllpa.tlon the required
a1 R‘,‘ermlssmn, contact your systern administratar, or Use the
icrosoft [MET Framework Configuration tool,

If you click Continue, the application will ignare this error
and attempt to continue. If you click Quit. the application will
close immediately,

Requested registry access is not allowed,

lv Details ] | Continue || Cluit |

2 Paremkldpsake Calibration Softwaref kdivitamise ikooni ja valige [Properties]. 3 Avage atribuutide [Properties] aknas vahekaart [Compatibility] ning margistage jaotises [Privilege
Level] mdrkeruut kdivita programm administraatorina.

73 Lounch LG D0 Calion

Secury Detais Previous Versans
General Shoreut Compaibity

Open
 youhave rtiens i s progrmand  morked coreciy on
Troubleshoot compatibility et verion 1 Widows, sk g oty o et
ek e v
Compatiny rode

Open file locaticn
% Run as administrator
R this progran i comptity madisfor

Unpin from Taskbar
Pin to Start Menu

Sattnge
Restore previous versions Run in 256 colors

Funin 6402 480 screen rsoluton

>
Eei Diszble vsua heres
cut Dbl diop cemposion
Diabls dsply scaingon high OFlsetings
Copy

Pvikge Level
Create shortcut

Delete

¥ Change settings forallusers |
Rename —

Properties o ) [ G [ A




TULEMUURIGA SEOTUD PROBLEEMIDE LAHENDAMINE

Kui seadmel DXD ei pdle lingi LED-lamp Windowsi tulemiidiri tottu, jargige jargmisi juhiseid.

1 Avage juhtpaneel [Control Panel] ja valige meniiii [System and Security].

Adjust your computer's settings

System and Security
Review your computer’s status
Back up your data

Find and fix problems

Network and Internet
View network status and tasks
Choose homegroup and sharing options

Hardware and Sound
View devices and printers
Add devices and printers

Programs
Uninstall a program

View by:  Category =

User Accounts and Family Safety

®y Add or remove user accounts
'@ Set up parental controls for amy user

Appearance and Personalization
Change the theme

Change desktop background

Adjust screen resolution

Clock, Language, and Region
Change display language
Change keyboards or other input methods

Ease of Access
Let Windows suggest settings
Optimize visual display
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2 Vajutage linki [Windows Firewall].

w Action Center
Review your computer's status and resolve issues '@' Change User Account Control settings
Troubleshoot commen computer problems | Restore your computer to an earlier time

ﬂ Windows Firewall
Check firewall status | Allow a program through Windows Firewall

ﬂ?,!" System
=1

@ View amount of RAM and processor speed | Check the Windows Experience Index
'@'Alluwremnteaccess See the name of this computer Iﬁ'Dvaﬁ.rir:var'\-'1ar1ag|v.=_r

3 Klopsake paani vasakul poolel linki [Advanced Settings).
Centrol Panel Home

Allow a program or feature
through Windows Firewall

@ Change notification settings

@ Turn Windows Firewall en or
off

@ Restore defaults

@ Advanced settings
Troubleshoot my network



4 Valige jaotisest Windows Firewall with Advanced Security (Windowsi téiustatud turbega tulemiir) rida [Inbound Rules].

File Action View Help

=20 = BE

8 i e van o [
:

&1 Inbound Rules|
3 Outbound Rules :
¥ Connection Security Rules G sitgox

MName

» B, Monitoring @ BranchCache Content Retrieval (HTTP-In)
. BranchCache Hosted Cache Server (HTT...
@ BranchCache Peer Discovery (WSD-1n)

. Connect to a Metwork Projecter (TCP-In)

5 Kerige alla kuni reeglini [File and Printer Sharing] ning klopsake valikut [Enable Rule].

File and Printer Sharing (Echo Request - ICMPvi-In)
. File and Printer Sharing (Echo Request - ICMPw-In)
@ File and Printer Sharing (Echo Request - ICMPv6-In)
@ File and Printer Sharing (Echo Request - ICMPv6-In)

6 Kontrollige olekut ja iihendage detektori uuesti.

(@ File and Printer Sharing (Echo Request - ICMPyd-In)
. File and Printer Sharing (Echo Request - ICMPvd-In)
@ File and Printer Sharing (Echo Request - ICMPé-In)
@ File and Printer Sharing (Echo Request - ICMP6-In)

Group
BitBox

Enable Rule

Cut
Copy

File and Printer Sharing
File and Printer Sharing
File and Printer Sharing
File and Printer Sharing

Profile
Al

11S33

BranchCache - Content Retr...  All
BranchCache - Hosted Cach.. All
BranchCache - Peer Discove... All
Connect to a Metwerk Proje..  Domain

Private, Public

Domain
Domain
Private, Public

Private, Public
Domain
Domain
Private, Public
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RAADIOVORK

Raadiovorgu paasupunkti seadistamise juhend (mudel: Cisco Linksys EA9200)

1 Uhendage arvuti Etherneti pordi ja padsupunkti Etherneti pordi vahele LAN-kaabel.
2 Avage veebibrauser ja sisestage aadressiribale tekst linksyssmartwifi.com voi http://192.168.1.1 ning vajutage sisestusklahvi. (1. juurdepaasu IP-numbriaadress on 192.168.1.1. Aga pérast muutmist aadressile
10.10.10.1 on juurdepddsu IP-numbriaadress 10.10.10.1.)

i e

& 19216811/ D~ |

b ™, -
< TR _'S“u
A

Valige [Connectivity] > [Local Network]. Kldpsake valikul [Edit], et médrata IP-aadressiks 10.10.10.1.

LINKSYS" Smart Wi-Fi Help. Linksys03345 v Signout v

Router Detats 7] [ —

(Praeguse seade rakendamiseks klopsake nupul [Apply].)


https://linksyssmartwifi.com

3 Avage [Wireless]. Voite muuta alloleval viisil vorgunime ja parooli.

LINKSYS® Smart Wi-Fi

Wireless

View and change router settings

Wireless MAC Filtering Wi-Fi Protected Setup

Smart Connect:

2 Network name: | | LGEDXD 24GHz
=
=1 : Broadcast
i : SSA)- e

[V]  Network mode: | Mixed

Network name: | | LGEDXD 5 Gl

@ 5 GHzband steering O off
5 Griz; + 5 Griza Indevidual networks

Security mode: |WPA2 Personal

= Password: Broadcast Yes
£ SSID:

security mode: [WPA2 Personal V]  Network mode: Auto
(o]

(Praequse seade rakendamiseks kidpsake nupul [Apply].)

Lisateabe saamiseks kiilastage allolevat veebisaiti.
http://www.linksys.com/sq/support-product?pid=01t80000003efNkAAI

Help

ﬂ Channel.

E Channel width:

[V] channet

Channel width:

Linksys03345 «

Auto

Auto

Auto

Auto

Sign Out -

Network: mi

¥ [

Network: m
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http://www.linksys.com/sg/support-product?pid=01t80000003efNkAAI

@ LG

Life's Good

Toote mudel ja seerianumber asuvad toote tagakiiljel ja iihel kiljel. Salvestage need allpool juhuks, kui vajate
hooldust.

Mudel

HOIATUS: See seade iihildub standardi CISPR 32 klassiga A. Elamiskeskkonnas kasutamisel vdib see seade

Seerianumb
eerianumber pohjustada raadiohdireid.
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