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FEATURES

Corner Master
By having adopted a brand new concept design that is appropriate for walls,
the Robot Cleaner's cleaning performance is incredibly efficient.

Learning Mode
The Robot Cleaner is capable of memorizing the cleaning environment via
its Smart Operation feature for smarter cleaning.

Turbo Mode

In the "Turbo" mode, the Robot Cleaner runs more powerful giving cleaner
results.

When selected, the "Turbo" mode is automatically activated on carpets,
which enables the Robot Cleaner to run more efficiently.

Drawer Mop Plate
The "Drawer mop plate" makes it much easier for users to change the mop
without having to flip the device over.

My Space Mode

By commanding it to clean a particular space, the Robot Cleaner quickly
cleans the desired space.

Repeat Cleaning
The Robot Cleaner will continuously clean until the battery runs out.

Location Search Function

When the Robot Cleaner is moved from a spot while operating, the device
will automatically search for the previous location and return to the spot from
where it was interrupted.
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SAFETY PRECAUTIONS
D

The purpose of the safety precautions described below is for the user to use the product safely and
correctly to prevent any unexpected risk of injury or damage.

Basic safety precautions

After reading this manual, please keep it in an easily accessible location.

A This is the safety alert symbol. This symbol alerts you to potential hazards that can result in
property damage and/or serious bodily harm or death.

AWARNING Indicates a hazardous situation which, if not avoided, could result in death or serious injury.

ACAUTION Indicates a hazardous situation which, if not avoided, could result in minor or moderate
injury.

/\ WARNING

1. This appliance is not intended for use by persons
(including children) with reduced physical, sensory or
mental capabilities, or lack of experience and knowledge,
unless they have been given supervision or instruction
concerning use of the appliance by a person responsible
for their safety.

2. Children should be supervised to ensure that they do
not play with the appliance.

3. If the supply cord is damaged, it must be replaced by
LG Electronics Service Agent in order to avoid a hazard

4. This appliance can be used by children aged from 8
years and above and persons with reduced physical,
sensory or mental capabilities or lack of experience
and knowledge if they have been given supervision or
instruction concerning use of the appliance in a safe way
and understand the hazards involved. Children shall not
play with the appliance. Cleaning and user maintenance
must not be made by children without supervision.

Never use the Robot Cleaner with
a battery and/or home station from
any other product than the

Robot Cleaner.

For your safety, do not remove the
battery from the Robot Cleaner. If
you need to replace the battery or the
Robot Cleaner, take it to the nearest
authorized LG Electronics service
center or dealer for assistance.

Doing so can cause fire or product
failure.

Failure to follow this warning can
cause fire or product failure.



/\\ WARNING

Make sure the power cord of the
home station is not crushed under a
heavy object or damaged by contact
with sharp objects.

Failure fo follow this warning can cause
electric shock, fire or product failure.

If the power cord is broken, do not
plug it in. Take the product to an LG
Electronics Authorised service repairer.

Do not place the home station and
the Robot Cleaner near a heating
device.

Doing so can cause product
deformation, fire, or product failure.

Do not force the power plug to
bend. Do not use the power plug
when it has been damaged or
loosened.

Doing so can cause fire or product
failure.

Do not touch the power plug with
wet hands.

Doing so can cause electric shock.

Do not spray or use inflammable
materials, surfactants, or drinking water
in the vicinity of the Robot Cleaner.

Doing so can cause fire or product

failure.

* Inflammable materials: gasoline,
thinner, etc.

* Surfactant: detergent, articles for
bath, etc.

Do not insert any part of the body,
such as a hand or foot, below the
brush or wheels of the

Robot Cleaner while in use.

Doing so can cause injury or
product damage.

Do not operate the Robot Cleaner
on narrow and high furniture such
as a wardrobe, refrigerator, desk,
table, etc.

Doing so can cause injury, product
failure or damage which is not
covered by the warranty.

SAFETY PRECAUTIONS

Do not use the Robot Cleaner when
candles or fragile objects are placed
on the floor.

Doing so can cause fire or product
failure.

Always use a dedicated power
outlet with a 10 amp rating.

If multiple appliances are connected
to an outlet simultaneously, they
can generate enough heat fo cause
a fire.

When pulling out the home station
power plug, always pull it out by
grabbing the plug, not the cord. When
pulling out the power plug, do not to
touch the prongs with your fingers.

Doing so can cause an electric shock.

Do not allow children or pets to play
with or rest upon the Robot Cleaner
at any time. Do not use the Robot
Cleaner while an object is hanging
from it.

Doing so can cause injury or
product damage.

Turn the power supply off
immediately if any abnormal sound,
odor, or smoke is generated from
the Robot Cleaner by removing it
from the home station and turning
off the main switch on the rear side
of the unit.

Failure to do so can cause fire or
product failure.

Do not operate the Robot Cleaner
in a room where a child is sleeping.

) Doing so can cause injury or

product damage.

Do not leave Children or pets near
the Robot Cleaner unsupervised.

Doing so can cause injury or
product damage.
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Do not activate the device on a floor /N This product is intended for indoor domestic home
that has more than a 10 degree use and should not be used in mobile applications. it
\\ incline. should not be used in commercial applications such as

............................................................... workshops or garage, efc.

The device may not work properly.



SAFETY PRECAUTIONS

/\ CAUTION

Frequently empty the dust bin and
maintain its cleanliness.

The dust collected in the dust
bin can trigger allergies and may
contain harmful insects.

Use the Robot Cleaner indoors only.

Using it outdoors can cause product
failure and irreparable damage to
the unit.

Close the cover of the dust bin
on the main unit before starting
cleaning.

If the cover is not closed, it can
cause injury or product damage.

DO NOT use the Robot Cleaner
around a banister, staircase or any
other dangerous place.

Otherwise, the user or the product
can be exposed to damage.

In rare cases, the Robot Cleaner's
brush can damage the carpet. If
this happens, immediately stop the
cleaning operation.

When a carpet has long tassels, the
tassels can be damaged.

Do not let the main unit and
charging terminal of the home
station come into contact with
metallic objects.

Doing so can cause product failure.

Do not put water, detergent, etc.
into the Robot Cleaner.

Doing so can cause product failure.
Do not put any water or detergent
on the Robot Cleaner. If liquids get
inside of the Robot Cleaner, turn off
the power supply and contact an LG
Electronics sales agent or customer
care center.

Do not drop the Robot Cleaner or
subject it to strong impacts.

Doing so can cause injury or
product failure not covered by the
warranty.

Do not expose the Robot Cleaner to
cold temperatures (less than -5 °C)
for a long period of time.

Doing so can cause product failure.

Remove any cables or string from
the floor before starting.

Cable or string can get tangled in
the wheels of Robot Cleaner and
cause product failure or the cord of
an appliance can be disconnected.

Make sure the Robot Cleaner is
not put on a table or desk, with the
power ON.

It may result in injury of the user or
damage in the product.

Do not allow the Robot Cleaner to
sweep up liquids, blades, thumb
tacks, kindling, etc.

These items can cause product
failure.

Do not put sharp objects into the
opening of the Robot Cleaner’s

Doing so can cause product failure

Do not use the Robot Cleaner when
the dust bin is completely filled up.

Doing so can cause product failure.



/\ CAUTION

If the floor is wet or has wet spots,
wipe them up before using the
Robot Cleaner. Do not use the
Robot Cleaner on a wet surface.

Failure to do so can cause product
failure.

When attaching the mop, do not
block the bottom camera sensor.

Blocking the bottom camera sensor
may not allow the product to work
smoothly.

If you do not use it to save the
energy, turn off the power switch,
and turn on the power switch when
you are cleaning or recharging it.

Tlp Check the following items before use:

)

SAFETY PRECAUTIONS

When the robot cleaner is
operating, it may hit the chair leg,
desk leg, table leg or other narrow
pieces of furniture.

For quicker and better cleaning,
place the dining chairs on top of the
dining table.

Make sure the plate on the floor is
higher than 2 cm from the ground
before starting the cleaning.

If the threshold is low, the Robot
Cleaner can go over it and perhaps
into an undesirable location. Make
sure that all the doors of the rooms
that are not to be cleaned are closed.

* Empty the dust bin after each operation or prior to it filling up.
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* Remove any cables or long strings from the floor.

* Remove any moisture from the floor before cleaning.

» Close the cover of the dust bin before cleaning.

* Remove fragile or unnecessary objects from the room to be cleaned.
For example, remove expensive ceramics and valuables from the floor.

» Confirm whether the battery has sufficient power, and if it is low, recharge it.

* Close the doors of any room that you do not want the Robot Cleaner to enter.
During cleaning, the Robot Cleaner may enter another room and continue cleaning.

* Do not use this product in the room where a child is sleeping alone. The child can be hurt or
woken.

* Remove towels, foot towel or any other thin cloth from the floor as they can get caught by the
brush.

» Before starting the device, it's better o remove carpets that are thicker than 20 mm as they
may cause it to malfunction.

* Please close any balcony doors. The wheels may get stuck while cleaning.




INCLUDED WITH PRODUCT

Robot Cleaner

Remote controller

» Figures can be different from actual objects.

g )
®Ls,
. X
ATEUR ROBOT ASPIRATEUR ROBOT
Cleaning Tool Dust bin filter (spare) Quick guide Operation manual
(option)

for cleaning
sensors

for cleaning

the filter
Cleaning brush Mop plate (option) Ultra microfiber mop
(It's on the dust bin cover) (2 pieces) (option)
@ C
P &
Dry cell for remote conftroller Side brush (2 pieces) Carpet Master
(2 units of AAA size) (option) (option)

@5



PARTS DESCRIPTION - ROBOT CLEANER

Plan view
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Upper camera sensor

Dust bin cover

———— - Display & Manipulation button

o I = Dust bin cover button

Front view

Ultrasonic sensors

Obstacle detecting sensor window
Detecting sensors of home station &
Receiving sensors of remote controller

Power switch

Ventilation port

Cliff detection sensor

Side brush

Charging terminal
Brush

Wheel

Battery

Lower camera sensor

» Figures can be different from actual objects.




PART DESCRIPTION - HOME STATION / DUST BIN

Home station

Remote controller holder

Charging terminal

Dust bin
Dust bin handle |3

Cleaning brush

Dust bin cover

Suction port flap — '

= .

.,
.
.
.
.
--------
)

Dust bin cover ) |

opening button I\ s
§~..

~~~~~~~~~

.h
§~~‘
.
Filter cover ——%

@ » Figures can be different from actual objects.




BUTTON FUNCTIONS - ROBOT CLEANER

TURBO

START/STOP

MODE

HOME

BUTTON LOCK
On/Off

« If the button is pressed, "Turbo Mode' will be set with a voice confirmation.
« If the button is pressed whilst in "“Turbo Mode) it will be canceled.

» Used to turn the power ON, start or stop cleaning.

« If the button is pressed whilst the unit is powered ON, it will start cleaning.

« If button is pressed during the cleaning, it will stop the cleaning.

« If the button is pressed for about 2 sec. whilst the power is ON, the power will be
OFF.

« If the button is pressed in 'Smart Diagnosis' mode, it will end the diagnosis.

* Used to change the clean mode setting.

* If the machine is at the Home Station, ‘Spot Clean' option is not available.

* The 'My Space' mode can only be selected by remote control (when the Robot
Cleaner is not on the home station).

* Used to return the Robot Cleaner back to the home station for charging.
« If cleaning is finished or the battery is low, the Robot Cleaner will return to the
Home Station by itself to recharge its battery.

* Pressing the 'Turbo' and 'Mode' butfton for 3 seconds will activate or deactivate
the Lock function.

« If 'Lock' is ON, a voice announcement "Key has been locked" will be heard each
time a bufton is pressed.
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BUTTON FUNCTIONS - REMOTE CONTROLLER

Start
Pressing this button will
start the cleaning. (p16)

Mode
Change the cleaning mode.
(P19)

Directional button
This button enables Manual
Operation and selection

of an area in 'My Space
cleaning' mode.

Used to recharge the Robot Cleaner by
making it return to the Home Station. (p17)

Turbo
Used to activate or deactivate
Turbo' mode. (p22)

Stop/OK

Pressing the button will stop

the Robot Cleaner, or confirm a
cleaning schedule or tfime setting.

Repeat
This button allows activating \.Repeat My Spess
or deactivating 'Repeat ¢— > My Space

Cleaning' mode. (p22) Used to put the Robot Cleaner in

Mute 'My Space clean' mode. (p20)

Mute
Used to activate or deactivate
'Mute' mode. (p11)

Diagnosis

Used to run Smart Diagnosis.
Available only when Robot Cleaner
is recharging. (p27)

Schedule

Used to start cleaning at a

scheduled fime.

Pressing the button for

3 sec. will cancel the scheduled

cleaning.

% Schedule Setting/Cancel
options are available only in
'Charge' mode. (p24)

Clock
Used to set the current
time indicated on the Robot
Cleaner. (p23)

Tlp * Remote Controller does NOT provide a Power ON function.
* With the machine's power OFF, the Remote Controller will not work.

* To turn the power ON/OFF, use the 'Start/Stop' button on the upper section of
the Robot Cleaner.

* Only use the 'Mode', 'My Space' or 'Clock' button after stopping Robot Cleaner.




DISPLAY STATUS INFORMATION

Lock icon
Indicates whether Lock' is
activated or not.

Schedule icon
Indicates
the status of

h 'L' . "";""-""-"II""I
Schedule/'One 1\ H ::l ‘ l ‘ ® ' ‘ ' "'A M:
time', or ' n_a» e - e :: :
'Everyday' setting! '@ ". ' . ' ° . ' . 'lu 1

\ 2" - ¥ "an :"PM'

- 'q ---’

Repeat cleaning 9 D m @ © ?S.E fl}
Displayed if the / eyt J

machine is in 'F\’epeaf

Cleaning' mode. \
Zigzag cleaning

This icon is displayed to

indicate Robot Cleaner is

working in a Zigzag Clean.

Cell by Cell cleaning

)

Time display
This indicates the current and
scheduled time.

This icon is displayed to indicate
Robot Cleaner is working in a
Cell by Cell cleaning mode.

Mute icon

This icon indicates
whether the Mute is
ON or OFF.

Battery icon

This icon indicates the
residual battery level,
it flickers if the battery
needs recharging.
AM/PM icon

This indicates whether it's
a.m. or p.m. according to
the clock setting.

Turbo icon

This display is ON

if Turbo Mode is
activated.

Homing icon

This icon is displayed
if Robot Cleaner is in
'Homing' mode.

My Space cleaning
Displayed when the
Robot Cleaner runs
My Space clean.
Spot cleaning

This icon appears
when Robot cleaner
starts Spot cleaning.

Tlp » Once the clean mode is selected (Zigzag or Cell by Cell) it will be remmembered even if the

power is OFF.

» To cancel the reservation, please press the 'Schedule' button on the remote for 3 seconds

while the Robot Cleaner is recharging.
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BEFORE YOU START
D

Check these items before cleaning

* Do not use this device in a room where a child is left alone. The child could be injured.

* Remove fragile or unnecessary objects from the room to be cleaned.
Especially, remove expensive ceramics and valuables from the floor.

* Close the cover of the dust bin before cleaning.

* Remove any moisture that might be on the floor.

* Remove cables, strips, towels, mats etc. from the floor so they will not get caught by the brush.

» Confirm whether the battery charge is sufficient, and if it is low, recharge it.

* Empty the dust bin before or after each clean, or before it becomes full.

» Close the doors of any room that you do not want the Robot Cleaner to enter. During cleaning,
the Robot Cleaner may enter another room and continue cleaning.

* When the mop is attached, Robot Cleaner will not be able to go over thresholds of 5 mm or higher.
If you are not planning to use the mop for cleaning, separate the mop before using Robot Cleaner.

» Before starting the device, it's better to remove carpets that are thicker than 20 mm as they may cause it
to malfunction.

* Please close any balcony doors. The wheels may get stuck while cleaning.

Loading the remote controller battery

1. Open the battery cover by lifting the rear hook of the remote controller.
2. Insert two AAA batteries, checking for +, - nodes while loading.
3. Close the battery cover completely so that the batteries will not fall out.

Precautions while using the remote control

* Only press one button at a time.

* Do not drop or subject it to forceful impact.

* Do not store it near devices that give off heat, fire or hot air.

* Certain fluorescent lamps, such as the three band radiation lamp, can interfere with the activation of the
remote control. Therefore, use it as far away as possible from such lamps.

* If the remote control is far from the Robot Cleaner when activated, it may fail to operate properly. Use the
device within 3 m of the Robot Cleaner if possible.

®



OVERVIEW

Install the home station. (p14)
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Insert the power cord plug into an outlet and locate the
station against a wall. If power is not supplied to the
home station, the Robot Cleaner will not charge.

Turn on the power supply of the Robot
Cleaner. (p15)

Turn ON the power switch on the rear-left of

Robot Cleaner, and press the 'Start/Stop' button

on the top.

% |f the power supply is not turned on, refer to
page 15.

Check the dust bin.

Check the cleanness of the dust bin before start
cleaning and close the cover of the dust bin on the
main unit.

Start cleaning. (p16)

Press the START/STOP button once again while the
Robot Cleaner is turned on. You will hear the sound of
cleaning and cleaning will begin.

Automatic charge. (p17~18)

The Robot Cleaner will self-diagnose and automatically
return to the home station to recharge before the
complete discharge of the battery. It takes approximately
three hours to charge the battery.

Use the cleaning mode and auxiliary functions.
(p19~25)

Use the buttons on Robot cleaner and Remote
Conftroller to use each cleaning mode and supporting
feature.

Cleaning modes include ZigZag, Cell by Cell, Spot, My
space, and Repeat cleaning; supporting features include
Manual, Scheduled and Microfiber Mop cleaning.

o @ ® w b=

< Warning > When Robot Cleaner is operated with the cover of the dust bin open,
it can cause an injury or serious damage to the product.




HOW TO INSTALL THE HOME STATION

How to Install the Home Station

1. Position the home station against a wall on hard level flooring to
prevent sliding during docking.

Remove objects within 1.5 m to the right and left side and within
2 m to the front.
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2. Plug the power cord into an outlet.

Wrap the power cord around the fixed hook on the back side of
the home station or along the wall surface so that the travel path
of the Robot Cleaner will not be obstructed.

Fixing hook of power cord

3. Fix the home station against the wall so that it does not move.
Please turn on the power switch.

4. When the remote controller is not used, store it on the remote
conftroller holder on the home station.

Tlp + Always keep the home station plugged in. If the home station is not plugged in, the
Robot Cleaner will not return to the station to charge automatically.

< Warning > Do not operate the Robot Cleaner if the Home Station has a damaged cord or plug, if
it is not working properly, or if it has been damaged or dropped. To avoid hazard, the
cord must be replaced by LG Electronics, Inc. or a qualified service person.



HOWTO TURN THE ROBOT CLEANER POWER SUPPLY ON & OFF
<D
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Turning on the main power supply

Make sure the Power Switch on the rear-left of the Robot Cleaner.
If the power is OFF, turn the switch ON.

% When turning on the power switch, do not press the button
located at the upper section of the Robot Cleaner. Operation of
the button can be delayed.

% Turn off the power switch if the Robot Cleaner will not be used
for a long period of time, in order to protect the battery. The
Robotic Cleaner cannot charge if the main switch is in the
"OFF" position.

Turning on from Stand By power.

With the power of Robot Cleaner OFF, press 'Start/Stop' button
for 1 second until a "Ting" sound is heard. In about 10 seconds,
the power will be on and a melody will sound.

% |f 10 minutes elapse without the Robot Cleaner having being
given an active command after being turned on, the power will
automatically turn OFF.

Turning off the power supply

Press the START/STOP button for two seconds while the
Robot Cleaner is turned on. A melody will sound when the power
is tfurned off.

Tlp * If the power cannot be turned on, do the following.
- Turn on the power switch and wait for more than 3 seconds.
- Press the 'START/STOP' button when the power switch is turned on.
- If the power is not turned on or if there is no display but only the "Ting"” sound, put
the Robot Cleaner manually on to the home station.




HOW TO START AND STOP CLEANING

Using the buttons on the Robot Cleaner

After the Robot Cleaner is turned on, press the START/STOP button
to begin cleaning. A melody will sound and cleaning will begin.

Press the START/STOP button during the cleaning cycle to stop
cleaning.

% When the 'START/STOP' button is pressed while the power supply

of the Robot Cleaner is turned off, the power will be turned on.
Press the 'START/STOP' button one more time to start cleaning.

Using the remote controller

After the Robot Cleaner is turned on from the Robotic Cleaner, press
the START button on the remote control. A melody will sound and
cleaning will begin.

Press the Stop/OK button during the cleaning cycle to stop cleaning.

% The Robot Cleaner cannot be turned on from Stand By, by using
the remote controller when the power of the Robot Cleaner is off.
When the power is off, press the 'START/STOP' button on the
upper side of Robot Cleaner to turn the power on and to allow the
remote to be used.

Repeat
P S

% During cleaning, collisions can happen when the sensor cannot detect objects because of their shape (Thin
chairs and table legs, furniture corner). When this happens, the internal impact detecting sensor will react
by using a backward motion.

* |f the Robot Cleaner is set to start cleaning at a location away from the home station, put the Robot
Cleaner on a flat floor in order to prevent a malfunction of the obstacle detecting sensor. In addition, start

cleaning from a location where there are no obstacles such as curtains or walls within 30 cm of the Robot
Cleaner.

Tlp For best results:

* Briefly scan the area to be cleaned for big and small objects that will cause difficulty for the
Robot Cleaner.

* If cleaning is started when the Robot Cleaner is at the home station, the device can rapidly
be returned to the home station as the current home position has been accurately read.

* When the mop plate is installed, to prevent a 2nd contamination from the contaminated mop,
it will not go over door sills of 5 mm or higher.




HOW TO CHARGE THE BATTERY

Automatic charging

The Robot Cleaner returns to the home station at the end of a
cleaning cycle or when its battery is running low.

% |f 10 minutes elapse without the Robot Cleaner moving or the
battery is too low, the power will automatically be turned OFF.

% Do NOT turn OFF the Main Power Switch as the battery will not be
recharged. If the machine is returned manually with the Main Power
Switch OFF, it shows an error message, "Main power switch on the
back of the HOM-BOT is turned off. Please turn the switch on."

% In the event that the unit returns to the Home Station due fo a
low battery during the cleaning, cleaning will be started, after the
charging, from the nearest place of the area which has not been cleaned before. (Page 18)

% |f Robot Cleaner is unable to dock to the home station on its first attempt, it will try again until it docks
successfully.

% When Robot Cleaner has completed all areas that it can clean, it will return to the home station even when
the battery level is not low.

Manual charging

If using the Robot Cleaner for the first time or when charging the battery during cleaning, you can manually
charge the battery.

Method 1. Attach the Robot Cleaner to the home
station by aligning to the front side of the
home station. A melody sound will be
generated along with an audio message to
start charging.

% |f a voice message, "Main power switch on
the back of the HOM-BOT is turned off.
Please turn the switch on." is announced
repeatedly, then turn on the Main Power
Switch.

Method 2. When the 'HOME' button of the remote
control or the Robot Cleaner is pressed,
charging will be prompted by automatically
generating a searching signal and returning
the Robot Cleaner to the home station.

% |f the Robot Cleaner did not start cleaning from the home station or if the Robot Cleaner is manually
charged by pressing the Home button, it may take slightly longer to find the home station.

* |f the Robot Cleaner is within 10 cm of the front of the charging terminal while the power supply is turned
on, it will automatically be returned to the home station and charging will begin.

Tlp Take the following precautions when using the home station:

« If foreign material is caught in the charging ferminal, charging may not proceed smoothly.
Wipe the terminal from time to time with a dry cloth after the power plug is disconnected.(p32)

* To prevent electric shock or damage to the home station, do not touch the charging terminal
with any metallic objects.

*» To avoid fire or electric shock, never disassemble or modify the home station.

* Do not to place the home station or power plug near a heating source. @
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HOW TO CHARGE THE BATTERY
D

Remaining Battery Charge Indicator

Battery level is indicated on Status Display, as follows.

* If recharging is in progress, the Battery Level Lamp flickers.

* If recharging is complete, only the 'Battery' and 'Clean Mode' icons are displayed to save the energy.
» Upon the need for recharging, only the first level of Battery Level Lamp will be on and flickering.

Middle

_\7'/_ Flicke}ing
-, - -/ 0> -, -, -
Nl hiav Nl hiav
il il
n n
Charging is required Low
L/} L[/ ]
- irtAv - irtAv
il il
0 0 |

High

The status indication lamp
while the robot is charged
(In spatial Zigzag mode)

% |f Robot Cleaner goes back to Home Station, with a low level of battery
while it is the 'Clean Mode' lamp starts to flicker.

- When the 'Clean Mode' lamp starts to flicker after recharging is

complete, Robot Cleaner will then resume cleaning the areas which - = -
were not covered. : ( \
- Pressing the 'Start' button on the Remote Controller or 'Stop' button on t?] e

main unit whilst it is recharging, with the 'Clean Mode' lamp flickering,
will also make Robot Cleaner find and clean uncovered spots.

- Pressing the "Start" button on the remote control or the "Start/Stop"
button on the device after changing the mode will make the Robot
Cleaner start to clean from beginning again.

In the case of no existing
area to be cleaned

(/[ ]
:_: = _: -:
~N -~
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In the case of an existing area
to be cleaned (Flickering)

If the Battery is Not Charging

Check 1:
If the battery is not charging even when the Robot Cleaner is
attached to the home station, check the following items.
- Turn the power switch on the rear-left of the Robot Cleaner
off once and then on again.
- Check the power lamp of the home station.
- Wipe the terminal on the home station with a dry cloth. (p32)

Power lamp

Charge terminal



CLEANING MODES
D
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Zigzag Cleaning

In 'Zigzag Clean' mode, Robot Cleaner repeats a

. . i (/7]
zigzag operation to clean every and each spot in the SO AM
cleaning area. ALAHLLLL

R

If you need to quickly clean an area choose 'Zigzag
Clean' mode.

Press ‘Mode' button on Remote Controller or main
unit to select 'Zigzag Clean' mode and press 'Start'
button.

% Factory release default setting is 'Zigzag Clean.'

Cell by Cell Cleaning

In 'Cell by Cell' mode, Robot Cleaner cleans the
area by dividing it info rectangular spaces.

[T
For meticulous cleaning, select this mode. —
9, At Av
oL 0
Press 'Mode' button on Remote Controller to select \@/
P ~N
I

'Cell by Cell' mode and press 'Start' button.

The st stage:
The maximum outline of 3 m x 3 m of cleaning
area will be cleaned. (The size of the outline may
vary in accordance with the shape of the area to
be cleaned.)

The 2nd stage:
The 2nd stage of Cell by Cell cleaning engages a
Zigzag mode automatically.

When the Tst, 2nd stages are completed, the
cleaned area will be cleaned through the repetition
of the above cleaning method as the device is being
moved fo the next part of cleaning area.

Tlp * Once set up, the cleaning mode(Zigzag, Cell by Cell) setting will be maintained even after
the power supply is turned off.
« During operation, if a mode change is required, press the Stop/OK button and then select
the mode. Cleaning will then start from the beginning.

®



CLEANING MODES
D

My Space Cleaning

Pressing 'My Space' on Remote Controller will set the
My Space cleaning mode with a voice message.
For cleaning of particular spaces, select this mode.

[ // ]
LI Am
-0

The 1st stage:
Use the Remote Conftroller to manually run
the cleaning on outskirts of each cleaning block.

% This cleaning mode will be accepted when the distance of the start and end position is less than T m.

v

My Space

The 2nd stage:
Pressing the 'Start' button will then make the Robot Cleaner clean the manually outlined area by itself.

% Upon failure to correctly outline a zone, a voice will announce, which says "Area does not meet the
specified conditions. Please continue to make specified area for cleaning process."
Use the Remote Controller to assign a zone, again.

% Upon completion of cleaning for all selected areas, the Robot Cleaner will be placed in the cleaning mode
(Zigzag or Cell by Cell) which was run, right before.

Tlp » While recharging, you cannot activate 'My Space clean' mode.
« To change the cleaning mode while Robot Cleaner is in operation, press 'Stop/OK' button
first to select a mode The cleaning will the start from the begining.

®



AUXILIARY CLEANING MODES

Manual cleaning

By pressing a direction key on Remote Controller, you can move Robot Cleaner in a Manual mode.
Robot Cleaner will clean the area, moving forward/backward/left/right, according to the input of the direction

key.

While in '"Manual' mode, the robot cleaner will run intfo obstacles placed behind it if the backward key on the

remote remains held down.

Spot Cleaning

Is best used used to clean certain parts of the house.

Press 'Mode' button on Remote Conftroller to select 'Spot Clean' mode, indicated on Status Display, and
'Start' button, then Robot Cleaner will start Spot cleaning for a space within a 1.5 m diameter.

% While recharging, 'Spot Clean' cannot be selected.

s
At AV
o8- 000

It stops at the started position after
completing the cleaning(takes 4~5 min.).

m
Z
(7]
i
(7]
I




AUXILIARY CLEANING MODES

Turbo Mode _—
_O_8-_ 0 Am
o \ A IR
Pressing 'Turbo' button on Remote Controller or main 0

unit will activate 'Turbo' mode, with a voice message.
While in 'Turbo' mode, pressing the same button will
cancel "Turbo' mode, with a voice message.

In "Turbo' mode, Robot Cleaner runs more intensely
for a powerful clean.

% <Turbo Mode (Floor Master Function)>
'"Turbo mode' will automatically operate when the
Robot Cleaner cleans carpets.

Repeat Mode

Pressing 'Repeat' button on Remote Conftroller will activate 'Repeat’
mode, with a voice message.

While in 'Repeat' mode, pressing the same button will cancel 'Repeat’
mode, with a voice message.

In 'Repeat’ mode, Robot Cleaner repeats the cleaning in progress until
the battery runs out.

Learning Mode

Robot Cleaner is capable of memorising the
cleaning environment through its Learning mode for
an intelligent cleaning operation.

% 'Learning Mode' is available only when the
machine starts cleaning from the Home Station.

Tlp * Precautions with Smart Operation

- This Learning mode enables memorizing locations with obstacles to bypass them. Robot
Cleaner memorizes every aspect of the environment it was put under from when it started
cleaning from the Home Station to the moment it finishes its course.

- Robot Cleaner learns the new conditions when the location of Home Station has been
changed.

- If the learning mode is accepted, a voice message will say "The learning cleaning process is
complete."




TIME SETTING
D

You can set the current time on the Robot Cleaner.
Pressing ‘Clock' button on Remote Controller, when Robot Cleaner is waiting, will start
the current time setting.
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Set the time units by using 'A V' buttons
on Remote Controller.

Set the unit of minutes using 'AV'

Select by using "€ B’ butfons T Aam buttons on Remote Controller.
on the Remote Controller. ";L -

0 il |
The function can be heard
through the voice guide Flickering _ mi[m Set the AM/PM using 'AY' buttons on

’ -1 E\AM/ Remote Controller.
g 70
0 |

Pressing ‘Clock’ or 'Stop/OK' button
on Remote Controller will complete the
time setting process.

Tlp » Any scheduled cleaning will be activated based on the time on the Robot Cleaner. You must
set the clock before setting scheduled cleaning.
* If there is no input for 10 seconds, the clock setting is canceled.

®



SCHEDULED CLEANING
D

You can schedule a cleaning so that the Robot Cleaner starts cleaning at a scheduled
time.

Pressing 'Schedule' button on Remote Controller, when the battery is recharging, will
start the scheduled cleaning seftting.

Setting/Cancelling the reservation is only possible when the unit is recharging.

\ | _ Flickering WAk Select 'One Time' or 'Everyday' option
@& 5 AM by using 'A¥' buttons on Remote
y &} ~ T Controller.
0 fﬂ A voice message will confirm the
schedule.
| e Set the hour units by using the 'AV'
Select a level by using '€ »' @) ) ".1"." AM buttons on Remote Controller.
buttons on Remote Controller. — -
JPELEL S LS
mn | Flickering
‘ 1'— e 'One time' Flickering | il Set the minutes by using the 'AY'
S 1T AM buttons on Remote Controller.
-
L e 'Everyday' o < [ )
Flickering _ mi|m Set the AM/PM using the 'A V' buttons
& "."t\AM/ on Remote Controller.
- _IPM_
9
Pressing 'Schedule’ or 'Stop/OK' button
on Remote Conftroller will then complete
the scheduling process.

Tlp * When the scheduled tfime comes up, Robot Cleaner will start cleaning by itself.
* Scheduled cleaning can only be set when the Robot Cleaner is recharging.
* While recharging, by pressing the 'Schedule' button on the Remote Conftroller for 3 seconds
will cancel the set schedule.
* If there is no input when setting the schedule time within 10 seconds, the setting is canceled.

@



MOP CLEANING (OPTION)

By attaching the ultra microfiber mop, you can
effectively use the Robot Cleaner to remove dust.
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When the mop plate is attached, the Robot Cleaner
will not climb on to carpets or over thresholds, in
order to prevent transferring dirt from the mop.

/\ Caution
Do not cover the bottom camera
sensor by mop.

For mop cleaning, mount the mop and mop plate fo the Robot Cleaner according to the following instructions:

1. Attach the ultra microfiber mop to the Velcro
of the mop plate as shown in the figure.

2. Firmly push the Mop Plate into the furrows
until you hear a 'click' sound.
% Note that, if the Mop Plate is not secured
correctly, it may separate during the
cleaning.

o=

@

\w/
=

Fixing hook
3. It is essential that the fixing hooks on the Mop
Plate align correctly on to the fixing grooves
on the underside of the cleaner.

Tlp * To avoid odors, wash any foreign material or dust off the mop after cleaning is complete.

* To avoid staining floors, do not use the ultra microfiber mop to clean when dirt is mixed with
liquids such as coffee or ink.

* To avoid damage fo carpets from the Velcro or dirt tfransfer from the mop, do not clean the
carpet while the mop plate or mop is attached.

» Keep the ultra microfiber mop dry. Do not use it on wet surfaces.
If there is moisture, it can interfere with the navigation.

* Smart Diagnosis feature is not available, when the Mop Plate is attached.

®



LOCATION SEARCH FUNCTION
D

The Robot Cleaner remembers its location while cleaning.

If the user moves the Robot Cleaner while it is operating, it will search for the location it
was moved from by using its navigational location search function before continuing to
clean.

% The navigating function will be activated after the
Robot Cleaner adequately recognizes the cleaning
environment.

When the location search
function is activated, the
cleaning mode of the status
indicator will flash

Manual Relocation.
1. Locate the Robot Cleaner near the location where
it was originally moved from.

% The location search is more effective when the
Robot Cleaner is closer to the location where it
was moved from.

* |f it is moved from its original cleaning position
by more than 1 m, it becomes difficult for
the Robot Cleaner to search for it's previous
location.

Location of incident

2. Press the START/STOP button on the Robot Cleaner or START button on the remote controller.
Robot Cleaner will then start the location search function along with an audio guide.
% When the location search is successfully completed, it will continue cleaning from where it was moved.
If the location search fails, it will start again from the beginning.

To improve its accuracy, do not
Zigzag stand near the HOM-BOT when Zigzag
it is in location search mode.

Location of incident

Tlp * When the power is turned off after the location search function is set, the location search
function will be canceled.
 Location search will be more effective when the Robot Cleaner is closer to the location where
it was moved from.

®



SMART DIAGNOSIS

Robot Cleaner uses this Smart Diagnosis feature to run a self-diagnosis.
If any irregularity is found from the diagnosis, please contact the local LG Electronics
service center.
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% During Smart Diagnosis, the Robot Cleaner will move about within a 50 c¢m radius. So, make sure no
objects are in the way within a 1 m radius around the Home Station, before starting Smart Diagnosis.

1. Turn ON the Main Power Switch on the back after making
sure the Robot Cleaner is attached to the Home Station.

% Smart Diagnosis is only possible when the Robot
Cleaner is attached to the Home Station.

2. Press 'Diagnosis' button on the Remote Controller, then
the process will start with a voice message which says
"Starting HOM-BOT smart diagnosis. Please step away
and remove any items within 1 meter, or about 3 feet."

% If the Mop Plate is attached, the process will not be
activated.

3. When the Smart Diagnosis has successfully
finished, Robot Cleaner will return back to the
Home Station and inform the result through a
voice message. After the voice message, pressing
the 'HOME' button on the Remote Controller
or main unit will allow the voice message to be
repeated. To terminate the diagnosing process,
press the 'Stop/OK' button on the Remote
Controller or main unit.

% After the Smart Diagnosis voice message,

the Robot Cleaner will start recharging after ; e
Tminute.

% If an error is detected with any of the Sensors
whilst in Smart Diagnosis, a voice message will
announce, and the unit will not return to the
home station.

Tlp * Be careful not to touch the Robot Cleaner or disturb its operation before Smart Diagnosis
is complete. If it is accidently interrupted, turn the main power switch OFF then ON again to
resume the diagnosis.

* Smart Diagnosis will not be activated in each of the following cases. In each case, check the
problem and try again.
- Robot Cleaner is detached from Home Station
- Battery level is insufficient
- No Dust Bin Filter is fitted.

- Mop Plate is attached @



SMART DIAGNOSIS
D

If a voice message is announced after Smart Diagnosis, refer to the following table to take proper actions.

Voice message Measures (for reference)
Starting HOM-BOT smart diagnosis. Please step away and remove | Clear any object within a 1 m radius around Home Station,
any items within 1 meter, or about 3 feet. and stay back unfil the diagnosis is complete.
HOM-BOT needs to be charging in order fo activate smart Move Robot cleaner to the Home Station to recharge it.

diagnosis. Please dock the HOM-BOT to the home station.
Starting HOM-BOT smart diagnosis. Reservation has been
cancelled for smart diagnosis. Please step away and remove any
items within 1 meter, or about 3 feet.

No defect found during diagnosis.

Unable to initiate smart diagnosis due to a low battery. Please try Try the Smart Diagnosis again after recharging the battery.
again after battery is charged.
Please check that the dust bin and filter are properly installed. Open the Dust Bin Cover and examine the bin.
HOM-BOT will not charge due to infrared sensor error. Please Run Smart Diagnosis again and, if the same message is
try smart diagnosis again after turning the main power switch on | announced, contact an LG Electronics service center.
the back of the HOM-BOT 'Off' then 'On' again. If the problem
continues, please contact LG Electronics customer care.
HOM-BOT will not charge due tfo ultrasonic sensor error. Run Smart Diagnosis again and, if the same message is
announced, contact an LG Electronics service center.
HOM-BOT will not charge due to a problem with the cliff sensors | Clean the three Cliff Sensors on the bottom at the front of

on bottom. Please wipe the sensors clean. the unit.

Please clean the camera sensor on bottom right side. Clean the lens of Camera Sensor on the bottom-right
Please clean the obstacle detecting sensor windows on the left Clean the lens of the Obstacle Sensors on both the left and
and right side of the HOM-BOT. right hand sides.

A problem has been found on the Gyro Sensor. Please try smart | Run Smart Diagnosis again and, if the same message is
diagnosis again after turning the main power switch on the back | announced, contact an LG Electronics service center.

of the HOM-BOT 'Off' then 'On' again. If the problem continues,
please contact LG Electronics customer care.

Please check for foreign material on the left wheel. Check for foreign materials on the left wheel.

Please check for foreign material on the right wheel. Check for foreign materials on the right wheel.

A problem has been found on the left wheel sensor. Please try Run Smart Diagnosis again and, if the same message is
smart diagnosis again after turning the main power switch on announced, contact an LG Electronics service center.

the back of the HOM-BOT 'Off' then 'On' again. If the problem
continues, please contact LG Electronics customer care.

A problem has been found on the right wheel sensor. Please try | Run Smart Diagnosis again and, if the same message is
smart diagnosis again after turning the main power switch on announced, contact an LG Electronics service center.
the back of the HOM-BOT 'Off' then 'On' again. If the problem
continues, please contact LG Electronics customer care.

A problem has been found with the brush. Please check for any | Check for any foreign material stuck in the Brush.
foreign material.
A problem has been found in the suction motor. Please try smart | Run Smart Diagnosis again and, if the same message is
diagnosis again after turning the main power switch on the back | announced, contact an LG Electronics service center.

of the HOM-BOT 'Off' then 'On' again. If the problem continues,
please contact LG Electronics customer care.

A problem has been found in the acceleration sensor. Please try | Run Smart Diagnosis again and, if the same message is
smart diagnosis again after turning the main power switch on announced, contact an LG Electronics service center.
the back of the HOM-BOT 'Off' then 'On' again. If the problem
continues, please contact LG Electronics customer care.

In order to listen to the smart diagnosis result again, please press | If you need to repeat the diagnosis result, press the 'Home'

the charging button. To stop, please press the stop button. button, or press 'Stop/OK' button to finish the diagnosis.
Smart diagnosis mode will be turned off.

Smart Diagnosis mode will not operate with the mop plate Run Smart Diagnosis again after removing the Mop Plate.
attached. Please try again after removing it.

Smart diagnosis has failed to complete its diagnostics. Please Turn the main power switch OFF and then ON again to

try again after turning the main power switch on the back of the | resume the diagnosis. Do NOT touch the robot or disturb its
HOM-BOT 'Off' then 'On' again. operation until the diagnosis is complete.

Please check if the charging terminal is damaged or dirty. Clean the bottom of the machine and Charging Terminal on Home Station.




CLEANING THE DUST BIN
D

If the dust bin is full, suction power can be reduced. Clean the dust bin before and after each cleaning
session. Clean the dust bin using the following sequence:
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1. Open the dust bin cover by pressing the PUSH
button on the Robot Cleaner.

2. Grab the handle of the dust bin and pull it
upward.

3. Pull the hook on the left of Filter Cover on the
rear of Dust Bin to separate the filter and the
sponge.

% Note that separating the filter may result in
dust dropping.
% Refer o p.30 when cleaning the Dust Bin Filter.

4. Lift the cover upward while pressing the
separation button on the dust bin.

5. Empty the dust bin and clean it with a cleaning
brush or under running water.

6. After cleaning with water, completely dry the
dust bin in a well-ventilated area out of the direct
sunlight.

7. When reassembling or fitting the cleaned Dust
Bin, close the cover and put in the Sponge and
HEPA Filter.

% Refer to p.30 for detailed assembly guides.

8. Put the dust bin into the Robot Cleaner and close
the dust bin cover.

Tlp » Operating the unit without Filters fitted to the dust bin can cause a motor malfunction not

covered by warranty.

» After cleaning the Dust Bin, make sure to assemble the filter and fit it to the Dust Bin.
If you initiate cleaning, with no filters fitted to the dust bin or Filter Cover not assembled,
a voice message will be announced which says "Please check that the dust bin and filter are
properly installed."

» Always ensure that the dust bin cover is refitted correctly after
cleaning the dust bin so that it closes easily and accurately.




CLEANING THE DUST BIN FILTER
D

The Dust Bin Filter consists of a HEPA Filter and Sponge Filter.
Clean both the HEPA and Sponge filters as per the following sequence.

1. Pull the hook on the left of the HEPA Filter
module on the rear side of Dust Bin fo separate
the HEPA Filter and the sponge.

I |
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2. Thoroughly clean out the fine dust particles on the
HEPA Filter, with a vacuum cleaner or cleaning brush.

% Do NOT wash the HEPA Filter with water.
Its suction power will be reduced.

3. Use a cleaning brush to clean the Sponge Filter.
If using water to clean it, allow it to dry completely
in the shade before refitting.

4. Assemble the HEPA and Sponge filters back onto
the Filter Cover as per the following sequence.

% Fit the rectangular locator on the HEPA Filter
into the locating slot of the filter body.

% Be careful not to incorrectly assemble HEPA
and Sponge Filter onto the Filter Cover.

Tlp * To preserve the performance of Robot Cleaner, clean the HEPA Filter at least once a week,
with a brush or vacuum cleaner.
* If you run Robot Cleaner, with the Filter Cover assembled onto Dust Bin and without no filters
inserted, it may involve dusts coming inside to cause a failure.

®



CLEANING THE BRUSH
D

The rotating Brush, located on the bottom of Robot Cleaner, helps collect the dust. Clean the Brush as per
the following sequence.
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% Before turning over the main unit, lay a soft cloth on the floor and remove the Dust Bin.
Otherwise, the main unit can get scratches and dust will fall from Dust Bin.

Turn the Main Power Switch After checking for foreign By using a cleaning tool, clear
OFF before starting the clean. materials, press down the Fixing hairs and other debris and
Put the Robot Cleaner upside Hook and pull it up to separate foreign materials on the Brush
down on a soft cloth. the brush Cover. and from the 2 smaller jockey

wheels.

o Push the Brush all the way While pushing the Brush, lift G Carefully clean the Brush with
into the yellow protrusion. the white protrusion part up to a vacuum cleaner or scissors.
separate it from the main unit.

Fit the Fixing Hook 0O while pushing the Brush to the @ Press down and close the
(rectangular shape) on arrow direction, fit the Fixing Cover until a 'crack' sound
the side of the Brush into Hook (rectangular shape) on is heard from both sides of
the slots, with the colors the opposite side into the slot. Fixing Hook.
matching. % Be careful not to trap the

side brush bristles under
the cover when closing it.




CLEANING THE SENSOR/CHARGING TERMINAL

There are sensors on the Robot Cleaner that detect obstacles,
stairways and the home station for charging the battery. In order to
maintain the performance of the Robot Cleaner, regularly clean the
sensors and charging terminal as follows:

1. Turn off the power switch on the bottom of the Robot Cleaner. Injury
can be caused by the activation of the Robot Cleaner if the main
power is not turned off.

2. Lay a smooth cloth on the floor, overturn the Robot Cleaner and put
it on the cloth.

% Please make sure to remove the dust bin before rotating the main
body. Otherwise, the dust in the dust bin may fall out.

3. Use a smooth cloth or cleaning brush to wipe the dust off each cliff sensors, camera sensors and
ultrasonic sensors and the charging terminal as described below.

Upper camera
sensor

l Ultrasonic sensors

L Obstacle detecting
sensor window
Detecting sensors
of home station &
Receiving sensors of
remote controller

Cliff detection
sensor

Charging terminal

Charging terminal

Tlp * Do not clean the Robot Cleaner by directly spraying it with water, thinner, benzene, or any
other liquids.
» Call the service center if the sensor or charging terminal is damaged. Sensor and terminal
damage can cause the product to malfunction.
@ « To clean the sensor/charging terminal, use the cleaning brush.



CLEANING THE SIDE BRUSH

Foreign objects/materials such as hair can easily adhere to the side
brush. Remove such materials at least once a week.
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If excessive amounts of foreign materials are stuck to the brush,
there is the risk of damage to the brushes.

If the floor is rough or walls are frequently cleaned, the side brush may bend or become damaged. In this
case, use the following method fo straighten the side brush.

1. The following procedure is helpful in restoring
deformed brushes.

2. Turn off the power by switching the main switch
off on the rear off the unit.

3. Place the Robot Cleaner at the end of a table to
make cleaning the side brush easier. Make sure
that the Robot Cleaner is not in danger of falling.

4. Soak the side brush in warm water.

5. Press down on the side brush for about ten
seconds so that it is completely submerged in
the water.

6. Slowly wipe the side brush by sliding it through
your hand.

7. Rotate the side brush and repeat steps 4-6 for
each section of the brush.

8. Use the side brush only after it has completely
dried.

Side Brush management

1. Remove the screws by using a driver and separate
the Side Brush from the main unit.

2. Remove any hair after the separation.

3. Assemble the Side Brush by replacing it onto the
bottom of the Robot Cleaner, with the 'R' and 'L’
marking of the Brush matching the counterparts
on Robot Cleaner.




CLEANING THE ULTRA MICROFIBER MOP (OPTION)

To avoid odors, dirt and dust should be washed off the mop after it is used for cleaning. Follow these
directions to wash the ultra microfiber mop:

1. Separate the ultra microfiber mop from the mop plate.

2. Carefully clean it with warm water.

3. Use the Mop after completely drying it in direct sunlight.

% |f the Mop is used in a damp or wet state, it will cause the
Robot Cleaner to malfunction.

I
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Tlp * To avoid product malfunction, only use the ultra microfiber mop provided with
the Robot Cleaner.
» Additional microfiber mops can be purchased by visiting a nearby LG Electronics service
center.




TROUBLESHOOTING

Upon a voice message, "The wheels are not touching the floor. Please move
HOM-BOT onto flat floor."

A warning message will be given if a wheel does not contact the floor surface for any reason.

* Is a wheel trapped in the front door, balcony, stairway, eftc?
» Move the Robot Cleaner on to the flat floor.

Upon a voice message, "Please remove any foreign material on the left/right
wheel."

* |s any foreign material wound around the wheel?
» Lay smooth cloth on the floor, overturn the Robot Cleaner, and put it on the cloth.
Remove foreign material after observing the wheel.

% Please make sure to remove the dust bin before flipping the main body.
Otherwise, the dust in the dust bin may fall out.

Upon a voice message, "HOM-BOT cannot continue cleaning. Please check
the area around it."

A warning message will be given if Robot Cleaner cannot go on cleaning due to any unfavourable condition.

* Is the Robot Cleaner stuck?
> After removing the part that is stuck, place the Robot Cleaner on flat floor.

e —d
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TROUBLESHOOTING
D

Upon a voice message, "Please check that the dust bin and filter are properly
installed."

A warning message will be given if there is no Dust Bin or Filter Cover fitted.

* Is the Dust Bin fitted to the Robot Cleaner?
» Open the Dust Bin Cover and check to ensure the Dust Bin is in place.
» Do NOT leave the Dust Bin Cover open.

Upon a voice message, "Battery is low. Please move HOM-BOT onto the
home station to charge."

When the remaining amount of battery power is almost nil, the voice, "Battery is low”, is generated.

* Initiate battery charging of the Robot Cleaner by moving it to the home station.
» When the Robot Cleaner is attached fo the docking station successfully, it will start the recharging with
the recharging start melody.




TROUBLESHOOTING
D
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Upon a voice message, "Please remove any foreign material from the brush
on the bottom of the HOM-BOT."

A warning message will be given if foreign materials restrict the Brush's rotation.

Lay a soft cloth on the floor and put the Robot Cleaner upside down on it.

% Before turning over the main unit, remove the Dust Bin.
Otherwise, it will cause dust to fall from Dust Bin.

* The brush is making a loud, abnormal sound.
» Confirm the correct assembly of the brush by checking the separation groove of the brush
» Remove the brush from Robot Cleaner and remove any foreign material from the brush.

* The brush or side brush is stuck.
» Remove any foreign materials such as cables, thread of hair caught in the side brush or the brush.

% For a more detailed description of this process, refer to the instructions on page 31, 33.




BEFORE YOU CALL FOR SERVICE

Confirm before reporting the failure of Robot Cleaner.

Problem

Solutions (Reference page)

The power supply cannot be
turned on.

Check that the power switch is turned on. (Page 15)

The power supply
automatically turns off.

This is not a failure. Robot Cleaner has its own power saving function.
If it is not used for ten minutes after the power supply is turned on,
the power will automatically turn off. (Page 17)

The Robot Cleaner will not
charge.

» Check whether the main power switch is tfurned on.

» Remove objects around the home station. (Page 15)

» Confirm that the power supply is connected to the home station.
(Page 14)

» Wipe the charging terminal with a dry cloth.

Suction power becomes weak.

» Check whether there is foreign material blocking the suction port.
(Page 31)

» Empty the dust bin. (Page 29)

» Clean the dust bin filter. (Page 30)

Noise becomes louder.

» Confirm that the dust bin has been mounted properly.

» Confirm that the dust bin filter has been mounted properly.
(Page 30)
Check whether foreign material is caught in the brush. (Page 31)

The Robot Cleaner will not
activate.

Confirm that the power switch is turned on. (Page 15)
Confirm that the battery has been charged. (Page 18)

The brush does not rotate.

Confirm that the brush has been mounted properly. (Page 371)

Movements or travel path are
abnormal.

Carefully wipe the sensor with a smooth cloth. (Page 32)
If the ultra microfiber mop is attached, confirm that it is mounted
properly. (Page 25)

>
>
>
» Clean the brush. (Page 31)
>
>
>

control.

» Turn the power switch off and on.
The Robot Cleaner cannot » Replace the remote control batteries. (Page 12)
be activated with the remote » Confirm that the control is within the coverage area of the main unit,

which is less than 3 m. (Page 12)
» Check whether the main power switch is turned on. (Page 15)




PRODUCT SPECIFICATIONS

ltem/Model

LG Robot Cleaner
VR62** Ser.

External Dimensions

340 mm x 340 mm x 89 mm

Weight 3 kg
Power Consumption 18W
Battery (Fully Charging) DC 168V

Traveling Velocity

350 mm/s (Maximum)

Use Time

Approx. 100 minutes
(Based on general wooden floor)

Charging Time

3 hours

Main Functions

Turbo Mode
Learning Mode
Obstacle Sensing
Anti-Plunge function
Scheduled Cleaning
Error Displaying
Navigation
Auto/Manual Recharging
Dry Mopping (cleaning)
Corner Clean
Voice Messaging
Map Drawing
Spot Cleaning
Repeat Cleaning
My Space Cleaning
Cell by Cell cleaning
Zigzag Cleaning

Item/Model

Home Station (VR621)

External Dimensions

236 mm X 181 mm X 128 mm

Rating 220~240 V~ 50/60 Hz
Output Voltage/Current DC171V/11A
Power Consumption 23 W
ltem/Model Battery
Type Lithium lon Polymer Battery
Rating DC 14.8 V / 1900 mAh
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REFERENCE ITEMS
D

Open source software notice

To obtain the source code under GPL, LGPL, MPL and other open source licenses, that is contained in this
product, please visit http://opensource.lge.com.

In addition to the source code, all referred license terms, warranty disclaimers and copyright notices are available
for download.

Dis/Assembling the battery

~

Turn off the main power switch
on the back-left side of the
Robot Cleaner.

in the reverse order.

/\ WARNING

Please be careful of fire, explosion, electric shock, or breakdown.

Place a soft cloth on the floor,
remove the dust bin, and flip
the Robot Cleaner over.

I 7N Z
Separate the wire from the
battery while pressing the
connector hook.

Remove the screw by using
the screwdriver.

Remove the battery from the
device.

Do not charge this Battery Pack(Pack hereafter) with any other type of charger than the one originally

provided whit the charger.

* Do not damage the Pack in such ways as drop, crush, puncture, cut or short extemal contacts.

* Do not attempt to disassembly the pack In any case. When the Pack is damaged or malfunctioning,

bring it to the service center.

* Do not place this pack near a heat source or do not dispose of in fire or water.

* Please keep the Pack away fromm damp or wet environment when the pack is charged.

* Please keep away from children, infant or pets.



Disposal of waste batteries/accumulators

1. When this crossed-out wheeled bin symbol is attached to batteries/accumulators of Your product it means they
are covered by European Directive 2006/66/CE.

2. This symbol may be combined with chemical symbols for mercury(Hg), cadmium(Cd) or lead(Pb) if the battery
Contains more that 0.0005% of mercury, 0.002% of cadmium or 0.004% of lead.

3. All batteries/accumulators should be disposed separately from the municipal waste stream via designated
collection facilities appointed by the government or the local authorities.

4. The correct disposal of Your old batteries/accumulators will help to prevent potential negative consequences for
the environment, animal and human health.

5. For more detailed information about disposal of Your old batteries/accumulators, please contact Your city office,
waste disposal service or the shop where You purchased the product.

Disposal of your old appliance

1. When this crossed-out wheeled bin symbol is attached to a product it means the product is covered by the
European Directive 2002/96/EC.

2. All electrical and electronic products should be disposed of separately from the municipal waste stream via
designated collection facilities appointed by the government or the local authorities.

3. The correct disposal of your old appliance will help prevent potential negative consequences for the environment
and human health.

4. For more detailed information about disposal of your old appliance, please contact your city office, waste
disposal service or the shop where you purchased the product.
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GUIDE D'UTILISATION

ASPIRATEUR ROBOT

Avant toute utilisation, lisez attentivement la rubrique "Précautions
relatives a la sécurité" pour le bon fonctionnement du produit.
Apres avoir lu le manuel d'utilisation, conservez-le dans un endroit
facilement accessible a fout moment.

VR62™* Ser.

P/No.: MFL67680024 www.lg.com



FONCTIONNALITES DE LASPIRATEUR ROBOT

Repeat

Nettoyage des coins
Gréace a sa nouvelle conception adaptée aux angles et coins, l'aspirateur
robot affiche des performances de nettoyage incroyables.

Conduite intelligente
L'aspirateur robot peut mémoriser son environnement de nettoyage grace a
I'option de fonctionnement intelligent qui lui permet d'optimiser le nettoyage.

Fonction Turbo

En mode « Turbo », I'aspirateur robot est encore plus puissant et efficace.
Le mode « Turbo » s'active automatiquement sur les tapis pour une plus
grande efficacité de I'aspirateur robot. En mode « Turbo », 'aspirateur robot
est encore plus puissant et efficace.

Support pour lingette microfibre
Le support s'enléve facilemnent pour accéder a la lingette microfibre : plus
besoin de retourner l'appareil !

Nettoyage de zones spécifiques
Lorsqu'il est programmé pour nettoyer une zone particuliére, 'aspirateur
robot nettoie rapidement la zone désignée.

Répétition du nettoyage

L'aspirateur robot poursuit le nettoyage jusqu'a épuisement de la batterie.

Localisation intelligente

Lorsque l'aspirateur robot est déplacé pendant le nettoyage, il recherche
automatiquement sa position dans la piece, retourne a I'endroit qu'il vient de
quitter et poursuit le nettoyage.
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PRECAUTIONS RELATIVES A LA SECURITE
D

Les précautions suivantes visent a prévenir tout danger ou dommage imprévisible grace a un usage
sécurisé et approprié du produit.

Contenu des avertissements

Apres avoir lu ce manuel, conservez-le dans un endroit facilement accessible a tout moment.
Ce symbole a pour objet d'éveiller votre attention sur certains éléments et
A manipulations et le danger que cela pourrait causer. Pour éviter tout risque, lisez ce
qui suit soigneusement et suivez les instructions.

AAVERTlSSEMENT Le rllor‘wArespec’r des instructions peut provoquer des blessures graves, voire la mort
de l'utilisateur.

AATTENTION Le non respect des instructions peut provoquer des blessures ou des dommages
matériels.
/\ AVERTISSEMENT

1. Cet appareil n'est pas prévu pour étre utilisé par des personnes
(y compris les enfants) dont les capacités physiques,
sensorielles ou mentales sont réduites, sauf si elles ont pu
bénéficier, par l'intermédiaire d'une personne responsable de
leur sécurité, d'une surveillance ou d'instructions préalables.

2. Il est important de surveiller les enfants afin gu'ils ne jouent
pas avec l'appareil.

3. Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre
remplacé uniqguement pas un agent de service de LG
Electronics pour éviter tout risque.

4. Cet appareil peut étre utilisé par des enfants de 8 ans et plus.
Les personnes aux capacités physiques, sensorielles ou
mentales réduites ne peuvent utiliser I'appareil que sous
sourveillance, ou si elles ont recu des instructions préalables
pour une utilisation sécurisée de I'appareil, en ayant bien
compris les risques.

Les enfants ne doivent pas jouer avec l'appareil.
Le nettoyage et I'entretien de doivent pas étre réalisés par des
enfants non surveillés.

N'utilisez jamais la batterie et la

base de chargement pour un autre
produit que I'aspirateur robot.

Pour votre sécurité, ne démontez
pas l'aspirateur robot ni sa batterie.

’q En cas de probléme, confiez
i@ I'appareil a une Station Technique
5 '—.". Agréée.

Ceci pourrait étre a l'origine d'un
incendie ou d'une panne.

Ceci pourrait étre a l'origine d'un
incendie ou d'une panne.



/\ AVERTISSEMENT

Veillez a ce que le cordon
d'alimentation de la base de
chargement ne soit pas compressé
par un objet lourd ou en contact
avec un matériau aiguisé ou pointu.

Ceci pourrait étre a l'origine d'un
incendie ou d'une panne. Si le
cordon d'alimentation est abimé ou
cassé, faites-le changer au SAV.

Ne placez pas la base de
chargement et I'aspirateur robot
a proximité d'un élément de
chauffage.

Vous risqueriez de voir une
déformation de la coque extérieure
ou de provoquer un incendie ou
une défaillance suite a une collision.

Ne pliez pas le cordon
d'alimentation en forgant

dessus. N'utilisez pas le cordon
d'alimentation s'il a été endommagé
ou détendu (étiré).

Ceci pourrait étre a l'origine d'un
incendie ou d'une panne.

Ne touchez pas la fiche du cordon
d'alimentation si vos mains sont
mouillées.

Ceci pourrait étre a l'origine d'une
décharge électrique (électrocution).

Ne vaporisez ni répandez de produit
inflammable, de détergent ou de
I'eau autour de I'aspirateur robot.

Ceci pourrait étre a l'origine d'un
incendie ou d'une panne.

* Matériau inflammable : essence, diluant, etc.
* Détergent : détergent, articles de bain, etfc.

Eloignez vos mains, vos pieds ou toute
autre partie du corps des brosses et
roues pendant le fonctionnement de
I'aspirateur robot.

Ceci pourrait étre a l'origine de
blessures et de dommages de
I'appareil.

Ne faites pas fonctionner
I'aspirateur robot sur du mobilier
étroit et élevé comme une armoire,
un réfrigérateur, un bureau, une
table, etc.

Ceci pourrait étre a l'origine de
blessures et de défaillances de
I'appareil.

Ne pas activer l'appareil sur un sol
incliné a plus de 10 %.

Cela risque d'entraver le
fonctionnement de l'appareil.

PRECAUTIONS RELATIVES A LA SECURITE

N'utilisez pas I'aspirateur robot si
des bougies ou des objets fragiles
ont été disposés au sol.

Ceci pourrait étre a l'origine d'un
incendie ou d'une panne.

Utilisez toujours une prise murale
de plus de 5 A et indépendante.

Si plusieurs appareils sont branchés
en méme temps sur une méme
prise, vous vous exposez a un risque
d'incendie d a la chaleur générée
sur la prise.

Lorsque vous débranchez l'appareil du
secteur, faites-le en tirant sur la fiche
située au bout du cordon. Lorsque vous
débranchez la fiche, veillez a ne pas
toucher les broches avec vos doigts.

Ceci pourrait étre a l'origine d'une
décharge électrique (électrocution).

N'utilisez pas I'aspirateur robot alors
qu'un enfant ou un objet est dessus.
N'utilisez pas I'aspirateur robot alors
qu'un objet est accroché dessus.

Ceci pourrait étre a l'origine de blessures
et de dommages a l'appareil.

Coupez immédiatement
|'alimentation en cas de son
anormal, d'odeur de fumée
provenant de l'aspirateur robot.

Ceci pourrait étre a l'origine d'un
incendie ou d'une panne.

Ne faites pas fonctionner
|'aspirateur robot dans une piéce ol
un bébé dort.

Ne laissez pas les enfants
s'accrocher a |'aspirateur robot.

Ceci pourrait étre a l'origine de
blessures et de dommages a
I'appareil.
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/\ ATTENTION

Videz fréquemment le réceptacle a
poussiére et maintenez-le propre.

La poussiére collectée dans

le réceptacle a poussiéere peut
provoquer des allergies aux
personnes sensibles et des insectes
nuisibles peuvent s'y étre logés.

Utilisez |'aspirateur robot
a l'intérieur des maisons et
appartements uniquement.

A défaut, cela pourrait étre a
I'origine de défaillances de I'appareil.

Fermez le couvercle du bac a
poussiére sur |'unité principale
avant de commencer le nettoyage.

Si le couvercle n'est pas fermé, il
peut occasionner des blessures ou
endommager le produit.

Ne pas utiliser le |'aspirateur robot
prés d'une barriére, d'un escalier,
ou de n'importe quel autre endroit
dangereux.

Faire cela peut exposer |'ufilisateur
a des risques de blessures ou le
produit peut étre endommagé.

Dans certains cas exceptionnels, la
brosse de I'aspirateur robot peut

endommager la moquette. Si c'est
le étez |' i

Si les fils a l'extrémité des tapis
sont longs, ceux-ci peuvent étre
endommagés.

Ne laissez jamais le le corps

de l'aspirateur ni la base de
chargement entrer en contact avec
un objet métallique.

Ceci pourrait étre a l'origine d'une
panne de l'appareil.

Ne versez pas d'eau, de détergent,
etc. dans I'aspirateur robot.

Ceci pourrait étre a l'origine d'une
panne de l'appareil. Si de I'eau
ou un autre liquide pénetre dans
|'appareil, mettez l'appareil hors
tension et contactez le SAV.

PRECAUTIONS RELATIVES A LA SECURITE

Ne laissez pas tomber |'appareil ou
ne lui infligez des coups violents.

Ceci pourrait étre a l'origine de
blessures et de défaillances de
I'appareil.

Ne laissez pas le produit dans des
lieux a température basse (inférieure
a -5 °C) pendant un long moment.

Ceci pourrait étre a l'origine d'une
panne de l'appareil.

Retirez tous les céables et les longs
fils d |

Les cables et les longs fils peuvent
se coincer dans les roues de
|'aspirateur robot et ainsi entrainer
un dysfonctionnement ou
débrancher le cordon.

Veillez a ce que l'appareil ne soit
pas posé sur une table ou un
bureau alors quil est allumé.

Cela peut entrainer des blessures
ou détériorer l'appareil.

Evitez que I'aspirateur robot
n'aspire des liquides, des lames, des
punaises, du petit bois, etc.

Ceci pourrait étre a l'origine d'une
panne de l'appareil.

N'introduisez aucune bague, ni tige,
dans les capteurs et détecteurs de
I'aspirateur robot.

Ceci pourrait étre a l'origine d'une
panne de l'appareil.

N'utilisez pas I'aspirateur robot
lorsque le réceptacle a poussiére
est plein.

Ceci pourrait étre a l'origine d'une
panne de l'appareil.



PRECAUTIONS RELATIVES A LA SECURITE

/\ ATTENTION

Si le sol est mouillé ou humide, Pendant son fonctionnement,
essuyez le sol avant d'utiliser le I'aspirateur robot risque de percuter
produit. des meubles tels que les pieds de

R AR R R chaises, de tables et autres meubles
Ceci pourrait étre a l'origine d'une fins et longs

panne de l'appareil. 1 S I
Pour un nettoyage plus rapide et un
meilleur résultat, otez les chaises et
placez-les en hauteur sur la table.

Avant de commencer le nettoyage,
assurez-vous que les extérieurs de
votre domicile soient au moins a

3 cm de hauteur du sol.

Si le seuil de la porte est
suffisamment bas, I'aspirateur robot
peut aller tout seul jusqu'a la porte
d'entrée.

En fixant la lingette, n'obturez pas
le capteur de la caméra situé en bas
de l'appareil.

Cela empécherait le produit de
fonctionner correctement.

Pour économiser de I'énergie,
éteignez le commutateur lorsque
vous n'utilisez pas l'appareil et
allumez-le pour le nettoyage et le
chargement.

Tlp Vérifiez les éléments suivants avant usage.

* Videz le bac a poussiére lorsqu'il est plein.

* Retirez cables et long fils situés au sol.

* Retirez toute humidité du sol avant le nettoyage.

* Fermez le couvercle du bac a poussiéere avant de nettoyer.

* Retirez les objets fragiles et inutiles de la piece a nettoyer. Notamment, retirez
systématiquement tous les objets fragiles et autres objets situés sur le sol.

« Vérifiez que la puissance de la batterie est suffisante, sinon effectuez le chargement.

* Fermez la porte des piéces que vous ne souhaitez pas nettoyer.
Durant le neftoyage, l'aspirateur robot se déplacera partout ou il lui sera possible de se
déplacer.

* N'utilisez pas ce produit dans une piece ou un bébé dort seul. Le bébé risquerait d'étre
blessé.

* Retirez du sol les serviettes, torchons, tapis et tout fissu peu épais qui risqueraient d'étre pris
par la brosse.

* Lors d'un nettoyage sur un tapis de plus de 20 mm d' épaisseur ou avec franges, il est
conseillé de bien le ranger pour éviter qu'il ne s'abime.

* Veiller a fermer les portes d'acces aux balcons. Les roues risquent de se bloquer pendant le
nettoyage.
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CONSTITUTION DU PRODUIT

Aspirateur robot

Télécommande

» Les dessins peuvent étre différents des objets réels.

Base de chargement

a )
©Lc
@Le K
e rosor ASPIRATEUR ROBOT
Outil de nettoyage Filtre (Hepall) Guide de prise en Manuel d'utilisation
(en option) main rapide
Capteurs de
nettfoyage
Filtre de
nettoyage
Brosse Support lingette microfibre Lingettes microfibre
(sur le couvercle du bac a poussiére) (en option) (2 pieces) (en option)
P &
Piles pour la télécommande Brosse latérale Brosse principale
(2 piles de type AAA) (nombre : 2) (en option) (en option)
),

@5



NOM DE CHAQUE ELEMENT

Vue de dessus

Capteur caméra supérieure

Capot du réceptacle a poussiere

—— 1 Bouton de manipulation

o # N = PBouton du capot du réceptacle a poussiere

Vue de face

Capteurs ultrason

Fenétre des capteurs de détection
d'obstacles

Commutateur Marche/Arrét

Ventilation

Capteurs de détection de dénivelé

os— Brosses auxiliaires

Base de chargement
Brosse principale

Roues

Batterie

Capteur caméra inférieure

P> Les dessins peuvent étre différents des objets réels.
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NOM DE CHAQUE SECTION

Base de chargement

Support de la télécommande

Base de chargement

Rainure de fixation du cordon
d'alimentation

Bac a poussiére
Poignée du bac a poussiere |

Brosse de nettoyage

Capot du réceptacle a poussiere

d'aspiration —= o= Filtre éponge
> R N
<?) = BRI IR
Bouton d'ouverture ) < ; el
ZA 4 2 c. K
capot du Bac a .
.,
poussiére TS : .
§~~
-,

.
- Q
SS

SS

e
-
Y
-

Couvercle du filtre ——%

@ P> Les dessins peuvent étre différents des objets réels.



FONCTION ASSOCIEE A CHAQUE BOUTON

 Si le turbo est enclenché, le mode furbo se lancera par reconnaissance vocale.

TURBO * Si le bouton est enclenché en mode turbo, la commande sera annulée.

» Utilisé pour mettre |'aspirateur robot sous tension, commencer ou terminer le
nettoyage.

START/STOP . S? le bouton est enclenché et que l'appareil est so.us TeAnsion, celui-ci démarrera.
i . * Si le bouton est enclenché pendant le nettoyage, il arrétera le neftoyage.
(Démarrer/Arréter) i : . . —

* Si le bouton est mainfenu appuyé pendant environ 2 secondes et que l'aspirateur
robot est sous tension, l'alimentation se coupera.

* Si le bouton est enclenché en position 'Mode Intelligent" le diagnostic s'arrétera.

» Utilisé pour modifier le paramétrage du mode "nettoyage".

« Si l'aspirateur robot est sur la base de chargement, la fonction Spirale n'est pas

MODE disponible.

* Le mode « My space clean » (neftoyage de mon espace) peut uniquement étre
sélectionné avec la télécommande (sous réserve que l'appareil ne soit pas en
charge).

HOME » Utilisée pour recharger le Robot en le faisant retourner sur sa base.
(Base) * Si le nettoyage est terminé ou que la batterie n'est plus suffisamment chargée,

le robot reviendra de lui-méme sur sa base afin de se recharger.

* Appuyer sur les boutons Turbo et mode pendant 3 secondes minimum pour
VERROUILLAGE activer ou désactiver le bouton de verrouillage.
activé / désactivé ° Sile verrouillage est activé, appuyer sur ce bouton le fera clignoter, et vous aurez
le message vocal : "Les touches sont verrouillées."

®

SIVONVYHS



FONCTION ASSOCIEE A CHAQUE BOUTON

START (Démarrer)
Appuyer sur ce bouton pour
démarrer le nettoyage. (p16)

Mode
Changer le mode de
nettoyage. (p19)

P

Tu rbo

De direction
Ce bouton permet de passer
en mode manuel et de
sélectionner une zone en mode
"Nettoyage de Mon Espace".

STOP(Arréter)/OK

Appuyer sur ce bouton arrétera le
Robot, ou confirmera un nettoyage
programmeé ou le réglage de
I'heure.

Repeat (Répétition)
Ce bouton permet d'activer
ou de désactiver le mode
"Répéter le nettoyage". (p22)

e————— Home (Base)
\.Repeat My Space
¢— > My Space (Mon Espace)
Utilisé pour mettre le Robot en mode

Utilisée pour recharger le Robot en
le faisant refourner a sa base. (p17)
Schedule(CanceI 3sec)  Mute "Nettoyage de Mon Espace". (p20)
Schedule (Programmation) —————® k i
Utilisé pour commencer le Mttl'_rel(SllenC|efo) ) )
nettoyage a une heure donnée. Clock Utilisé pour gchver ou désactiver le
Presser ce bouton pendant mode silencieux. (pT1)
un minimum de 3 secondes Diagnosis (Diagnostic)
annulera le nettoyage Utilisé pour lancer un Diagnostic
programme. Intelligent. Disponible uniquement
x Les options « Programmer/ lorsque le Robot est en fonction.
annuler le ne‘r’royage » ne (p27)
sont disponibles qu'en mode
charge. (p24)

&——— Turbo

Utilisé pour activer ou désactiver le
Clock (Horloge)
Utilisé pour régler I'heure

mode Turbo. (p22)
sur le Robot. (p23)

Tlp * La télécommande ne permet pas d'allumer l'appareil.
» Lorsque I'aspirateur robot est hors tension, la télécommandera ne fonctionnera pas.
 Pour mettre I'aspirateur robot sur / hors tension, utilisez le bouton START/STOP situé sur la
partie supérieure du robot.
« Utiliser le Sélecteur de Mode, "Nettoyage de mon espace" ou "Réglage de I'horloge" aprés
avoir arrété l'appareil.




INFORMATIONS D'INDICATION D'ETAT

Pictogramme du bouton
de verrouillage
Indique si le Bouton de
verrouillage est activé ou
désactivé.

Pictogramme a N\, --- - & ........... .

programmation N2 YIS Tl Sl Tl '

Indique si appare<| ¢ 1L. ::l ‘ ‘ - l ‘ l ‘::A M:
' 1

est sur Nettoyage

programmé ou
quotidien.

)

RS

Repeat

mode "Répéter le Nettoyage.
ZIGZAG (Nettoyage Zigzag)

Ce pictogramme s'affiche pour
indiquer que le Robot fonctionnne
en mode "Nettoyage en Zigzag".

Cell by Cell (Zone par Zone)
Ce pictogramme s'affiche

(Répéter le nettoyage) c:)
Affiché si la machine est en
\

pour indiquer que le Robot
fonctionnne en mode
"Nettoyage zone par zone".

Affichage de I'heure
Indique I'neure actuelle et
I'heure de programmation.

Pictogramme
silencieux

Indique si le son est
activé ou désactivé.

Batterie

Indique le niveau de

charge de la batterie.
Clignofte si celle-ci a

besoin d'étre rechargée.

Pictogramme AM/PM
Indique si I'heure est a.m.

(matin) ou p.m. (apres-midi).

Pictogramme Turbo
Idique si le mode
Turbo est activé ou
désactivé.
Pictogramme base
Indique si le Robot est
en mode Recherche
de la Base.

My Space (Nettoyage
de Mon espace)
Indique que le robot
fonctionne en mode
"Nettoyer mon espace".

SPOT (Spirale)

Ce pictogramme
s'affiche lorsque le
robot commence le
nettoyage.

Tlp » Une fois le mode de nettoyage (Zone par Zone ou en zigzag) sélectionné, il peut rester

sélectionné méme si l'appareil est éteint.

* Pour annuler la programmation d'un nettoyage, appuyer pendant au minimum 3 secondes

sur le bouton "schedule" (Programmation) de la télécommande.
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MISE EN SERVICE DE LASPIRATEUR ROBOT
D

Précautions a prendre avant le nettoyage

* Ne pas utiliser cet appareil dans une piéce ou un enfant est laissé seul. L'enfant pourrait étre blessé.

* Retirez les objets fragiles et inutiles de la piece a nettoyer.
Retirez tout particulierement les objets de valeur posés au sol, comme les vases en céramique.

* Fermez le couvercle du bac a poussiére avant de nettoyer.

* Enlever toute trace d'humidité qui pourrait se trouver sur le plancher.

* Enlever les cables, bandes, serviettes, tapis, etc posés du sol de sorte qu'ils ne seront pas pris par la
brosse.

« Vérifier que le niveau de batterie soit suffisant et s'il est bas, rechargez-la.

* Vider le bac a poussiere s'il est plein.

* Fermer les portes de toutes les piéces ou vous ne voulez pas que l'aspirateur robot se rende. Pendant le
nettoyage, 'aspirateur robot peut entrer dans une autre piece et poursuivre le nettoyage.

* Lorsque la lingette microfibre est fixée, I'aspirateur robot ne sera pas en mesure d'aller sur les seuils de
5 mm ou plus.
Si vous ne prévoyez pas d'utiliser la lingette microfibre pour le nettoyage, oter la lingette microfibre du
support avant d'utiliser I'aspirateur robot.

* Lors d'un nettoyage sur un tapis de plus de 20 mm d' épaisseur ou avec franges, il est conseillé de bien le
ranger pour éviter qu'il ne s'abime.

* Veiller a fermer les portes d'acces aux balcons. Les roues risquent de se bloquer pendant le nettoyage.

Mise en place des piles dans la télécommande
1. Ouvrez le capot de la batterie en appuyant sur le verrouillage a l'arriere de la télécommande.

2. Insérez 2 piles de type AAA en vérifiant les polarités (+/-).
3. Refermez le capot de la batterie pour maintenir les piles en place.

Utilisation de la télécommande

* Appuyez sur les touches de la félécommande les unes apres les autres.

« Evitez de heurter I'appareil avec le pied ou autre.

* Ne la rangez pas a proximité d'une source de chaleur.

» Un éclairage fluorescent ou une lampe fluorescente spécifique située a proximité de l'appareil peut
interférer sur le fonctionnement de la télécommmande, il est donc recommandé de I'éloigner le plus
possible de ces lampes.

» Si l'appareil et la télécommande sont trop éloignés, le fonctionnement normal peut en étre affecté, en
conséquence veillez a respecter dans la mesure du possible une distance de 3 m maximum.

®



PRINCIPALES ETAPES DE FONCTIONNEMENT

Installation de la base de chargement. (p14)

Installez la base de chargement et branchez-la sur
le secteur. Si la base de chargement n'est pas sous
tension, I'aspirateur robot n'est pas automatiquement
chargé.

SIVONVYHS

Mettez |'aspirateur robot sous tension. (p15)

Enclenchez l'interrupteur d'alimentation a l'arriere

gauche du robot et appuyer sur la touche 'START/

STOP' (Démarrer/Arréter) en haut de l'aspirateur

robot..

% Si I'appareil n'est pas sous tension, reportez-
vous a la page 15.

N (=

Vérifiez le bac a poussiére.

Vérifiez I'état de propreté du bac a poussiere avant de
commencer le nettoyage et fermez le couvercle du bac
a poussiere sur l'unité principale.

Début du nettoyage. (p16)

Appuyez sur le bouton 'START/STOP' une fois
supplémentaire aprés la mise en tension de I'aspirateur
robot. Le démarrage du nettoyage est accompagné
d'un son indiquant le début du nettoyage.

Si la charge de la batterie est insuffisante, la
charge s'effectue automatiquement. (p17~18)

L'aspirateur robot diagnostiquera de lui-méme ['état
de la batterie et se chargera automatiquement avant
que la batterie ne soit completement déchargée. Le
chargement de la batterie dure environ 3 heures.

Utilisation des modes de nettoyage et des
fonctions auxiliaires. (p19~25)

Utilisez les touches sur l'aspirateur robot et la
télécommande pour utiliser chague mode de nettoyage
et autres caractéristiques.

Les modes de nettoyage comprennent le nettoyage en
zizag, zone par zone, mode spirale, Mon Espace, et le
mode Répétition ; I'appareil est livré avec son manuel.

© @ & @

< Attention > Lorsque |'aspirateur robot fonctionne avec le couvercle du bac a poussiére ouvert, il
peut occasionner des blessures ou des dommages matériels.



METHODE D'INSTALLATION DE LA BASE DE CHARGEMENT

Méthode d'installation de la base de chargement

1. Positionnez la base contre un mur pour la stabiliser.

Retirez les objets a environ 1.5 m sur le c6té droit et gauche et a
envron 2 m a l'avant.

Z
2
/

AN

i T

O X

2. Raccordez le cordon d'alimentation a une prise.
Enroulez le cordon d'alimentation autour du crochet situé a
I'arriere de la base de chargement ou le long du mur afin de ne
pas obstruer le chemin de I'aspirateur robot.

Crochet de fixation du
cordon d'alimentation

3. Fixez la base de chargement en la plagant le plus proche
possible de la surface du mur afin qu'elle ne bouge pas.
Mettez l'interrupteur d'alimentation.

Z

Z

7

% i g

il

4. Lorsque la télécommande n'est pas utilisée, rangez-la sur son
support placée sur la base de chargement.

Tlp * Branchez toujours le cordon d'alimentation de la base de chargement. Si la base de
chargement n'est pas sous ftension, l'aspirateur robot n'est pas automatiquement chargé.

< Attention >  Si le cordon d'alimentation est endommagé, pour éviter tout probléme, vous
devez le faire remplacer par LG Electronics, un réparateur agréé ou des personnes
équivalentes qualifiées.



MISE SOUS/HORS TENSION
D

Mise sous tension par l'interrupteur

Assurez-vous que l'interrupteur d'alimentation principal situé
a l'arriere gauche du robot soit enclenché. Si l'alimentation est
coupée, enclenchez l'interrupteur.

% Lorsque vous mettez l'interrupteur sur marche, n'appuyez pas
sur le bouton situé sur la section supérieure de I'aspirateur
robot. L'action du bouton peut étre retardée.

% Sj vous n'utilisez pas l'aspirateur robot pendant une longue
période, mettez l'interrupteur sur arrét afin de protéger la
batterie.

Mise sous tension

Lorsque l'interrupteur principal du robot est sur ON, appuyez sur
'Start / Stop' une seconde jusqu'a ce qu'un 'Ting' retentisse. En
quelques secondes, I'aspirateur robot se mettra en marche et
vous informera de son statut.

% Si pendant 10 minutes vous n'activez pas le robot, et que la
batterie n'est pas completement chargée, alors I'aspirateur
robot s'éteindra automatiquement.

Mise hors tension

Appuyez sur le bouton 'START/STOP' pendant 2 secondes alors
que l'aspirateur robot est a I'état de marche. La mise hors tension
est accompagnée d'un son mélodieux.

Tlp * Si l'aspirateur robot ne répond pas :
- Actionnez le bouton d'alimentation et attendez au moins trois secondes.
- Appuyez sur le bouton "START/STOP" une fois |'appareil en marche.
- Si l'appareil ne se met pas en marche ou si l'afficheur est vide mais que vous
entendez un signal sonore, placez |'aspirateur robot sur sa base de chargement.
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DEMARRAGE ET ARRET DU NETTOYAGE

Utilisation des boutons de l'aspirateur robot

Lorsque vous appuyez sur le bouton 'START/STOP" alors que
I'aspirateur robot est en marche, le nettoyage démarre en faisant
entendre une mélodie.

Si vous appuyez de nouveau sur le bouton 'START/STOP' durant le
neftoyage, le nettoyage s'arréte.

% Si vous appuyez sur le bouton 'START/STOP' alors que l'aspirateur
robot est hors tension, celui-ci passe sous tension. Pour lancer le
nettoyage, appuyez sur le bouton 'START/STOP' de nouveau.

Utilisation de la télécommande

Lorsque vous appuyez sur la touche 'START' de la télécommande
alors que l'aspirateur robot est en marche, le nettoyage démarre en
faisant entendre une mélodie.

Si vous appuyez sur la touche 'Stop/OK' durant le nettoyage, le
nettoyage s'arréte.

% Lorsque l'alimentation de I'aspirateur robot est hors tension, il n'est
pas possible d'activer I'appareil avec la télécommande. Si l'appareil
est hors fension, mettez-le sous tension en appuyant sur le bouton
'START/STOP' situé sur le dessus de l'aspirateur robot.

Repeat
P S

% Durant le nettoyage, il peut se produire des collisions car le capteur peut ne pas détecter certains
obstacles en raison de leur forme. A ce stade, les obstacles sont évités grace a un déplacement vers
I'arriere par le biais de I'activation d'un capteur de détection d'impact interne.

* Lorsque le netfoyage débute sur un emplacement éloigné de la base de recharge, pour prévenir un
dysfonctionnement du capteur de détection des obstacles, placez I'appareil sur un sol plat. En outre,
démarrez le nettoyage a partir d'un emplacement dépourvu d'obstacles comme un rideau ou un mur
dans un environnement de 30 cm.

Tlp Pour les meilleurs résultats

» Scanner brievement la zone a nettoyer pour que l'aspirateur robot détecte les petits et
grands objets qui peuvent poser des difficultés lors du netftoyage.

* Si le nettoyage est lancé lorsque l'aspirateur robot est relié a la base de chargement,
I'aspirateur revient plus rapidement sur sa base une fois le nefttoyage terminé.

» Dés lors que la lingette microfibre est utilisée, les obstacles ou barres de seuil ne doivent pas
dépasser 5 mm.




METHODE DE CHARGEMENT DE LA BATTERIE

Chargement automatique

Lorsque le nettoyage est terminé ou si la charge de la batterie est
insuffisante, I'aspirateur robot regagne automatiquement la base de
chargement pour un rechargement de la batterie.

% Si le robot ménager ne bouge pas pendant 10 minutes et que la
batterie est déchargée, I'aspirateur robot s'éteindre automatiquement.

% Ne pas désenclencher l'interrupteur d'alimentation principal puisque
la batterie ne sera pas rechargée. Si la machine est rechargée alors
que l'interrupteur principal est désenclenché, il affiche un message
d'erreur, "Le bouton marche/arrét a l'arriére de l'aspirateur robot est
en position arrét. Placez-le en position marche."

% Dans le cas ou l'aspirateur robot retourne a la station de charge car le niveau de batterie est insuffisant, le
nettoyage reprendra, une fois la charge effectuée, de maniére a terminer le nettoyage. (p18)

* || peut y avoir plusieurs tentatives de rechargement selon les conditions de fonctionnement de I'aspirateur robot.

% Méme si la charge restante de la batterie est suffisante, si le neftoyage de la zone est ferminé, I'appareil
passe en mode chargement de batterie des le retour a la base de chargement

Chargement manuel

Dans le cas d'une premiere utilisation de l'aspirateur robot ou du chargement de la batfterie pendant un
nettoyage, il est toujours possible d'effectuer un chargement manuel.

Méthode 1. Fixez I'aspirateur robot sur la base de
rechargement en l'alignant sur la face avant
de celle-ci. Vous entendrez une mélodie
et un message audio pour signaler que le
chargement commence.

% Si l'interrupteur d'alimentation situé a
I'arriére est éteint, un message vocal
apparaitra alors.

"Le bouton marche/arrét a 'arriére de
I'aspirateur robot est en position arrét.
Placez-le en position marche."

Méthode 2. Lorsque le bouton HOMING de la
télécommande ou de l'aspirateur robot
est actionné, le chargement démarre
automatiquement avec un son de
recherche et I'aspirateur robot retourne vers
la base de chargement.

% Si l'aspirateur robot ne commence pas le nettoyage a partir de la base de chargement ou si |'aspirateur robot est chargé
manuellement a I'aide du bouton de recharge, il peut mettre un peu plus de temps a retrouver la base de recharge.

% Si l'aspirateur robot est mis en attente a moins de 10 cm en face de la base de recharge avec passage a |'état
de mise sous tension, le chargement démarrera par un refour automatique a la base de chargement.

.
Tlp Veillez a suivre les recommandations suivantes en utilisant la base de chargement.

* Le chargement peut étre problématique si un corps étranger bloqué sur la base géne la recharge.(p32)

* Au risque de voir se produire une décharge électrique, veillez a ne pas toucher la base de recharge avec
un objet métallique.

* Au risque de voir se produire un incendie ou une décharge électrique, ne démontez jamais ni ne
modifiez la base de chargement.

* Veillez a ne pas placer la base de recharge ni la fiche secteur a proximité d'un appareil de

chauffage. @
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METHODE DE CHARGEMENT DE LA BATTERIE
D

Indication de la charge de batterie restante

Le niveau de la batterie est indiqué sur I'affichage du statut comme suit.

« Si la recharge est en cours, le pictogramme indique le niveau de batterie.

« Si la recharge est terminée seuls les pictogrammes "Batterie" et Changer de Mode" s'afficheront pour
économiser |'énergie.

* Selon le besoin de recharge, un ou plusieurs niveaux sur le pictogramme sont affichés. Lorsque le dernier

niveau clignote, la batterie doit obligatoirement étre rechargée.

S © 7 L
— g - Clignotement |
-, - -/ | S -—, -, -
Wi hiamv Wi hiamv
s s
n 0n
Chargement requis Faible
1/} /] ]
wirhiamv wirhiamv
sl s
n n
Moyenne Elevée
% Si l'aspirateur robot retourne a la base avec un niveau de batterie faible, Les pictogrammes indiquent ['état de

batterie, ainsi que le mode séléctionné

le pictogramme du mode nettoyage commencera a clignoter.
(ici, mode nettoyage en zigzag).

- Une fois la recharge terminée, le pictogramme "nettoyage" se met de

nouveau a clignoter. L'aspirateur robot reprendra alors le nettoyage des -
zones non traitées. : : :

- Appuyer sur la touche 'START' (Démarrer) de la télécommande ou t.ﬁ e
la touche 'START/STOP' (Démarrer/Arréter) sur la base ordonne a Cas oU il n'existe pas de
|'aspirateur robot de continuer le nettoyage des zones non fraitées. zone & nettoyer

- Pour reprendre le nettoyage depuis le début, appuyer sur le bouton
'START' (Démarrer) de la télécommande ou le bouton 'START/STOP! Y e -
(Démarrer/Arréter) sur la base aprés avoir préalablement modifié le :J.' BRI
mode de nettoyage. :m;‘ T

I
Cas ou il existe une zone a

Cas ou il existe une zone a nettoyer nettoyer

Contréle :

Lorsque la batterie n'est pas chargée bien que l'aspirateur

robot soit attaché a la base, vérifiez les éléments suivants.

- Enclenchez l'interrupteur d'alimentation en bas de
|'aspirateur robot, désenclenchez-le une fois, puis
réenclenchez-le.

- Vérifiez le témoin d'alimentation de la base. Si le témoin
est éteint, veuillez activer l'interrupteur sur le c6té gauche
de la station d'accueil ou vérifiez le cordon d'alimentation.

- Essuyez la borne de la base avec un chiffon sec. (p32)

Témoin
d'alimentation
Base de recharge




MODE DE NETTOYAGE
D

ZIGZAG (Nettoyage Zigzag)

En mode 'neftoyage en zigzag', I'aspirateur robot

L R ; s ]
répete une operation en zigzag pour nettoyer SO A g
chaque recoin de la maison. DX X Zz
Si vous avez besoin de terminer rapidement le :U]/ Q
neftoyage, choisissez le mode 'neftoyage en zigzag'. I T

Appuyez sur la touche 'Mode' de la télécommande
ou de l'unité principale pour sélectionner le mode
«Nettoyage en zigzag» et appuyez sur le bouton
'START' (Démarrer).

% Le parametre par défaut du communiqué d'usine
est 'le nettoyage en zigzag"

Cell by Cell (Nettoyage mode zone par zone)

En mode "zone par zone", I'aspirateur robot netftoie
la maison en la divisant en espaces rectangulaires.
Pour un neftoyage méticuleux, sélectionnez ce
mode.

Appuyer sur la fouche 'Mode' de la télécommande
pour choisir le mode "zone par zone" et appuyez
sur le bouton 'START' (Dématrrer).

La lére étape:
Une zone de neftoyage de 3 m x 3 m de contour
maximum sera nettoyée (la taille du contour évolue
en fonction de la forme intérieure de la maison.)

La 2éme étape:
L'intérieur du contour sera nettoyé par un trajet en
zigzag.

Lorsque les lere et 2eme étapes sont terminées,
l'intérieur de la maison est nettoyé par la répétition
de la méthode de nettoyage ci-dessus puis par
passage de |'appareil sur la zone suivante de
nettfoyage.

Tlp * Une fois le mode de nettoyage programmé, celui-ci sera maintenu méme aprés une mise
hors fension.
* Durant le fonctionnement, si un changement de mode est nécessaire, sélectionnez le mode
aprés avoir appuyé sur le bouton 'Stop/OK'.

®



MODE DE NETTOYAGE
D

My Space (Mon espace)

Appuyer sur "My space" de la télécommande peut
définir le mode de nettoyage a choisir.

Pour le nettoyage des endroits particuliers, sélectionnez
ce mode

[ // ]
LI Am
DDA

7

lére étape
Utilisez la télécommande pour définir manuellement
la zone que vous souhaitez netftoyer.

% Pour que la zone soit correctement définie, la distance entre le point de départ et le point d'arrivée, que
vous aurez vous-méme définie, doit étre inférieure a 1 metre.

2éme étape
Appuyer sur la touche 'START' (Démarrer) permettra a l'aspirateur robot de nettoyer a fond les zones
sélectionnées.

% En cas d'échec pour sélectionner une zone, un message vocal apparaitra, annongant: «La zone ne remplit
pas les conditions nécessaires. Veuillez définir une zone a nettoyer.». Utiliser a nouveau la télécommande
pour désigner une zone.

% A l'issue du netfoyage de toutes les zones sélectionnées, le robot sera placé en mode "Nettoyage
automatique" (Zigzag ou zone par zone) qui a été exécuté juste avant.

(ﬁﬁﬁﬁ\

Tlp * Lors du rechargement, il est impossible d'activer le mode 'My Space' (Mon espace).
* Pour modifier le mode de nettoyage alors que le robot est en marche, appuyez d'abord sur
le bouton 'Stop/OK' pour sélectionner un mode.

®



MODE DE NETTOYAGE MANUEL

Nettoyage manuel

En appuyant sur une touche de direction de la télécommande, vous pourrez faire passer le robot en mode
manuel.

Le robot va nettoyer la maison, en se déplacant vers I'avant / arriére / gauche / droite, selon l'entrée d'une
touche de direction. En mode «manuel», le robot peut revenir en arriére, en cours d'éxecution pour éviter un
obstacle.

SPOT (Spirale)

Cette fonction est utilisée pour nettoyer une certaine partie de la maison.

Appuyez sur la touche "Changer le mode' de la télécommande jusqu'a I'affichage du mode "nettoyage en
spirale" puis appuyez sur la touche "démarrer". L'aspirateur robot commence alors le nettoyage en spirale
sur un espace d'environ 1.5 m de diametre.

% Pendant la recharge, le nettoyage en spirale peut ne pas fonctionner.

Il s'arréte a la position de départ apres
7 avoir terminé le nettoyage
) AM (dure 4 ~ 5 min.).
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MODE DE NETTOYAGE MANUEL

Mode turbo _ s
_O_8-_ 0 Am
L A -t
On sélectionne cette fonction en appuyant sur le 0

bouton '"turbo' sur la télécommande ou depuis l'unité
principale ou par message vocal.

En mode "turbo", appuyer sur le méme bouton
annulera le mode "turbo", signalé par un message
vocal.

En mode turbo, le robot fonctionne avec plus de
puissance.

% <Mode turbo intelligent>
Le mode turbo fonctionnera automatiquement
lorsque le robot nettoiera les tapis.

Mode Repeat .
e R
Appuyer sur la touche "répéter" de la télécommande activera le mode ~ LJ/U]-' -
7z N
1

'repeat’ par un message vocal.

En mode "repeat", appuyer sur le méme bouton annulera le mode
"repeat" par un message vocal.

En mode "repeat", le robot répete le neftoyage jusqu'a ce que la
batterie soit déchargée.

Fonctionnement intelligent

Le robot est capable de mémoriser I'environnement
a neftoyer grace a sa fonction fonctionnement
intelligent.

% Le diagnostic infelligent est uniquement
disponible lorsque la machine lance le nettoyage
depuis la base.

Tlp * Précautions a prendre avec le fonctionnement intelligent

- Cette fonctionnalité de nettoyage intelligente permet de mémoriser les emplacements des
obstacles a contourner. L'aspirateur robot mémorise fous les aspects de I'environnement
durant le nettoyage puis sauvegarde les données lorsqu'il retourne sur sa base de recharge.

- L'aspirateur robot réinitialise et mémorise les nouvelles conditions si I'emplacement de la
base a été modifié.

- Si la reconnaissance de I'environnement est tferminée, le message vocal suivant retentira
"La mémorisation de I'espace est ferminée."

®



REGLAGE DE L'HEURE
oy

Vous pouvez régler I'neure actuelle de I'aspirateur robot.
Appuyer sur la touche 'Clock' (Horloge) de la télécommande, lorsque le robot est en
attente, peut lancer le réglage de I'heure actuelle.

SIVONVYHS

Définir I'unité d'heure en utilisant les
touches AV de la télécommande.

Définir l'unité de minute en utilisant les

Selectionnez un niveau en - :": AM touches AV de la télécommande.
utilisant les touches € » de ";L "\
o - |
la félécommande. J
La fonction est disponible via C\igiofezenl\"lj/ Définir le matin/I apresjrr,ndl en utilisant
le guide vocal. - .'L AM_ les touches AV de la télécommande.
L _IPm
7 I N

Si vous appuyez sur le bouton ‘Clock’
ou 'Stop/OK' de la la télécommande, le
réglage de I'heure s'accomplit.

Tlp * Le nettoyage est programmé sur la base de I'heure de I'aspirateur robot.
» S'il n'y a pas d'entrée pendant les 10 secondes, le réglage est annulé.




PROGRAMMATION DU NETTOYAGE

Vous pouvez programmer le nettoyage de telle sorte que I'aspirateur robot commmence
le nettoyage a une heure programmeée.
Appuyer sur le bouton 'Schedule' (Programamtion) sur la télécommande, lorsque la
batterie est rechargée, peut démarrer le nettoyage programmé.

% |'option de paramétrage/annulation de la restriction est uniqguement disponible lorsque l'appareil est en charge.

Sélectionnez un niveau en
utilisant les touches € » de
la télécommande.

1 I—\. Une fois

@o Tous les jours

Sélectionner I'option 'une fois' ou 'tous

S [

m e I N

I

@& 5 AM les jours' en ufilisant les fouches 'AV'

&} . de la télécommande.
“0 fﬂ Un message vocal confirmera la

programmation.
| s Définir les unités de temps en utilisant
E ".1"." AM les touches 'AV' de la télécommande.
i R[N
n | Clignotement.

Clignotement | _m» Définir l'unité de minute en utilisant les

touches 'AV' de la télécommande.

Clignotement. Wi
~ - ==
O Ui

L _IPM_

Définir le matin/l'aprés-midi en utilisant
les touches 'AV' de la télécommande.

Appuyer sur la fouche 'Schedule’
ou 'Stop/OK' de la télécommande
pour terminer le processus de
programmation.

Tlp * Si I'heure programmée approche, le robot commencera le nettoyage de lui-méme.
* Le nettoyage programmé est uniqguement disponible lorsque l'aspirateur se recharge sur la

base.

* Lors du rechargement appuyer pendant 3 secondes sur la touche 'Programmation’ de la
télécommande annulera la programmation

* L'option "One Time" (une seule fois) vous permet de programmer l'aspirateur robot afin
qu'il effectue un nettoyage a heure fixe. Toutefois, cette option ne peut pas fonctionner si

@

I'aspirateur robot n'est pas placé sur sa base d'accueil a I'heure prévue du programme.




UTILISATION DE LA LINGETTE MICROFIBRE

L'utilisation de la lingette microfibre permet
d'obtenir une élimination efficace de la poussiere.

Lorsque le support de la lingette microfibre est fixé,
I'aspirateur robot ne franchit pas les tapis ou les
seuils afin d'éviter une pollution secondaire due a
une lingette contaminée.

/\ Prudenc
Ne pas couvrir le capteur de la
caméra en bas.

Pour un nettoyage avec la lingette microfibre, fixez celle-ci et son support sur l'aspirateur robot en respectant
les étapes suivantes :

1. Fixez la lingette microfibre sur la bande Velcro
du support comme indiqué sur la figure.

2. Pousser doucement le support dans les
sillons jusqu'a ce que vous entendiez un
«clic».

% Notez que, si le support est mal fixé, il peut
se détacher lors du nettoyage.

3. Ce mode nécessite la bonne mise en place
des crochets dans les sillons prévus pour
recevoir le support sous l'aspirateur robot.

Tlp * En cas d'odeurs désagréables, nettoyez la lingette microfibre.
* Si le sol est taché, ou si du liquide est étalé sur votre sol, n'utilisez pas la lingette microfibre.
» N'utilisez pas I'aspirateur robot avec la lingette microfibre sur vos tapis.
» N'utilisez la lingette microfibre que sur des surfaces séches.
Un sol trop humide peut déranger le fonctionnement de I'aspirateur robot.
* La fonction diagnostic intelligent n'est pas disponible lors de la mise en place de la lingette

microfibre.
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FONCTION DE RECHERCHE DE ZONES A NETTOYER
D

['aspirateur robot mémorise la zone pendant le nettoyage.

Si l'utilisateur déplace I'aspirateur robot pendant son fonctionnement, ce dernier
recherchera sa zone a l'aide de la fonction de recherche afin de continuer le nettoyage a
partir de son emplacement précédent.

Lorsque l'ufilisateur change de zone de fagcon —
arbitraire I'aspirateur robot, la fonction de recherche AM
de zone s'active.

~

[
0
I

/\.

% La fonction navigation sera enclechée aprés que
le robot ménager reconnaisse correctement les Lorsque la fonction de
conditions de nettoyage. recherche de zone est
activée, le mode de

nettoyage de l'indicateur

d'état clignote.

Changement de zone

1. Localiser le robot ménager a proximité de I'endroit

ou le robot ménager a été déplacé.

* La recherche de zone est plus efficace lorsque
le Robot est proche de I'emplacement ou il a
été déplacé.

% S'il dépasse le diametre d'1 m de la position
d'occurrence, il devient difficile de rechercher
I'emplacement.

Zone d'incident

2. Appuyez sur la touche 'START/STOP' (Démarrer/Arréter) sur le robot ou la touche 'START' (Démarrer)
sur la télécommande. Le robot débutera la fonction recherche d'emplacement avec un guide audio.
% Lorsque la recherche d'emplacement est terminée avec succeés, il confinuera le message a I'endroit ou
il a été déplacé.
Si la recherche d'emplacement échoue, il recommencera depuis le début.

Pour trouver I'emplacement exact,

éloignez-vous de l'aspirateur robot. Zigzag

Zone d'incident

Tlp » Lorsque I'alimentation est coupée aprés le réglage de la fonction de recherche de zone,
cetfte derniére est annulée.
* La recherche de zone est plus efficace lorsque |'aspirateur robot est proche de
I'emplacement ou il a été déplacé.

®



FONCTION AUTO-DIAGNOSTIC

Le robot utilise cette fonctionnalité d'auto-diagnostic pour exécuter un diagnostic
automatique.

Si une irrégularité est constatée a partir du diagnostic, veuillez contacter le centre de
service LG Electronics.

% Durant I'auto-diagnostic, le robot peut se déplacer dans un rayon de 50 cm. Assurez-vous donc
qu'aucun objet ne se trouve en chemin dans un rayon de 1 m autour de la base de chargement, avant de
commencer le diagnostic.

1. Mettez l'interrupteur d'alimentation principal a 'arriére et
reliez le robot a sa base.
% L'auto-diagnostic est uniquement disponible lorsque le
robot est relié a la base de base de chargement.

2. Appuyer sur la touche 'Diagnosis' (auto-diagnostic) de
la télécommande peut alors lancer le processus par un
message vocal annoncant "Démarrage du diagnostic de
I'aspirateur robot. Eloignez-vous et retirez les objets se
tfrouvant a moins d'un métre."

% Si la lingette microfibre est placée sous le robot, le
processus peut ne pas étre activé.

3. Si l'auto-diagnostic se termine normalement, le robot
reviendra a la base et communiquera le résultat via
un message vocal. Aprés le message vocal, appuyer
sur la touche 'Home' (base) de la télécommande ou
du robot peut a nouveau faire apparaitre le message.
Pour terminer le processus de diagnostic, appuyer sur
la touche 'Stop/OK' de la télécommande ou du robot.

% Aucun fonctionnement pendant 1 min. aprés que le
message vocal place le robot en mode recharge.

% En cas d'erreur dans le détecteur d'obstacle,
capteur d'ultrasons ou le capteur anti-chute, le
robot peut ne pas retourner a la station d'accueil
mais termine toutefois le diagnostic par I'émission
d'un message vocal.

Repeat
7\

Tlp * Veillez a ne pas foucher le robot ou perturber son fonctionnement avant que I'auto-
diagnostic ne soit fini. Autrement, vous devrez désenclencher puis enclencher l'interrupteur
d'alimentation principale pour reprendre le diagnostic.

 L'auto-diagnostic ne peut pas éfre activé dans un des cas suivants. Dans chaque cas, vérifier
le probleme et réessayez.
- Le robot est séparé de la base
- Baftterie insuffisante
- Aucun filtre du bac a poussiére disponible
- Lingette microfibre placée sous I'aspirateur robot

®
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FONCTION AUTO-DIAGNOSTIC
D

Si un message vocal apparait apres l'auto-diagnostic reportez-vous au tableau suivant pour prendre les
mesures appropriées.

Message vocal Mesures (de référence)
Démarrage du diagnostic de l'aspirateur robot. Eloignez- Retirer fout objet dans un rayon de T m autour de la station
vous et retirez les objets se frouvant & moins d'un métre. et rester en retrait jusqu'a ce que le diagnostic soit terminé.

L'aspirateur robot doit étre chargé pour activer le diagnostic. | Déplacer le robot ménager vers la base pour le recharger.
Placez |'aspirateur robot sur sa base de chargement.

Aucun défaut trouvé pendant le diagnostic.

Impossible de lancer le diagnostic, la batterie est trop faible. | Réessayez |'auto-diagnostic apres avoir rechargé la
Réessayez aprés avoir chargé la batterie. batterie.

Vérifiez que le bac a poussiére et le filtre sont correctement installés. | Ouvrir le couvercle du bac a poussiére et examiner le bac.

L'aspirateur robot ne se chargera pas en raison d'un Rééxecuter |'auto-diagnostic et contacter le centre de service
probléme au niveau du capteur infrarouge. local LG Electronics si le méme message réapparait.
L'aspirateur robot ne se chargera pas en raison d'un Rééxecuter |'auto-diagnostic et contacter le centre de service
probléme au niveau du capteur a ultrasons. local LG Electronics si le méme message réapparait.

L'aspirateur robot ne se chargera pas en raison d'un probléme | Nettoyez les frois capteurs d'anti-chute sur la partie
au niveau des capteurs de vide. Veuillez Nettoyez les capteurs. | inférieure.

Nettoyez le capteur de la caméra sur le coété inférieur droit. | Nettoyer les lentilles du détecteur de la caméra en bas a droite

Nettoyez les capteurs de détection d'obstacles sur les cotés | Nettoyer les lentilles du détecteur d'obstacle a gauche-droite
droit et gauche de I'aspirateur robot.

Un probléme a été détecté au niveau du capteur d'angle. Rééxecuter |'auto-diagnostic et contacter le centre de service
LG Electronics si le méme message réapparait.

Vérifiez s'il n'y a pas des corps étrangers sur la roue gauche. | Contréoler les matiéres étrangéres sur la roue gauche.

Vérifiez s'il n'y a pas des corps étrangers sur la roue droite. | Conftréler les matieres étrangeres sur la roue droite.

Un probléme a été détecté sur le capteur de la roue gauche. | Rééxecuter I'auto-diagnostic et contacter le centre de service
local LG Electronics si le méme message réapparait.

Un probléme a été détecté sur le capteur de la roue droite. | Rééxecuter I'auto-diagnostic et contacter le centre de service
local LG Electronics si le méme message réapparait.

Un probléme a été détecté au niveau de la brosse. Vérifiez Controler foute matiere étrangére coincée dans le balai.
s'il n'y a pas des corps étrangers.

Un probléme a été détecté au niveau de I'aspiration. Rééxecuter |'auto-diagnostic et contacter le centre de service
local LG Electronics si le méme messagel réapparait.

Un probléme a été détecté au niveau de I'accélérométre. Rééxecuter |'auto-diagnostic et contacter le centre de service
local LG Electronics si le méme messagel réapparait.

Pour réécouter les résultats du diagnostic, appuyez sur le Sivous avez besoin de vérifier a nouveau le résultat du

bouton de chargement. Pour arréter, appuyez sur le bouton | diagnostic, appuyer sur la touche 'recharger' ou la touche

d'arrét. 'Stop/OK' pour terminer le diagnostic.

Relancez le diagnostic aprés avoir permuté le bouton Eteignez et allumez l'interrupteur d'alimentation principal

marche/arrét a l'arriére de I'aspirateur robot en position arrét, | pour reprendre le diagnostic. Si le probléme persiste

puis marche. Si le probléeme persiste, contactez le service contacter le centre de service LG.

aprés-vente de LG Electronics.

Le mode diagnostic sera désactivé.

Le mode diagnostic ne fonctionne pas lorsque la lingette Executer le diagnostic intelligent une nouvelle fois aprés
microfibre est insérée. Retirez-la et refaites une tentative. avoir retiré le support de la lingette microfibre.

Le diagnostic n'a pas pu étre terminé. Refaites une tentative | Eteignez et allumez l'interrupteur d'alimentation principal pour
aprés avoir permuté le bouton marche/arrét a l'arriére de reprendre le diagnostic. Ne touchez pas le robot ou perturbez
I'aspirateur robot en position arrét, puis marche. son fonctionnement jusqu'a ce que le diagnostic soit terminé.
Assurez-vous que la base de chargement n'est pas Nettoyer le bas de la machine et la borne de charge.

endommagée ou sale.




NETTOYAGE DU BAC A POUSSIERE
D

Si le bac est plein de poussiere, la puissance d'aspiration peut s'affaiblir et il est donc recommandé de
nettoyer le bac a poussiere avant et apres le nettoyage. Nettoyez le réceptacle a poussiére en respectant la
séquence suivante.

1. Ouvrez le capot du bac a poussiere en appuyant
sur le bouton 'push' de I'aspirateur robot.

2. Attrapez la poignée du bac a poussiére et tirez-la
vers le haut.

3. Tirer le crochet sur la gauche du filtre HEPA situé
sur l'arriere du bac a poussiére pour séparer le
filtre et I'éponge .

% La séparation du filtre et de I'éponge est
susceptible d'entrainer la libération de poussiére.

% Réferez-vous a la p30 pour nettoyer le filtre du
bac a poussiere.

4. Ouvrez le capot vers le haut en appuyant sur le
bouton de séparation du réceptacle a poussiere.

5. Videz le bac a poussiere et nettoyez-le
complétement en vous aidant de la brosse de
neftoyage ou a l'eau courante.

6. Apres avoir nettoyé le filtre, séchez complétement
le bac a poussiére dans un endroit aéré sans
I'exposer directement aux rayons du soleil.

7. Lorsque vous avez terminé de nettoyer le bac
a poussiere, replacez le filtre éponge et le filtre
HEPA puis refermez le couvercle.

% Réferez-vous a la p30 pour les guides
d'assemblage détaillés.

8. Placez le bac a poussiere dans l'aspirateur robot
et refermez le capot du bac a poussiére.

Tlp » Si vous fermez le couvercle du filtre sur le bac a poussiere sans filtres disponibles, il peut

causer une défaillance technique.

* Aprés avoir nettoyé le bac a poussiere, assurez-vous de replacer le fitre dans le bac a
poussiere.
Si vous faites fonctionner le robot sans aucun filtre disponible ou si le couvercle du filtre n'est
pas fermé, un message vocal annoncant "Vérifiez que le bac a
poussiere et le filtre sont correctement installés."

* Si le cache de l'appareil se détache pendant le nettoyage,
I'insérer verticalement dans la rainure du bac a poussiéere.
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NETTOYAGE DU FILTRE DU RECEPTACLE A POUSSIERE
D

Le filtre du bac a poussiere comprend un filtre HEPA et un filtre éponge.
Nettoyer ces deux filtres de la maniere suivante

1. Tirez le crochet sur la gauche du filtre HEPA sur
la face arriere du bac a poussiére pour séparer le
filtre HEPA et I'éponge.

2. Neftoyez soigneusement les fines particules de
poussiere sur le filtre HEPA avec un aspirateur ou
une brosse.

% Ne pas laver le filtre HEPA avec de I'eau. Sa
puissance d'aspiration peut s'affaiblir.

3. Utilisez une brosse pour nettoyer le filtre éponge.
Si vous avez utilisé de I'eau pour le nettoyer,
séchez le compléetement a l'ombre.

4. Assemblez les filtres HEPA et éponge sur le
couvercle de la maniere suivante.

% Montez la figure rectangulaire a cété du filtre
HEPA dans des sillons du couvercle.

% Veillez a ne pas mal assembler les filtres HEPA
et éponge sur le couvercle.

Tlp * Pour préserver les performances du robot ménager nettoyez le filtre HEPA au moins une fois
par semaine avec une brosse ou un aspirateur.
 Si vous faites fonctionner I'aspirateur robot avec le filtre mal enclenché ou sans filtre, cela
peut entrainer une défaillance technique.

®



NETTOYAGE DES BROSSES
D

La brosse située au bas du robot permet d'absorber les poussieres. Nettoyer le pinceau de la maniére
suivante.
% Avant de retourner |'unité principale, poser un tissu lisse sur le sol et retirer le bac a poussiére.

Désenclencher l'interrupteur Apres avoir vérifié qu'il n'y ait En utilisant un outil de
d'alimentation principal avant pas de matiéres étrangeres, nettoyage, neftoyez les
de lancer le nettoyage. Placer appuyez sur le crochet de cheveux et autres matieres
le robot a I'envers sur un tissu fixation et tirez le vers le haut étrangeres sur la brosse.
lisse. pour séparer le couvercle.

o Mettez des gants et poussez Tout en appuyant sur la brosse, G Nettoyez la brosse avec un

la brosse tout le long de la soulevez la partie saillante aspirateur ou des ciseaux.
rainure jaune jaune pour le séparer de l'unité
principale.

Montez le crochet de fixation 0 Poussez la brosse vers le (9] Appuyez vers le bas et
(de forme rectangulaire) coté de la fleche, montez le refermez le couvercle jusqu'a
sur la brosse latérale dans crochet de fixation (de forme ce qu'un clic soit audible des
les sillons avec les couleurs rectangulaire) sur le coté deux co6tés du crochet de
correspondantes. opposé dans les sillons. fixation.

% Veillez a ce que la brosse
latérale ne soit pas coincée
dans le couvercle.
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MANIPULATION DES CAPTEURS / DE LA BORNE DE CHARGEMENT

L'aspirateur robot est équipé de capteurs pour la détection des
obstacles et des marches d'escalier et d'une borne pour le chargement
de la batterie. Pour maintenir les performances de I'aspirateur robot

a un bon niveau, nettoyez régulierement les capteurs et la base de
chargement de la maniere suivante.

1. Mettez l'interrupteur de I'aspirateur robot sur arrét. A défaut, vous
vous exposez a des risques de blessures durant le nettoyage.

2. Etalez un chiffon doux sur le sol et placez I'aspirateur robot dessus
aprés avoir retourné l'aspirateur robot.

% Veillez a bien retirer le bac a poussiére avant de retourner l'unité
principale. Sinon, la poussiére présente dans le bac risque de
tomber.

3. Essuyez la poussiére accumulée sur chaque capteur et sur la base de chargement comme décrit ci-
dessous, en vous aidant d'un chiffon doux et d'une brosse de nettoyage.

Capteur Capteurs a
caméra ultrasons
supérieure %¢>

\____ Fenétre du capteur
de détection
d'obstacles et

des capteurs de
détection de la
centrale

Capteurs de
détection de
dénivelé

Base de chargement

&~/ Capteur de la caméra
AR 6 . ;.
N inférieure

Base de
chargement

17 Lentilles
i

Tlp * Ne netftoyez pas l'aspirateur en y vaporisant directement de I'eau, un diluant, du benzéne, efc.
*» Si les capteurs ou la centrale de chargement sont endommagés, appelez le SAV car il
pourrait s'agir d'un dysfonctionnement de l'appareil.
@ * Pour nettoyer le filtre et capteur, utilisez la brosse de nettoyage.



MANIPULATION DES BROSSES LATERALES

Les corps étrangers comme les cheveux peuvent facilement étre
attrapés par les brosses latérales, il faut donc veiller a retirer les corps
étrangers plusieurs fois par semaine.

Un excés de corps étrangers sur les brosses expose a un risque de
casse.

Si le sol est rugueux, la brosse latérale peut se courber ou se clairsemer. Si fel est le cas, redressez les poils
de la brosse en procédant commme suit :

1. Vérifiez que les brosses latérales ont bien été
déformées.

2. Mettez I'appareil hors tension en appuyant sur
le bouton 'START/STOP' de l'aspirateur robot
pendant 2 secondes.

3. Placez I'aspirateur robot au bord d'une table pour
pouvoir nettoyer facilement les brosses latérales.
Veillez a ce que l'aspirateur robot ne tombe pas.

4. Trempez les brosses latérales dans de l'eau
chaude.

5. Baignez completement chaque brosse pendant
10 secondes.

6. Essuyez lentfement la brosse latérale a la main.

7. Faites fourner la brosse latérale, répétez les
opérations 4 a 6 pour l'autre brosse.

8. Utilisez la brosse latérale aprés I'avoir
suffisamment séchée.

Gestion de la brosse latérale

1. Retirez les vis en utilisant un tournevis et séparez la
brosse latérale de I'unité principale.

2. Retiez tous les cheveux bloqués apres la séparation.

3. Repalcez la brosse latérale sur le dessous du robot
avec le "R" et le "L" ajusté au marquage sur le robot.
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NETTOYAGE DE LA LINGETTE MICROFIBRE

Apres le nettoyage, si de la saleté ou de la poussiére s'est accumulée sur la lingette microfibre, de
mauvaises odeurs peuvent apparaitre. Lavez la lingette microfibre en procédant comme suit.

1. Détachez le la lingette microfibre de son support.

2. Nettoyez-la complétement a l'eau.

3. Faites sécher la lingette microfibre au soleil dans un endroit
ventilé.

% Sj la lingette microfibre est utilisée a I'état humide, cela
peut provoquer un dysfonctionnement du robot.

I

K\\

Tlp * Pour éviter tout risque de dysfonctionnement de I'aspirateur robot, n'utilisez que la lingette
microfibre d'origine fournie avec l'appareil.
* |l est possible d'acheter des lingettes microfibres auprées de votre revendeur LG.




MESURES CORRECTIVES FACE A DES ANOMALIES DE LASPIRATEUR ROBOT

Par un message vocal "Les roues ne touchent pas le sol. Placez |'aspirateur robot sur un sol plat."

Un message d'avertissement sera donné si une roue ne touche pas la surface du sol ou cesse de
fonctionner pour une raison quelconque.

« Vérifiez si les roues ne sont pas bloquées par une porte, au niveau d'un balcon, des marches d'escalier, etc.
» Déplacez l'aspirateur robot sur un sol plat.

Par un message vocal "Retirez les corps étrangers sur la roue gauche / droite."

* Vérifiez si un corps étranger ne bloque pas les roues
P Posez un tissu lisse sur le sol, retournez le robot et posez le sur le tissu. Enlevez les matieres étrangeres
en vérifiant la roue.

% Veillez a bien retirer le bac a poussiére avant de retourner I'unité principale. Sinon, la poussiére
présente dans le bac risque de tomber.

Par un message vocal "L'aspirateur robot ne peut pas continuer son nettoyage.
Vérifiez la zone autour."

Un message d'avertissement apparaitra si le robot ménager ne peut pas poursuivre le nettoyage en raison
d'une défaillance.

* L'aspirateur robot est-il bloqué 7
> Apres avoir retiré la piece coincée, placez le robot sur un sol plat.

i’j

g;
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MESURES CORRECTIVES FACE A DES ANOMALIES DE LASPIRATEUR ROBOT

Par un message vocal "Vérifiez que le bac a poussiére et le filtre sont correctement installés."

Un message d'avertissement sera donné si il n'y a pas de bac a poussiéere ou de filtre correctement placé.

* Y-a-t-il un bac a poussiére sur le robot?
» Ouvrir le couvercle du bac a poussiere et s'il n'y a aucun bac a poussiere placez-en un.
» Ne laissez pas la poussiére recouvrir le bac a poussiere.

Lorsqu'un message vocal est émis "La batterie est faible. Placez |'aspirateur
robot sur sa base de chargement."

Lorsque la quantité restante de la batterie est presque nulle le message "La batterie est faible." est généré.

* Procédez au chargement de l'aspirateur robot en le replagant sur la base de chargement.
P> Si l'aspirateur est fixé sur la base de recharge, il démarre le chargement avec une mélodie.




MESURES CORRECTIVES FACE A DES ANOMALIES DE LASPIRATEUR ROBOT
<D

Sur un message vocal "Retirez les corps étrangers de la brosse sous I'aspirateur robot."
Un message d'avertissement s'affichera si un matériau étranger se trouve sur la brosse.

Poser un chiffon doux sur le sol et poser sur le chiffon I'aspirateur robot a I'envers.

% Avant de revenir a l'unité principale, enlever obligatoirement le bac a poussiére.
Autrement, il peut entrainer le dép6t de poussiére a partir du bac a poussiére.

SIVONVYHS

» Son anormalement bruyant venant des brosses?
» Veérifiez le montage au niveau de la rainure de séparation des brosses.
> Retirez la brosse du robot et enlever toute matiére étrangére de la brosse.

* La brosse ou la brosse latérale sont coincées.
> Retirez tous les matériaux étrangers tels que cables, touffes de cheveux pris dans la brosse latérale ou
la brosse.

% Pour plus d'informations, voir la procédure de neftoyage des brosses a la page 31, 33.




CONFIRMATION DES ELEMENTS AVANT DE SIGNALER UNE PANNE

Vérifications a effectuer avant de signaler une panne de l'aspirateur robot.

Vérifications des éléments

Corrections a effectuer (page de référence)

Impossible de mettre l'appareil
sous tension.

Vérifiez que l'interrupteur est sur ON (marche). (Page 15)

Le bloc d'alimentation s'éteint
automatiquement.

Ce n'est pas un échec. Le robot a sa propre fonction d'économie
d'énergie.

Une fois I'alimentation électrique enclenchée, s'il n'est pas ufilisé
pendant dix minutes, l'appareil se mettra automatiquement hors
tension. (Page 17)

Impossible d'effectuer le
chargement.

» Retirez les obstacles autour de la base de chargement. (Page 15)

» Veérifier que la base de chargement est branchée sur I'alimentation.
(Page 14)

» Essuyez la base de chargement avec un chiffon doux.

Puissance d'aspiration faible.

» Veérifiez si des corps étrangers ne sont pas présents au niveau du
port d'aspiration. (Page 37)

Videz le réceptacle a poussiére. (Page 29)

Nettoyez le filtre du réceptacle a poussiére. (Page 30)

Bruit de plus en plus fort.

Vérifiez que le réceptacle a poussiére a été correctement monfté.
Vérifiez que le filtre du réceptacle a poussiere a été correctement monté.
Vérifiez qu'aucun corps étranger n'est présent au niveau du port
d'aspiration. (Page 31)

vVvvy | VY

L'appareil n'est pas activé.

Vérifiez que l'interrupteur est sur ON (marche). (Page 15)
Vérifiée que la batterie est chargée. (Page 18)

Pas de rotation des brosses.

Vérifiez que les brosses ont été correctement montées. (Page 31)

Parcours anormal.

>
>
» Nettoyez les brosses. (Page 31)
>
>

Nettoyez complétement les capteurs avec un chiffon doux.
(Page 32)
» En cas de montage de la lingette microfibre, vérifiez I'état du
montage. (Page 25)
» Eteignez, puis rallumez I'appareil.

L'appareil ne peut pas
étre activé a partir de la
télécommande.

» Changez la batterie. (Page 12)

p» Veérifiez que la zone de couverture de I'unité principale est inférieure
a 3 m. (Page 12)

p Vérifiez que l'interrupteur principale est sur ON. (Page 15)




SPECIFICATIONS DU PRODUIT

Article/modeéle

Robot ménager LG
VR62** Ser.

Dimensions extérieures

340 mm x 340 mm x 89 mm

Poids 3 kg
Consommation en courant 18 W
Batterie (pleine charge) DC16.8V

Vitesse de déplacement

350 mm/s (Maximum)

Temps d'utilisation

Environ 100 minutes
(Basé sur plancher de bois général)

Temps de chargement

3 Heures

Fonctions principales

Mode turbo
Mode d'apprentissage
Détection d'obstacles
Fonction anti-branchement
Nettoyage programmeé
Erreur d'affichage
Navigation
Rechargement manuel/
automatique
Lingette microfibre (nettoyage)
Nettoyage des coins
Message vocal
Cartographie
SPOT (Spirale)

Repeat (Répéter le nettoyage)
My Space (Mon espace nettoyage)
Cell by Cell (Zone par Zone)
ZIGZAG (Nettoyage Zigzag)

Article/modéle

Base de chargement (VR621F)

Dimensions extérieures

236 mm X 181 mm X 128 mm

Spécifications

220~240 V~ 50/60 Hz

Tension/courant de

DC171V /11A

sortie
Consommation en 23 W
courant
Article Batterie
Type Batterie de polymére lon-lithium

Spécifications

DC 14.8 V / 1900 mAh

®
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NOTE SUR LES LOGICIELS OPEN SOURCE
D

Note sur les logiciels Open source

Pour obtenir le code source sous GPL, LGPL, MPL ainsi que d'autres licences open source contenues dans ce
produit, veuillez consulter le site http://opensource.lge.com.

En plus du code source, tous les termes de licence référencés, I'exclusion de garantie et les informations sur les
droits d'auteur sont disponibles pour le téléchargement.

Montage/démontage de la batterie

N R\

J N\ ) - )
Couper l'alimentation au Placer un chiffon doux sur le Utiliser un fournevis pour oter
commutateur principal, du cété sol, retirer le bac a poussiére et la vis et retirer la batterie de
arriere gauche de l'aspirateur retourner l'aspirateur robot. I'appareil.

robot.

Appuyer sur le clip du
pour remonter la batterie. connecteur pour séparer le cable
de la batterie.

/\ AVERTISSEMENT

Attention aux risques d'incendie, d'explosion, de choc électrique ou de panne.

* Ne pas les changer avec un autre type de chargeur que celui fourni a I'origine avec le chargeur.

* Ne pas endommager les batteries. Eviter qu'elles ne fombent, soient écrasées, tfrouées ou en court-
circuit.

* En aucun cas, n'essayer de les démonter. Lorsqu'elles sont endommagées ou ne fonctionnent pas
correctement, rendez-vous dans un service aprés-ventes muni des batteries.

* Ne pas les placer pres d'une source de chaleur et ne pas les jeter dans un feu ou de I'eau.
* Ne pas les placer dans un environnement humide ou mouillé lorsqu'elles sont chargées.

» Conserver hors de la portée des enfants, nourrissons ou animaux.



Mise au rebut des piles ou batteries usagées

1. Le pictogramme d'une poubelle barrée sur les piles ou batteries accompagnant votre produit indique qu'elles sont
conformes a la Directive européenne 2006/66/CE.

2. Ce symbole peut étre associé aux symboles chimiques du mercure (Hg), du cadmium (Cd) ou du plomb (Pb) si la
batterie contient plus de O,0005 % de mercure, 0,002 % de cadmium ou 0,004 % de plomb.

3. Toutes les piles et batteries doivent étre collectées séparément et transportées par les services de voirie
municipaux vers des installations spécifiques de collecte des déchets, indentifiées en conséquence par le
gouvernement ou par les autorités locales.

4. Le traitement correct de vos piles ou batteries usagées contribue protéger I'environnement et la santé des
personnes et des animaux.

5. Pour plus d'informations sur le traitement de vos piles ou batteries usagées, merci de bien vouloir vous adresser
votre mairie, au service de la voirie ou au magasin ol vous avez acheté le produit.

Mise au rebut des produits

1. Le pictogramme d'une poubelle barrée sur le produit indique que le produit est conforme a la Directive européenne
2002/96/EC.

2. Tous les déchets électriques et électroniques doivent étre collectés séparément et tfransportés par les services de
voirie municipaux vers des installations spécifiques de collecte des déchets, idenfifiées en conséquence par le
gouvernement ou par les autorités locales.

3. Le traitement correct de votre vieil appareil contribue a protéger I'environnement et la santé des personnes.

4. Pour plus d'informations sur le traitement de votre appareil en fin de vie, merci de bien vouloir vous adresser a
votre mairie, au service de la voirie ou au magasin ou vous avez acheté le produit.

SIVONVYHS
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Life's Good
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MHCTPYKUNA MO SKCIJTYATALNN

POBOT-TIbIJTECOC

[Nepen ncrnonb3oBaHWEM, 03HAKOMbTECh, MO>KasnyuicTa, ¢
Ba>kKHbIMU npaBuiiaMmn TeXHUKA 6e30nacHoOCTU K CﬂeﬂyﬁTe UM.
[Tocne 03HAKOMIIEHUS C UHCTPYKLUMEN, COXPaHUTE €€ N Aep>XXUTe
B AOCTYNHOM MeECTe.

Ce e
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OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKU HOM-BOT

MacTtep y6opku yrnos

Mocne BHeApPEHNS HOBOrO (OMPMEHHOIO KOHLENTYarnbHOro Av3anHa
Kopnyca, KOTOprVI naeanbHO NOAXOAUT ANA YNCTKW BAOJIb CTEH U YIJIOB,
paboTa poboTa-nbinecoca crana HeBepOSTHO 3PEEKTUBHOMN.

O6y4aeMoCTb
Po60T-nbinecoc MoOXeT 3anoMnHaTb YCNoBMS YOOPKM MpU MOMOLLM
dyHKumn NHTennekTyanbHas paboTa ans 6onee ahdeKTUBHON yOOPKM.

Pe>xum Typ60 y6opku

B Typ60 pe>kume poboT-nbiniecoc paboTaeT 6051ee UHTEHCUBHO U ydLle
ybvpaer.

Typ60 pe>kum BkJIOHaeTCs aBTOMAaTUYECKN HA KOBPax, YTO YBENMYMBAET
9P PEKTUBHOCTb YOOPKM HA KOBPOBbIX MOKPbITUSAX.

BbiaBU>XXHasi Hacagka ¢ Haknaakon u3a MUKpouopbI
BbiaBm>KHas Hacanka ¢ Haknagkon u3 Mukpodubps! ynpoLyaeT
nonb3oBaTensM 3ameHy Haknaakm 6e3 Heo6x0ANMOCTY NepeBopayMBaTh
YCTPOWCTBO.

Pe>xxum "Moe mecTo"

Ecnu 3apatb y4acTok y6OpKM C MOMOLLBbH ANCTAHLUMOHHOMO NybTa,
PO60T-NbINECOC 6bICTPO BbINOMHUT YEOPKY HEO6XOAMMOr0O 3arpA3HEHHOro
yyacTka.

MosTOp
Po6oT-nbinecoc 6yaeT youpaTb HENpepbIBHO, Noka He 6yaeT BbipaboTaH
3aps4 akkymynstopa.

ABTOMNOKUCK MecTa y60pKH

Ecnu cmecTnTb po60T-MbIfIecoC BO BPEMSI BbINOSIHEHUS LKA yOOPKH,
YCTPOWCTBO 6yieT aBTOMATUYECKM UCKaTb MECTO OKOHYaHMs yO6opKuy,
BEPHETCS Ha AaHHbIN y4acTOK 1 NPOLOSIKUT yOOPKY.




COLOEP>XAHUE
1

NEPE/ 9KCNNYATALMEMN

2~5  BaxHble npasuia TeXHUKN 6e30MacHOCTH
6 KomnnekTauus po6oTa-nbinecoca Hom-Bot
7~8  YcTpoiicTBo po6oTa

9 HasHaueHwve KHOMOK Ha Kopnyce nbliecoca

10 0O603Ha4eHne KHOMOK MnyfbTa
JMCTaHUMOHHOrO ynpaBfeHus

11 MHavkaTopbl cocTosiHus po6oTta Hom-Bot
12 MpoBepbTe Nepes Ha4anom paboTb!
13 Hauano akcnnyarauum

2
OKCIJTYATALUUA NbIJIECOCA

14 YcTaHoBKa 3apsHOA CTaHLmum

15 BkntoyeHune 1 BbIKNOHYEHWE NUTaHKS Mblnecoca

16  Hauano u 3aBepLueHue y6opku

17~18 Cnocobbl 3apsanKM akkymynsTopa
19~20 Pexxumbl y6opKu

21~22 [lononHuTenbHble OyHKLUMN yOOPKM
23 HacTtpoiika BpemeHu

24 Y60pka o pacrnmcanHuio

25 Y60pka ¢ Haknagkomn u3 Mukpounopsl
26 DyHKUMSA Noucka MeCTOMONOXEHUS
27~28 WHTennekTyansHas asToanarHocTmka

3
OYUCTKA U XPAHEHUE

29 OuncTka KoHTelHepa Ans nbiau
30 OumcTka punbTpoB
31 OumncTKa LWeTKu

32 OuncTka CeHCOPOB/KOHTAKTOB 3apsLHOM
cTaHuum

33 OumncTka 60KOBbIX LLETOK
34 OumileHne Haknankm u3 MUKpouopsb!

4
[OMNONHUTENLHAS UHOOPMALIMS

35~37 YcTpaHeHue HeMcrnpaBHOCTEN
38 lMNepen obpalleHneM B CEPBUCHBIN LIEHTP

5

MPUMEYAHUE

39 TexHuyeckme xapakTepucTukm

40 NpnumeyaHne no NporpamMmHOMy
06€ecneyeHnto C OTKPbITbIM UCXOAHbLIM
KOLOM

EY)IOUNI0d



BA>KHBIE NMPABUJNTA TEXHUKWU BESOMNMACHOCTHU
D

[annas VHCTPYKLMSA NOMOXET n3bexarb TpaBM UK NMOpPUK NMbiflecoca B CBA3U C HeHaane>xalmMm Ucnosb3oBaHUEM.

BHuMaHue

[Mocne o3HakomneHus ¢ I/IHCTPYKLl,I/IeI‘/'I, CoXpaHuTe ee U nep>xXnte B 4OCTYNMHOM MeCTe.

OTOT 3HaK NpeaynpexxaaeT Bac 06 UCTOYHWKAX OMAcHOCTM IGO0 06 onacHbIX
A LelicTusix. Bo u3berxaHne nosioMoK v NMOBPeXKAeHW BHUMATENIbHO U3y4unTe 3TU
VHCTPYKLWW 1 BCerpa UM crepyiTe.

A I'Ipenynpexnenue HeBbINnonHeHne faHHON MHCTPYKLMM MOXKET NPUBECTU K CEPbE3HON TPaBME I CMEPTY.

/\ BHumaHue Ecnu nonb3oBaTesb He crefyeT LaHHOMY PYKOBOACTBY, OH MOXET MOJly4uTb
TpaBMy unun MatepuasbHbIii yLiepo.
/\ Mpeaynpe>xaeHne

1. [laHHOE YCTPOICTBO He NpeaHa3Ha4YeHo Ans UCMOSb30BaHMS
nmuamu (B TOM Yncne, AETbMM) C OrPaHNYEHHbIMM
bnanyecKnMmn, CeHCOPHbLIMU UM YMCTBEHHbIMM
CMOCOBGHOCTAMMU, UK IULIAMM, HE UMEHOLLIMMMW [OCTATO4YHOrO
OnbITa ¥ 3HaHWUIA, 32 UCKITKOYEHNEM Cy4YaeB NPUCMOTPa
Mnm 06y4eHNs Takux NnL NpaBuiamM NPUMEHEHNS AaHHOMO
yCTPOICTBA NILIOM, OTBETCTBEHHbIM 3a 1X 6€30MacHOCTb.

2. [TpucmartpusanTe 3a eTbMy U He JonycKkanTe urp ¢
AAHHbIM YCTPOWUCTBOM.

3. B cnyyae noBpexxaeHnst CeTeBOro LWHypa, Bo n3bexaHve
pucka, OH AOKeH 6bITb 3aMEHEH CEPBUCHBIM areHToM
komnaHuu LG Electronics.

4. [laHHbIM YCTPOMUCTBOM Pa3peLLEHO Nonb30BaTLCA
LeTsIM B BO3pacTe OT 8 NeT 1 cTapLle, a Takxe nuuam
C OrpaHN4eHHbIMU (PU3NYECKUMU, CEHCOPHLIMU U
YMCTBEHHbIMW CMIOCOBHOCTSAMU, UK NULLAMK, HE UMEHOLLIMMM
L0CTATOYHOr0 ONbITa U 3HAHWIA, ECIIN OHW Hax0asATCS
noA NPUCMOTPOM niin 06yyeHbl npasunam 6e3onacHoro
NPMMEHEHNS LAHHOIO YCTPOMCTBA M OCO3HAKT BO3MOXKHbIE
pucku. [letam 3anpeLueHo urpaTh ¢ JaHHbIM YCTPOUCTBOM.
[leTsM 3anpeLleHo YucTuTb unm obpallatbes C LaHHbIM
yCTponCTBOM 6€3 NpmucMoTpa.

PeMOHT anekTponpu6opoB
[OJIKHbI BbIMOJHATD TONBKO
KBaNnMULMpOBaHHbIE MHXKEeHepbl
No TeXHU4YeckoMy 06Ny >KMBaHUIO.

UcnonbayiiTe TONbKO
opuruHanbHoe 3apsiiHoe
YCTPOACTBO U aKKyMynsiTop
maylme B KOMMJEKTe.

HeBbINoNHeHve JaHHoOro npasuna HapyLwenne paHHomn

MO>KET NPUBECTM K BO3ropaHuo . 7| peKOMeHAaLMn MOXXeT NPMBECTH

UnK NoBpe>XAeHuto npuéopa. K BO3ropaHuio Ui NoBpe K AeHUIo
npuéopa.




BAXXHbIE NMPABUNA TEXHUKWU BE3SOMNACHOCTH

/\ Mpeaynpe>xaeHue

He nepe>kumaiiTe WwnaHr ocTpbiMu
UAKN TAXKENbIMU NpeAMeTaMu, 3To
MO>KET NPUBECTU K ANIEKTPUHECKOMY
3aMbIKaHUIO UMM BO3rOpaHuIo.

B cryyae noBpe>xaeHus LWnaHra, ero
3ameHy ZI0JI>KeH Npon3BOANTb chvpMa-
MPOW3BOAMTENb UMW NIULIO UMEIOLLEE
aHanorMyHyto Ksanudukauuio.

He xpaHuTe nbinecoc B65maun
MCTOYHUKOB Tenna.

["opsiunin BO3oyXx MOXKET NpMBECTH
K fedopmauum, BO3ropaHuio 1
noBpeXXAeHnio npubopa.

He cunbHo neperu6aiite LWHYP.
He nonb3yiiTecb NOBpe>XXAEHHbIM,
paspe3aHHbIM WU NPOKONOTHLIM
LUHYPOM, TK.

OTO MO>KET NPMBECTM K BO3ropaHuio
U NOBPEXAeHNto Npubopa.

He npukacaiitech K BUnke
MOKPBbIMU pyKamu.

OTO MOXET NPUBECTU K
NOPa>keHMIo IEKTPUHECKIM
TOKOM.

He pacnbinsiite B651M3n unu Ha
NoBEepPXHOCTb Mblyiecoca roproyne,
nerkosocnnameHsiowuecs
BellecTBa, HafMuTKy.

OTO MOXKET NPMBECTU K BO3ropaHuio

Unu BbIXxoay npuéopa n3 cTpost

* JlerkoBocnnaMeHsoLLMECs BELLECTBa:
6€H31H, pacTBOPUTENb U T.1M.

* [M0BEPXHOCTHO-AKTUBHbIE BELLECTBA: MOIOLLVME
CPEeACTBa, CPEACTBA AN BAHHOM U T.N.

He nbiTaiiTech 3aCyHyTb PyKu, HOTU
UNM Kakve-nu6o aApyrue 4acTu Tena
B WeTKy paboTaloLlero neiiecoca.

HecobntoneHne aToro ykasanHus
MO>KET NPUBECTU K TpaBMe nnu
noBpeXXAeHnto npuéopa.

He nonbayiiTeck nbinecocom Haa
BbICOKUMM Y3KUMM MOBEPXHOCTAMM,
TakUMM KaK BEpXHSisl YacTb lWKada,
XONOAUNbHUKA, CTONA U TA.

HecobntoneHne aToro ykasanHus
MO>KET NPUBECTMN K TPaBMe Unu
NnoBpe>XAeHno Npubopa.

He ucnonbayiiTe ycTpoicTBO
Ha nony ¢ 6onee 4yem 10-Tu
rpaaycHbIM HaKiOHOM.

OHO, BO3MOXXHO, He 6yfeT
paboTaTb Kak MOJI0>KEHO.

He ucnonb3ayiite po6oT-nbinecoc,
©CJIM Ha NoJly HaxoAsATCA CBEYU
WS XpynKue npeaMeThl.

3T0 MOXKET MPUBECTM K MO>Kapy
WY MOSIOMKE U3AENSI.

Bceraa ucnonbayiiTe cneyuanbHyio
9NeKTPU4YEecKyto po3eTKy Ha 5 A
unu 6onee.

Ecnv K ofHOI anekTpuyeckoii po3eTke
NOAKIHOUEHbI 0AHOBPEMEHHO HECKOIBKO
6bITOBbIX NPUOGOPOB, OHU MOTYT
BbIpabaTbiBaTh JOCTATOYHO TENNa, YTo
MOXXET NPMBECTU K BO3ropaHuto.

Bo u36e>xxanne noBpeXxaeHuiA,
BbIHUMaWTe BUJIKY U3 PO3ETKH,

HepXacb pyKoi 3a camy BUIIKY, @ He 3a
kabenb. ByabTe 0CTOPOXKHbI, YTOObI HE
npUKacaTbCs K WTLIPIO BUNKM NanbLaMy.

HeBbINONHEHWE AaHHO
peKoMeHaaunM MOXXET NPUBECTU K
NOPa>XEHWIO IEKTPUHECKUM TOKOM.

He nosBsonsiite aetsim KataTbcs
Ha nbinecoce, He HakpbiBaiTe ero

cBepXy.

HecobntoaeHve aToro ykasaHus
MOXXET NPUBECTU K TpaBMe nnu
NnoBpe>XAeHUIo Npubopa.

HemeaneHHo BbIKNouMTe Npubop
B TOM cly4yae, ecnv nosiBUIucb
CTPaHHbIW WyM, 3anax Wiu AbiM B
nbinecoce.

OTO MOXET NPMBECTYU K
BO3ropaHnio Unm noBpe>xaeHunto
npubopa.

He ucnonbayiite nuinecoc B
KOMHaTe, rae cnsitT AeTu.

HecobntoaeHve aToro ykasaHus
MO>XXET NpMBECTU K TpaBMe nnu
noBpe>xAaeHnto npubopa.

He nosBsonsiite aetsim urpatb ¢
NblJIeCOCOM.

HecobntoaeHve aToro ykasaHus
MO>KET NPUBECTU K TPaBMe Unu
noBpeXXaeHnio npubopa.

EY)IOUNI0d



/\ BHUMAHMUE

PerynspHo ouuwaiite
NblNec60pHUK.

AnvTenbHoe xpaHeHWe nbinu

B MblfeCO0PHUKE MOXKET
CMPOBOLMPOBATL anfiepruto y
BbICOKOUYBCTBUTENbHbIX NOAei a
Tak>Xe NosiBfIEHNE HACEKOMbIX.

WcnonbayiiTe nbinecoc Tonbko
BHYTPM MOMELLEHUS.

Hecobntonexne aaHHoro npasuna
MO>KET NPUBECTU K NOBPEXKAEHNIO
npuéopa.

Mepen Hayanom y6opku
3aKkpbiBaiTe KpbILLKY
nbinec6opHMKa Ha OCHOBHOM
ycTpoicTBe.

Ecnu kpbilka He 3akpbITa, 9TO
MO>XET MPUBECTMN K TPaBMe Uin
BbIX0Zly npuéopa 13 cTpos.

HE UCTMOJIb3YNTE po6oT-
nbljsiecoc Bo3Jsie nepun, IeCTHULU U
B APYrux onacHbiX MecTax.

B npoTtvBHOM crniyyae, 3T0 MOXeET
NPUBECTU K MOJSTyYEHUIO TPaBMbl
nonb3oBaTesiemM v nosioMKe
n3penvs.

B peakux cnyyasx weTtka po6oTa-
nbiiecoca MOXXeT NoOBPeAnTb
KoBep. B Takom cnyyae
HeMeANeHHO npekpaTuTe y60pKy.

Ecmm KOBep C 04€Hb AJIMHHBbIM BOPCOM
Mnn 4eKopaTuBHbIMU KUCTOHKAMMU,
KUCTOYKN MOTYT NOBPEANTBLCA.

He nossonsiiTe KOHTaKTam
OCHOBHOrO YCTpOiCcTBa U
3apsifiHOM CTaHUMM nNpuKacaTbCs K
MeTaJlfIn4eckum npejMeTam.

HeBbINoNHeHWe AaHHOro
npeaynpe>xxaeHnst MoXxeT
NPVBECTM K BbIXOAY U3[eNVs 13
CTpOS.

He sanuBaiiTe B nbinecoc
YUCTSALLUME CpeAcTBa Unu apyrue
XKUAKOCTH.

OTO MOXKET NPMBECTYU K
noBpe>XAeHnto nbinecoca. MNpu
nonaaaHum XXUAKOCT BOBHYTPb,
BbIK/FOYMTE MbINECOC 1 06paTuTecb
B CepBWCHbIN LeHTp LG Electronics.

BAXXHbIE NMPABUJTA TEXHUKWU BESOMNMACHOCTH

He ypapsiite u He poHsiiTe
nbinecoc.

OTO MOXXET NPMBECTU K
MOBPEXXAEHNIO NN NOJIOMKE
n3fenwvs, KoTopble He
MOKPbIBAETCS rapaHTue.

He ocTaBnsiiTe nbinecoc Aonro Ha
xonope (MeHee -5 °C).

OTO MOXKET NPMBECTU K
NoBpe>XXAeHUIo Npubopa.

Y6epuTe ¢ nona sce kabenu unu
LJIMHHbBIE LHYPbI.

Kab6enb vnu WwHyp MoryT
06MOTaTbCA BOKPYT KONECUKOB
po6oTa-nbliecoca, YTo MOXeT
NPUBECTY K BbIXOAY U3AENns U3
CTPOS MM K OTCOEAVHEHWIO LLUHYpa
OT PO3ETKM.

He cTaBbTe po60T-nbifiecoc Ha
CTOJ, KOrfia OH BKJIIOY€EH.

370 MOXKET NPUBECTU K MONYYEHNO
TpaBMbl NONb30BATENEM WU
NoMoMKe U3Aenus

He nossonsiite po60Ty-nbiniecocy
npoeaxartb N0 XXUAKOCTSM,
Ne3BUAM, KaHLeNspcKUM
KHOMKaM, JIerkoBoCniaMeHsieMbiM
marepuvanam u T.A.

otn npeamMeTbl MOTYT NPUBECTU K
NnoJsiIoMKe naaenus.

He nomelaiiTe ocTpbie npeaMeTbl
B OTBEpPCTUE yNbTpa3ByKOBOIro
ceHcopa po6oTa-nbinecoca.

HeBbinonHeHve aaHHOro
npeayrnpexAeHns MoxxeT
NPVBECTY K BbIXOAY U3AENNs 13
CTpoSi.

He ucnonb3ayiiTe nbinecoc,
KOrga nblec60pPHUK MOJIHOCTbIO
3aroJsiHeH.

Hecob6ntoaeHne aToro ykasasus
MOXXET NPUBECTU K NOBPEXAEHUID
npubopa.



Ecnun non Bna>xHbli UNu Ha Hem
©CTb BNa>kHble y4acTKu, BbITPUTE
uX nepej TeM Kak MCrosb3oBaTh
po6oT-nbinecoc. He ucnonbayiite
pPO6GOT-NbIIECOC HA BNAaXKHOW
NOBEpPXHOCTH.

HeBbinonHeHne aaHHoOro
Npeaynpe>xAeHnst MoXXeT
I'IpVIBeCTI/I K BbIXO,lJ,y n3noenna n3
CTpOS.

Koraa Bbl npukpennsiete
HaKnaaky us MMKpou6pbl, He
nepekpbiBainTe CEeHCOP HUXKHEWN

'y

)

BAXXHbIE NMPABUNA TEXHUKWU BE3SOMNACHOCTH

Bo BpeMsi pa60Tbl po60T-NbINEcoc
MOXKEeT yAapuTbCs 06 HOXKKY
Kpecna, cTona unum apyrue yskue
yacTu Mmebenu.

[ns 6onee 6bICTPON U NyuLLEl
y60pKM NOCTaBbTe CTYJSIbsi CBEPXY
Ha 06e/leHHbIi CTOJI.

Mepen Ha4yanom y6opku
y6eauTechb, YTO HUXKHSASA NaHesb
HaxoAMTCS Ha BbICOTE 3 CM OT

EY)IOUNI0d

KaMephbl. nona.

Ecnn 3aKpbITb CEHCOP HW>KHEN
Kamepbl, 3TO MOXKET noMeLuaTb
nagenuio paboTtaTb JOSIKHbIM
06pasom.

Ecnu nopor Huakuid, po6oT-
NbISIECOC MOXXET ero nNpeooneTb
M nogbexaTb K caMoi BXOAHOW
nsepu.

[ins 8KOHOMUM BNEKTPOSHEprumn
BbIKJIlO4aTe KHONKy Bki/

Bbikn, ecnv AaHHbI pe>kuM He
MCrnonb3yeTesl, U BKIlOYaiTe Ans
OYMCTKM U 3apsaKu.

Tlp Mepen Hayanom Mcnofib30BaHUs:

« OnycTowmnTe NbINec6OPHUK, ECNIN OH 3aMOJTHEH.

* Y6epuTe € nona Bce Kabenu unun AfMHHbIE LUHYPbI.

« [Mepep ybopkoi yaanuTe ¢ nona BCHO BRary.

* MNepen ybopKow 3aKponTe KPbILLKY MbliecO0opHMKa.

+ Y6epuTe Xpynkne nam HeHy>KHble NpeaMeTbl N3 KOMHATbI, B KOTOPOW 6yAeT NPOXOANTb
y6opka. Hanpumep, ybepute ¢ nona Aoporve KepaMmyeckne N3nenuns n LeHHbIe BELLN.

* Y6eanTeCh, YTO akKyMynsaTOp AOCTATOYHO 3apsiXKeH W, eCin 3apsia HU3KWIA, noa3apsaanTe
ero.

+ 3akpoiTe ABepU BO BCE KOMHATbI, B KOTOPbIE Bbl HE XOTUTE, 4TOObI Monan po6oT-
nblnecoc. Bo Bpemst y6opkn po60T-MblNecoc MOXXeT NepeMecTuTbCs B APYryro KOMHATY U
npoaosKaTb YOOpPKY.

* He ncnonb3yite naHHoe udgenune B KOMHaTe, rae cnut pebeHok. Pe6eHok MoxxeT
NonyYnTb TPABMY.

+ Y6epuTe € nona nonoTeHua, NonoTeHua ANna HOr 1 Bce Apyrue n3aenns n3 TOHKOW TKaHu,
Tak Kak OHM MOTyT NonacTb B LLETKY.

+ Y6opka 6yfeT NpoxXoAnTb C 3aTPYAHEHUSIMU Ha KOBPAaxX C KUCTOYKAMM U HA MOKPbITUSX
TONLWMHOK 6onbLue 20 MM. Bonee noaxoasaLmMM 661510 6bl BbIPOBHUTL UX NEpPeS,
NCMNONb30BaHNEM U34enus.

« [Mo>xanylicTa, 3akpoiTe Bce 6ankoHHble ABepu. Kofeca MOryT 3aK/IMHUTbL BO BPEMS
y6opKu.

®



KOMMNEKTALUA POBOTA-INbINECOCA HOM-BOT

Po6oT-nblnecoc

I'Iyn bT ANCTAHLUMOHHOIO yrnpaBnieHus

» BO3MOXXHO HECOOTBETCTBME C KAPTUHKOM.
a A\
@Le
: \
\
ASPIRATEUR ROBOT
MHCTpymMeHT ans unbTp NblecbopHMKa KpaTKoe PYKOBOACTBO  MHCTPYKLMS MO
OYUCTKM (onums) rnosb3oBaTens aKcnnyartauum
CeHcopel _—
OuncTtka
dunbTpa
Yuctawas wetka Hacagka n3 mmkpodunbpsl Mwukpodmbpa (2 wT.)
(Ha kpbiwke nbinecb6opHmKa) (onums) (onuwms)
P
[Be 6atapeun ansa nynbTa Hacapgka 13 Mmkpodmnopbl KOBEp LueTKa
OVCTaHLUMOHHOIO ynpasieHns (omums) (onums)
asmep AAA
(pasmep AAA) )

C«_S



YCTPOMUCTBO POBOTA - Po6oT-nbinecoc

Bua ceepxy

[aTunk BepxHel kamepbl

KpbILLKA KOHTeHepa Afsi nbiin

3KpaH M KHOMKa ynpaBneHus

KHonka KpbILLKK Mblnec6opHuKa

Bua cnepeau

YyNbTPa3BYKOBbIE CEHCOPbI

OKHO paTumka 06Hapy><eHus NpenaTCTBuUIA
CeHcopbl 06Hapy><eHnsa 3apsiaHom
CTaHUuUM 1 CeHCOopbI Npuema curHana
nynbTa ANCTAHUMOHHOIO yrpasfieHns

BbikntouaTenb nuTaHus

BEHTUNALUMOHHOE OTBEpPCTHE

CeHCop nepenana BbICOTbI

6okoBas LeTKa

KOHTaKTb! And noa3apsanku
OCHOBHas LWeTKa

KOJ1ECUKU

AKKyMynsTop

CEHCOP HU>XKHEW Kamepsbl

P> B 3aBUCUMOCTHU OT KOMMJeKTaLum BOSMOXXHO HECOOTBETCTBUE C Kap'rm-u(oﬁ.

EY)IOUNI0d



YCTPOWUCTBO POBOTA - 3APSAHAS CTAHLMA / NMbINECEOPHUK

3apsigHasi cTaHUus

[ep>xkaTens nynbTa AMCTaHUMOHHOIO
yrnpaeneHus

KOHTaKTbl 3apsiiHOr0 yCTpoiicTBa

KoHTeiiHep Ans nbinv
pyuka KoHTeHepa |||~

Yuctawas wetka

KpbILUKA KOHTeHepa

3arnyLika Tpy6b! ‘ 3 ey ..
BCAChIBaHMS = : ;.—\- NOPOOHOBBbIi
INT oo s S dump
KHOMKa OTKPbITHSA ) il el
KOHTeiiHepa G i I N

3
.
-
0y
0y .
.
.
.,
L)

Kpblwka punbtpa ————%,

P> B 3aBMCUMOCTHU OT KOMMJeKTauum BOSMOXXHO HECOOTBETCTBUE C KAPTUHKOM.



HASHAYEHUE KHOMOK HA KOPMYCE MNbIJIECOCA

TURBO

START/STOP

MODE

HOME

BJIOKUPOBKA
KHOMOK
Bkn./oTkn.

* [pn Ha>kaTnm 31O KHONKK BKNtoYaeTcs ‘Typbo Pe>knum’ ¢ ronocosbiMu
NnoACKasKamu.
* [pn Ha>kaTum 370N KHOMNKK B ‘Typbo Pexxume’ oH OTKNoYaeTcs.

* Micnonb3yeTcs Ans BKAKOYEHUS NUTaHWSA, 3anycka Unm OCTaHOBKM YOOPKM.

» Ecnun HaXkaTb 9Ty KHOMKY, KOrAa nuTaHne BKIKOYEHO, 3anyCTUTCS NpoLecc
yb0opKMy.

» Ecnn Bo Bpems y6opku KHoMka 4yem-nmbo 6yaet npuxxkara, ybopka
OCTaHOBUTCH.

» Ecnun HaXkaTb 9Ty KHOMKY M yAep>KMBaTh B TEYEHME 2 CeK., Koraa nuraHve
BKJTHOYEHO, NMUTAHNE OTKITHUNTCS.

» Ecnun HaXkaTb 9Ty KHOMKY B pe>kume 'MHTennekTyansHon aBToanarHoCTuKu',
3TO OCTAHOBUT MPOLIECC aBTOAMArHOCTUKMN.

» icnonb3yeTcs Ans n3amMeHeHnsi HacTPoeEK pe>knma 'Ybopka'.

» Ecnun ycTpoOnCcTBO HaxoanTcst B 3apsiiHOM cTaHuuv, nporpammsl 'TlATHO' 1 'Moe
MECTO' HEJOCTYMHbI.

* Pe>xum 'Moe npocTpaHCcTBO' MOXKET ObITh BbIGPAH TOIbKO Yepes3 ANCTaHUMOHHOe
ynpasfieHne (M pob0T-NbINECOC HE AOMKEH NPY STOM 3aps>KaTbCs).

* Vcnonb3ayeTes Ans noasapsiaki po6oTa-nbiiecoca NnocpeicTBOM NepeMeLLeHst
€ro Ha 3apsiAHYto CTaHUMIO.

+ Ecniv y6opka 3aBepLueHa uiv npu HU3KOM 3apsifie akkymynsitopa, Po6oT-
MbISIECOC CAMOCTOSITESIbHO MEPEMECTUTCS K 3apsiHON CTaHLMK AJ1si NOA3apsiaKM
aKKyMynsiTopa.

» Ecnn ogHOBpeMeHHO HaxkaTb 1 3 CekyHAbl yAep>KnBaTb KHONKN “Typ60o'
'Pe>xnm’, 3T0 BKIIOYAET MW OTKIOYaEeT (PYHKLUMIO BNOKMPOBKM KHOMOK.

» Ecnu doyHKkums 'BrnokmpoBka KHOMOK' BKJTKOYEHA, HAYHET MUraTbh 3HA40K
BnokunpoBka KHOMOK 1 6yAET ChbILEH rOI0COBOM OTBET "BnoKMpoBKa KHOMKM
BKtOYeHa".

®
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OBO3HAYEHME KHOMOK NY/NbTA AUCTAHLUMOHHOMO YNPABNEHUA

Home
/ VcnonbayeTcs ans noasapsaku
e poboTa-nbinecoca nocpeacTBOM
‘ HanpasfeHns ero K 3apsiAHON CTaHUmN.
(p17)
Turbo

o ———>—=—— Stop/OK

Ha>kaTne KHomkum npuBenetT K
OCTaHOBKe paboTbl Nblfiecoca
nnm oOTMeHUTNpenyCcTaHoBJIEHHOE
pacnvcaHve nnm spemMs yopku.

MCI'IOJ'IbSyeTCﬂ ANs BKNKOYEHNA N

',LOTKmOHeHMﬂ pe>xuma 'bes 3Byka'. (p11)
Diagnosis

Mcnonb3yeTbes Ans 3anycka
dyHKummn Smart Diagnosis.
Pa6oTaeT TONbKO KOrAa PoboT-
nbliecoc noasapsi>kaetcs (p27)

Start
Mocne HaXxaTus KHOMKKN Ha4MHaeTes
npouecc y6opku. (p16)
ll)IIIode _' ‘o—Turbo
3MEHNTb PEXMM YOOPKM. "
(p19) crnonb3yeTcs Ans BKJI'IPO‘—IeHlI/Iﬂ "
OTKNHOYeHNs pe>xkuma 'Typ6o'. (p22)
KHonka Bbl6opa HanpaenieHuss ——— ‘g
OTa KHomnka BKNto4aeT
PyuHoe ynpasnenve n
BbIGOP y4acTka B pexxvme
'Moe mecTo' .
Repeat
OTa KHoMKa no3BonseT \fepeat My Space
BKIHOYATb M BbIKJOYATb o———My Space
pexxum 'TlosTop yoopku' VicnonbayeTcs ans nepesoaa
(p22) i (Schedule(()ancel:asec) Mute po6oTa-nbinecoca B pexum 'Moe
Schedule ) C o ’ MecTo'. (p20)
Mcnonb3yeTcs ans Havana ; ._¥593 3Byka
y60pKM MO PacnnCaHuIo. Clodk Diagi
HaxxmuTe 1 3 cek. yaepxxvsaniTe Ce )
KHOMKY L5t OTMEHbI Y6OPKM Mo
pacnucaxuio.
% OnNuMn yCTaHOBKN/OTMEHbI
pacnucaHus LOCTYMHbI
TOMbKO B pexxume '3apsagka’.
(p24)
Clock
Mcnonb3yroTcs ans
YCTaHOBKM TEKYLLETO
BpeMeHK, 0Tobparkaemoro
Ha poboTe-nbinecoce. (p23)

Tlp * B nynbTe auctaHumnoHHoro ynpasnenus HE npenycmotpera dyHkums BKI1. nutanus.
« Ecnun yctpoictso OTKIT. MNMynbT ANCTAHUMOHHOIO ynpasneHns He paboTaeT.
+ Y106k BKJ1./OTKI1. MuTtaHue, ncnonbayite kHonky 'START/STOP' B BepxHeii 4acTu
po6oTa-nblnecoca.

* [Nocne ocTtaHoBKKM poboTa-nblfiecoca UCrnonb3yinTe KHOMKy 'Beibop pexxnma', 'Moe mecTo
nnmn 'YctaHoBka BpeMeHu' .




UHAUKATOPBLI COCTOAHUA POBOTA HOM-BOT

3Ha4yok OTKI. 3ByKa
OTOT 3HA40K
nokaseiBaeT BKJI.
unu OTKIJT. 3ByK.
3HauoK aKKymynstopa
OTOT 3HA4OK MOKA3bIBAET
0CTaBLUMIACS YPOBEHbL

[NokasbiBaeT akTeMposaHa ! 3apsaa akkymynsTopa, OH

nnv HeT 'Brokvposka KHomok' \ MUraeT ecin akkymynsaTop

3 \ HY>KHO NOA3apSaNTS.
Ha4yoK

pacnucaHus AN % % /] ] AM/PM 3Ha4ok

iR Sttt - = el N YkasblBaeT Bpems o

MokasbiBaeT 1 MOMYAHS WM NOCAE NONYAHS.
COCTOSIHUE !

HaCTPOKM . 3Ha4ok Typ6o
1
1
\

]

DN D

: L 4 L __J a a " 1 o———
Pacnucanune/ @ ' . ' . ' - . ' . ':. P Mu OH nokasbiBaeT BKJ1,
Ka>kabli oeHb. " am "am any "an ,"\ H €CJIM aKTMBMpPOBaH

T e A A ANt ST T AT exxum Typ6o.

MosTopHas y6opka — N9 4) 'S‘ f'} p yp
OTo6paxaeTcs, eciu 1 Ly g:aa:s:gﬁg;g:;:::“
YCTPOCTBO HaxoamTcs B / / \ 3TOT 3HAYOK

pexxume 'TloBTop YO6OpKK'. —— 0TOBpaXKaeTCs N

Y6opka 3ursarom POBOT-MbINECOC HAXOANTCS
OTOT 3HA4OK 0TOOpakaeTcs Ans B pexxuMe 'Bo3par Ha
yKasaHus Toro, 4to poboT-nbinecoc CTaHLMIO NOA3APSAKN'.
paboTaeT B pexxume y60opKu 3uraaroM. Pe>xum "Moe MecTo"

Pe>kuM KneTka 3a KJIeTKo#M OtoGpaxkaeTcs,
OTOT 3Ha4oK oTo6parkaeTcs Koré.ua yCTPOMCTBO
[Nsi yKasaHusi Toro, 4To po6oT- f\)lla 0TaeT B PEXNME
nblfiecoc paboTaeT B pexxume 0o€e MecCTo.

y60pKM KneTKa 3a KNEeTKOW. Pe>xxum MaTHo
OTOT 3HAYoOK
nosiBRsieTcs, Koraa

OKkpaH yacos pPO6OT-MbINIECOC
MokasbiBaeT TekyLlee HauMHaeT npouecc
3anfiaHMpoBaHHOE BPEMS. yb0opKMy.

Tlp « [Nocne Bblbopa pexxum 'Ybopka' (3uraar unm knetka 3a KneTkoi) 6yaeT NpoLoSKeH, fjaxe
ecnn OTKJI. nuTaHwe.
* 4YT06bI OTMEHUTL YOOPKY MO PACMUCAHUIO, HAXXKMUTE 1 3 CeK. yAep>XnBanTe KHOMKY
'PacnmcaHune’ Ha nynbTe AUCTaHUMOHHOIO YrpasieHus.

EY)IOUNI0d



NMPOBEPLTE NEPEQ HAYAJIOM PABOTHI
D

lNMepea Ha4yanom paboTbl NpoBepbTe

+ He octaBnsiiTe paboTaroLmii NbiNecoc B NOMeELLEHUN C AeTbMU 6€3 NMPUCMOTPA, 3TO MOXKET BbITb
onacHo.

+ Y6epuTe BCE HEHY>KHbIE WU XPYNKME NPeaMEeTbl U3 NMOMELLEHMS, B KOTOPOM MiaHnpyeTcs ybopka.
0O6s3aTensLHO ybepuTe ¢ nona JOPOorocTosimne Kepammuyeckne N3Lenus 1 UeHHbIe BeLUW.

* [Nepen y60opKon 3aKpoiiTe KPbILLKY MblnecOopHMKa.

* Y6epuTe c nona snary.

+ Y6epuTe ¢ nona npeaMeTbl, KOTOPblE MOryT MOMACTb B LWETKY MbISIECcoca, Takne Kak LUHYpbl, Kabenu,
nonoTeHua, HOCKM.

+ [poBepbTe ypOBEHD 3apsAa Nbifecoca : eCiv OH HeAOCTaTOYEH, 3apsANTeE NblIecoc.

« [poBepbTE NbINECOOPHMK : ECIIM OH 3aMOJSIHEH, OYUCTUTE ErO.

+ Ecnv Bbl xoTuTe, 4T06bI p060T HOm-Bot coBepLumnn y6opKy B onNpefeneHHOM NMOMELLEHMM, 3aKpoTe
BCe OCTallbHble ABEPU, TaK KaK OH MOXKET NepeMeLLaThcs U3 KOMHaTbl B KOMHATY BO BpeEMS paboThbl.

+ Ecnu ycTaHoBneHa Haknagka ns MMkpodubpbl, po60T-NbIfIECOC HE CMOXKET NepeMeLLaTbcst Yepes
NMoporu BbICOTOM 5MM U BblLLE.
Ecnu Bbl He NnaHunpyeTe Mcnonb3oBaTh ANs yOOPKM Haknaaky U3 MUKpohubpsbl, ybepute Haknaaky
nepen UCnonb30BaHneM poboTa-nbinecoca.

° yéopKa 6y,ueT NnpoxXoAuTb C 3aTPyAHEHUAMUN HA KOBPAX C KUCTOYKAMU UM HA NOKPbITUAX TOSLUNHOM 6onblLue
20 mMm. Bo3aMo>kHO, 6yAeT nydlle yopaTb UX Nepej Ucrnofib30BaHNeM U3aenusi.

+ [No>kanyicTa, 3akpoiiTe Bce 6ankoHHble ABepwn. Koneca MoryT 3aKnnHUTL BO BPeMSt YOOPKMU.

BcTtaBbTe 6aTapeiiku B NyNbT AUCTAHLMOHHOIO yrnpaBrieHUs

1. HaXkKMunTe Kproyok Ha 06paTHOM CTOPOHE NyJibTa M OTKPONTE KPbILLKY.
2. Cobntopas nonsipHoCThb (+) U (-) paamecTuTe ABe 6aTapeiku AAA B nynbTe.
3. MNN0THO 3aKpoKiTe 3a4HIO KPbILLKY.

Bo BpeMsi nonb3oBaHUs NyfbTOM AUCTAHLUMOHHOIO yrnpaBeHus

* Ha>knmainTe ToNbKo 0HY KHOMKY OHOBPEMEHHO.

* He poHsiiiTe 1 He yaapsiiTe nynbT AMCTAHLUMOHHOMO yNpaBieHus.

+ XpaHuTe nynbT nofanbliue OT YCTPOWCTB U3MydaroLmX >Kap, ropsaynii nap Uimn OroHb.

+ OnyopecUeHTHbIe NTamrbl MOTyT BHOCUTbL MOMEXM B paboTy nysfibTa ynpasiieHns, cTapanTech fep>XaTb
ero nojasblue OT Takux namr.

+ Ecnu nbinecoc HaxoamTes OT nyfbTa fasblue, Yem 3 MeTpa, BO3MOXKHO HeynaBfiMBaHne curHana,
cTapanTech 4TOObI MbIECOC HAXOAUICS B 30HE yNpaBlieHus.

®



HAYAJ1IO SKCMNNIYATALUU

YcTtaHoBUTe 3apsiiHyio cTaHuuio (cTp. 14)

Mocne ycTaHOBKM 3apsiiHOM CTaHLUMK, BCTaBbTe
LUTENCENbHYHO BUNKY B PO3ETKY, 4TOObl pO60T
Hom-Bot mor Bo3Bpalyartsca Ha aBTOMaTUYECKYH
noA3apsaKy.

Bkrntounute nuTaHue nbinecoca (cTp. 15)

BkiounTe KHOMKY NUTaHUs, KOTopas HaxoAuTCS

Ha BHYTpPeHHel cTopoHe nbinecoca Ha ON,

3aTeM HaxkmuTe kHonky START/STOP Ha

BHeLLHEel CTOPOHE Mblfiecoca.

% ECnun nuTaHune nbinecoca He BKIIK0YaeTCs , CM.
ctp 15.

MpoBepbTe NblNeC60PHUK.

Mepen HauyanomM ybopku NpoBEPLTE COCTOSHUE
NbINecOOPHMKA M 3aKPONTE KPbILLKY MblecO0pHUKa Ha
OCHOBHOM YCTPOWCTBE.

Ha4yHuTte y60pky (cTp. 16)

Korpa nutaHue nbinecoca BKITHOYEHO, HAXKMNUTE eLle
pa3s kHorky START/STOP. lNocne Toro, kak Npo3By4nT
3BYKOBOW CUrHaJl, NMbIsIECOC HAYHET YOOPKY.

ABTOMaTHyeckas noasapsiaka (cTp. 17~18)

Po6oT-nbinecoc Hom-Bot cam onpepensieT yposeHb
3apsapa 6aTtapeu, 1, ecniv OH HeJOCTaTO4eH, MbI1ecoc
aBTOMaTU4eCKy BO3BpaLLaeTCsi K CTaHLUum Ha
noasapsaky. [ns nonHown 3apsakv 6atapen TpebyeTcs
npvmMepHo 3 vaca.

Ucnonb3oBaHue pe>xmuma y60pKku u
AonosnHuTenbHble PYHKUUU. (CTp. 19~25)

2 686 86

< BHuMmaHue >

Mcnonb3yinTe KHOMKM Ha po60Te-Mnblecoce u nynbT
JOMCTaHUMOHHOIO YNpasreHns, 4ToObl UCNOMb30BaThb
Ka>K bl MeTo[, Y6OPKM 1 (OYHKLMM NOAAEPIKKMN.

MeToabl ybopku BkoYatoT: 3uraar, Knetka 3a KneTkoi,
MsaTHO, Y60pKa Moero mecta, 1 MNMoBTop; dyHKLUMK
NOALEPXKKM BKITOYAOT PyyHyto yoopky, Y60pKy rno
pacnuncaHunio 1 Y6opKy ¢ Hakniankon u3 Mmkpounopsi.

Ecnu po6oT-nbinecoc pabotaeT ¢ OTKPbITOW KPbILLUKOW MblIeCOOPHUKA, 3TO MOXKET
NpPUBECTU K TPaBMe UJIM Cepbe3HOMY NMOBPEXXAEHUIO U3fenus.

®
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YCTAHOBKA 3APAHON CTAHLMN

YcTaHOBKa 3apsifiHO CTaHLUUK

1. YcTaHoBMTE 3apsaHYH0 CTaHUMIO BMJIOTHYHO K CTEHE HA POBHOM
NpoCTpaHCTBe.
He ponmkHO 6bITh HUKaKMX NPENSATCTBUIA HA paccTosHWUM 1
MeTpa cnesa/cnpasa u 2 MeTpa criepen.

7 7
/
/
/
/
/
/
/
/
Z 7

O X

2. BOTKHWTE LWHYP 3apsiiHOM CTaHLUUM B PO3ETKY.

LLIHyp nuTaHus fgon>keH 6bITb 3aKpenieH BAOSb 3a4HEN
CTEHKM, YTOObI HE MPENSATCTBOBATbL AOCTYNy Mblfiecoca K
3apsiAHON CTaHUmW.

KPHOYKM hrKcaLmm LHypa

3. YcTaHoBUTE 3apsiiHYr0 CTaHLUMIO Y CTEHbI TaKUM 06pa3omM,
4TOObI OHA He ABuranacs.
BkiounTe KHOMKY NUTaHUs 3apsiHOro yCTPoMCTBa
(domaluHas ctaHums).

Z

7
7
7
7
7

R

4. Koraa He Ucnonb3yeTcs MynbT AUCTAHLMOHHOIO yrpaBrieHus,
XpaHuTe ero Ha creuuasnbHOM AepykaTerie Ha 3apsiaHOM
cTaHuum.

Tlp + Bo Bpemsi ucnonb3oBaHus noiaiecoca, 3apsaHas CTaHums AOMmMKHA 6biTb NOAKHOYEHA K
ceTn, 4Tobbl po60T Hom-Bot MOr BEPHYTLCS ANS aBTOMAaTUYECKOW MOA3APALKM.

< BHumaHue > He ucnonb3ayiiTe ycTpOWCTBO, €C/U NOBPEXXAEH LUHYp Unu Bunka. Bo nabe>kanue
OMacHOCTM LUHYP AOJIKEH GbiTb 3aMEeHEeH TOJIbKO CepBUCHbIM LLleHTpoM LG
Electronics unu ynonHoMo4YeHHbIMUK cneuManucTaMu.



BKJTIOYEHUE U BbIKNIOYEHUE NMUTAHUA NbIJIECOCA
e

BkuiroueHue nuTaHuA nbiyiecoca

[MocMoTpuTE Ha BbIKNKOYATESNb MUTAHUSA, KOTOPbIA HAXOAUTCS
Ha 3a[lHei NeBoW YacTu ycTpoicTea. Ecnm oH B Nono>xxeHnm
OTKI/1., nepeBenuTe ero B nono>kexHve BKJI.

% [1py BKITKOYEHUN MUTAHNSA HE HAXKUMAATE KHOMKY,
Pacnosio>KEeHHYH0 B BEPXHel YacTu poboTa-nbinecoca. MoxeT
BO3HMKHYTb 3aAep>kka cpabaTtbiBaHWs KHOMKMK.

% OTKNtOYanTe nuTaHne, ecny poboT-NbinNecoc He byaeT
MCMNONb30BaTLCA B TEYEHNE ANUTENBHOrO Nepnoaa BPEMEHN,
4YTOObI 3ALUMTUTL aKKYMYNSITOP.

BhikjiloueHuMe nuTaHus nbinecoca

Mpun OTKIJ1. MuTaHum poboTa-nbinecoca, HaKMUTE KHOMKY
'START/STOP' n yaep>xmBaiiTe ee B Te4eHne 1 cek., noka He
yCrbILLNTE 3BYK 3BOHKA. [MpumepHo yepes 10 cekyH nuTaHve
BKJIKOYMTCS 1 Bbl YCIbILUNTE MENOAMIO.

% Ecnv B TeveHne 10 MMHYT pob0oT-nblfiecoc He 6yaeTt
LBUraTbCsl N akkyMynsaTop 6yAeT NOSIHOCTLIO PaspsiKeH,
nutaHve asTomatmyeckn OTKIT.

OTKJII0OYEeHUEe NUTaHUA

Ha>kmuTe v B TeueHune 2 CekyHA yaep>KnBaniTe KHOMKY
START/STOP, noka po60T-nbinecoc He Bkro4uMTes. Korga
nuTaHne OTKIKYaEeTCs 3BYUYNT MENoams.

Tlp + Ecnu nuTtaHue He BKNtOYaeTCs, BbINOIHUTE CredytoLlee.
- BkntounTe BbiKNtOYaTENb Y NOJOXKANTE 3 CEKYHbI.
- Haxxmute kHonky ‘START/STOP’, koraa BKIIHOYEHO nNuTaHue.
- Ecnu nuTtanue He BKOYEHO MW Ha 9KpaHe HUYero He 0To6pa>kaeTcsl, HO CliblLeH
TOJIbKO 3BYK “3BOHOK” MOMECTUTE PO6OT-MbINECOC B 3aPSAHYIO CTAHLMIO.

~
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HAYAJ10 U SABEPLLUEHUE YBOPKH

C nomoLbio KHOMOK Ha Koprnyce nNbinecoca

BknounTe nuTaHue nbinecoca, 3ateM HaKMUTE KHOMKY
‘START/STOP’ gns Hayana paboThbl. [locne Toro, Kak Npo3ByynT
3BYKOBOW CUrHan, ybopka HauHeTCs.

Ecnu Bbl xoTuTe npepsaTh UMK yOOPKK, CHOBA HA>KMUTE KHOMKY
‘START/STOP".

% Ecnv HaxxaTb kHonky ‘START/STOP’ B TO Bpems, Korga nutaHve
po6oTa-nbifiecoca OTKNKYEHO, MUTaHne BKIYMTCS. Haxkmute
KHonky ‘START/STOP’ ewe pas ans Havana y6opku.

C nomowybio NynbTa ynpasiieHUs

[Mocne BKNOYEHMS KHOMKK NUTaHKA Ha Kopnyce Mblnecoca,
Ha>xMuTe KHoMKy ‘Start’ Ha nynbTe ynpasneHus. [ocne Toro, Kak
NPO3BYYUT 3BYKOBOW CUrHar, ybopka Ha4yHeTCs.

Ecnu Bbl xoTuTe npepBaTth UMK yOOPKK, CHOBA HAXXMUTE KHOMKY

‘Stop/OK’ .

% Po60T-NbINIECOC HE MOXKET BKIHOUATLCA 13 XKAyLlero pexxuma
npv NOMOLLM NyJibTa AUCTAHUMOHHOIO ynpaBfieHus, koraa
nuTaHve poboTa Mbifiecoca OTKIYeHO. Ecnn nuTaHne
OTKNHOYEHO, HaxxmMuTe KHomnky ‘START/STOP’ Ha BepxHel
CTOpOHE poboTa-nbifiecoca, YTobbl BKIKUYNTL NUTAHKE U
MCMNoJb30BaTh ANCTAHUMOHHOE ynpaBfeHune.

Repeat
~\

% Bo BpeMsi 060pKM MOryT BO3HUKATb CTONIKHOBEHMS, KOrjd CEHCOP HE MOXKET pacno3HaTb NpeameThl
n3-3a ux cpopmbl. (TOHKaa HOXKKa CTyna unu ctona, yron mebenu). Korga ato cnyyaeTcsl, BHyTPEHHWIA
CceHcop o6Hapy>keHus yaapa 6yaeT usberatb NPENATCTBUI NPU NOMOLLM ABU>KEHUS Ha3al.

% Ecnu Bbl Ha4MHaeTe ybopKy C yvacTka, KOTOpbI/ pacnonaraeTcst 4aneko oT 3apsAHON CTaHumu,
nocTaBbTe MbIIECOC HA POBHYHO MOCKYI0 MOBEPXHOCTb,4TOObLI n36e>aTh c605 B paboTe ceHcopa
onpepneneHns NpenaTcTBuii. PekomeHnayeTcs, HauMHas ybopKy, CTaBUTb MbINIECOC B MECTO, M€ HET
NpensaTCTBUIA (Kak, HaNpUMep, 3aHaBECKM UIN CTEHbI) HA PACCTOSHMU Kak MUHUMYM 30 CM BOKpPYT.

Tlp [ns [OCTV>KEeHUst Hamny4Lnx pesynbTaTos:

* [Nepen ybopKon, pac4mMcTuTe NOBEPXHOCTb OT NPEAMETOB, KOTOPbIE MOMYT NONacTb B
LLeTKy nblnecoca.

+ Ecnm ybopka HaunHaeTcs, Korga poboT-MbiIecoC HAX0ANTCA B 3apsAHON CTaHumu,
YCTPOMCTBO MOXXET CTPEMUTENBHO BEPHYTLCS B 3aPSAHYHO CTAHLUMIO, Tak Kak curHan
3apsifHONM CTaHLUUM TOYHO CHUTAH.

+ Ecnun yctaHoBneHa TkaHeBas Hacapaka, 4Tobbl 3be>kaTb MOBTOPHOr0 3arpsi3HEHNS
rPA3HONM TKaHbIO, YCTPOWCTBO HE AOJIKHO NepemeLLaTbCs Yepesd ABEpPHON NMopor BbICOTOM
5MM ¥ BbiLLe.



CMNMOCOBbI 3APAOKU AKKYMYJIATOPA

ABTOMaTM4yecKkas 3apsiaka

Ecnv Bo BpeMsi yG6opku ypoBeEHb 3apsiia akkyMynsiTopa CTaHOBUTCS
HU3KMM, MbIIECOC aBTOMATUYECKM BO3BPALLAETCS B 3apsiAHYHO
CTaHUMO Ha NoA3apsaKY.

% Ecnu B TeyeHne 10 MMHYT po60T-MbIIecoC He 6yAeT ABUraTbCst
N akkymynaTop 6yAeT NONHOCTbHO Pa3psi>XeH, NMTaHne
aBToMaTudeckm OTKIJI.

% He OTKIJ1. BolknioyaTenb NUTaHUs, Tak Kak akkyMynsTop He 6yaeT
nopsapsikeH. Ecnu ycTpoiicTBO HAX0AMTCS Ha NOA3apPAAKE C OTKIIOYEHHbIM
BblKJIlO4aTeNeM NUTaHUsl, NosBUTCS coobLyeHne 06 owmbke "BbiknioyaTtenb Ha
o6paTHO# cTopoHe po6oTa-nbliecoca oTKoYeH. Moxanyiicta, BKNOYUTE BbiKOYaTenb."

% B cnyyae ecnv yCTpOCTBO BO3BpaLLaeTCs B 3apsAHYH0 CTaHLUMIO M3-3a HU3KOro 3apsiia akkyMynsTopa,
nocre noasapsky ybopka HauHeTCS B MecTe, 6nv>kaiiLllem K y4acTky, rae npoBoaunack yéopka
nepep atmm. (Ctpanuua 18)

x Ecnv po60oT-MbINecoc He MOXKET COCTLIKOBATLCA C 3apsiHOM CTaHUMEN € NepBOoi NOMbITKK, OH 6yaeT
MbITATbCA CHOBA, NOKA Y HEr0 3TO HE MONyYNTCS.

% Ecnv pob0oT-nbiniecoc 3aBepLuns yOopKy BCEX yHaCTKOB, KOTOPbIE OH CMOT y6paTh, OH BEPHETCH B
3apSAHYI0 CTaHUMIO faXke Npu HU3KOM 3apsifie akkymynaTtopa.

Py4dHas 3apsigka

MepByto 3apsiaKy, a Tak>Ke NoAa3apsiaky BO BpeMsi y6opku Bbl MOXKeTe COBEPLUNTL BPYUHYHO.

Cnoco6 1. lNMpucoenmHnTe poboT-NbINECoC K 3apsAHON
CTaHL1K C BbipaBHMBAHWEM M0 NepeaHen
CTOPOHEe 3apsHoM cTaHumn. [Mpo3ByunT
Menoansi BMECTE C ayANOCO06LLEHVEM O
Havane 3apsaku.

% Ecnu Bbl CnbILIUTE noeTopsioLleecs
rosiocoBoe coobLieHue "BobiknioyaTesnb
Ha o6paTHO# CTOPOHe pob6oTa-nbisiecoca
oTkitoueH. Moxkanyiicta, BKnounTe
BbiKJll0MaTenb.", NpoBepbTe, YTOObI 6bisl
BKJIIOYEH BblKJIl04aTe b MUTaHUS.

Cnoco6 2. Ecnn HaxxaTb kHonky BO3BPATA B
NCXOOHOE NOJIOXXEHWE Ha nynbTe
OMCTaHLUMOHHOIO YNpasneHns nnm Ha
po6oTe-nblfiecoce, NPOLECC 3apsiaku
HayHeTCs C aBTOMaTUYECKOW Noaayn 3syka
noucka u Bo3spaltleHuns poboTa-neinecoca
B 3apAAHYHO CTaHUMIO.

% Ecnu po60T-nbinecoc He Ha4YMHaeT y6opKy U3 3apsiiHOro yCcTpoicTBa UiKn ecnu po6oT-nbiiecoc
3apsi>kaeTcsi BPyYHYIO Mocsie HaXkaTus KHOMKK 3apsiiku, MOXKeT NMOHaAo06MTLCS HEMHOro 6onbLue
BPEeMeHHU, YTO6bl Hai TN 3apsiAHYI0 CTaHLUMIO.

% Ecnv nbinecoc HaxoauTCst HAa paccTosiHuM 10 CM HaNPOTWB 3apsiAHOM CTaHUMKU NPU BKITFOYEHHOM
NUTaHWK, OH aBTOMATMYECKN BEPHETCS K CTaHUMKU Ha NoA3apsiaKy.

Tlp Mp1MKTE BO BHUMaHWe criefytoLlume npeaocTepeskeHus:

+ [pn nonagaHvm NOCTOPOHHMX NPEeAMETOB B 3apsAHY CTaHUMIO, BO3MOXXHbI C60M BO
Bpems noasapsiakun.lpensapuTenbHO BbIKIHOUYUB U3 CETU NUTAHWUSA BUIIKY, PErYNSPHO
NpoTUpanTe CyXon TPAMNKOW KOHTaKTbl CTaHUMW.

+ Bo n3be>xxaHve nopa>keHunsi aNeKTpMYeckKMM TOKOM, He NMpuKacanTech K KOHTakTam
3apsiiHOro YCTPOMCTBA MeTannyeckuMm npeameTamu.

* He nbiTanTecb pa3bupartb UN PEMOHTUPOBATL 3apPsSAHOE YCTPOCTBO, 9TO MOXKET
NPUBECTM K NMOPa>KEHWIO 3NEKTPUYECKUM TOKOM.

* He pasmeluainTe cTaHUMIO 1K ee BUIKY BONN3M HarpesaTesbHbIX NPMoopos. @
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CMNMOCOBbI 3APAOKU AKKYMVYJIATOPA
D

OnpepeneHue ypoBHs 3apsina 6atapeu

YpoBeHb 3apsiaa akkyMynsiTopa 0To6pa’kaeTcsi Ha OKpaHe COCTOSIHWS CReayoLLMM 06pa3oMm.

+ Bo Bpemsi noasapsiaku namna ypoBHs 3apsiia akkyMyisiTopa Muraer.

« Mocne okoH4YaHUst NOA3apsSiAKM 0TOOPA>KATCS TOJbKO 3HAYKKM 'AKKYMynATop' v 'Pexxum y6opku' ans
3KOHOMWM 3HEPI M.

« Ecnu Heob6xoMMa noasapsika, MuraeT ToNbKO NepBOE AefieHne TlaMribl YPOBHS 3apsiia akkyMyisTopa.

7 2
— Muraet
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% Ecnv pob0oT-MbIfiecoc BO3BPALLAETCs K 3apsSAHON CTaHLUMKU C HUSKUM Jlamna vHankaumm cocTosiHUS

BO BpeMs 3apsiikn poboTta

3apsaoM akkymynsaTopa, HauMHaeT murath namna 'Pe>kum ybopku'.
PAA ymy P yoop (B pe>xxume y6opku 3uraar)

- Ecnu HaunHaeT muratb namna 'Pexxnum ybopkun' n nocre 3asepLueHnst
noA3apsiAkun, po6oT-NbINIeCOC HAWAET N O4YUCTUT yHacTKU, KOTOPbIE OH
He ycnen yopaTb.

- Haxxatne kHonkw 'Start' Ha nynbTe AMCTAHLUMOHHOIO ynpasieHuns 0
unm KH?I‘IKVI START/ST'OP Ha OCHOBHOM yCTpOVICTBe,vKOF,U,a MuraeTt B Crly4ae ecim He CylecTsyet
namna 'Pe>xum ybopku', 3actaBuT po60T-NbINIECOC HAWTU N OYUCTUTL yuacTka Anst y6opku

NPOMyLUEHHbIE y4aCTKM.

/[ ]
- Ha>kaTue KHomku 'Pe>kumM' Ha nynbTe ANCTAHLMOHHOIO ynpaBieHus =

Nno3BONUT POBOTY-MbINECOCY Ha4YaTb yOOPKY C Havana. :, : = : \
p e —
-1
B cnyyae ecnu cyuectsyeT
Ecnun akkyMynsiTop He 3apsiXkaeTcst y-actok ans yopku (Muraer)
MpoBepka 1:

Ecnu nbinecoc He 3aps>xaeTcs, Koraa HaxoauTcs B

3apsaHol cTaHumm, NnonpobynTe :

- BbikntounTe 1 3aHOBO BKIIHOYMTE NUTAHME Mblflecoca.

- BbiTawmte v BOTKHWUTE BUIIKY 3apSAHON CTaHUMM B
3NIEKTPUYECKYHO PO3ETKY.

- MNpoTpuTE KOHTaKTbI 3aPSAAHON CTAHLMWN CyXOW TPSMKONA.

MHankaTtop
nuTaHns

KoHTakT 3apsigHoi
cTaHummn




PE>XXKWUMbl YBOPKH
D

Y6opka 3ursaromMm

B pe>knme 'Y6opka 3uraaroM' po6oT-nbinecoc
NOBTOPSIET ABUXXEHWS 3Ur3arom, 4Tobbl O4YNCTUTL
BCE y4acTKv B AOMeE.

Ecnn Bam Heob6x0anMo 6bICTPO 3aKOHUUTL YOOPKY,
Bbl6EpUTE pexxum 'Yéopka 3uraarom'.

Ha>kmuTe kHonky 'Beibop pexxuma' Ha nynbTe
OVCTaHLMOHHOIO YNpasfieHnsi Uain OCHOBHOM
YCTPONCTBE, 4TOObI BbIOPATL pexxnm 'Yoopka
31raaromM' n HaxxmmTe KHomnky 'Start'.

IO AM
DI (I

% YCTaHOBKOM N0 yMOYaHWIO Npn NOCTaBKe C
3aBoJa sBNsieTCs pexxum 'Yoopka 3uraarom'.

Y60pKa ¢ NpOCTPAHCTBEHHbLIM pacLUMpeHUeM

B pe>xume 'KneTtka 3a kneTkon' po6oT-

nblfiecoc youpaeT B AOME, pa3fenvs ero Ha
NPSMOYrofibHble y4acTku. Beibupaiite aTOT pexxum
Ans TwartenbHol yoopKu.

Ha>xmuTe kHomky 'Bbibop pe>kuma' Ha nynbTe
OMCTaHLUMOHHOrO ynpasfieHnsi, 4Tobbl BbIOpaTh
pe>xxuMm 'KneTka 3a KNeTkon' 1 HaXXMuTe KHOMKY
'Start'.

1# aTan:
ByneT ouuLleH BblAENEHHbI y4aCcTOK
MakcumanbHou nnowaaeto 3m x 3m . (Pasmep
yyacTka UBMEHSIETCS B 3aBUCUMOCTH OT OOPMbl
BHYTPEHHEr0 NPOCTPaHCTBa Aoma.)

21 aTan:
BHyTpwW BblAENEHHbIV y4acToK 6yAeT O4nLLEH -
31raaroobpasHbIMy NepPEMELLEHNSMMN.

[Mocne 3aBepLueHns 1-ro n 2-ro aTanoB BHYTPEHHE
NPOCTPaHCTBO AoMa ByAeT OUULLEHO MOCPEACTBOM
NMOBTOPEHMS OMMCAHHOrO BbilLe crnocoba

ybopKM, B TO BPEMS KaK YCTPOWCTBO ABUXKETCS K
crepyroLlemMy y4acTky Ans y6opku.

Tlp « [Mocne HacTPONKKU peXXMM yOOPKM COXPaHUTCS Aa>Ke Nocsie OTKYEHNS NMUTaHNUS.
+ Ecnun Heo6x0aMM0 N3MEHUTb PEXXMM BO BpeMSi paboTbl, HaXkmuTe KHoMKy Stop/OK, a
3aTeM BbIGEPUTE PEXXUM.



PE>XXWUMbl YBOPKH
D

Moe mecTo

Ha>xatne kHomkm pexkuma 'Moe MecTo' Ha nynbTe
OVCTaHLUMOHHOrO YNpasfieHns yctaHasnmeaeT
pe>knM ybopku B 'MI3bnpaTenbHbIiA' € rO10COBbIM
COO6LLEHNEM.

BbibupaiTe aTOT pe>kum anst ybopku onpeaeneHHbIX
y4acTKOB.

[ // ]
Ot AM
L0

1# aTan:
Mpv nomoLUmM nynbTa ANCTAHLUMOHHOIO YNpaBneHns
BPYUYHYIO 3anyckanTe yoopKy Ha Kpasix KaXgoro 6r1oka ans yoopku.

% MO>KHO y3HaTb, €CNM PaccTOsiHME OT Ha4anbHOM [0 KOHEYHOM No3uLMM MeHbLe 1M.

S
>

Moe MmecTo

2iA aTan:

Ha>kaTtune kHonkwu 'Start' 3actaBuT pob0oT-MbINECOC TWaTeNbHO yonpaTh B BbIOPaHHbIX y4acTKax.

% [pun owmnbke BbiGOpa yyacTka 6yAeT CIbILLHO rofI0COBOE COOOLEeHNE: "YUacTOK He COOTBETCTBYET
onpeferneHHbIM ycnosusiM. lNoxxanyincTa, 3aBepLumTe nNpoLecc onpeneneHns yyactka yoopku."
Tenepb elle pa3 Npu NOMOLLUM NynbTa AMCTAHLMOHHOIO YNpaBieHns Ha3HavybTe y4acToK.

% [Nocne 3aBepLUeHMs YOOPKM BO BCEX BblOPAHHbIX YHacTKax YCTPONCTBO NEPEKIOUNTCS B pexkuM 'ABTO
ybopka' (3uraar namn TwaTenbHas yéopka) KOTOpbIi 6bi BKIIKOUEH NEpes 3TUM.

Tlp + Bo Bpems noa3apsaakv HEBO3MOXKHO BKITHOUMTL PeXXnM 'Ybopka Moero mecta'.
* Y106bI N3MEHNTL PEXXMM YOOPKM BO BpeMs paboTbl poboTa-nbifiecoca, nepes TeM Kak
BbIOPATb PEXXUM HaXKMUTE KHOMKY 'Stop/OK'.




AOOMNOJIHUTEJIbHbIE ®YHKLUWU AJ11 YBOPKU

Pe>xuM py4Hoii y6opku

Ha>kmmas knasuLly HanpaBneHus Ha NynbTe AMCTAHLUMOHHOMO YNpaBieHnsl, Bbl MOXKETe NnepemMellaTb
po60T-Mbinecoc B Py4HoM pexxume.

Po6oT-nbinecoc 6yaeT nenatb yY60opKy B JOME, ABUrascb Brnepea/Ha3aa/BneBso/Bnpaso, B COOTBETCTBUM
C HaxxaTueM KnasuvLKM HanpasneHus. Haxoasich B 'Py4HoM' peskume, poboT-MbINIecoc MOXKET ABUraTbCs
Hasaj nocrie BCTPEYM C NPEnsiTCTBUEM.

Pe>xum MaTHo

MpepnonaraeTcs Ans y6OpKM Ha onpeAeneHHOM y4acTKe B AoMe.

Ha>kmuTe kHomky 'Bbibop pexxuma' Ha nynbTe AUCTaHLUMOHHOIMO YyrpasieHus, YTo6bl BbIGPaTb PEXUM
'TIATHO', yKa3aHHbIN Ha 3KpaHe COCTOSIHUS 1 3aTeM KHOMKy 'Start'. [Mocne yero po6oT-nbifecoc Ha4yHeT
crnmpaneHyr y6opKy Ha ydacTke B npefenax 1.5-M guameTpa.

% Bo BpeMs nepesapsiaku kHornka 'TIaTHO' He paboTaer.

Mocne 3aBepLlueHUs Y6OPKU OH
(/7] OCTaHOBUTCS B HAYasIbHOW No3uumMm
LAV (3aHumaeT 4~5 MuH.).
N

~
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AOOMNOJIHUTEJIbHbIE ®YHKUWUWN AJ1A YBOPKU

Ot Am

Typ60 pe>xxum /7]
(R

Ha>xatne kHomkm 'Typ60' Ha nynbTe
LMCTaHUMOHHOMO YNpaBfieHUst UM OCHOBHOM
YCTPOWCTBE BKIHOHAET PeXXuM 'Typ60' C rofiocoBbIM
COOOLLEHNEM.

B pe>xume 'Typ60' HaXkaTve Ton e KHOMKM
OTMEHUT pexxum 'Typ60' € rofIoCcoBbIM COO6LLEHMEM.

B pe>xume 'Typ60' poboT-nbiniecoc paboTaeT ¢
MOBbILLEHHON MOLLHOCTbLIO 1 flyyLle youpaer.

% <UHTennekTyasnbHbIi pe>xxum Typ6o>
Pe>xum Typ60 BKNtoHaeTCss aBTOMaTUYECKN,
Korpa poboT-nbiiecoc Aenaet yoopKy KOBPOB.

MoBTOp pexxuma __J=
R
Ha>kaTtune kHonku 'TlosTop' Ha NyNnbTe ANCTAHUMOHHOIO yrnpasfieHus ~ ',),m-' I
BKJItOYAET pexxmM 'TIoBTOP' € rofloCoBbIM COOBLLEHUEM. LS

B pe>xxume 'TloBTOp' HaXKaTne ToW Xe KHOMKU OTMEHUT PEXUM
"ToBTOP" C roNI0COBbIM COOBLLEHMEM.

B pe>xume 'TloBTOp' po60T-NbINECOC NOBTOPSET NpoLECC y6opKu
noka He KOHUYMNTCS 3apsag akkyMynsaTopa.

Pe>xum o6yyeHus

Po6oT-Mbinecoc MOXET 3anoMmnHaTb YCnoBus
y60pKM Npy noMoLmn doyHKUMM NHTennekTyanbHom
paboTbl AN UHTENNEKTYanbHON YyOOpKHK.

* 'MIHTennekTyanbHas paboTa' 4OCTyMNHA TOJbKO
€CNn YCTPOWCTBO HauMHaeT yoopKy C 3apsaaHoOn
cTaHumu.

Tlp « Mepbl NpefocTopo>kHOCTH Npu MHTennekTyansHo paboTe

- OYHKUMSA MHTENNEKTYanbHON Y6OPKM NO3BONSET 3anOMUHATL PACNONOXKeHNe
NPensTCTBUIA, YTOObI X 06X0ANTb. POBOT-NbIIECOC 3aNOMMHAET BCE OCOBEHHOCTH
OKpYy>KatoLLleih 06CTaHOBKM B KOTOPOW OH Haxo4usIcs ¢ Hadana y6opky B 3apsiiHoiA
CTaHUuM A0 MOMEHTA, KOrja OH 3aBepLUMi CBO paboTy.

- Po60T-nbiniecoc nayyaeT HOBbIE YCIIOBUS NMPU U3MEHEHWW PACMONOXeHUst 3apsaHO
cTaHuuu.

- Ecnm 6y et pacnosHaH obyvaromii pexkum, Npo3By4mnT coobiueHure "lMNpouecc pexknma
06y4eHns 3aBepLueH.."

®



HACTPOMNKA BPEMEHM

Bbl MO>XXeTe HacTpauBaTb TekyLlee Bpems poboTa-nbifiecoca.
Ha>kmuTe kHonky ‘Hacs!' (‘Clock') Ha nynbTe AMCTAHUMOHHOMO yrpasfieHus, Koraa
pPO6OT-MbINIECOC HAXOANTCA B XKAyLLIEM peXXknme, YTOObl Ha4YaTb HACTPOMKY TEKyLLEero

BPEMEHM.

Bbi6upaiiTe yposeHb npu
MOMOLLM KHOMOK '« »' Ha
nynbTe AMCTAHLUMOHHOIO
yrnpasieHusi.

OYHKLUMIO MO>KHO HaWTW Mo
ronocoBOM NOACKa3Ke.

0
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muraet | e YcTaHoBuTE Bpems npu
) ‘|.’|'||'| AM NoMOLLM KHOMOK 'A V' Ha nyfbTe
_/ :l-\l:lLl OVNCTaHUMOHHOIO ynpasneHus.
0
MUraeT I P/ YcTtaHoBuUTE MUWHYTbI Npun

NoMoLLM KHOMOK 'AV' Ha nyfbTe
AVMCTaHUMOHHOIO ynpasfieHus.

MUraeT e

-y -, =\ 7
A Am
L

Yctanosute AM/PM npu
noMoLLM KHOMOK 'A V' Ha nynbTe
AMCTaHLUMOHHOIO YNpasBieHns.

Ha>katne kHonku 'Clock' nnum
'Stop/OK' Ha nynbTe AMCTaHUMOHHOIO
yrnpasfeHus 3aBepLuaeT npouecc
€03aHnsl yCTaHOBKa BPEMEHM.

Tlp + BkntoyaeTcs ybopka no pacnmcaHnio Ha OCHOBaHWUM TEKYLLErO BPEMEHM poboTa-nbliecoca.
+ Ecnv 3HaveHmne He BBeeHO B TeyeHre 10 cekyHf, HacTporika OTMEHSETCS.

®
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YBOPKA MO PACIMUCAHUIO
D

Bbl MOXXeTe 3aaTtb pacnucaHve y6opku Taknum o6pa3oM, YTo poboT-NbIecoc Ha4YHeT
ybopKy B 3annaHMpoBaHHOE BPeEMS.

Haxxatune kHonku 'PacnucaHme’ Ha nynbTe ANCTaHUMOHHOIO ynpassieHns BO BPeEMS
noA3apsikn akKymMynsaTopa MOXKEeT 3anyCcTuTb yOOpKy Mo pacnucaHuio.

Schedule (Cancel:3sec)

Bbi6epute onumto 'OamH pas' nm
'Kaxkaplii AeHb' Npy MOMOLLM KHOMOK
'AV' Ha nynbTe AUCTAHLMOHHOIO

ynpasfeHus.
"onocosoe coobLleHne NnoaTeepanT
pacnucaHue.
BobibupaiiTe ypoBeHb npu [ . YcTaHoBuTE BpeMsi npu
NMOMOLLIM KHOMOK '« »' Ha @ '| Firtam MOMOLLIM KHOMOK 'A V' Ha NyfbTe
nyneTe AUCTAHLUMOHHOIO _/ :ll-_l 0 OUCTaHUMOHHOrO yrpasiieHus.
ynpaBJieHUs. m | MWUraeT
L\ muraet | _sum YcTaHOBUTE MUHYThI NP
1 e OpvH pas 1o} '_| :": AM noMoLLM KHOMOK 'A V' Ha nynbTe
L [MCTaHUMOHHOIO ynpaBieHus.
n I
@ Ka>k bl neHb
muraeT n||- YctaHosute AM/PM nipu
D - MOMOLLM KHOMOK 'AY' Ha nynbTe
- _;PM\_ OVCTaHUMOHHOIO ynpaseHus.
n

Ha>kaTtne kHonku 'Schedule' nnm
'Stop/OK' Ha nynbTe ANCTAHUMOHHOIO
yrnpaBfieHnsl MPUBELET K 3aBEPLUEHWMIO
npoLecca co3faHnst pacnucaHus.

Tlp * [pn HacTynneHny 3annaHMpoBaHHOrO BPEMEHN POBOT-MNbINIECOC CAMOCTOATENIbHO HAYHET
ybOopKy.
*+ Y60pKa Mo pacnucaHvio JOCTYMNHA TO/IbKO KOra poboT-MbIIEeCOC NOA3APAXKAETCS CaMm.
+ Bo Bpems noa3apaaku HaxxaTue n yaep>aHve B TedeHne 3 cekyHA KHomku 'Pacnucaqne’
Ha nyfbTe AMCTAHLUMOHHOIO ynpasfieHns NpuBeaeT K OTMEHE pacnucaHus.
» Ecnn B TeueHune 10 cekyHA He ByeT HM4ero BBeAEHO, HACTpoika ByaeT OTMEHEHA.



YEOPKA C HAKNALOKOW N3 MUKPOOUEPHI

Y60pKa € Mcrnonb30BaHMEM HaKNaaku u3
MUKPOMOPbLI MO3BONUT AOCTUYb HAUSTYYLLNX
pesynbTaToB.

Mpu MCMONb30BaHWUM HaKkaaKK, NblIECOC HEe
6yneT 3ax0AMTb Ha KOBpbI ANt NPeaoTBpaLLeHust
nepeHoca rpsian ¢ HaKknaaku.

/\ OCTOPO>KHOCTb
He 3akpbiBainTe ceHcop
HW>KHEN KaMmepbl LBABPOW.

[ns y6opKn ¢ Haknaakon, 3aKpennuTe ee crnepys MHCTPYKLUUSIM HUXKE.

1. MNpucoeanHnTe HaKNaaKy U3 MUKPOOUOPLI K
NOALOHY C NOMOLLLIO IMNY4eK Kak nokasaHo

Ha KapTUHKax HUXe.

% YT06bI HE CO3aaBaThb NPENSATCTBUA ANs —
LIBUXKEHMS Mbliecoca, Haknaaka JosKHa W
6bITb NPaBUNBLHO 3aKpernseHa, Kak yKkaszaHo [y
Ha KapTUHKax crpasa. o-—

2. C nerkvm Ha>knMoM BAaBnvBanTe Hacaaky
C MUKPOOUOPOW B yrnybneHus [o Lienyxa.
% 3anoOMHUTE, 4YTO ecnu Hacajka ¢
MUKPOM6POI ByLeT 3akpensieHa
HenpaswWbHO, BO BpeMsl YOOPKKU oHa
MOXXET OTAENUTLCS.

3. 3TOT pexknum TpebyeT, YToObI 3aLlenku
Hacankn ¢ MUKpPonOpoW 661N HAAEXXHO
BCTaBJIEHbI B KPEMNeXHble yriy6eHns.

Tlp « [Insi npeaynpe>xaeHnst HENPUSITHOrO 3anaxa, CTMpanTe HakiaaKy nocne Ka)aoro
UCMOSb30BaHUS.
* He pekoMeHayeTcs aenaTb yGOPKY C HaKNaAKoi, eciiv Ha NoBEpPXHOCTH ecTb
TPYLHOBLIBOAUMbIE XXWUAKOCTU, TAKME Kak YepHuna, kode v Ta.

* He ncnonbayiite Haknagky ans ybéopku Ha KOBpe BO nabexkaHune nepeHoca rpsiav ¢ Haknaaku

n noBpeXxaeHusa Kkospa.

* MicnonbayiiTe TONbKO Cyxyro Haknaaky. He ncnonb3yiTe Haknaaky Ha MOKPbIX MOBEPXHOCTSIX.

Ecnu npucytcTByeT Bnara, 9T0 MOXKET NoMeLlaTb HaBuraLuu.
* OYHKUMA MHTENNEKTYaNbHON ANarHOCTUKM HEAOCTYNHA, eCnn NPUKpensieHa Hacaaka ¢
MUKPOUOPONA.

®



OYHKUNA MOUCKA MECTOPACMOJNIO>KEHUSA
D

Bo BpemMs y6opku po6oT-MNbIfiecoc 3anoMmMHaEeT CBOE MECTOPACMONOXKEHME.
Ecnun nonb3oBaTenb nepemeltaeT poboT-MbifIECOC B TO BPeEMS, Kak OH paboTaerT,
OH 6yaeT uckaTb CBOE MECTOPACMONOXKEHME NMPX NOMOLLM OYHKLMK noncka
MECTOPAacroNOXXeHUs, YTOObI NPOAOKMTL C NPeabIAyLLEero Mecra.

Ecnn nonb3oBaTesnb yCTpaHseT Kakue-nmbo —
HecTaHAapTHble ycnoBus paboTel poboTa- AM
Mnblnecoca nnm Npou3BoJIbHO N3MEHSIET

MECTOMOJIO>KEHNE, BKITOHAETCS PYHKLMS nomcka :tIﬂ:‘
MECTOPACMOJIOXKEHMS. I
Ecnu BkntoyeHa dyHkUmns
% OYHKUMS HaBUraummn BKIIKOYAETCsa Nocne Toro, nouncka MecTopacronoXeHus,
Kak po60T-Mblfiecoc Haanexatinm o6pasom VameHeHme Ha MHAMKATOPE COCTOSHUS
pacnosHaeT ycnosus yGOopKu. MeCTOpacronoKeHMs GyAeT MuraTb pexmm yGopki

1. PaamecTtute po6oT-Mbifiecoc psLOoM C MECTOM,

KyAa 6bin nepemMellieH po6oT-Mbiiecoc.

% [Monck mecTopacnosioXeHus 6onee
ahdeKkTUBEH, ecnv poboT-MNbINecoc
HaxoamnTcst 6IM>Ke K MECTY, Ky/a OH Obin
nepemeLLeH.

% Ecnn OH BbIXOAUT 3a npeaesibl nnowanm
[MamMeTpoM 1M OT MEeCcTopacnosnioXeHus,
CT@HOBUTCS C/TOXHO BbIMOJIHATL MOUCK

MEeCTOpPacnono>KeHus. Mowck NpeabloyLlero
MEeCTOpPacrnonoXXeHust

2. HaxxmuTte kHonky START/STOP Ha po6oTe-nbifiecoce unu KHonky Start Ha nynbTe AMCTaHUMOHHOIO
yrnpasneHusi.
Po6oT-nbinecoc 3anycTut yyHKUMIO NOMCKa MECTOPACTONIOXKEHUSI BMECTE C FOJI0COBLIMU
nofckaskamu.
% [locne ycrneLwHoro 3aBepLuUeH1s Moncka MecTopacronoxXeHusl, OH NPOLOIIXUT yOOPKy C TOro MecTa,
KyAa OH Obiy1 NepeMeLLieH.
Ecnu nonck mectopacnono>xeHust He yaancsi, OH CHOBa Ha4HeT C Hadana.

YT106bI 06HAPY>XMTb
TOYHOE MECTOMNONOXEeHNe

Zigzag Zigzag

MecTo nHungeHTa

Tip + Ecnv oTKMI0UMTb NUTaHMeE Nocne yCTaHoBKM (DYHKLMM NMONCKA MECTOPACMONIOXKEHUS,
PyHKUMSA Moncka MecTopacnonoxXeHus byneT OTMeHeHa.
+ MNMownck mecTopacnono>keHus 6onee apPeKTUBEH, €CNN POBOT-MbINIECOC HAXOANTCS Brn>Ke
K MECTY, KyZa OH 6blIn MepeMeLLeH.



UHTEJIJIEKTYAJIbHAA ABTOOAUWATHOCTUKA

Po6oT-nbifiecoc ncnonb3yeTt faHHY pyHKUMIO VIHTeNnnekTyaneHoM aBToanarHOoCTUKK
AN BbINOJIHEHUS CAMOANATHOCTUKMW.

Ecnu B pesynbTaTe NpoBeAeHns AMarHOCTUKM BbISIBSIEHbI Kakue-nmbo HapyLleHus,
NPOCUM CBSA3aTbCS C MECTHbIM CEPBUCHBbIM LieHTpoM LG Electronics.

% Bo BpeMsi UHTennekTyanbHO#i aBTOAUArHOCTUKU POGOT-NbINIECOC MOXKET ABUraTbCsl B paanyce OKoJio

50 cM. MoaTomy nepen 3anyckoM MHTennekTyanbHO aBTOAMArHOCTUKKM y6epuTe BCe NpeaMeThbl Ha
ero nyTu B npeaenax paauyca 1 M BOKpYr 3apsiiHO#i CTaHUMK.

1. MNepesBenunTe BbIKKOHYATENb NUTAHWA HA 3aHEN CTOPOHE
B nono>xexHve BKJ1. B 10 Bpemsi, korga po6oT-nbifnecoc
HaxoguTCcs B SapﬂﬂHOﬁ CTaHuun.

% UHTennekTyanbHas aBToaMarHocTuka focTynHa
TONbKO Korpaa po60oT-NblIeCOC HAXOAUTCA B 3apsiAHOM
CTaHUuM.

2. Ha>xmnte kHoMKy 'MHTeNnekTyanbHas aBToaMarHocTuka'
Ha NyfbTe ANCTaAHLUMOHHOIO YrpaBfiEHUS, NOCIE Yero
npoLEeCcC MOXKET Ha4aTbCs C rOfIOCOBOr0 COOBLLEHUS:
3anyck utennekTyasnbHOW aBTOANArHOCTUKM PO6OT-
nbinecoca. MNMoxanyicra, otolianTe n ybepute BCe
npeameTsl B paamyce 1 meTpa unu 3 oyToB.

% Ecnu yctaHoBneHa Hacagka ¢ MMKpodu6poii, npouecc
MO>XEeT He BKJTIOYUTbCA.

3. Ecnm IHTennexTyanbHas aBToaMarHoctuka
3asepLumnack ycnewHo PoboT-nbinecoc BepHeTCs
K 3apsiAHON CTaHuuMn 1 COOBLUMT O pesynbTaTe npu
MOMOLLM FOI0COBOro coobLLUeHus. [ocne ronocosoro
coobLLeHns HaxxaTue kHonku 'Tlogsapsaaka' Ha
nynbTe AMCTAHLUMOHHOIO YNpaBieHNs UM OCHOBHOM
YCTPOICTBE CHOBA BbIZOBET CO06LLEHNE. HTOObI
npepBaTb MNPOLECC ANArHOCTUKMN, HAXKMUTE KHOMKY
'Stop/OK' Ha nynbTe ANCTaHUMOHHOMO yNpaBneHns
NI OCHOBHOM YCTPOWCTBE.

% Ecnu He BbINONHATbL HUKAKUX AENCTBUI B Te4eHUe Repeat
1 MUH. nocne rosiocoBoro coo6LeHus, po6oT-
nblnecoc nepeipeT B pexxuM 'Tloasapsaka'.

% ECnu BO3HUKAET HencnpasHOCTb B CeHcope 06GHapy>KeHusi NpensiTCTBUMA, YNbTpa3ByKOBOM CEHCope
unn CeHcope nepenaja BbICOTbl, POGOT-NbINECOC MOXET He BEPHYTLCA B 3apsAHYI0 CTaHLUMIO, U
WHTennekTyanbHas auarHocTuka 6yfeT npepBaHa, 0 4eM COOGLUMT COOTBETCTBYIOLEee roNiocoBoe CoobLeHue.

Tlp + CneauTte 3a TeM, 4TO6bI He npuKacaTbes K PO60Ty-Mbifecocy v He HapyLlaTtb ero paboTy
[0 3aBepLueHnsa VIHTennekTyanbHoi AnarHocTuku. B npoTMBHOM cnyvae Bam npuaeTcs
OTKIJ1. n BKJ1. BbIkfItOUaTens nutaHuns, 4tobbl BO30OHOBUTL ANArHOCTUKY.

+ lHTennekTyanbHas AMarHoCTVKa MOXET He BKIIKOUNTLCA B OLHOM W3 CrieyoLLmx

cny4vaes. B ka>xaom cnyyae nposepbTe NpobnemMy v nonbiTaiTeCh CHOBA.
- Po6oT-nbinecoc otcoeanHeH oT 3apsifiHoN cTaHuum
- HepocTtaTouHblIli 3apsig akkymynatopa
- OTcyTCTBYET (PMnbTP MblNec60pHUKa

- YcTaHoBIeHa Hacafka ¢ MMKponopoi @

EY)IOUNI0d



UHTEJIJIEKTYAJIbHAA ABTOOAUATHOCTUKA
D

Ecnv nocne MiHTennekTyanbHOM aBTOANArHOCTUKM Bbl CbILUMTE FOSI0COBOE COOBLLEHNE CM. CReYHOLLYHO
Tabnumuy, 4Tobbl MPUHATL HEOOXOANMbIE MEPbI.

lonocoBsoe coobLyeHue Mepel! (an15 cnpaBku)
3anyck uTennekTyanbHoi aBToAMarHoCTUKM po6oT-nibinecoca. Moxanyicra, | Y6epuTe BCe NpeameTsl B paanyce 1 M BOKpYr 3apsaHoi cTaHumm
oToiipuTe M y6epute Bce NpeAMeTHI B paanyce 1 MeTpa unu 3 GyTos. 11 He NOAXOANTE, MOKA He 3aBEPLLMTCS MPOLIECC AMArHOCTUKM.
Po6oT-nbinecoc cneayeT 3apAAUTb, YTOObI BKIKOYUTL HHTENNEKTYasbHYH0 MepemecTute PoboT-nbinecoc B 3apsHyto CTaHUMIO Ans

aBTOAMarHocTuky. Moxanyicra, NoAKNI04MTE POGOT-NbINECOC K 3aPAAHOI CTaHUMM. | NOA3APSAKN.
Bo Bpems aBTOANArHOCTHKM HOMCNIPaBHOCTU HE OGHAPYXKeHbI.
HeBO3MOXHO HauaTb MHTENNEKTYanbHYI0 aBTOAMArHOCTUKY H3-3a HU3KOTO YpoBHS | ocne nepesapsaKkyu akkymynsTopa nonpobyiTe eLue pas
3apsafa akkymynstopa. Moxanyiicta, NOBTOpUTE Nocne N0A3apAAKM akKyMynsTopa. | BbINONHUTL HTENneKTyanbHyto ANarHoCTuKy.

Moxanyiicta, NpoBepLTe, 4TO NbINECGOPHUK M DUNLTP yCTaHOBNEHbI KOPPEKTHO. | OTKPOITE KPBILLKY MblNec60PHUKA U NPOBEPLTE Er0 COCTOSHME.
Po60T-nbinecoc He CMOXET 3apsAUTLCSA U3-3a OLINGKN MH(PaKpacHOro Ewe pa3 sanyctute MHTennexkTyansHyto aBToaMarHoCTuKy
ceHcopa. 11 CIN NOSIBUTCA TO XKe CO0BLLEHNE, CBSKNTECH C MECTHBIM
CcepBuCHbIM LieHTpoM LG Electronics.

Po6oT-nbinecoc He CMOXET 3apaAUTLCA M3-3a OWNGKY ynbTpassykosoro | Elle pa3 sanyctute MHTennekTyanbHyro aBTOAMarHoCTHKY
ceHcopa. 11 €CIN NOSIBUTCS TO XKe CO0BLLEHME, CBSKUTECH C MECTHBIM
cepBuCHbIM LeHTpoM LG Electronics.

Po6oT-NbiNecoc He CMOXeT 3apsANTLCS M3-3a HOMCNIPABHOCTM COHCOpOB | [MpouncTuTe Tpu CeHcopa nepenazaa BbICOTbI BHU3Y Criepeau.
nepenaja BbICOThI Ha HUXXHeN cTopoHe. MoxxanyiicTa, NpoOTPUTEe COHCOpI.

TMoxanyiicTa, NpoTpuTe CEHCOp KaMepbl BHU3Y Cripasa. MpoTpute nuH3y CeHcopa kaMmepsbl BHU3Y CripaBa.

Moxcanyiicta npoTpuTe OKHO CeHcopa 0GHapy>KeHus NPensATCTBHIA Ha MpoTpuTe nnH3bl CeHCOpOB 06HAPY KEHNS NPENATCTBUIA CEBa 1
NeBo¥i U NpaBoii CTOPOHe po6oTa-bliecoca. cnpasa.

B rupoceHcope o6Hapy>XeHa HeucrnpaBHOCT. Ewe pa3 3anyctute MHTennekTyanbHyto aBTOAMArHOCTHKY

1 €CNN NOSIBUTCS TO XK€ COOBLLEHME, CBSXKUTECH C MECTHBIM
cepBUCHbIM LeHTpoM LG Electronics.

MoxanyiicTa, IpoBEpbTE OTCYTCTBUE NOCTOPOHHUX 0GBLEKTOB Ha IEBOM MpoBepbTe MPUCYTCTBUE NOCTOPOHHUX OGLEKTOB Ha IEBOM

KOnecuKe. Konecuke.
Moxanyiicta, npoBepbTe OTCYTCTBME NOCTOPOHHUX 06BEKTOB Ha NPaBoM | [1poBEpbTE NPUCYTCTBIE MOCTOPOHHNUX O6BEKTOB HA NPABOM
Konecuke. Konecuke.

O6Hapy>eHa npobnema ceHcopa J1eBoro Konecuka. Ewe pas sanyctute MHTennexkTyanbHyto aBToAMarHoCTuKy

11 €CIN NOSIBUTCA TO >Ke CO0BLLEHME, CBSKNTECH C MECTHBIM
cepsuCHbIM LieHTpoM LG Electronics.

OG6Hapy>eHa npo6niema ceHcopa npasoro KonecuKa. Ewe pa3 3anyctute MHTEnnekTyanbHyto aBTOANArHoCTUKY

1 €CNN MOSIBUTCS TO XKE COOBLLEHME, CBSXKUTECH C MECTHBIM
CepBuCHbIM LieHTpoM LG Electronics.

O6HapyxeHa npo6nema ¢ WweTKoi. MoxanyicTa, nposepbTe oTCyTCTBME | [pOBEPLTE NPUCYTCTBME NOCTOPOHHNX 06bEKTOB B LLleTke
NOCTOPOHHUX 06BEKTOB. CHU3Y.

OGHapy>eHa npo6niema B iBUraTene BCackiBaHus. Eue pa3 sanyctute MHTEnnekTyanbHyto aBTOANarHoCTUKy

11 €CIN NOSIBUTCA TO XKe CO0BLLEHME, CBSKUTECH C MECTHBIM
cepBUCHbIM LieHTpoM LG Electronics.

OGHapy>eHa npo6nema B CeHCOPe YCKOPEeHHs. Ewle pa3 3anyctute NHTenneKTyanbHyr0 AUarHoCTUKY 1 eciu
NOSIBUTCS TO XK€e CO0BLLEHNE, CBSXKMTECH C MECTHBIM CEPBUCHBIM
LeHTpoM LG Electronics.

Y106k cHOBA NpoCAyLIATL Pe3ynbTaT UHTEeNNEeKTYanbHOM ANarHoCTUKM, Ecnv Bam He06x0aMMO CHOBa MPOBEPUTL pe3ynbTar

Ha)KMMTe KHOMKY 3apsiaKki. YTo6bl 0CTaHOBUTL, HAXKMUTE KHOMKY CTON. JVarHoCTVKK, HaXKMUTe KHOMKy 'Tlof3apsiaka’ nnun HaxxmuTe
KHOMKYy 'Stop/OK', 4T06bI 3aKOHYUTb ANATHOCTHKY.

TMonpoGyiiTe 3anycTHUTb MHTENNEKTYallbHyl0 aBTOAMArHOCTMKY nocne Toro, | [ns Bo3o6HoBNeHus amarHocTuku OTKJ1. u BKJ1. BbiknrodaTens
KaK cHayana BLIKIOYMTe, 8 NOTOM BKIIOYNTE BbIKNiouaTens Ha o6paTHoii | muTanms. Ecnv npobnema He vcuesana, CBSXXMTECh C MECTHBIM
CTOpOHe po6oTa-nbinecoca. Ecnu npo6nema He uc4e3na, CBSXKUTECH C CEepBUCHbIM LieHTPOM LG.

cepBuCHoiA cnyx6oii LG Electronics customer care.

PeXXuM MHTeNnneKTyanbHoi aBToAnarHoCTUKU 6yAeT OTKIIOYEH.
PeXXuM MHTenneKkTyanbHoi aBToAnarHocTHky He 6yaeT pa6otats ¢ Ewe pa3 3anyctute MHTennekTyanbHyto aBToOAMArHOCTHKY,
NpUKpenneHHo# HacaaKoi U3 MUKPodKGpLI. MoxanyiicTa, nonbiTaiTech nocne Toro Kak yépanu Hacaaky ¢ MUKPOhUOPOA.

CHOBA, NOCNe TOr0 KaK 0TCOEAMHUTE ee.
MHTennexTyanbHas aBToAMarHOCTHKA 3aBepLUMNach HeYCMeLLHO. [inst Bo3o6HoBNeHns anarHoctukin OTKIL. v BKI1. Bbikniovarens
TMonpoGyiiTe 3anycTuTL MHTENNEKTYyanbHyio aBToauarHocTuky nocne toro, | nutanus. HE NMPUKACAUTEChH k Po6oTy-nbinecocy v He

KaK cHayana BLIKIIOYUTe, 8 NOTOM BKIIOUNTE BbIKMiouaTenb Ha 06paTHOA | mpepbiBaiiTe ero padoTy [0 3aBEPLUEHNS ANarHOCTUKM.

CcTOpoHe po6oTa-nbinecoca.
lMoxanyiicta, NpoBepbTe He NOBPEXXAEH MU HE 3arpsA3HEH NI KOHTaKT QunCTUTE HUXKHIOK YaCTb YCTPOCTBA W KOHTAKTbI 3apsAHOV
3apsAHON CTaHLMK. CTaHumm.




OYUCTKA KOHTEWUHEPA ANA NblJIA
D

YT06bI MOLLHOCTL BCACbIBAHUS MblIeCOCa HE CHM>XXKanachb, PEKOMEHAYEM OMNyCTOLATbh KOHTEWHEP A0 Unn
nocne ka>kaon ybopku. Ouuiiaiite B N0CNef0BaTENbHOCTH, YKa3aHHOW HUXKE:

1. HaxxmuTe KHoMKy HaxkaTb Ha KpbILLKe
KOHTelHepa Anst Mbln.

2. Bo3bMunTE KOHTEWHEP AN NbINn 38 PYUKY U1
N3BJIEKNTE €ro.

3. OTTSAHWTE 3alUerKy C IeBOW CTOPOHbI
KoHTenHepa HEPA dunbTpa Ha TbifbHOM
CTOpOHe lbinecbopHuka, YTobbl OTCOEANHUTD
unbTp 1 ryéyaTbii MaTepuarn.

% [loMHWUTe, 4TO Npun oTaeneHun punbTpa
MO>XEeT MPOCbINATHLCS HEMHOMO MbUIN.

% [pn ouncTke punbTpa NbiNnecbopHUKa CMm.
cTp.30.

4. Ha>kmMuTe KHOMKY OTKPbIBaHUsI KOHTEHepa 1
NOAHUMUTE KPbILLKY.

5. OnycTowmTe KOHTENHEP C MOMOLLBIO LLIETKM,
npy Heo6Xx0AMMOCTM NMPOMOWTE BOAOMW.

6. Ecnv Bbl NpoMbIBanNu KOHTENHEP C BOAOW,
TLWaTesIbHO NPOCYLUNTE ero B XOPOLUO
npoBeTPUBAEMOM NOMELLEHUM BAANMU OT
NPSIMbIX COSTHEYHbIX fTyYei.

7. MNMocne o4mcTKM MbinecbopHNKa, 3aKponTe ero
KPbILLKOW, NPUCOeANHUTE PUNLTPBI.
% CM. cTp.30 Ans nony4enHvs noapo6HbIX
WHCTPYKLMS MO COOpKe.

8. Mono>knte KoOHTeNHep 06paTHO B MbIIECOC,
3aKpPONTE KPbILLKY.

Tlp + Ecnu BbI 3akpoeTe KpbILKY huibTpa NbliecbopHnKa 6e3 yCTaHOBNEHHbIX (OUbTPOB,

BHYTPb MOXET NONacTb Mblflb, YTO MPUBEAET K NMOJIOMKE.

+ [locne ouncTkm NbinecbopHMKa 06583aTeNlbHO YCTaHOBUTE (PUbTP B MblIECOOPHMK.
Ecnu BbI BKItoUMTE pO60T-NbINECOC 6€3 YCTAHOBEHHbIX (PUMLTPOB 1M 6€3 yCTaHOBIIEHHOM
KPbILWKW (hnbTPa, Bbl YCIbILLMTE FOI0COBOE COOOLLEHNE
"MNpoBepbTe yCTaHOBMNEH N NbINECOOPHUK C YCTAHOBEHHbIM
B HEM (bunbTpoMm."

* [pun uncTke Npnbopa CHATYIO KPbILLKY yCTaHOBUTE
BEPTUKAmNbHO B >Kenob Ha NblnecOopHUKe.

~
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O4YUCTKA ©OUJIbTPOB

®unbTp nbinecbopHuKa coctonT n3 HEPA dunbtpa v ryéyatoro dunstpa.
PekomeHayeTcst perynsipHO o4mLaTe UX COrfacHo npouenype OnnCaHHOM HUXKe:

1. OTTAHUTE 3aLLUesKy C TIeBO CTOPOHbI
KoHTeilHepa HEPA dunbTpa Ha TbinbHON
cTopoHe [NbinecbopHUKa, YTobbl OTCOEAUHUTL
(unbTp 1 ryéyaTblin MmaTepuan.

2. MbiINnecocom nnm WeTKOoN TWaTenbHO yaanuTe 13
HEPA cunbTpa Menkve 4actuubl Nbiaw.

% HE NMPOMBIBAWTE HEPA cunbTp Bogoii. Ero
MOLLHOCTb BCACbIBAHWS MOXKET YMEHbLUNTLCS.

3. Ans o4MCTKM ry64aToro unbTpa MCnonb3yinTe
LeTky. Ecnv Bbl npombiBann ero Bo4OM, TwaTenbHO
yhanute BCO Bnary.

4. YctaHosuTe HEPA 1 ry6uaTtbiii unbTpbl HA
KPbILKY B CneaytoLleli nocneaosBaTenbHOCTY.

% BcTaBbTe NPsIMOYroJibHbIE BbICTYMbl COOKY
HEPA counbTpa B yrny6neH1s Ha KpblLLKe.

% CnepgnTte 3a TeM, 4TOObl NPaBUIIbHO
yctaHoBuTb HEPA v ry6uatbin ounbTp Ha
KPBbILLIKY.

Tlp * YT106bI COXpPaHMTL MPOU3BOAUTENBHOCTL poboTa-Nbinecoca, ovnwarte HEPA cunbTp, no
KpanHei mepe, OANH pas B HEAENo LWETKOM UMK NbINIECOCOM.
« Ecnu BbI 3anyckaeTe po60T-MNbIfIECOC C YCTAHOBIEHHOW KPbILLKOW oMnbTpa Ha
NblNecbopHUKe, HO 6€3 BCTaBEHHbIX (DUIbTPOB, BHYTPb MOXKET NOMACTb MNblflb, YTO
npvseneT K NOSIOMKe.

®



OYUCTKA LETKHU
D

LLleTka, pacnonoxeHHasi Ha HUXKHel CTopoHe po6oTa-Nbliecoca, MoMoraeT BcachlBaTh Mbiflb. OunilainTe
LeTKY B creaytoLei nocneaoBaTeilbHOCTY.

% Nepepn TeM Kak nepeBepHyTb OCHOBHOE YCTPOWCTBO, NMOJIOXXMTE Ha NoJ1 MArKYl0 TKaHb M OTCOeAUHUTE
NblNec6OpHMUK.
B npoTMBHOM cly4yae 0CHOBHOE YCTPOCTBO MOXXET noLapanatbcst MU U3 MbiNnec60opHUKa BbIChINIETCS Mbifb.

Mepen TeM, kKak NPUCTYNUTL Mocne npoBepku Ha npucyTcTere E) Mpu nomolum cneumansHoro

K OYMCTKe, OTKoYnTE NMOCTOPOHHMX NPEAMETOB, MHCTPYMEHTa ybepute
nuTanve. MNono>xxmTte poboT- NPYXKMUTE (PUKCUPYIOLLYHO BOJIOCbI U Mpo4ve

MbINECOC HUXKHEN CTOPOHOW 3allenKky v NoTSHWUTE ee, YTOObI NOCTOPOHHWE NPeAMeTbl 13
BBEPX Ha MATKYHO TKaHb. CHATb KPbILLKY. LeTKMN.

@ OnetHbTe NepyaTkm 1 Haxkumasi WweTKy, noagHUMUTE @ OuncTuTe WeTky nbinecocom
OT Hauana Ao KoHua >KENTbIi BbICTYM, YTOBbI CHSATb UM HOXKHULIAMWN.
NMPUXXMUTE LLETKY K €ro C OCHOBHOTO yCTpOWCTBa.

>KENITOMY BbICTYMY.

YcTaHoBUTE (PUKCHPYHOLLYHO (8] Mpv>xnmas WeTKy B HanpaBfieHuK, (9] Mpu>xmnTe 1 3akpbiBaiTe

3aLenky (NMpsIMoyrofibHOM yKa3aHHOM CTPENKOM, yCTaHOBUTE KPbILLUKY, MOKa He yCrbIwWnTe
hopMbI) COOKY LLETKM B hMKCHpYHOLLYtO 3aLlenky LenyoK ¢ 06enx CTOPOH
yrnyénexuve, cobnrogas (NpsiMoyronbHoOW (hopMbl) B OVKCHPYIOLLEN 3aLLEeNKu.
COOTBETCTBME LBETOB. yrnybnexve Ha NPOTUBOMOOXXHO % CobnopanTte

CTOpOHE. OCTOPO>XXHOCTb, YTO6bI

LLeTKY He npu>xano
KPbILLIKOM.

EY)IOUNI0d



OYUCTKA CEHCOPOB/KOHTAKTOB 3APSIJHON CTAHLIMK
e

Y po6oTa-neinecoca Hom-Bot ecTb ceHcopsl, 6narogapsi KOTOpbIM OH
YMEEeT pacrno3HaBaTb NPEnsSTCTBUSA, CTYNEHN U 3aPALHYIO CTaHLMIO.
YT106bI NOAAEPXKUBATL YyBCTBUTESIBHOCTH CEHCOPOB M UCMPaBHYHO
paboTy, PEKOMEHAYETCSA PErYNSAPHO O4YMLLATb UX.

1. OTknoYanTe NMTaHNe BbIKJKOYATENEM HA HUXKHEN CTOPOHE poboTa-
nbinecoca. Ecnu nutanue He OTKNMKO4YNTb, TO cnyqaﬁHoe BKITHOUEeHne
poboTa-nbifiecoca MOXKET NPUBECTU K TPaBME.

2. Pacnono>xuTe nblfiecoc Ha MSIrkoi TKaHW, NepeBepHUTE LLeTKaMu
BBEpPX.

% MNeped TeM Kak nepeBopaymMBaTh OCHOBHOE YCTPOMCTBO
06s13aTeNbHO 0TCOEAUHNTE NblNeCGOPHUK. B NpOTUBHOM cryuyae
MOXXeT BbIChINATLCA Mblflb U3 NblIECGOPHUKA.

3. Wcnonb3ysi MArkyto TKaHb UK LLETKY AJS NblW, akKypaTHO
NPOYNCTUTE Ka>KAbli CEHCOP, KaK NMoKa3aHo Ha KapTUHKaXx HUXE.

YrbTpa3ByKoBble
CEeHcopbl

CeHcop BepxHei
Kamepbl

OkHo ceHcopa
06HapY>KeHNs NPEnsTCTBUIA
CeHcopb! 06HapyxeHus
3apAHOIA CTaHLuK

11 CEHCOpbI Mprema

nyfbTa AUCTaHLMOHHOTO
ynpasnexnst

CeHcop
06Hapy>XeHnsi
nepenaga BbICOTbI

KoHTakTbl 3apsaHon
cTaHumu

CeHcop Hu>XHeNn
Kamepsbl

KoHTaKkTbl 3apsiaHON
cTaHumm

Tlp « Henb3s pacnbiisiTe Ha CEHCOPbI HANPsIMyHO BOLY,6€H30/1, MOIOLLME CPEACTBA U MPOY. XXUIKOCTH.
« MoBpe>xaeHne CEHCOPOB WM KOHTAKTOB 3apsiAHOr0 YCTPOMCTBA NPUBOAMT K HapyLLUEHWUSIM
pa6oTbl Nblnecoca.
@ « [inst ouMcTKM ceHcopa / padbemMa Ans 3apsiakv, UCMOoSb3yihTe LeTKY.



O4YUCTKA BOKOBbIX LLUETOK

nOCTOpOHHVIe npeamMeThl, Kak, HanpumMmep, BOJIOCbI, 3aCTpsBLUME B
60KOBbIX LLEeTKaXx, MOTYT NMPUBECTU K UX NMOBPEXAEHULO.

PekomeHayem perynsapHo NnpovM3BoauTb €€ 04MCTKY (pas B
HeJent).

N3-3a HEPOBHbIX I'IOBerHOCTeﬁ nosia Uiy 4acTol YMCTKM BLAOJSb CTEH, GOKOBbIE LLETKU MOryT NOTepATb
CbOpMy 1 NnoBpeanTbCA. PexkomeHpaummn Huxe NOMOTryT COXPaHUTb 60KOBbIE LLIETKM B XOopoLleM COCTOAHUN.

1. Y6enuTtecnb, 4TO 60KOBas LeTKa BpallaeTcs
6ecnpenaTCTBEHHO.

2. BoiknlounTe nuTaHue nbinecoca, yaep>xas
HaxkaTol kHonky START/STOP Ha kopnyce
nblfiecoca B TeYEHUE 2X CEKYHA.

3. MocTaBbTe pobOT Ha Kpaw cToNa Takum
06pas3oM, 4Tobbl MOXXHO 6bIJ10 NErKO
NPOU3BECTN OUUCTKY 6OKOBOM LLETKMW.
O[OHOBPEMEHHO yAEP>KMBAATE MNbINECOC ANs
npenoTBpaLLeHnNst NafeHus.

4. HamounTe LWETKY B TENON BOAE.

5. Mpu>xnmaiite 60KOBYIO LLETKY B TEYEHNE
NPUMEPHO AECATU CeKYHA, YTOObI OHa
NOJSIHOCTLIO HAaXOAWUNach B BOJE.

6. Pykon y6epuTe NULLIHIOW BOAY.

7. lNepeBepHUTE MbINECOC APYrOoi CTOPOHOW 1
noBTOpPUTE LWIarn 4-64n5 Ka>kK A0 LLETKW.

8. lNepen HauanoM paboThbl LWETKM AOSKHbI
MONHOCTbHO BbICOXHY Tb.

YnpaBneHue 60KOBbIMU LLieTKaAMMU

1. MNpy NOMOLLM OTBEPTKM OTKPYTUTE BUHTbI U OTAENNTE
60KOBY!O LLIETKY OT OCHOBHOIO YCTPOWCTBA.

2. YpanuTe Bonockl nocne pasbopku.

3. CobepuTe 60KOBYO LLETKY, YTOObI YCTAHOBUTb
06paTHO Ha HMXXHIOK CTOPOHY poboTa-nbinecoca,
o6o3HaveHuns 'R' 1 'L' Ha weTkax CooTBETCTBYIOT
CTOpOHam poboTa-nbinecoca.

~
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OYULLEHUE HAKNTAOKUA N3 MUKPOOUBPHI
D

YT106bI N36€e>KaTb NOABAEHWSA 3anaxa, rps3uv 1 Nbiau, nepej Kaxx Ao yoopkon cneayeT NpoMbiBaTb
Hacagky C Haknaakon na MMkpounobpel. Cnepyiite AaHHbIM yKa3aHUsIM, YTOObI NPOMbITb HaKNaaKy 3
MUKPOUOPbI:

1. OTAenuTe HakNaaky 3 MMKpPouopbl OT HACaAKM.

2. TwaTenbHO BbIMOIiTE ee B BOJE.

3. Ncnonb3ayiiTe Haknaaky n3 MnMkpogmobpbl Nocne Toro Kak
BbICYLUMTE €€ Ha COJIHLE W MPU XOPOLLEN BEHTUNALMMN.

% Ecnmn ncnonb3oBaTth BAAXXHYHO Haknaaky m3
MUKPOUOPbI, ITO MOXKET NPUBECTM K NONOMKE poboTa-
nblnecoca.

Tlp + [ins o6ecneyeHnss NpaBuUIbHOMO ABUXXEHMWS Mblfiecoca UCMOMb3yiTe TOMbKO Haknaaku
nayLime B KOMMeKTe.
+ Bbl MO>KEeTE MPUOBPECTM AOMOSHUTENBHYIO HAKNAAKY B cepBUCHOM LieHTpe LG Electronics.

®



YCTPAHEHUE HEUCNPABHOCTEN

Mpu nosiBneHuu ronocosoro coobueHuns "Konecuku He gocTaioT A0 nona.
Mo>xanyiicTa, nepeMecTuTe po60OT-NbisIECOC HA POBHbI/ y4acToK nona."

[Mpenynpe>kaeHne NosSBRSETCS, €CNU KONMECMKO He AOCTaeT A0 NOBEPXHOCTU Mosia unmn no Kakon-nmbo
npunynHe otnano.

» Konecuko 3acTpsino Bo3fie BXOAHOW ABepu, Ha 6ankoHe, necTHuue u T1.4.7
» [NepemecTuTe pobOT-MbIIECOC HA POBHbLIN y4acTOK Nofa.

Mpu nosieneHuu ronocoBoro coobueHus "lMoxkanyiicta, nposepbTe
OTCYTCTBME NOCTOPOHHUX 06BLEKTOB Ha N1IeBOM / NpaBoOM KoJslecuke."

* MpucyTCTBYET N1 Kako-NnnMbo NOCTOPOHHUIA MaTepuan Ha Konecuke?
» [1010>KUTE Ha NOoN MATKYH TKaHb, NEPEBEPHUTE POBOT-MNbINIECOC U MOSIOXKUTE €ro Ha TKaHb.
Y6epuTe ¢ Konecmka NOCTOPOHHWIA MaTepumann.
% [Nepen TeM Kak nepeBopaynBaTb OCHOBHOE YCTPOACTBO 06513aTeNbHO OTCOEAMHUTE MblNeC60PHUK.
B NnpoTMBHOM cily4ae MOXKeT BbICbINaTbCs Mblflb U3 NblJIEC60PHMUKA.

Mpu ronocosomM coobieHuu "Po60T nbiiecoc He MOXXeT NnpoAosKaTb
y6opky. Mo>xanyi#cTa, npoBepbTe y4acTOK BOKpYr Hero."

MpeaynpexxaeHve nosiBAseTcs, ecrim po6oT-MNbINECOC HE MOXKET NPOA0KaTb NPoLece y6opKku 13-3a
HEraTUBHbIX YCIIOBUIA.

* Yto-nnbo 3actpsano B poboTe-nbinecoce?
» [locne n3BneveHust 3acTpsiBLLEro NpeAMeTa NoctaBbTe POBOT-MbINECOC HA POBHbIN y4acToK nona.

e— i
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YCTPAHEHUE HEUCINPABHOCTEM

Mpu ronocosomM coobuieHum "Moxxkanyincta, npoBepbTe, YTO NblI€COOPHUK U
¢unbTp ycTaHOBIEHbl KOPPEKTHO."

I'Ipep.ynpex(p,eHme nosBNsAeTCA, eCqin OTCYTCTBYET I'IbIJ'IeC60pHMK NN KpbiLlKa cbm'lepa.

* [NpoBepbTE, YCTAHOBMEH NN HA POBOT-MNbINIECOC NbINECOOPHNK?
» OTKpOITE KPbILLKY MblNecbopHMKa 1 ecnm Nbinec6opHUKa HET, NOCTaBbTE Er0 Ha MECTO.
» HE OCTABJIANTE OTKPbITONM KPbILLKY NblIeCOOPHMKA.

Mpu ronocosom coobieHuu "Huskuii 3apsaa akkymynstopa. Noxxanyicra,
ycTaHoBuTE po60T-NblNecoc Ha 3apsiAiHY0 CTAHLUMUIO ANs NoA3apaaKkj.”

Korpa sapsifia akkyMynsatopa nodTn He 0CTanocCh, Npo3BYy4UT ronocoBoe coobLueHre “Hnskuin 3apsag
akkymynstopa”.

* HauHuTe 3apaaKy akkymynaTopa poboTa-nbiiecoca, NepeMecTvB ero B 3apsiiHyo CTaHLUMIO.
» Ecnv po60T-MNblfieCcoC HAXOANTCS B 3apAAHON CTaHUMKU, OH HAYHET NoA3aPs>XaTbCsA U NPO3BYUNT
Mesioaust Hayana noa3apsaku.




YCTPAHEHUE HEUCIMNPABHOCTEN
D

Mpu ronocosomM coobuieHum "Moxxkanyicta, ybepute Bce NOCTOPOHHUE
Martepuarnbl CO WeTKU Ha HUXKHe# cTopoHe po6oT-nbinecoca."

Mpenynpe>kaeHve NosSiBNSIETCS, CNK Ha LLeTKax 06HapYy>XeH NOCTOPOHHUI MaTepuarn.

Mono>xnute Ha non MArKYH TKaHb, NEPeEBEPHNTE N MONOXKUTE pOéOT-I’IbIJ’IeCOC Ha Hee.

% [Nepen TeM Kak nepeBepHyTb OCHOBHOE YCTPOWCTBO HEO6XOAUMO OTCOeAUHUTL NblNEeC60PHUK.
B npoTUBHOM crny4ae Mbijib MOXKET BbICbINATbCsl U3 Nbliec60pHUKA.

* LLleTka n3gaeT rpoMKuMiA, HEOObIYHbI LUYM.
» Y6eanTech, 4YTO LEeTKa yCTaHOBeHa HaAnexxalmm obpa3om, NPOBEPUB pa3fiennTesbHbIi nas Ha
weTKe.
» OTcoeamHuTe LWEeTKy OT poboTa-nbifiecoca v yaanuTe C Hee BCe MOCTOPOHHME MaTepuarnsbl.

+ LLleTka nnn 6okoBas LieTka 3acTpsina.
» Y6epute BCe NOCTOPOHHME MaTepuarbl, Takme Kak NpoBOAa, BOSIOCH!, MONABLUME Ha LWETKY UK
6OKOBYHO LLETKY.

% [1na nonyyeHus 6onee aetanbHON nHopMaumm 0 aHHOW onepauun, CM. MHCTPYKLUUKX Ha cTpaHuue 31.

®

EY)IOUNI0d



NEPE[ OBPALLEHVEM B CEPBUCHbBIA LIEHTP

MNepen obpalleHem B CEPBUCHbBINV LEHTP, NPOBEPbTE :

HeucnpaBHOCTb

YcTpaHeHue (CTpaHuua ans cnpaBku)

[nTaHue nbinecoca He
BKJIHOHYaeTCs

MpoBepbTe, YTO NepeksYaTENb MMTAHUS HA KOpryce Mbliecoca
nepekstoyeH Ha ON. (cTp. 15)

NnTaHne nbinecoca
aBToOMaTU4eCKun
BbIKJITOYAETCA.

OT0 He ABnSeTCs HeMcnpaBHOCTbIO. DOYHKLMSA aBTOMATUYECKOro
OTKJIHOYEHUS NpeaycMoTpeHa y poboTa-nbinecoca Hom-Bot B cnyyae,
€CInn NocIe BKKYEHNs NnnTaHns Bbl He NonNb3yeTech UM B TeYeHne
10 MUHYT. (cTp. 17)

Batapes nbinecoca He
3apsiKaeTcs

» YcTpaHuTe BCe NpensTCTBUA BOKPYr 3apsiiHON cTaHumu. (cTp. 15)

» Yb6eamtechb, 4TO 3apsiaHas CTaHUMs NOAKIHOYEHA K CETU MUTaHKs.
(cTp. 14)

» [MpoTpuTe 3apsaHYHO CTAHUMIO CYXOM TKaHbHO.

MoLuHoCTb BcacbiBaHUS
CHM3UNack.

» [MpoBepbTe, HET S MOCTOPOHHUX NPEeAMETOB M 3aCOPOB B LLETKE,
yoanute ux. (ctp. 31)

» OuncTuTe Nblec6opHUK. (CTP. 29)

» Ouunctute punbTpbl NbinecéopHuka. (cTp. 30)

Yeununcs wym.

» [MpoBepbTe NPaBUIIbHOCTb YCTAHOBKM MblNeCO0pHUKA.
lMpoBepbTe NPaBUALHOCTL YCTAHOBKMU (hunbTpoB. (CTp. 30)

Mbinecoc He BkNOYaeTcs.

>
» [poBepbTe, HET M 3acCOPEHMIA B LLEeTKe. (cTp. 31)
>

MpoBepbTe, YTO NepeksoYaTeNb MMTAHUS HA KOpMyce Mbliecoca
nepeksnto4eH Ha ON. (cTp. 15)
[MpoBepbTe cocTosHME 3apsaa 6aTtapeun. (cTp. 18)

OcHoBHas LeTKa He
BpaLlaeTcs.

OunctuTe weTky. (cTp. 31)
[MpoBepbTe NPaBnILHOCTbL YCTAHOBKM LLETKK. (CTP. 31)

lNbinecoc aBuraeTtcs
CTpaHHo.

>
>
>
» [1poTpuTE CEHCOpPbI MNblfIECOCa C NOMOLLBIO MATKOW TKaHW. (CTp. 32)
» [1poBepbTe NPaBUIbHOCTL 3aKpernyieHns Hacaaku K NoaaoHy.

(cTp. 25)
» BbIKIHOUMTE 1 BKITHOUMTE KHOMKY MUTaHWs Ha KOpryce nblfiecoca.

MynbT AMCTaHUMOHHOMO

ynpasneHusi He paboTaer.

» [MpoBepbTe COCTOsIHME 6aTapew B MynbTe 1 NPU HEOO6XOAUMOCTH
3ameHuTe eé. (cTp. 12)

» Yb6eanTechb, YTO NbINIECOC HAXOAUTCSA B 30HE AOCAraeMOCTuU- He
MeHee 3X MeTPOB OT NyJibTa ynpasneHus. (CTp. 12)

» [MpoBepbTe BKIHOYEH NI BbIKNHOYATENb MUTAHWS HA HUXXHEN
CTOpOHe. (cTp. 15)




TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKH

MyHkT / Mopenb LG Robot Cleaner
VR62** Ser.
PasMepbl 340 mm x 340 mm x 89 mm
Bec 3 kg
MoTpebnsiMmasi MOLLHOCTb 18 W
AKkymynsTop DC 16.8 V
(npu nonHoi 3apsake)
CKOpOCTb ABUXKEHUS 350 mm/s
BpeMsi pa6oThl Mpn6n. 100 MUHYT

(Ecnu ucnonsb3oBatb Ha
06bI4YHOM AEPEBSAHHOM MOJY)

Bpemsi noasapsaku 3 yaca

OcHoBHble hyHKUMUU Typ60o pexum
Pexxum 0byyenus
O6Hapy>xeHne NpensTCTBUI
@OyHKUMS NpeaoTBpaLleHus nageHns
Y6opKa no pacnucaHuo
WHamkaums owmnbok
Hasuraums
AsTOMaTH4eckas/PyyHas noasapsiaka
Cyxast y6opka Mukpochunbpoii (ybopka)
Y6opka B yrnax
["onocoBble coo6LLEHMS
CocTaBneHve KapTbl
CnupanbsHas yéopka
MosTOp y60pPKM
Y60pka Moero mecta
Y60opka Lwar 3a Lwarom
Y6opka 3uraarom

MyHkT / Mopenb 3apspHas ctaHuus(VR621)
PasmMepb! 236 mm x 181 mm x 128 mm
HANPA>XXEHUE / 220~240 V ~ 50/60 Hz
YACTOTA
BbIXOJHO€ OCTaToO4HOe DC1741V/11A
Hanpsi>XeHne
NMOTPEBJISEMASA 23W
MOLLUHOCTb
MyHkT / Mopenb AkkyMynsTop
Tun JInTnii-nonmmepHbliii
aKKyMynsTop
HOMUWHanbLHOe DC 14.8 V /1900 mAh
Hanpsi>XeHue

EY)IOUNI0d



CNMPABOYHASA UHOOPMALUA
D

MpuMeyaHue nNo NporpaMMHOMY 06ECNEeYEHNI0 C OTKPBITBIM UCXOAHBIM KOAOM

[Ons nonyvenns ucxogHoro koga no GPL, LGPL, MPL n npounm nmueH3usm MO ¢ 0TKPbITbIM KOAOM, KOTOPOE
COAEP>XUTCA B JAaHHOM U3aenuun, noceTute Beb6canT hitp://opensource.lge.com.

B nononHeHne K 0TKPbITOMY KOAy BCE COOTBETCTBYIOLLME rapaHTUiHbIE YCIOBUS, 0TKa3bl OT rapaHTUNHbIX
0643aTefIbCTB M CCbIIKM HA aBTOPCKME npasa AOCTYMHbI 4S8 3arpy3ku.

CHsiTue / YcTtaHoBKa 6aTapeu

B\ B\
J N J

BbikntounTe rnaeHbIn Mono>knte Ha Non MArkyo

BbIKJIHOYATENb MUTAHWS HA TKaHb, CHUMUTE MbINIECOOPHMK,

3ajiHen neBon CTopoHe poboTa- 1 nepeBepHUTE poboT-

nblnecoca MNblnecoc. ‘

ﬁ;ﬁl-

I 7N N\ J
OTcoeamHuTe NpoBoaa CHumuTe 6aTapeto ¢
06paTHOM MopsiaKe. oT 6aTapeu, HaxkaB Ha yCcTponcTBa.

COEANHUTESNbHbIN 3a>KUM.

/N\ Mpeaynpe>xaeHne

Bo3MO>XHbI BOCMIaMeHeHue, B3pbiB, yaap TOKOM UJM pa3fiodKeHue.
+ He 3aps»>kanTe aT0T 6aTapeiiHbiin 650K (aanee - bnok) HUKaknum apyrum 3apsiiHbIM YCTPOWCTBOM,
KpOMe TOro, KOTOpoe MAET K HEMY B KOMIMJEKTE.

* He poHsiiTe, He pa3faBnvBaiTe, He NpokanbiBaiTe, He pa3pesaiite bnok, a Takxe He
3akopayuvBaniTe ero KOHTaKTbl - Ntoboe Takoe AencTeme nospeanT bBnok.

+ Kakve 6bl HM 6bInn 06CTOATENLCTBA - HE MNblTanTecb pasobpaTtb 6510K.B cnyyae nospexxaeHus nnm
HeHapane>kallen paboTbl Brnoka, 0OTHeCHMTe ero B CEpBUCHbIN LIEHTP.

* He pep>xnte aTOT 6JI0K BO3J1Ee UCTOYHMKA Tenna, a Takxe He 6pocaiTe ero B OroHb 1in BoAy.
+ Bo BpeMs noasapanku obeperante Bnok oT BNaXXHOCTU U CbIPOCTH.
* He paBainTe petsiM, MnageHuam v JOMaLUHUM XXUBOTHbBIM.



YTunusauusi ctapbix 6aTapeii M akkyMynsiTopoB

1. CumBon Ha 6aTapee 1M akKyMynsitope, n306pa>kioLLmnii nepeyepkHyToe MycopHoe BEAPO Ha korecax,
03HayvaeT, YTo Ha uagenue pacnpoctpaHsietca Ovpektusa 2006/66/CE.

2. [laHHbIi CMMBOJT MOXKET BbITb CO 3HAYKOM XMMUYECKOro anemeHTa: ptyTu(Hg), kaamua(Cd) unm cemnHua(Pb),
ecnu 6atapes coaep>xxut 6onee 0,0005% pTyTn, 0,002% kaamms unm 0,004% cemHLUA.

3. Bce akkymynaTopbl n 6atapev cnefyeT yTUIM3npoBaTb OTAENbHO OT 6bITOBOrO Mycopa, B cneumasnbHbIX
MecTax cb6opa, Ha3Ha4eHHbIX MPaBUTENbCTBEHHbIMW UM MECTHbIMW OpraHaMmu BnacTy.

4. MNpaBunbHas yTunnaaumsi ctapbix 6atapeit 1 akkyMyisTOpoB MOMOXKET NPpeA0TBPaTUTb NOTEHUMANTbHO
BpefiHOe BO3AENCTBMNE Ha OKPY>KatoLLYHO cpefly 1 340POBbe YenoBeka.

5. [ins nonyyeHus 6onee noApo6HbIX CBEAEHN 06 yTuIn3auum 6atapei n akkyMynsTopos obpaTuTech B
afMUHNCTPALMIO ropoaa, CNy>k6y, 3aHMMaIOLLYOCS YyTUIn3auveit unu B MarasuH, rae 6b11 npuobpeTeH NpoayKT.

YTunusaumsi UICrnonb3oBaHHOro 060pyA0BaHUS

1. Ecnm Ha n3genum npucyTcTByeT n3obparkeHne nepeyepkHyToro MyCOpHOro KOHTeHepa Ha Konecax, AaHHoe
usaenve noanapaeT noa AencTeve avpekTusbl 2002/96/EC.

2. Bce anekTpuyeckne v aneKTPOHHbIE NPMOOPbI AOMKHbI yTUAN3MPOBATLCS OTAENBHO OT O6bITOBbLIX OTXOA0B
B CneuvasnbHO NpeAHasHa4YeHHbIX Ans 3TOro NyHKTax NpuemMa, yTBep>KAEeHHbIX MPaBUTENIbCTBEHHLIMU UK
MECTHbIMW aAMUHUCTPATUBHBLIMUA YUPEXXAEHUSIMU.

3. Haanexawjas ytunmsaumsi NCnonb30BaHHOrO 060pyA0BaHUA NOMOXKET n36exxaTb HeraTMBHbIX NOCNEACTBUI
LNs OKpY>KatoLLeii cpefibl M 340pPOBbs Yenoseka.

4. 3a noppo6HoIt MHdOpPMaLve No yTUAM3aumum Cnonb30BaHHOMO 060pyAOBaHNsA obpallaiTecb B MECTHbIE
CNy>k6bl, Cy>K6bl NepepaboTKn 0TXOA0B MW B TOPIYHOLLYHO OPraHn3auuio, NpoAaBLLyto TOBap.
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Starting HOM-BOT smart diagnosis. Please step away and remove
any items within 1 meter, or about 3 feet.

et Lol Aaaall ] il g, o

HOM-BOT needs to be charging in order to activate smart
diagnosis. Please dock the HOM-BOT to the home station.

Starting HOM-BOT smart diagnosis. Reservation has been
cancelled for smart diagnosis. Please step away and remove any
items within 1 meter, or about 3 feet.

No defect found during diagnosis.

Al Gt Sole] aay (ST il Jdits Jsla

Unable fo initiate smart diagnosis due to a low battery. Please try
again after battery is charged.

Bsiaall jandly Lall Gosia oot gl

Please check that the dust bin and filter are properly installed.

(AT B0 Ul )l Gl (Dl 5 131y (S ol Juitsy o8
-LG Electronics sdwe Losd S yas Juail

HOM-BOT will not charge due to infrared sensor error. Please
try smart diagnosis again after turning the main power switch on
the back of the HOM-BOT 'Off' then 'On' again. If the problem
continues, please contact LG Electronics customer care.

«5AT 850 Ul yIl i ple] a3 13l ST and sl Juiily o3
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HOM-BOT will not charge due to ultrasonic sensor error.

Bl oL 2 all Ja] BT ol juniall oluloa il

HOM-BOT will not charge due to a problem with the cliff sensors
on bottom. Please wipe the sensors clean.

ol e il all (8 el ulias Lose Bl

Please clean the camera sensor on bottom right side.

ey e el e 3l wloalon douse il

Please clean the obstacle detecting sensor windows on the left
and right side of the HOM-BOT.

(AT 80 Al ll ui dle] o3 13y (ST Gl Juidiy o3
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A problem has been found on the Gyro Sensor. Please try smart
diagnosis again after turning the main power switch on the back
of the HOM-BOT 'Off' then 'On' again. If the problem continues,
please contact LG Electronics customer care.
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Please check for foreign material on the left wheel.

el daall e usé alse dsag (o 385

Please check for foreign material on the right wheel.

(AT B0 Ale Il i e ] a3 13)5 (S Gandsdl] Jiiy a8
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A problem has been found on the left wheel sensor. Please try
smart diagnosis again after turning the main power switch on
the back of the HOM-BOT 'Off' then 'On' again. If the problem
continues, please contact LG Electronics customer care.

(AT 8 ym Al i e o5 1315 (SUT pasdill iy a3
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A problem has been found on the right wheel sensor. Please try
smart diagnosis again after turning the main power switch on
the back of the HOM-BOT 'Off' then 'On' again. If the problem
continues, please contact LG Electronics customer care.

LAl 3 dlle Lyt alge L asag (o 3ia3

A problem has been found with the brush. Please check for any
foreign material.

(oA 850 Ul yIl s ple] a3 13l ST and il Juiily o3
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A problem has been found in the suction motor. Please try smart
diagnosis again after turning the main power switch on the back

of the HOM-BOT 'Off' then 'On' again. If the problem continues,
please contact LG Electronics customer care.

(AT 80 Alll Gl e o3 13]5 (Sl il by 23
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A problem has been found in the acceleration sensor. Please try
smart diagnosis again after turning the main power switch on
the back of the HOM-BOT 'Off' then 'On' again. If the problem
continues, please contact LG Electronics customer care.

Dl e il il das L1LS Jldals oS 13
comsaill LY "Stop/OK" il e kil 5 "Home"

In order to listen to the smart diagnosis result again, please press
the charging button. To stop, please press the stop button.

Smart diagnosis mode will be turned off.

Acaall £l ) aay S (apd il Juiiiy o3

Smart Diagnosis mode will not operate with the mop plate
attached. Please try again after removing it.

ol BLELY (6 AT 8 e by Bl - Bae Judis 5 Gk a3
coand il WSl Jaall (e €Ble ] Jolad ol eisagyll puali ¥

Smart diagnosis has failed to complete its diagnostics. Please
try again after turning the main power switch on the back of the

A Aol e alls el Jragill Slog sy ) Jial s

Please check if the charging terminal is damaged or dirty.

HOM-BOT 'Off' then 'On' again.
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