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INFORMACION DEL AVISO DE SOFTWARE
DE CODIGO ABIERTO

Para obtener el cddigo fuente correspondiente GPL, LGPL, MPL y otras licencias de cédigo abierto que contiene
este producto, visite http://opensource.Ige.com.

Ademds del cddigo fuente, podrd descargar las condiciones de las licencias, exencién de responsabilidad de la
garantia y avisos de copyright.

LG Electronics también le proporcionaré cédigo abierto en CD-ROM por un importe que cubre los gastos de su
distribucién (como el soporte, el envio y la manipulacion) previa solicitud por correo electronico a opensource@
Ige.com.

Esta oferta es valida durante un periodo de tres afios a partir del tltimo envio de este producto. Esta oferta es
vélida para cualquier persona que reciba esta informacion.

SOBRE LIMPIEZA

Productos quimicos recomendados para la limpieza

« Isopropanol 70 %

« Etanol 70 %

+ Cidex® OPA

* 0,9 % de solucion NaCl
« Biospot 500 ppm

Como utilizar el detergente

« Antes de la limpieza, apague el detector y extraiga el cable de alimentacién.

» Moje un pafio suave en un detergente recomendado y después frote ligeramente la pantalla aplicando un
méximo de 1N de fuerza.

« El detergente puede provocar graves dafios si se cuela en el interior del detector durante la limpieza.
= No utilice benceno, disolvente, cidos, detergentes alcalinos u otros productos similares.

« Lasinstrucciones de limpieza del detector deben llevarse a cabo por profesionales sanitarios (Médicos o
enfermeras), no por pacientes.

DESCRIPCION GENERAL

Resumen

Este modelo es un dispositivo de obtencién de imagenes por rayos X, un sistema que puede obtener y procesar
imagenes por rayos X como iméagenes digitales. Utiliza silicio amorfo y una solucion de centelleo de alto
rendimiento para garantizar una calidad de imagen en alta definicion y nitidez con una resolucién de 3,6 Ip/
mm y un tamafio de pixel de 140 um. Este dispositivo es un dispositivo de obtencién de imagenes por rayos X
basado en un panel plano. Este dispositivo debe utilizarse junto con un PCoperativo y un generador de rayos
X. Este dispositivo se puede utilizar para digitalizar y transferirimagenes de rayos X con fines de diagndstico
radioldgico. La transmision de datos entre el detector y el PC puede realizarse por cable.

Componentes del producto

» Detector: 17HK700G
= (aja de control: LG Control Box
- (able de alimentacién de CA para la caja de control
« (able
- (able principal: Cable del detector y de enlace de caja de control (corriente de suministro de CC, datos
Ethernet, sefiales de control del generador de rayos X)
- (able del disparador: Generador de rayos X a caja de control, transmite la sefial de control entre el detector
y el generador de rayos X. (Opcional)
- (able LAN: Caja de control a PC, intercambia datos Ethernet entre el PCy el detector. (Opcional)
« (D: Manual de usuario, Calibration Software (Software de Calibracion)
« Manual de normativa, informe de inspeccion

JONVdS3


http://opensource.lge.com

Accesorios basicos

1]

Detector 1¢/u

TONVdS3

Manual de normativas 1 c/u (D (manual de usuario / software de calibrado)
Tcu

(aja de control 1c/u (able de alimentacion de CA para caja de control T c/u Informe de inspeccién 1 ¢/u

Accesorios opcionales

(able de activacion 1 c/u Cable LAN T c/u

+ Algunos modelos pueden no incluir accesorios adicionales.



/\ PRECAUCION

« Debe utilizar los componentes autorizados de acuerdo con la especificacién a continuacién. Los componentes no autorizados pueden causar dafios y / o causar un mal funcionamiento del producto.

Componente

Standard

(able LAN

Més de estandar CATSE

(able de alimentacion

EE. UU. - Regulacion de grado médico aprobada
Otros: normativa de seguridad aprobada del pais

TONVdS3



TONVdS3

NOMBRE DE PIEZAY FUNCION

Detector
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Botdn de encendido: Interruptor encendido/apagado
(Encender: pulsar durante més de 1 seg., Apagar: pulsar durante mds de 5 seg.)

o ©
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@ | Indicador LED: Indica el estado del detector —
© | Conexion al cable principal m
3
>
=2
LED Color del LED Estado e
Data Verde Conexidn de datos
Apagado Datos desconectados
Link Verde Conexion Ethernet
Apagado Ethernet desconectado
Power Verde Encendido
Apagado Apagar
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Caja de control

Power Ethernet Ready

®La

Exposure

Ethernet

Sync

AC-IN - T4L 250V

No. Indicador LED Color del LED Estado
@ | Power Verde Funcionamiento de alimentacién normal
Apagado Apagado (sin conexion del cable de alimentacion de CA o error de alimentacidn)
Ethernet Verde Funcionamiento Ethernet normal
Parpadeo verde En comunicacion de datos
Apagado Ethernet desconectado
Ready Verde La sefial lista del generador de rayos X estd activa
Apagado La sefial lista del generador de rayos X estd inactiva
Parpadeo naranja Error de alimentacién
Exposure Naranja La sefial de exposicidn del generador de rayos X esté activa
Apagado La sefial de exposicion del generador de rayos X esté inactiva
Parpadeo naranja Error de alimentacion




No. Indicador LED Estado

® | DXD1 Conexion de la caja de control y el detector A. Este conector suministra corriente (24V ===2,1A) al detector, transmite sefiales de sincronizacion de rayos X y datos de imagen de
Ethernet.

© | D2 Conexion de la caja de control y el detector B. Este conector suministra corriente (24 V===2,1 A) al detector, transmite sefiales de sincronizacién de rayos X y datos de imagen de
Ethernet.
La caja de control es compatible con la conexidn de 2 detectores. Uno es para usar en soporte de pared y el otro para mesa (Cama). Generalmente, las salas de rayos X de los
hospitales instalan 2 detectores, uno de pared y otro de mesa, para obtener un entorno de trabajo més cémodo y eficiente. Estos 2 detectores no se utilizan simultdneamente, la
caja de control selecciona el detector que funciona mediante el comando AWS.

O | ACIN Conecta el cable de alimentacion de CA.

© | Ethernet Puerto Ethernet para transmitir imdgenes/comandos entre el detector y el PC.

0O | ync Sirve para sincronizar el detector y el generador de rayos X.

@ | Fuse Los fusibles de alimentacidn de la caja de control son de 4 A, 250V a fusible tipo T.

(lasificacion de potencia: TAL 250V
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ESPECIFICACIONES Y DIMENSIONES DE

CADA PIEZA

Especificaciones

Las especificaciones del producto pueden cambiar sin previo aviso para mejorar el producto.
~ se refiere a la corriente alterna (CA) y === se refiere a la corriente continua (CC).

Categoria Especificaciones

Modo manual
Modo automatico (Deteccion de exposicion automatica)

Modo de disparador

Consumo de energfa Tip. 19W (Para disparar)

indice 4V===21A

Pieza aplicada Tipo: BF

Detector
Categoria Especificaciones

Modelo 17HK700G

Tipo de sensor Silicio amorfo TFT

Tipo de solucidn de centelleo | CsL:TI

Matriz de pixeles total 3072 x3072 pixeles

freade pixeles total 430,08 mm x 430,08 mm

Pixel Gap 140 um

Matriz de pixeles efectiva 3060 x 3060 pixeles

Conversion A/D 16 bits

Transmision de datos Gigabit Ethernet Standard, 500 Mbps
Tiempo de ciclo Tip. 8 seg.

Transmision de imagen Tip. 2 seq.

Almacenamiento de

Almacena hasta 200 imagenes

imagenes

Rango de energia 40kVp ~ 150 kVp

MTF Tip.89%a 0,5 Ip/mm
DQE Tip.72%a0,11p/mm
Tamafio (Anchura x Alturax | 460,0x 460,0 x 15,6 mm
Profundidad)

Peso Tip.3,4kg

Materiales del marco Fibra de carbono

Ubicacion: El lado frontal del detector (solo area efectiva)

© voma

« El generador de rayos X puede almacenar las imdgenes si el detector esta encendido sin conexion a un PC.
Para producir las imégenes, se irradia un rayo X a intervalos de més de 10 sequndos. Consulte y cargue las
imégenes guardadas desde el LG Acquisition Workstation Software.



El detector se ha probado con las condiciones de rayos X de la siguiente tabla. Esta tabla es solo para referencia. « Tipo de sensor: TFT de dxido, condiciones de rayos X
Un experto radioldgico certificado legalmente debe controlar la dosis de rayos X.

Adulto
« Tipo de sensor: a-Si TFT, condiciones de rayos X Voltaje e Corrente de la Corriente de la
SID (pulgadas/cm) . . tuberia x Tiempo
Adulto tuberia (KV) tuberia (mA) (mAs)
) ) Corriente de la Pecho P-A 72 pulgadas/182,8cm | 110KV 320mA 2,56 mAs
D (pulgadas/cm) | \Ol@ede | Corentedela |\ L Tempo
pulg tuberia (KV) | tuberia (mA) ! p C-columna LAT 72 pulgadas/182,8cm | 75KV 200 mA 16 mAs
(mAs) L-columna A-P 40 pulgadas/101,6cm | 70KV 250 mA 20 mAs

Pecho P-A 72 pulgadas/182,8 cm MoKV 320mA 3,2mAs Abdomen A-P 40 pulgadas/101,6cm | 75KV 250 mA 16 mAs
C-columna LAT 72 pulgadas/182,8 cm 75KV 200mA 20 mAs Pelvis A-P 40 pulgadas/101,6 cm 70KV 250mA 20 mAs
L-columna A-P 40 pulgadas/101,6cm | 70KV 250 mA 25mAs Mufieca A-P 40pulgadas/101,6am | 50KV 200mA AmAs
Abdomen A-P 40 pulgadas/101,6cm | 75KV 320mA 20,48 mAs Codo AP 40pulgadas/01,6am | 55KV 200mA Amhs
Pelvis A-P 40 pulgadas/101,6 cm 70KV 250 mA 25 mAs Hombro AP 40 pulgadas/101,6 cm 65KV 200 mA 6,4 mhs
Mufieca A-P 40 pulgadas/101,6cm | 50KV 250mA 5mAs Pie AP 40pulgadas/101,6an | 50KV 200 mA 4mhs
Codo A-P 40 puigadas0ngam | 55KV 250mA 5 mhs Tobillo A-P 40pulgadas/0T,6am | 55KV 100mA 4,8mAs
Hombro AP 40pulgadas/101,6cm | 65KV 200mA 8 mhs Rodilla A-P 40 pulgadas/101,6cm | 60KV 100 mA 6,4mAs
Pie A-P 40 pulgadas/101,6 cm 50KV 250 mA 5mAs
Tobillo A-P 40 pulgadas/101,6 cm 55KV 100 mA 6,4 mAs
Rodilla A-P 40 pulgadas/101,6cm | 60KV 100 mA 8mAs

© NOTA

« Enel caso de la tabla de condiciones de rayos X de TFT de dxido, tinicamente se aplica a los modelos
14HQ901G-B y 17HQ9016G-B. Sila tabla de condiciones se aplica a otros modelos, es posible que no se
obtenga laimagen deseada.

« Enrelacién a la dosis pedidtrica, debe ser muy inferior a la de un adulto. El radidlogo certificado debe prestar
especial atencion a los niveles de las dosis de rayos X pedidtricas.
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PLACA

Caja de control

Elemento Especificaciones recomendadas Elemento Especificaciones
SID 100 cm /130 cm /150 cm /180 cm Modelo LG Control Box
Tamaio 460 x 460 mm Tamaiio (Anchurax Alturax | 125,0x 109,8 x 255,0 mm
Relacion 10:1 Profundidad)
Frecuencia 215linea/ pulgada Peso Tip.13kg
Inter Spacer AL Entrada 100-240V CA~ 50/60 Hz, 1,4-0,7 A
Salida DXD 1

24V===2,1A, sefiales del disparador, datos Ethernet para el Detector A.

DXD2

24V===2,1 A, seales del disparador, datos Ethernet para el Detector B.
La caja de control es compatible con la conexion de 2 detectores.

Uno es para usar en soporte de pared y el otro para mesa (Cama).
Generalmente, las salas de rayos X de los hospitales instalan 2 detectores,
uno de pared y otro de mesa, para obtener un entorno de trabajo mas
6modoy eficiente.

Estos 2 detectores no se utilizan simultaneamente, la caja de control
selecciona el detector que funciona mediante el comando AWS.

Ethernet
Transmision de imdgenes/comandos entre el detector y el PC.

Sync
Transmision de sefales de control entre el detector y el generador de rayos X.

Cables

Categoria Longitud Cant.
(able principal 7m 1
Cable LAN (opcional) 10m 1
(able de alimentacion (110V 0 220V) 15m 1
(able del disparador (opcional) 15m 1




Dimension

Detector
Parte frontal
460,0
Y é )
460,0 a
[T y

Lado

15,6

DR

Unidad: mm
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Caja de control

Parte frontal

125,0

Lado

255

Power Ethenet  Ready Exposure

Unidad: mm

109,8



REQUISITOS MEDIOAMBIENTALES

Requisitos del sistema de PC

Especificaciones de PC

CPU Intel i5

Memoria 4GB

Capacidad de disco Minimo 10 GB ~ 500 GB recomendado
Tarjeta de red Ethernet dual 100/1000 Mbps
Sistema operativo Windows 7/8.1/10 (32 bits, 64 bits)
Monitor Resolucion min. 1280 x 720

INSTALACION CALIBRATION SOFTWARE
(SOFTWARE DE CALIBRACION)

Instalacion

Ejecute el archivo de instalacion de Calibration Software (Software de Calibracidn). Una vez ejecutado el archivo
de instalacion, siga las instrucciones de la instalacion en la pantalla.

Como eliminarlo

Puede eliminar el Calibration Software (Software de Calibracién) de los siguientes modos:

Eliminacion desde el panel de control

Seleccione Panel de control en el mend de Inicio.

Seleccione Programas y caracteristicas en el panel de control.

Seleccione el [LG DXD Calibration] en las listas.

Cuando aparezca la pantalla de instalacion y eliminacidn, seleccione el botdn [Borrar].

Siga las instrucciones de eliminacion en la pantalla y haga clic en el botén [Next] para continuar.

[C I R UVE NS

Eliminacion con el archivo de instalacion

1 Ejecute el archivo de instalacién de Calibration Software (Software de Calibracién) y luego siga las
instrucciones de eliminacién en la pantalla.

© nota

= Siutiliza el archivo de instalacion para eliminar el programa, el archivo de instalacion debe ser de la misma
version que el software actual.

TONVdS3
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TIPOS DE CONEXION

Conexion del generador de rayos X - Detector

Seleccione el Modo de disparador segtin el método de adquisicion.

- Modo automético: El detector detecta la imagen obtenida después del rayo X.
- Modo manual: El detector obtiene laimagen pulsando el interruptor de exposicion del generador.

Conexion del Detector - PC

El modo de conexion utilizado entre el detector y el PC.
- Modo cableado: Conexidn cableada entre el detector y un PCa través de la caja de control.

Modo Generador de rayos X - Detector - PC
detector
(aso1 Modo automatico Modo cableado
(aso2 Modo manual Modo cableado




Cable del disparador

« El cable del disparador se conecta entre la caja de control y el generador de rayos X y se utiliza solo en el modo manual, no en el modo automatico.

R

g (000)

NC: Sin conexion

No. Color del etiqt.l.etado e
de las clavijas
1 Rojo Alimentacion: Voltaje de suministro del generador de rayos X (CC12V - 24V) | Uso
2 Marrén Exponer sefial desde el generador a la caja de control Uso
3 Azul Cancelar REQa tierra NC
4 Naranja Preparar sefial de reconocimiento desde la caja de control al generador Uso
5 Amarillo Exponer sefial de reconocimiento desde la caja de control al generador Uso
6 Verde Preparar sefial desde el generador a la caja de control Uso
7 Negro Cancelar solicitud VCC NC
8 Gris Preparar reconocimiento a tierra NC
9 Violeta Conexion a tierra de sefiales Uso

© nota

« La conexion del cable de activacion y el generador de rayos X debe estar a cargo de personal iddneo. La descripcion de cada clavija estd en el idioma comun de esta industria.

Etiquetado de las clavijas

Generador de rayos X

1ONVdS3
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Diagrama de bloque de la conexion del cable del disparador

Generador de rayos X (aja de control
vcc
DC12-24V
PREP_REQ 2\
EXP_REQ 2\
<(Conexidn del generador de rayos X - Caja de control>
Caja de control Generador de rayos X
vCcC
% EXP_ACK =~
‘ EXP_ACK_COM_—

<Dibujo de montaje>



EXP_REQ

EXP_ACK

<Tabla de tiempos>
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Detectory PC

Modo automatico

Detector
[

TONVdS3

Generador de
rayos X

20

Cable principal

(aja de control

Interruptor derayos X~ Cablede

i alimentacion
(100-240V~ CA)

Interfaz del
generador de

rayos X

Modo manual

Detector

Cable principal

) disparador

Generador de
rayos X

Interruptor derayos X~ Cable de

! alimentacion
(able del (100-240V~ CA)

(aja de control

(able LAN

Interfaz del
generador de
rayos X




Conectar el cable

(able principal: Conecta la caja de control y el detector. Pueden conectarse 2 detectores,

Cable LAN: Conecta la caja de control y el PC.

Conexidn de cable de alimentacién de CA.

-

en caso de conectar 1 detector puede utilizarse cualquier puerto.

JONVdS3

(able del disparador: Conecta la caja de control y el generador. En caso de modo
automatico, esta conexion no es necesaria.

Interruptor de CA: Este interruptor sirve para apagar/encender la alimentacion de CA.

ACAIN  T4L 250V

Marcal: CA encendida / Marca 0: CA apagada

21
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1
2

Conectar - Conexion por cable

Utilice el cable LAN para conectar un PCa la caja de control y conecte el detector a la caja de control con el cable principal.

Siga los pasos a continuacion para configurar el PC.

@ Inicie el [Centro de redes y recursos compartidos] y haga clic en [Cambiar la configuracion del adaptador].

L% Centro de redes y recursos compartidos - O

5 v 4 % « Redeselnternet » Centro de redes y recursos compartidos ~ @  Buscaren el Panel de control

Ventana principal del Panel de
control

Cambiar configuracion de uso
compartido avanzado

Vea también
Firewall de Windows Defender
Infrarrojos

Opciones de Internet

Ver informacion basica de la red y configurar conexiones

Ver las redes activas

HEY3IS Tipo deaccesa:  Internet
Red privada Conexiones: oy

Cambiar la configuracion de red

‘ﬁ;- Coenfigurar una nueva conexion o red

Cenfigurar una conexion de banda ancha, de acceso telefdnico o YPN; o bien configurar un
enrutador o punte de accese,

[ Solucionar problemas
Diagnosticar y reparar preblemas de red u ebtener informacion de selucian de problemas,

X

p



@ Haga dicen la conexién de drea local y haga clic en [Propiedades].

Ny

fall = NE

Desactivar
Estado
Diagnosticar

Conexiones de puente

Crear acceso directo
Elirninar

Cambiar nombre

e|ee (@

Propiedades

TONVdS3
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© Seleccione [Protocolo de Internet version 4 (TCP / IPv4)], y después seleccione [Propiedades] para establecer la direccién IP segun se indica a continuacién:
- Direccién IP: Cualquier entrada entre 10.10.10.2 y 10.10.10.254. Sin embargo, IP 10.10.10.100 no esta permitida porque la IP de fébrica del detector es 10.10.10.100.
- [Méscara de subred]: 255.255.255.0.

- [Puerta de enlace predeterminadal: 10.10.10.1.
- Elajuste de DNS no es necesario.

General

Puede hacer que la configuracion TP se asigne automaticamente sila
red es compatible con esta funcionalidad. De lo contrario, deberd
consultar con el administrador de red cudl es la configuraddn IP
apropiada.

(C) Obtener una direccién IP automaticamente

(®) Usar |a siguiente direccion IP:

Direccidn IP: 0 .10 .10 .110

Mascara de subred: 255 .0 .0 .0
Puerta de enlace predeterminada: l:l

Obtener la direccién del servidor DNS automaticamente

(®) Usar las siguientes direcciones de servidor DNS:
Servidor DNS preferido: l:l
Servidor DNS alternativo: l:l

[ validar configuracién al salir Opciones avanzadas...

Aceptar Cancelar



O Ejecute el programa de Calibrado DXD LG. Vaya a Eé} > [DXD] > [Conexion y guardar archivo], introduzca la IP de DXD (10.10.10.100), ejecute el [Silbido] para comprobar la conexion.

Q‘ Configuracién
Acerca de

DXD SW de calibracién Actualizacion de firm

Conexién y guardar archivo

MNumero de serie 12345678

IP de DXD 0 . 10 . 10 . 100
Se acab el tiempo 5000 msec. (3000~10000) [T
Guardar direccién DA

Si aparece la siguiente ventana después de hacer clic en [Silbido], significa que la conexion se completé correctamente. Todo estd listo para la operacion del sistema.

Prueba de ping x

Ping exitoso
*Mamero de serie ;12345678

TONVdS3
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CALIBRATION SOFTWARE (SOFTWARE DE CALIBRACION)

Al obtener las imagenes del detector, el calibrado es esencial para obtener imagenes de alta calidad. Calibration Software (Software de Calibracién) le permite crear y comprobar los valores necesarios para el calibrado.

© nota

« Serecomienda realizar un calibrado una vez al mes durante los tres meses posteriores a la compra y, a continuacion, una vez cada seis meses para garantizar la calidad de las imagenes.
- También se recomienda encender el detector durante 15 minutos antes del Calibrado.
- Los valores predeterminados establecidos en Calibration Software (Software de Calibracion) se pueden cambiar en funcion de las condiciones reales de uso.

Seguridad

El Calibration Software (Software de Calibracién) no se puede usar de manera independendiente sin conectarse al detector. El software no puede realizar todas las acciones, entre ellas ir a otro mend y confirmar la
configuracién, sin una conexion en curso. Ademds, aunque el software esté conectado al detector, la Calibration (Calibracién) no se puede realizar antes de registrar la fecha inicial de la instalacion del producto.

Calibration Software (Software de Calibracion)

Las funciones del Calibration Software (Software de Calibracién) incluyen Eé} (Configuracion), [Calibracién], [User BPM], [Validacion] y [EI].

JONVdS3
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Configuracion

Eé} incluye los ajustes de [DXD], los ajustes de [SW de calibracion] y [Actualizacion de firmware].

- [DXD]: Configura los ajustes requeridos para obtener imagenes de calibrado y ajustes del detector.

@ nota

« Laexplicacion detallada de cada icono se ofrece en la dltima pagina.

% LG DXD Calibration

User BPM

Calibracién

DXD

Conexidn y guardar archivo
MNimera de serie
IP de DXD
Se acabs el tiempo

Guardar direccién

Opciones de red

Estado actual Cableado

Informacién de instalacién

Formato de fecha

Validacién

SW de calibracién

El

0 . 10 . 10 | 100

5000  msec. (3000-10000)  [[EETEE

DA

‘Cambiar IP

Actualizacién de firmware

Parametros del detector

Modo de disparo
Sensibilidad
Tiempo de ventana
Ancho del marco

Altura del marce

1 Presione ‘Restablecer para cargar el parametro
Detector predeterminado de fabrica

I T

Opciones de encendido

Suefio automatice

Acerca de

® Auto Manual
9 (0~63)

5 00 msec (1~40)
3072

3072

Apagado -

| YYYY/MM/DD Apagado automatico Apagado -
Fecha actual 2019/09/05
Fecha Hora Tipo Detalles
2019-09-05 10:27:04 Configuracion Error al cargar archivos de calibracién de fabrica ~
2019-09-05 10:27:04 Configuracicn Conectado al detector con éxito
2019-09-05 10:27:12 Actualizacién de fondo Actualizacion compensada actualizar ahora..
v




+ [SW de calibracién]: Configura los ajustes requeridos para los algoritmos del Calibration Software (Software de Calibracion).

© nota

- Laexplicacion detallada de cada icono se ofrece en la dltima pagina.

Calibration

Calibracién User BPM Validacién

DXD SW de calibracién Actualizacién de firmware Acerca de
Pardmetros de calibracién Editar imagen

Target Gain 1 (0.0~255.0) Rotacion a -

Gain Margin 0.6 0.0~1.0) Girar Ninguna B

Offset Margin 200 (0~1000) Invertir

Std Margin 80 (01000}

Ref sat value 44000 (28000-~-65534)

Surr Margin 2000 (0~-3000)

Cut Edge T8

(6~500)
L6 R 6
(6~500) (6~500)
B 6
(6~500)
1 Presione 'Restablecer' para cargar el SW de calibracién | Reinicar |
predeterminado de fabrica
[ Guardar | Conclr |

Fecha Hora Tipo Detalles
2019-09-05 09:45:13 Configuracion Ping exitoso en 10.10.10.100
2019-09-05 09:45:18 Configuracion Conectado al detector con éxite

TONVdS3
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« [Actualizacién de firmware]: Comprueba la version del firmware del detector o lleva a cabo la actualizacion del firmware. Puede actualizar el firmware mediante este mend.

% LG DXD Calibration

Calibracién User BPM

Validacién

El

DXD SW de calibracién Actualizacién de firmware Acerca de
Firmware actual Nuevo firmware
Wersion 3.00.01 Archivo de firmware m

Estado

Fecha Hera Tipo Detalles

2019-09-26 13:41:53 Cenfiguracion Reiniciar

2019-09-26 13:42:42 Configuracion Ping exitoso en 10.10.10.100

2019-09-26 13:42:44 Configuracion Conectado al detector con éxito




Calibracion

La [Calibracidn] esta formado por los siguientes procedimientos.
- Obtiene unaimagen oscura y una imagen brillante del detector.
- [Imagen oscura]: Una imagen obtenida sin generar rayos X.
- [Imagen brillante]: Una imagen obtenida generando rayos X sin imagen fantasma o cualquier otro objeto en el detector.

« Genera [Avgdark.raw], [Offset.raw], [Gain.raw], [BPM.raw]: Se utilizan para realizar célculos de imagen corregida.
- Imagen corregida: Imagen obtenida aplicando el resultado del calibrado a laimagen en bruto.

© nota

- Esta pagina sirve para ofrecer una breve explicacion, puede ver los detalles en las paginas posteriores.

libration

Calibracion | User BPM  Validacion ke

P [ o =
Nuevo -

Imagenoscura  Contor:0 [LX0 2001

Imagen brillante Contar:0 GECTEETY

Ventana
Gibracén
Nivel Desplazamiento Eliminar Contar.0

Andlisis BPM

Elemento  Contar

Fiss 0
Columnas 0
Clase0 0

Clasel 0 Resitado
Clase2 1]

Clase3~4 0,

Clase5-6 0

Clase7-8 0

[
o
0

[ p—

Fecha

Tipe Detalles
2019-09-05 00:49:04 Configuracion Conectado al detector con &ito ~

2019-09-05 :49:06 Actualizacion de fonde Actualizacion compensada actualizar ahora...
2019-09-05 09:49:09 Actualizacion de fonde  Actualizacién compensada completa..

TONVdS3
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User BPM

Permite a los usuarios hacer cambios manualmente en el [Bad Pixel Map] (BPM.raw) creado a partir del [Calibracion].

© nota

- Esta pagina sirve para ofrecer una breve explicacion, puede ver los detalles en las paginas posteriores.

Contar:0 L5

Andlisis BPM
Elemento  Contar
Filas o
Columnas 0
Clase0 a
Clasel 0
Clase2 a
Clase2~-4 0,
Clase5~6 0,
Clase7~8 |0,

Imagen no cargada

Hora Tipo Detalles

2019-09-05 10:00:25 Configuracion Conectado al detector con éxito
2019-09-05 10:00:36 Actualizacion de fondo Actualizacién compensada actualizar ahora..,
2019-09-03 10:00:39 Actualizacion de fondo Actualizacion compensada completa...

Haga doble ciic &n un punto para actusiizar pieles.

[] Linez H-Bad [] Linez ¥-Bad

Carga incorectz del mapa de pieles




Validacion

Se utiliza para validar la imagen final aplicando los resultados de la [Calibracion] a la imagen.

© nota

- Esta pagina sirve para ofrecer una breve explicacion, puede ver los detalles en las paginas posteriores.

Calibracién User BPM

Andlisis BPM
Elementoc  Contar
Filas
Columnas
Clased
Clasel
Clase2
Clase3~4
Clase5~6
Clase7 ~8

coocooo oo

Imagen no cargada
Fecha
2019-09-05
2019-09-05
2019-09-05

Validacién

Hora

10:00:39
10:01:08
10:01:11

Tipo
Actualizacién de fondo

Actualizacién de fondo
Actualizacién de fonde

Detalles

Actualizacién compensada completa...
Actualizacién compensada actualizar ahora...
Actualizacién compensada completa...

Dark Average Map
Offset Map

Gain Map

Bad Pixel Map

Contar:0

TONVdS3
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El (indice de exposicion)

Calcula y guarda el valor de salida medio por dosis de entrada como expresion lineal y en una tabla.

© nota

- Esta pagina sirve para ofrecer una breve explicacion, puede ver los detalles en las paginas posteriores.

LG DXD Calibratio

User BPM

<
Ventana

< >
Nivel
Andlisis BPFM
Elemento  Contar
Filas
Columnas
Clase0
Clasel
Clase2
Clase3~4
Clase5~6
Clase7~8

e N ==

Imagen ne cargada
Fecha
2019-09-05
2019-09-03
2019-09-05

Validacién

Hora

10:01:11
10:01:38
10:01:42

Tipa

Actualizacion de fondo
Actualizacion de fondo

Actualizacion de fondo

Detalles
Actualizacién compensada completa...
Actualizacién compensada actualizar ahora..,

Actualizacion compensada completa...

Contar:0l
Dosis

Mediana




Funciones de imagen

Elemento

User BPM

Validacién

Nuevo

Imagen oscura Contar:1

[ dark

46.raw

Imagen brillante Contar:0

Calibracién

Desplazamiento Eliminar

Resultado

Contar:0

JONVdS3
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@ Visor de imagenes
« Los mends de [Calibracién], [User BPM], [Validacién] y [EI] tienen un visor de imdgenes para mostrar las
iméagenes obtenidas.
« Al crear o hacer clic en una imagen, esta se carga y se muestra en el visor.
« Lainformacion sobre laimagen se mostrard en las dreas inferiores.
- [Imagen cargada]: muestra si laimagen esté cargada en el drea de imagen o no.
*Silaimagen estd cargada: [Imagen cargada]
*Silaimagen no esta cargada: [Imagen no cargada]
- [Min]: El valor de pixel minimo en el drea de imagen.
- [Méx.]: El valor de pixel méximo en el drea de imagen.
- [Medicina]: El valor medio de laimagen.
- [Media]: El valor promedio de la imagen.
- [Est]: La desviacion estandar de laimagen.
- [Pixeles incorrectos]: El nimero de pixeles fantasma.
- 16B= N, 8B=M: Representacion de los valores de pixeles en (, y) en bits.
- %: La tasa de laimagen mostrada en el drea de la imagen frente a laimagen entera.
- (Anchura x Altura): El tamafio de laimagen entera.

@ [Navegador]

- [Navegador] muestra el drea entera de laimagen obtenida y también indica el &rea ampliada o
reducida.

- [Navegador] tiene una caja roja que indica el drea mostrada en el visor de imagen.

- [Navegador] mueve la caja roja al lugar donde haga clic, y el drea seleccionada aparece en el visor de
imagen.

© [Histograma]

+ Muestra el [Histograma] de la imagen obtenida.

- [Ventana] / [Nivel] se utilizan para ajustar el Histograma y ayudar a leer la imagen.

- [Histograma] controla [Ventana] / [Nivel] con los botones <>y la barra de desplazamiento bajo el
gréfico del Histograma.

- Sise hace clicen el boton [Reiniciar], restablece los valores predeterminados.

@ Punto de referencia

« Se puede establecer un punto de referencia haciendo clic en cualquier lugar del visor de imagen, y las
coordenadas y los valores de pixel del punto de referencia se mostraran en la parte superior. También
puede mover el punto de referencia introduciendo manualmente los valores x e y.
- Solo pueden introducirse ndmeros para un punto de referencia.

© [Anélisis BPM]
« Muestra el resultado del andlisis de la clase de mala linea y de pixel fantasma en el [Bad Pixel Map]
después del calibrado.



Registro

Muestra la informacion necesaria para que los usuarios comprendan el proceso que debe realizar el Calibration Software (Software de Calibracion).
Estd formado por [Fecha], [Hora), [Tipo] y [Detalles], y los datos se guardaran en un archivo de registro.

T D Calibration

Calibracién User BPM Validacién

Muevo -

Imagen oscura (. 15T1) Adquisicidn

Imagen brillante Contar:0 U5 [0

Z > Calibracién
Desplazamiento Eliminar Contar:0

Anglisis BPM
Elemento  Contar
Filas 0
Columnas 0
Clase0 0
Clasel 0
Clase2 0
Clase3~4 0,
Clase5~6 0
Clase7~-8 0

Imagen no cargada

Fecha Hora Tipo Detalles

2019-09-05 09:49:04 Configuracion Conectado al detector con éxito ~
2019-09-05 09:49:06 Actualizacion de fondo Actualizacién compensada actualizar ahora...

2019-09-05 09:49:09 Actualizacion de fondo Actualizacién compensada completa...

TONVdS3
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FUNCIONAMIENTO

Iniciar el programa

- Haga doble clic en el archivo ejecutable instalado en el PC para iniciar el Calibration Software (Software de Calibracion).

- Aliniciarlo por primera vez, se le dirigird a la pantalla de Configuracion.

Calibration
User BPM Validacién El

Conexién y guardar archivo

Nimero de serie

Estado actual  Cableade Cambiar IP

Informacién de instalacién

SW de calibracién Actualizacién de firmware

Parametros del detector

Modo de disparo

P de DXD 10 . 10 . 10 100 Sensibilidad
Se acabo el tiempo 5000 | msec. (300010000 [T Tiempo de ventana
Guardar direccion DA Ancho del marco
Altura del marco
1 Presione ‘Restablecer’ para cargar el parametro
Detector predeterminado de fabrica
Opciones de red

Acerca de

® Auto (I Manual
9 (0~63)

5 00 msec (1~40)

e

Opciones de encendido

Suefio automatice

Apagado automitico

Apagado -
Apagado -

Formato de fecha ‘ YYYY/MM/DD

Fecha actual 2019/09/05
Fecha Hora Tipe
2019-09-05 Configuracion
2019-09-05 :27: Configuracion
2019-09-05 10:27:12 Actualizacién de fonde

Detalles
Error al cargar archivos de calibracion de fabrica
Conectado al detector con éxito

Actualizacién compensada actualizar ahora...




Comprobacion de direccion IP y prueba de ping

« El detector tiene una direccién IP predeterminada.

« Sila direccion IP del detector cambia, debe introducirse una nueva direccion IP en la herramienta de calibrado del detector.

- Una vez completada la configuracion de la direccién de IP y del [Se acabd el tiempo], haga clic en el botdn [Silbido] para iniciar una [Prueba de ping]. Aparecera un mensaje emergente sila [Prueba de ping] ha tenido
éxito.

Prueba de ping x
Ping exitoso
* Mirmero de serie 112345678

0K

« Sila [Prueba de ping] falla, se mostrara una ventana emergente segtin se muestra a continuacion. Si aparece esta ventana emergente, compruebe su configuracién de red del PC, Ia conexion del detector al PC, el
estado del detector, el estado de la caja de control y la direccion IP y ejecute de nuevo la [Prueba de ping].

Prueba de ping x

Mo se puede conectar a DXD.
Por favor, verifique la conexion del cable de la direccidn IP.

de lo contrario, podria haber un problema con DXD.

* Todos los DXD conectados a su PC

deberian tener diferentes direcciones IP.

OK

JONVdS3
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Comprobacion de ubicacion de guardado

Calibration Software (Software de Calibracién) almacena imégenes obtenidas, registros, archivos de resultado y resultados del calibrado de fébrica en la ubicacion especificada.
Esta ubicacion se puede cambiar en [Guardar direccién].
Haga clicen el botdn [Aplicar] para crear una carpeta en la ubicacion especificada.

Calibracion User BPFM Validacion El

DXD SW de calibracion Actualizacion de firm

Conexidn y guardar archivo

Mimero de serie 12345678

IP de DXD 0 . 10 .10 100
Se acabé el tiempo 5000 msec. 3000~10000) [
Guardar direccian DA,




Aplicar

Una vez completada la [Prueba de ping] y la comprobacion de [Guardar direccion], haga clic en el botdn [Aplicar] para llevar a cabo las siguientes tareas.

1 Crear automaticamente las carpetas necesarias en la carpeta especificada en la [Guardar direccion].

2 Cargary guardar los resultados del calibrado de fébrica del detector.

3 (argar los ajustes del detector.

Personalizar
carpeta

(rear automaticamente una carpeta de niimero de serie
(Se crea cuando se completa Aplicar)

Condicion: cree una carpeta en la que no exista ninguna
carpeta con el mismo nimero de serie en la carpeta
especificada

(reacién de una carpeta de fecha y hora

(Se crea al hacer clic en el botdn [Calibracién])

[Avgdark.raw]

JONVdS3

[Gain.raw]

[Offset.raw]

[BPM.raw]

Resultado de IE
(La carpeta de fecha y hora aplicada se crea al realizarse un IE)

Archivo de historial

Registro

Archivo de registro (Registros de conexion, etc.)

Imagen

Imagen brillante

Imagen oscura

Imagen BMP de usuario

Imagen de validacion

Imagen de IE

Imagen en bruto

(alibrado de fabrica

(se crea si no hay ninguna carpeta o archivo al completar
Aplicar o si el archivo tiene un tamafio anormal)

[Avgdark.raw]

[Gain.raw]

[Offset.raw]

[BPM.raw]
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4 Muestra el estado de red del detector una vez completado el proceso Aplicar.

[Estado actual]: Conexion [Cableado]. / Conexidn [Inalambrico]. (Disponible sélo con un modelo inaldmbrico)

Opciones de red

Estado actual Cableado Cambiar IP

© nota

« Debe completar el proceso Aplicar antes de ir a otro menu. ([Calibracién], [User BPM], [Validacién] y [EI])



Comprobar y cambiar la configuracion del detector

Durante el proceso Aplicar, la configuracion actual del detector se cargard en la pantalla de configuracién segtn se muestra continuacion.

LG DXD Calibration

Calibracién User BPM

DXD
Conexién y guardar archive
Nimero de serie
IP de DXD
Seacabo el tiempo

Guardar direccién

Opciones de red

Estado actual ~ Cableado

Informacién de instalacién

Formato de fecha

Validacién

SW de calibracién

H

0 . 10 . 10
5000  msec. (3000~10000)

DA

‘Cambiar IP

100

Actualizacién de firmware

Parametros del detector

Modo de disparo
Sensibilidad
Tiempo de ventana
Ancho del marco

Altura del marce

1 Presione ‘Restablecer’ para cargar el parimetro
Detector predeterminado de fabrica

I T

Opciones de encendido

Suefio automitico

Acerca de

® Auto Manual
9 (0~63)

5 00 msec (1~40)
3072

3072

Reiniciar

Apagado -

‘ YYYV/MM/DD Apagado automatico Apagado =
Fecha actual 2019/09/05
Fecha Hera Tipe Detalles
2019-09-05 10:27:04 Configuracion Error al cargar archivos de calibracién de fabrica ~
2019-09-05 10:27:04 Cenfiguracion Conectado al detector con éxito
2019-09-05 10:27:12 Actualizacién de fondo Actualizacién compensada actualizar ahora...
v
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« [Pardmetros del detector]: Ajustes utilizados al obtener una imagen desde el detector.
« Haga clicen el botén [Guardar] para aplicar los ajustes introducidos.
« Los detalles de la configuracién son:

- [Modo de disparo]: Establecer el [Modo de disparo].
*[Auto]: Activa la funcién de deteccion de la exposicion automatica.
* [Manual]: Desactiva la funcién de deteccion de la exposicion automatica.

- [Sensibilidad]: Sensibilidad del panel.

- [Tiempo de ventana]: Establece el tiempo para leer los datos después de la exposicion a los rayos X.
(Unidad: 100 ms, si se introduce 5, el tiempo se establece en 500 ms)

- [Ancho del marco] / [Altura del marco]: Nimero de pixeles en el detector.

« Estas son las funciones de cada botén:

- [Guardar]: Aplicar los ajustes cambiados.
- [Reiniciar]: Cargar los ajustes del fébrica.
- [Cancelar]: Cargar los dltimos ajustes guardados.



Comprobar y cambiar la configuracion del Calibration Software (Software de Calibracion)

Haga clicen la pestaia [SW de calibracién] para actualizar los [Pardmetros de calibracién].

[Parametros de calibracion]

Estos pardmetros son los ajustes utilizados durante el proceso de calibrado. Esta configuracién se puede ajustar de acuerdo con el entorno de funcionamiento real.

8 alibration

Calibracién User BPM Validacién

Acerca de

DXD SW de calibracién Actualizacién de firmware
Parametros de calibracién Editar imagen

Target Gain 1 (0.0~255.0) Rotacién 0 -

Gain Margin 0.6 (0.0-1.0) Girar Ninguna -

Offset Margin 200 (0~-1000) Invertir

Std Margin 80 (0~1000)

Ref sat value 44000 (28000~65534)

Surr Margin 2000 (0~3000)

Cut Edge T6

(6~500)
L6 R 6
(6~500) (6~500)
B 6
(6--500)
1 Presione ‘Restablecer’ para cargar el SW de calibracién m
predeterminade de fabrica
[ Guarir | Cometr |

Fecha Hora Tipo Detalles
2019-09-05 09:45:13 Configuracion Ping exiteso en 10.10.10.100
2019-09-05 09:45:16 Configuracion Conectado al detector con éxito

TONVdS3
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« Los detalles de la configuracién son:

- [Target Gain]: Factor de amplificacion dentro del algoritmo.

- [Gain Margin]: Establecer como pixel fantasma si supera el [Gain Margin].

- [Offset Margin]: Establecer como pixel fantasma si supera el [Offset Margin].

- [Std Margin]: Establecer como pixel fantasma si supera el [Std Margin].

- [Ref sat value]: El valor de pixel maximo que se puede mostrar.

- [Surr Margin]: Establecer como pixel fantasma si la diferencia entre el valor de pixel de referencia y el

valor de pixel circundante supera el [Surr Margin] en la Imagen brillante corregida.

- [Cut Edge]: Mostrar los valores de pixel que cortar de laimagen del margen (arriba/abajo/izquierda/
derecha). Después de obtener una imagen mediante [Validacion] o [EI], muestra los datos
de laimagen mostrados en el visor de imagen como linea.

% LG DXD Calibration

Calibracion

] ties mtag [] Lieav-td

Andlsis BPM

[Editar imagen]

Estos ajustes se utilizan en el visor de imagen.

- [Rotacion]: Establecer el dngulo de rotacién de laimagen. ([0°],[90°], [180°] y [270°])

« [Girar]: Establecer la rotacion de laimagen mostrada en el visor de imagen. ([Ninguna], [Horizontal] y
[Vertical])

« [Invertir]: Invertir los datos de imagen mostrados en el visor de imagen.

- Haga clicen el botdn [Guardar] para aplicar los ajustes introducidos.

- Estas son las funciones de cada botdn:
- [Guardar]: Aplicar los valores cambiados.
- [Reiniciar]: Cargar los valores del fabrica.
- [Cancelar]: Cargar los dltimos valores guardados.
- [Salir]: Regresa a la dltima pantalla.

@ nota

« Debe completar el proceso Aplicar antes de continuar con el siguiente paso.



Calibracion

Cuando se hayan completado todos los ajustes, haga clic en la pestaia [Calibracién] para ir al mend de [Calibracidn].

© nota

« Deben completarse todos los ajustes antes de entrar en la pestafia.

libration

o Calibracién User BPM Validacién

<

Ventana

< >

Mivel
Andlisis BPM
Elemento  Contar
Filas
Columnas
Clase0
Clasel
Clase2
Clase2~4 0, o
Clase5~6 0 a
Clase7~& 0,

ocoooo

Imagen no cargada
Fecha
2019-09-05
2019-09-05
2019-09-05

Contar0 UL

Imagen brillante

Calibracién [

Desplazamiento Eliminar Contar:0|

Resultado

Tipo Detalles
Configuracicn
09:49:06 Actualizacién de fondo Actualizacién compensada actualizar shora...
09:49:09 Actualizacién de fondo Actualizacién compensada completa..

Conectade al detector con éxito

TONVdS3
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@ Entre en el mend de [Calibracion]

- Haga clicen el mend [Calibracion] para entrar.

@ Obtenga una imagen oscura
- Obtenga unaimagen oscura para La [Calibracién].
- Cuando haya obtenido una imagen oscura, las imégenes aumentan y el archivo se guarda en la
carpeta de imagen especificada en o3
- Elvalor medio de la imagen se muestra junto al nombre del archivo de laimagen.
- Compare las distintas imagenes y elimine cualquier imagen defectuosa haciendo clic derecho en la
imagen.
- Al eliminar un archivo, la lista de archivos y el archivo guardado también se eliminan.

© Obtenga una imagen brillante
- Obtenga una imagen brillante para La [Calibracién].
- Cuando haya obtenido una imagen brillante, las imagenes aumentan y el archivo se guarda en la
carpeta de imagen especificada en E{’}
- Elvalor medio de laimagen se muestra junto al nombre del archivo de laimagen.
- Compare las distintas imagenes y elimine cualquier imagen defectuosa haciendo clic derecho en la
imagen.
- Al eliminar un archivo, la lista de archivos y el archivo guardado también se eliminan.

© noma

« Pueden guardarse hasta 10 imagenes oscuras y 10 brillantes. Cuando el nimero de imégenes sea mayor
de 10, laimagen mds antigua se eliminard en primer lugar.

- Para obtener una imagen brillante, el rayo X se debe irradiar durante la adquisicién de laimagen.

O [Calibracién]

- La[Calibracion] se lleva a cabo en este menda.
- Imagen oscura: 4 imégenes (minimo)
- Imagen brillante: 3 imagenes (minimo), 10 imagenes (méaximo)

« Elresultado de la [Calibracién] se guardard en una carpeta creada en funcion de la fecha y la hora en la
que se haya llevado a cabo La [Calibracién].

« Cuando La [Calibracién] se haya completado, se actualizard el [Andlisis BPM].

© nota

« Cuando se ejecuten més de 5 [Calibracion], el sexto [Calibracion] se guarda después de que la primera
[Calibracion] se elimina automaticamente.

« Sidesea hacer una copia de sequridad, copie la carpeta que contiene el resultado y péguela en otra
ubicacion.



© [Historia]
« Puede cargar el resultado de la [Calibracion] realizado previamente. Haga clic en el botdn [Abierto]
para abrir el archivo.

@ notA

« Solo es necesario seleccionar un archivo para cargar todos los archivos correspondientes. (Seleccione
uno en [Avgdark.raw], [Offset.raw], [Gain.raw] y [BPM.raw] para cargar los cuatro archivos)

« Sise produce un error al cargar los archivos, aparecerd la siguiente ventana emergente. Si aparece la
siguiente ventana emergente, compruebe el tamafio del archivo, la ubicacién, el nombre del archivo y
los privilegios de acceso a la carpeta e inténtelo de nuevo.

Error al abrir X

Error en la apertura de archivo

Por favor revise los archivos a continuacidn,

-Offset.raw

-Gain.raw

0K
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(6mo adquirir una Imagen brillante con una toma de rayos X. Este procedimiento también se aplica a los pacientes pediatricos.

La conexién del generador de rayos X se explica en este manual.

1

Haga clic en el boton [Adquisicién] junto al texto [Imagen brillante].

alibr

on

Calibracién User BPM Validacién

<
Wentana
<
Nivel
Andlisis BPM
Elemento  Contar
Filas
Columnas
Clasel
Clasel
Clase2
Clase3~4
Clase5~6
Clase?~8

ocoocococooo

Imagen no cargada
Fecha

2019-09-05
2019-09-05
2019-09-05

MNuevo -

Imagen oscura (o1, =11} Adquisicion

Imagen brillante  Contard [F a0y

Calibracin

Desplazamiento Eliminar Contard

Resultado

Tipo Detalles
Configuracion Conectado al detector con éxito
09:49:06 Actualizacion de fondo Actualizacion compensada actualizar ahora...

09:49:09 Actualizacién de fondo Actualizacién compensada completa...




2 Haga unatoma de rayos X. El software de Calibrado esperard la sefial de reconocimiento de rayos X desde el DXD y mostrard una sefial de espera.

alibration

Calibracién User BPM

<

Ventana
<
Mivel

Elemento
Filas
Columnas
Clase0
Clasel
Clase2
Clase3~4
Clase5~6
Clase7~8

Fecha

Andlisis BPM

Contar
3060
3060
0

0
0
0, a
0
0

Imagen no cargada

2019-09-05
2019-09-05
2019-09-05

Validacién

Hora

12:12:25
12:12:30
12:12:31

Tipo Detalles

Calibracian Mapa de calibracién cargado
Calibracion Inicio de adquisicién
Calibracion Comprobar gatille

= | Historia

|EPI\:‘I_23193905|21122 -

Imagen oscura Contar:0

Contar:0 &5

Imagen brillante
Esperando

Calibracion
Desplazamiento Eliminar Contar:)

Resultado
AvgDark.raw
Offset.raw
Gain.raw
BPM.raw

TONVdS3
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3 Laimagen brillante obtenida se mostraré en la vista de lista, compruebe su nombre y su valor medio. El archivo real se guarda en la carpeta Imagen del espacio de trabajo.

Calibration

User BPM Validacién

Historia
BPM_20190905121122

Contar:0 GEETETT]

Imagen oscura

Imagen brillante  Contar:1

| bright 20190805121231.raw 185 |

Calibracién I

Desplazamiento Eliminar Contar:0
Anglisis BPM
Elemento  Contar
Filas 3060
Columnas 3060
E:i:? g Resultado
Gz 0 AogDark.raw
Clase3~4 0 0 Offset.raw
Clase5~6 0 0 Gain.raw
Clase7-8 0 0 EPM.raw

Min=165, Max=165, Medicina=165, Media=165.00, Est=0.00, Pixeles incorrectos = 9363596 (1490,1714) 16B=165 8B=85 100.00% 3072x3072

Fecha Hora Tipo Detalles
2019-09-05 1 Calibracion Imagen brillante guardada ~
19-09-05 Calibracién Imagen abierta
2019-09-05 Calibracion Fin de adquisicidn
v

© noma

- Estos pasos de obtencion son los mismos para el [User BPM], la [Validacion] y la obtencién de imégenes IE.
« EI[SW de calibracion] admite el ajuste del nivel de la ventana, pero no es compatible con ninguna otra funcién de post-procesamiento de imagen.
- El proceso de obtencion de imagenes para pacientes pediatricos es el mismo que para los demds pacientes.



User BPM

Utilice este menu para editar manualmente el [Bad Pixel Map] creado en el [Calibracion].

© nota

« Puede omitir el proceso de [User BPM] y continuar con el proceso de [Validacién].

4 LG DXD Calibration

T
Calibracion

Histograma [0

Andlisis BPM

Elemento  Contar

Hora Tipo
12 User BPM
User BPM
User BPM

Haga dobie clic 2n un punts pa
Cargsi maps de pireles L

Detalles
Imagen guardada

Imagen abierta
Fin de adquisicién

JONVdS3
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@ Entre en el mend de [User BPM]
- Haga clicen el mend [User BPM] para entrar.

- El [User BPM] requiere obtener imagenes porque examina visualmente la imagen a la que se aplica el
resultado del [Calibracion].

© nota

- Lasiguiente ventana emergente aparece si se entra en el ment sin completar el [Calibracién].

Histerial de calibracién necesario b 4

Se necesita el historial de calibracidgn para User BPM.

@ Compruebe el archivo de Historial

- Compruebe si el nombre del [Historia] creado en el [Calibracién] coincide con el nombre mostrado en la
ventana actual del [Historia].

- Aplique el Historial seleccionado y lleve a cabo el proceso de [User BPM].

© Obtenga imégenes

« Haga clic en el boton [Adquisicion] y obtenga una imagen brillante. El nombre de la imagen se mostrard
en la lista de [Imagen].

- Lainformacion sobre laimagen se mostrara debajo del visor de imagen.

O [Pixel]
« Compruebe los valores de pixel en la [Pixel].
- Los valores de pixel del centro del visor de imagen se proporcionan en la [Pixel].
- Enella, el valor minimo, el valor maximo y los posibles pixeles fantasma se muestran segtn se indica
continuacion:
*Valores anteriores: Se muestra en nimeros azules.

*Valor maximo: Se muestra en niimeros rojos.

*Posible pixel fantasma: Se muestra con sombreado gris.

El tamaiio de ventana de la [Pixel] se puede cambiar con el icono “I* Elicono *I* aparece al pasar
el ratén por encima del borde entre la [Pixel] y el visor de imagen.

[RIE=rr—y e




+ Establezca pveles fantasma adiconales en [Piel] Especificar lineas fantasma adicionales en la Vista de

- Haga doble clicen un pixel de la [Pixel] para establecer el pixel como pixel fantasma. Doble clic de ,
nuevo en el mismo pixel especificado como pixel fantasma para cancelar la seleccion. P|X9|es

- Siun pixel se establece como pixel fantasma, el valor se actualizard en el [Andlisis BPM]. El pixel
fantasma especificado serd sustituido por el valor de pixel calibrado.

- Guarde el [User BPM] final.

- Cuando entres en otro mend, se guardard el archivo de resultado.

- Aparecerd un mensaje emergente solicitando que seleccione si desea guardar el archivo al salir del
mend actual y entrar en otro.

« Esta funcion sirve para especificar el Pixel fantasma no por pixel, sino por linea.
- Seleccione las casillas de direccion vertical u horizontal y haga doble clic en el pixel de la [Pixel] para
especificar una linea en la direccion seleccionada.
- Por ejemplo, especifique una linea entre 1522 y 2600, introduzca un valor y después seleccione
[Aplicar] para especificar la linea como Linea fantasma.

- Cuando lo guarde, se aiadira un [Historia] y el archivo [BPM.raw] se actualizard y se guardara.

Rango de entrada de linea incorrecta
Guardar usuaric EPM b4
Range 1322 ~ | 2600
Aplicar
;Desea guardar el resultade actual de BPM de usuario?
Cancelar
Pixel Linea H-Bad |+| Linea V-Bad Pixel Linez V-Bad

Picel {x 1522, y 1522) ha sido actualizado. Pixel alizado.

Carga incorrectz del mapa de pixeles Carga incormrectz del mapa de pieles

JONVdS3



TONVdS3

32

Cargar un mapa de pixeles fantasma

« Para reflejar el mapa de pixeles fantasma modificado recientemente en el calibrado futuro, puede cargarlo en el detector.

« Pulse el botdn [Carga incorrecta del mapa de pixeles] y seleccione algunos de los archivos de mapas generados ([BPM.raw], [Avgdark.raw], [Offset.raw], [Gain.raw]). A continuacion se cargara el archivo.

Carga incomecta del mapa de pixeles

- Cuando el archivo se haya cargado correctamente, podrd verlo en Registro.

Fecha Hera Tipo

2019-09-03 1 User BPM
2019-09-05 User BPM
2019-09-05 User BPM
2019-09-05 User BPM
2019-09-05 User BPM
2019-09-05 User BPM

© noma

Detalles
avg_dark_size=18574 368, offset_size=188743068, gain_size=37748736, bpm_size=18874365
[Advertencial Mo haga clic en ningin botén o pestafia durante la carga

Creacitn de archivo de paquete exitosa

[Advertencia] Mo haga clic en ningin botdn o pestafia durante la carga

Muevo mapa cargade correctamente, Todes los archivos de mapas anteriores se eliminan,

- Sise carga el [Bad Pixel Map], el mapa existente en la carpeta de la calibracion de fabrica eliminara. Para conservar el mapa, deberd copiarlo antes en otra ruta.

- Para seleccionar un archivo y cargarlo como [Bad Pixel Map], los cuatro archivos del [Bad Pixel Map] deben encontrarse en la ruta. ([BPM.raw], [Avgdark.raw], [Offset.raw], [Gain.raw])



Validacion

Este ment permite a los usuarios comprobar de forma visual el resultado de la [Calibracién] una vez completado la [Calibracidn].

‘81 LG DXD Calibration

User BPM

Navegador + 530 530 5 Historia

Histograma

Andlisis BFM

E o Contar

8888

>

TONVdS3
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@ Entre en el mend de [Validacion]

- Haga clicen el mend [Validacion] para entrar.

© nota

- Lasiguiente ventana emergente aparece si se entra en el ment sin completar la [Calibracion].

Historial de calibracién necesario X

Se necesita el historial de calibracion para Validacién

Ir a Ejecutar calibracion

@ Compruebe el archivo de Historial

« Compruebe si el nombre del [Historia] creado en la [Calibracién] coincide con el nombre mostrado en la
ventana actual del [Historia].

© Obtenga imagenes

- Haga clic en el botén [Adquisicién] y obtenga una imagen brillante. El nombre de laimagen se mostrara
en la lista de [Imagen].

- Lainformacion sobre laimagen se mostrara debajo del visor de imagen.

@ Aplicar 0 no aplicar el resultado del calibrado
- Puede decidir si aplicar cada uno de los resultados del calibrado ([Dark Average Map], [Offset Map],
[Gain Map], [Bad Pixel Map]) a laimagen obtenida.

@D Aplicar/ €

@ notA

- Sila primera imagen se obtiene y se carga, todos los resultados se establecen como @D,

:No aplicar

+ Sino se obtiene ninguna imagen, el boton @D/ se desactiva.



El (indice de exposicion)

El valor medio de salida basado en la Dosis de entrada se calcula con una expresion lineal y en una tabla antes de almacenarse.

ibration

User BPM

Andlisis BPM
Elemento  Contar
Filas 0

Columnas 0

Clase0 0
Clasel 0
Clase2 0
Clase3~4 0,
Clase5~6 0,
Clase7~8 0,

Imagen ne cargada
Fecha
2019-09-05
2019-09-05
2019-09-05

Valie

Hora

10:01:11
10:01:38
10:01:42

Tipo
Actualizacién de fondo

Actualizacién de fondo
Actualizacién de fondo

Detalles
Actualizacién compensada completa...
Actualizacién compensada actualizar shora...
Actualizacién compensada completa...

TONVdS3
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@ Entre en el mend de [EI]
- Haga clicen el mend [EI] para entrar.

© nota

- Lasiguiente ventana emergente aparece si se entra en el ment sin completar la [Calibracion].

Historial de calibracion necesario X

Se necesita el historial de calibracion para El

Ir a Ejecutar calibrac

@ Compruebe el archivo de Historial

« Compruebe si el nombre del [Historia] creado en la [Calibracion] coincide con el nombre mostrado en la
ventana actual de la [Historia].

© Obtenga imagenes

« Haga clicen el botén [Adquisicién] y obtenga una imagen brillante. El nombre de la imagen se mostrara
en lalista de [Imagen].

- Lainformacion sobre la imagen se mostrara debajo del visor de imagen.

© Introduzca los valores de dosificacion
« Los valores de dosificacion deben introducirse en el campo de dosificacion cuando se realiza la radiacién
con rayos X. (Unidad: uGy)

- Elvalor de IE se calculard en funcion de los datos introducidos.
- Estos valores deben introducirse Ginicamente en niimeros. No se aceptaran textos por defecto.

© [Mediry guardar]

- Una vez completada la obtencién y la introduccion del valor de dosificacion, haga clic en el botén [Medir
y guardar] para guardar el valor del resultado y mostrar un mensaje emergente seguin se muestra a
continuacién:

El guardado b4

El realizado, y los datos guardados con éxito.

0K

« Elarchivo del resultado de IE se guardard en la misma ubicacion que el archivo de resultado del
calibrado.

(p. ). C:\Users\heuser\Documents\LG DXD Calibration\Serial Number\Calibration Result Folder
(fecha-hora) heuser: el nombre del usuario)

© nota

- Sirepite la accion de [Medir y guardar], el archivo de resultados se actualizard.
- Lasiguiente ventana emergente aparece si no se cumple el requisito minimo (3 imagenes).

Imagen necesaria x

Se necesitan al menos tres o mas imagenes para realizar la El.

OK



Salir

Haga clic en el boton B8 (Salir) para cerrar el Calibration Software (Software de Calibracién).
Haga clicen el boton [Si] para cerrar, 0 en el botdn [No] para regresar a la tltima pantalla mostrada antes de hacer clic en el botén Salir.

alibration

Calibracién ~ User BPM  Validacién 2} Fin del programa

Acerca de

DXD SW de calibracién Actualizacion de firmware
Conexién y guardar archiva Parémetros del detector
Nimero de serie Modo de disparo ® Auto " Manual ;Seguro que desea salir?
P de DXD 0 . w0 1w 100 Sensibilidad 9 ©-63)
Se acabs el tiempo 5000 msec 3000-10000)  [EETH  Tiempo deventana 5 o0msec (1-40) “ “
Guardar direccién D\ Ancho del marco 3072

Altura del marco 3072

1 Prasicne Restablecer pars cargar o parimetro

Detector predeterminado de fabrica

i
Estade actual Cableado Cambiar IP
Opciones de encendido

Informacién de instalacion Suefio automitica Apagade -
Formato defechs ‘ VYYV/MM/DD - Apagado automatico Apagado -

Fecha actual 2019/09/05
Fecha Hora Tipo Detalles
2019-09-05 Configuracion Error al cargar archivos de calibracién de fabrica ~
2019-09-05 Configuracion Conectado al detector con éxito
2019-09-05 10:27:12 A 6n de fondo A i6 actualizar ahora...

/\ PRECAUCION

- Lasimdgenes oscuras y brillantes se eliminaran exceptuando las imagenes de validacion y en bruto.

TONVdS3

37



TONVdS3

Acercade

Haga clic en el boton [Acerca de] en la configuracion para mostrar una ventana emergente con informacién sobre la aplicacion.
Esa ventana emergente proporciona informacién sobre la aplicacion.

alibration
Calibracion ~ UserBPM  Validacién B Acerca de
DXD SW de calibracion Actualizacién de firmware Acerca de
Conexién y guardar archivo Parimetros del detector
Nimers de serie Medo de disparo ® Auto () Manual LG DXD Calibration
P de DXD 0 . 10 . 10 100 Sensibilidad 9 (0~63) Ver. 2.01.00
Se acabs el tiempo 5000 msec. aoo0-10000)  [ETEN Tiempo de ventana 5 oomsec (1-40) —_—
Copy
Guardar direccién DA Ancho del marco 3072

Altura del marco 3072

1 Presione ‘Restablecer para cargar el parametro
Detector predeterminado de fabrica

Opeiones de red [ Guaraar | Cancelar
Estsdoactusl  Cablesdo
Opciones de encendido
Informacién de instalacion Sueiio sutomitico
Formato de fecha ‘ YYYY/MM/DD = Apagade automitico

Fecha actual 2019/09/05
Fecha Hora Tipo. Detalles
2019-09-05 Configuracion Error al cargar archivos de calibracisn de fabrica A
2019-09-05 Configuracion Conectado al detector con &ito
2018-09-05 102712 6n de fondo 6n comp actualizar ahora...




Ventana emergente general

A continuacidn, se explican las ventanas emergentes generales disponibles en el Calibration Software
(Software de Calibracion).

Cancelar obtencion de imagen

« Sihace clicen el botdn [Adquisicion] para obtener cada imagen, el botén [Adquisicion] cambia al botén
[Cancelar] durante el proceso de obtencidn.
- Una vez obtenidas todas las imagenes, haga clic en el boton [Adquisicion] para volver.

« Sihace clicen el botdn [Cancelar] mientras estd obteniendo una imagen, la obtencion se cancelard.

Imagen oscura Contar:0

Esperando

<EI'botén [Imagen oscura] [Cancelar]>

Imagen brillante Contar:0 m

Esperando

TONVdS3

<EI boton [Imagen brillante] [Cancelar]>

Imagen Contar:0 m

Esperando

<EI'botdn [Imagen] [Cancelar]>

39



TONVdS3

40

- Lasiguiente ventana emergente aparece al completar con éxito [Cancelar].

Adquisicidn x

Cancelado para cbtener la imagen

0K

<La ventana emergente Cancelar obtencién de imagen completado>

Obtencion de imagen fallida

- Sifallala obtencion de imagen, aparece el siguiente mensaje emergente. Compruebe el estado de la red
y del detector e inténtelo de nuevo.

Adquisicién x

Error al obtener la imagen

OK

<La ventana emergente La obtencion de imagen ha fallado>



MANUAL DE SERVICIO

Ajustar la direccion IP del detector

1 Inicie“Iniciar el programa”> “Comprobacion de direccién IP y prueba Ping”> “Comprobacién de ubicacién de guardado”> “Aplicar” por orden.

2 Haga clicen el boton [Cambiar IP].

) Calibration

Calibracién User BPM

Conexién y guardar archive
Nimero de serie
1P de DXD
Se acabé el tiempe

Guardar direccién

Opciones de red

Estado actual Cableado

Informacién de instalacién

Formate de fecha

Validacién B

SW de calibracién

10 . 10 . 10
5000  msec. (3000~10000)

DA

Cambiar IP

100

Actualizacién de firmware

Pardmetros del detector
Modo de dispara
Sensibilidad
Tiempo de ventana
Ancho del marco

Altura del marco

1 Presione ‘Restablecer’ para cargar el parametro
Detector predsterminado de fabrica

Opciones de encendido

Suefio automitico

Acerca de

9 (0-63)
5 00msec (1~40)
3072

3072

Apagade o

YYYY/MM/DD Apagado automatico Apagado -
Fecha actual 2019/09/03
Fecha Hora Tipo Detalles
2019-09-05 Configuracion Error al cargar archivos de calibracion de fabrica
2019-09-05 Configuracion Conectado al detector con éxite
2019-09-05 10:27:12 Actualizacion de fonde Actualizacion compensada actualizar ahora...

TONVdS3
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3 Cuando aparezca una ventana emergente, cambie los ajustes y haga clic en el boton [Aplicar].

- Empiece a cambiar la direccién IP seleccionando el botn [Aplicar].

Cambiar IP b

Ingrese una nueva direccion [P,

10 10 10

* Aplicar este cambio reiniciara el DXD.

4 Compruebe el resultado y reinicie el detector.

- Aparecerd una ventana emergente con un mensaje indicandole si la direccion IP se ha cambiado o no.

Cambiar IP x
La direccion IP de DXD ha cambiado con éxito.
Realice prueba de ping nuevamente.

* Si te conectas a |la nueva direccion IP,

la conexidn existente se desconectard.

OK

<ventana emergente si los ajustes se han realizado con éxito>

« Una vez cambiada la direccion IP, reinicia el detector para terminar de aplicar los cambios a la IP.
- Haga dlicen el botdn [OK] para reiniciar autométicamente el detector.

- El detector se desconectara durante el proceso de reinicio. Aseguirese de llevar a cabo el proceso de
[Conexion y guardar archivo] de nuevo.



Actualizar el firmware del detector

Utilice este ment para comprobar y actualizar la version del firmware del detector.

Calibracion ~ User BPM  Validacion ]
DXD SW de calibracion Actualizacion de firmware
0 Firmware actual Nuevo firmware
Versisn 3.00.01 [~ rchivo de firmware
G
Fecha Hora Tipo Detalles
2019-09-26 13:41:53 Configuracion Reiniciar
2019-09-26 134242 Configuracion Ping exitoso en 10.10.10,100
2019-09-26 13:42:44 Configuracion Conectado ol detector con éxito

43
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@ Seleccionela pestafia [Actualizacion de firmware].

@ Compruebe la version actual del firmware.

- Laversién actual del firmware del detector se indicard y aparece cuando un PC se conecta al detector.

© Seleccione el archivo del firmware que desea actualizar.

- Haga clic en [Abierto] para iniciar un explorador de archivos. Seleccione el archivo de actualizacion para

Ilevar a cabo una comprobacién y validar el archivo seleccionado.
- Siesun archivo de firmware correcto, su nombre se mostrara en el [Archivo de firmware].

« Sise selecciona un archivo incorrecto, aparecerd la siguiente ventana emergente.
Actualizacién de firmware

No se pudo cargar el archivo de firmware.

Verifique el archivo e intente nuevamente.

<ventana emergente cuando la carga del archivo falla>

O Actualice el archivo.

- Seleccione el archivo y haga clic en el botdn [Actualizar] para iniciar la actualizacién del firmware.

- El progreso se indicard en la [Actualizacién de firmware].

Actualizacion de firmware

Actualizando,
Esto puede temar unes pocos minutos.
No desconecte el cable ni apague 2 PC
-—

<Una ventana emergente durante la actualizacion del archivo>

« Compruebe el resultado.

- Lasiguiente ventana emergente aparecerd cuando la actualizacion se haya completado.

Actualizacion de firmware

El firmware ha sido actualizade exitosarmente

Intente conectar DXD nuevamente.

<ventana emergente si la actualizacion del archivo se ha completado con éxito>

Actualizacién de firmware

Error en la actualizacion del firmware.

Vuelva a intentarlo después de reiniciar DXD.

<ventana emergente si la actualizacion del archivo falla>

© [Reiniciar]

« Al hacer clicen el botdn, se restablecerdn todas las configuraciones de DXD.

/\ PRECAUCION

« No extraiga el cable de alimentacién hasta que se complete la actualizacion. Si detector se apaga

mientras actualizacion esta en curso, éste podria no funcionar correctamente.

- Sila actualizacion del firmware falla, el LED de alimentacién/emparejamiento/datos LED parpadeara.



Guardar fecha de instalacion

Se puede guardar la fecha del primer calibrado en el detector.

1 Inicie“Iniciar el programa”> “Comprobacion de direccién IP y prueba Ping”> “Comprobacion de
ubicacién de guardado”> “Aplicar” por orden.

2 Seleccione las pestafias Eo > [DXD].

3 Consulte la fecha de instalacion y escoja el formato de fecha que desea mostrar.

Informacidn de instalacidn

Formato de fecha YYYY/MM/DD
YYYY/MM/DD
¥

DD/MMAYYY

Fecha actual

- YYYY: Ao
- MM: Mes
- DD:Dia

@ notA

- Lafecha se cargard en funcién de la fecha y la hora establecidas en el PC en el que se inicia el programa.

4 Seleccione el boton [Registro] para abrir una ventana emergente. La fecha de instalacion se puede

consultar utilizando la funcion de Seguimiento web.

Informacién de instalacién

Formato de fecha

Fecha actual 2019/09/05

/\ PRECAUCION

« Tenga cuidado al seleccionar esta funcion, ya que sélo puede guardarse una vez para cada detector y no
se puede editar.
« Debe proceder cuando use el detector por primera vez. De lo contrario, no podrd ingresar al menu.

5 Seleccione el botdn [Si] en la ventana emergente para almacenar la informacion en el detector y
desactive el boton [Registro].

Infarmacidn de instalacién x

Esta configuracion no se puede modificar mas tarde.

;Estas realmente sequro que desea registrarse?

JONVdS3
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Establecer opciones de alimentacion

Las [Opciones de encendido] se pueden guardar en el detector.

1 Inicie“Iniciar el programa”> “Comprobacion de direccién IP y prueba Ping”> “Comprobacién de ubicacién de guardado”> “Aplicar” por orden.

2 Seleccione las pestaiias Eé} > [DXD].
3 Seleccione la opcion en [Sueo automatico] y [Apagado automatico].
4

Haga clic en el boton [Guardar] para guardar las [Opciones de encendido] en el detector.

© noma

« Solo se guardard la configuracién anterior en Calibration Software (Software de Calibracion).

- El detector entra en modo en espera si no hay ninguna comunicacién durante un periodo de tiempo establecido.

« El detector no entra en modo en espera mientras el Calibration Software (Software de Calibracion) se esté ejecutando (es decir, desde que comienza Aplicar hasta que termina el programa).

.

Esta funcidn solo estd habilitada en un modelo inaldmbrico.

Caliration
User BPM
ox
Conexidn y guardar archivo
Nimero de seie
P deDi0
Seacabs ltiempo

Guardar direccién

Opciones de red
Estado actual  Cableado

Informacion de instalacién
Formato de fecha

Fecha actual

Validacion

2019/09/05

Actualizacion de firmware

Parémetros deldetector
Modo de disparo
Sensiilidad
Tiempo de ventana
Ancho del marco

Altura del marco

1 Presione Restablecer para cargar

Detector predeterminado de fabric

Opciones de encendido

Suefio automitico

Apagado automitico

Acerca de




Seguimiento web

Esta funcién permite a los usuarios consultar informacion interna, como la fecha de envio, la fecha de instalacion, la versién del software, etc. del detector utilizando un navegador web.

Informacion interna

Categoria

Contenido

Explicacion

Informacién del producto

Version del software

« Version del firmware instalado actualmente en el detector

Fecha de envio

- Fecha en la que se fabricd el producto

Fecha de instalacion

La fecha en la que el ingeniero de instalacién instald el producto

brillantes

Nimero de modelo « Elndmero de modelo del producto

N. de serie - Elnimero de serie del producto
Red Estado de la conexion - Modo de la conexion de red (cableada)

P « Direccin IP del detector

SSID « SSID AP inaldmbrico

Méscara de red - Mdscara de red del detector

Puerta de enlace « Puerta de enlace del detector

Mac « Direccién Mac del producto
Bateria Estado - Nivel de bateria, alerta de nivel de carga, espera automatica, apagado automatico
Otros Recuento de imdgenes « Nimero de obtenciones de imagen con exposicién a rayos X

Recuento de imégenes
oscuras

- Nimero de obtenciones de imagen sin exposicién a rayos X

TONVdS3
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Seguimiento web

1 Establece la conexién cableada/inaldmbrica entre el detector y un PC.

- Consulte "Detectory PC"
2 Introduzca la direccion IP del detector en el campo de direccion del navegador web en el PC.
3 Direccion IP por defecto: 10.10.10.100 Aparecerd la siguiente pagina:

DXD Monitoring System

Product Information Network Information
Software Version Status
Firmware Ver. 3.00.00 (t))  Wired Connected

Manufacturing Date
P

2017. 06. 03

10.10.10.100
Installation Date
0000. 00. 00 ssID
N/A
Model Number
17HKT00G Netmask

Serial Number

12345678 Gateway

10.10.10.1

Mac
92:B7:1ATBFD:95

Battery

Status

Battery Disconnected, Using
Power supply
N/A

Auto Sleep
off

Auto Power-Off
Off

ETC
Bright Image Count

0

Dark Image Count

0



MANTENIMIENTO

Limpieza

- Empezar limpieza después de apagar el detector.

Prueba

« Llevar a cabo una prueba periddica antes de usar para garantizar el funcionamiento estable y normal del detector. Si se produce un problema, péngase en contacto con el fabricante.

« Lleve a cabo pruebas en funcién de los elementos de la siguiente lista de verificacion.

Intervalo de la

Lista de verificacion Probador
prueba

;Estén dafiados los cables? Usuario A diario
{Estan sueltos o dafiados los enchufes o los terminales? Usuario A diario

{Estd rallada o agrietada la superficie del detector? Usuario A diario

;La alimentacion del LED funciona con normalidad? Usuario A diario

Lleve a cabo una prueba del calibrado regular Proveedor 3-6 meses
Lleve a cabo una prueba de rendimiento Proveedor 1afio

JONVdS3
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SOLUCION DE PROBLEMAS

Si tiene problemas durante el uso del detector, utilice la ayuda proporcionada en la seccién correspondiente para resolver el problema. Si el problema persiste, pongase en contacto con el fabricante.

Problema

Solucion

Si el detector no estd encendido

TONVdS3

« Compruebe que el cable principal esté bien conectado.

« Desconecte el cable principal y vuelva a conectarlo.

Si el detector se apaga de repente cuando
estd en uso

- Compruebe que el cable principal esté bien conectado.

Silos LED de las piezas de Ready/Exposure
parpadean de color naranja

+ Compruebe el estado de conexion del cable de alimentacion de la caja de control.

- Compruebe que la caja de control esté bien conectada al generador de rayos X o al detector.

Si el detector no estd conectado al PC

« Compruebe que el dispositivo esté encendido. Si esta encendido, compruebe los siguientes elementos.

Compruebe si estan conectados segun las instrucciones del manual. Intente volver a conectarlos.

- Vayaa E{a} > [DXD] > [Conexidn y guardar archivo] en el Calibration Software (Software de Calibracion) y lleve a cabo una [Prueba de ping] para comprobar la

conexion. También puede abrir una ventana del navegador e introducir una IP en la barra de direcciones para comprobar si una pagina se carga correctamente.

- Compruebe sila IP de red del PC utiliza la misma IP que el detector.

En algunos casos podria producirse un error de conexion, especialmente debido a las reglas del cortafuegos que bloguean todos los paquetes ICMP que proceden del
sistema operativo Win 8. Consulte el apartado Resolucion de problemas de cortafuegos.

Si hay un problema con el estado de la
imagen obtenida

- Asegirese de que no haya ninguna materia extrafia sobre la superficie del detector.

« Sise obtiene una imagen inmediatamente después de encender el detector, puede obtenerse una imagen de mala calidad debido a que el panel es inestable. Abra el

mend [Calibracién] en el Calibration Software (Software de Calibracion) y adquiera un par de Imagenes oscuras primero, 0 espere un rato e inténtelo de nuevo.

« Silaimagen sigue siendo inestable, inicie un [Calibracién] y aplique el resultado antes de continuar.
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Problema

Solucion

Si algunas dreas aparecen de forma
anormal en laimagen de [Validacion]

obtenida

+ Aladquiririmagenes en la [Validacion] después de crear el archivo de resultados de [Calibracion] en el mend de Calibrado, es posible obtener una imagen anormal.
Compruebe los siguientes problemas y siga la guia.

1 Sialgunas dreas aparecen en negro o se produce un ligero sangrado en la imagen obtenida

- Vaya al ment [Calibracién] > [Andlisis BPM] en la esquina inferior izquierda y compruebe si las [Filas] y las [Columnas], [clase] 5 ~ [clase] 8 tienen mds de docenas de
valores. Si es asi, siga estos pasos para iniciar una nueva [Calibracion] y obtener imagenes de [Validacion].

1) Ajuste la posicién del generador de rayos X de modo que el detector se encuentre dentro del rango de radiacion de rayos X antes de iniciar un [Calibracion].

2) Mantenga una distancia minima de 120 cm entre el detector y el tubo del generador de rayos X.

3) Sila distancia no puede ser de mds de 120 cm en Step 2), cambie los ajustes del detector segtin se indica a continuacion antes de continuar con el [Calibracién].

(Vaya aES3> [SW de calibracion] e introduzca un valor 0,05-0,1 més alto del valor existente para [Gain] y [Guardar].

@Vayaa E§3 > [SW de calibracién] e introduzca un valor 1,5-2 veces mayor al valor existente para [Offset] y [Guardar].

© nota

- Debido al efecto escorado del generador de rayos X, si la distancia es corta podria aplicarse menos radiacion de rayos X al borde del detector. Esta diferencia obliga a
ajustar los valores de [Gain] y [Offset]. El ajuste de [Gain] es un proceso necesario, pero el ajuste de [Offset] se puede omitir dependiendo de la situacion.

4) Vaya al ment de [Calibracién] y obtenga una imagen oscura y una imagen brillante para iniciar una [Calibracion]. Si el resultado del [Anélisis BPM] no mejora, repita el
Paso 3).

2 Sialgunas dreas aparecen en negro en forma de linea recta o curva
- Compruebe si el drea problematica se encuentra dentro del rango de radiacion de rayos X.
- Compruebe si hay materias extrafias u otros objetos en el detector.

3 Siaparecen pixeles blancos o negros en la imagen

- Inicie un [Calibracion] de nuevo para crear un nuevo resultado de Calibrado y, con el resultado, obtenga imégenes de [Validacion].

- Siel problema persiste incluso después del nuevo calibrado, establezca el pixel como pixel fantasma en el [User BPM] y vaya a [Historia] > [Abierto] en la esquina
superior derecha para cargar el resultado de calibracion recién creado y volver a realizar una [Validacion].

JONVdS3

51



TONVYdS3

PROGRAMA NO INICIADO DEBIDO A PROBLEMAS DE PRIVILEGIOS DE ACCESO

i el progr: inici iguiente v ués de ir a“Inici rogr io ireccio ru i ion de ubicacié uar icar”,
1 Siel programa no se inicia con la siguiente ventana emergente después de ir a“Iniciar el programa”> “Comprobacion de direccién IP eba Ping"> “Comprobacion de ubicacion de guardado”> “Aplicar’,

compruebe los siguientes elementos.

LG DXD Calibration P

= Application atternpted to perfarm an operation not allowed by

I | the security palicy, Ta grant this apdpllga.tion the required

L. Rﬁrmlssmn, contact your system administrator, or use the
icrogoft WET Framework Configuration tool,

If you click Continue, the application will ignore this error
and atternpt to continue, If you click Quit, the application will
close immediately,

Requested registry access is not allowed,

[v Details ] | Continue H it ‘

2 Haga dlic derecho en el icono de inicio del Calibration Software (Software de Calibracion) y seleccione 3

En la ventana de [Propiedades], entre en la pestafia de [Compatibilidad] y seleccione la casilla
[Propiedades].

Iniciar este programa como administrador en [Configuracién].

) Propiedades: Launch LG DXD Calibration x

Abrir

f Sequided Detales Versones anteoces
enera ceso decto ampatbiiad
Ejecutar con procesador gréfico > Genera Aoceso drect Compat
virla ubicacién del archivo Si el programa o funcana conectamerds en et versén de
Abrirla b delerch Windows,cecute ol soucionador G prblemas e conpatbiidad
& Ejecutar como administrador

Eiecuar o soocionador e problemas de conpatbi:

Solucionar problemas de compatibilidad
Anclara Inicio

A Windows Defender(2)2 Z A,
Anclara la barra de tareas

Modo de conpatiidad
[ Ejecutar este programa en modo de compatbildad pare:
Restaurar versiones anteriores Corfiguacén
[Modo e colrreducic
Enviar 3 >
Colorde 8bts (256
ey [ Ejecutar con una resolucién de pantalla de 640x 480
Copiar

Crear acceso directo

Eliminar

Camblarcorfguracin clevads de PPF.

Cambiar nombre

@ Canbirla cortiuzacén pratodos o usuaros
Propiedades

sceptar | | Cancelar



RESOLUCION DE PROBLEMAS DE CORTAFUEGOS

Si el LED de vinculacion estd apagado en el equipo DXD debido al cortafuegos de Windows, siga estos pasos.

1 Vayaal [Panel de control] y seleccione el ment [Sistema y sequridad].

Panel de control

1+ » Panel de control » v O |Bu5ca|‘ en el Panel de control

Ajustar la configuracion del equipo Verpor.  Categoria ¥

Sistema y seguridad & Cuentas de usuario

Revisar el estado del equipo & Cambiar el tipo de cuenta
Guardar copias de seguridad de los archives con

Historial de archivos

Copias de seguridad y restauracién (Windows 7) Apa riencia Yy personalizacic’m

Redes e Internet . .
Reloj y region

Cambiar formatos de fecha, hora o nimero

Accesibilidad
Permitir que Windows sugiera pardmetros de
configuracion

Optimizar la presentacidn visual

Ver el estado y las tareas de red

Hardware y sonido

Ver dispositivos e impresoras

Agregar un dispositivo

Ajustar parametros de configuracién de movilidad de
uso frecuente

Programas

Desinstalar un programa

O

*

r
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2 Hagadicen el enlace de [Firewall de Windows Defender].

o
@

'

G Cambiar configuracion de Contrel de cuentas de usuario

Seguridad y mantenimiento
Revisar el estado del equipo y resolver los problemas

| Firewall de Windows Defender |

Comprobar estado del firewall Permitir una aplicacion a través de Firewall de Windows

Sistema
Ver la cantidad de memoria RAM y la velocidad del procesador | WY Permitir acceso remoto
Iniciar asistencia remota Mostrar el nombre de este equipo

Opciones de energia
Cambiar la configuracién de bateria | Cambiar las acciones de los botones de inicio/apagado
Cambiar la frecuencia con la que el equipe entra en estado de suspensidn

3 Enlaparteizquierda del panel, haga clic en el enlace [Configuracion avanzada].

Ventana principal del Panel de
control

Permitir que una aplicacion o
una caracteristica a través de
Firewall de Windows Defender

) Cambiar la configuracion de
notificaciones

G Activar o desactivar el Firewall
de Windows Defender

) Restaurar valores
predeterminados

IG Configuracién avanzada I

Selucién de problemas de red

Solucionar problemas habituales del equipo



4 Enel cortafuegos de Windows con Sequridad avanzada, seleccione [Reglas de entrada].

Archive  Accign Ver  Ayuda
= HE =

@ Windows Defender Firewall cor Reglas de entrada

Igﬁ‘. las de entrad I
eglas de entrada Nombre

Reglas de salida

%% Reglas de sequridad de con 9 Java(TM) Platform SE binary
B, Supervisién & Java(TM) Platform SE binary

& MariaDB 10.3 (x64)

&) NVIDIA SHIELD Streaming NSS TCP Exception

¥ NVIDIA SHIELD Streaming MvStreamer TCP Exception
¥ NVIDIA SHIELD Streaming NvStreamer UDP Exception
& NVIDIA SHIELD Streaming 5545 UDP Exception

5 Desplacese hacia abajo hasta encontrar la regla [Archivos e impresoras compartir] y haga clic en [Habilitar regla].

g

Archivos e impresoras compartidos (peticion eco: ICMPy

Archives e impreseoras compartidos (peticion eco: [ICMPy
Archivos e impresoras compartidos (peticién eco: I[CMPy
Archives e impreseoras compartidos (peticion eco: [ICMPy
Compartir archivos e impresoras (datagrama MB de entrz

Compartir archivos e impresoras (datagrama NEB de entrz
6 Compruebe el estado y vuelva a conectar el detector.

& Archivos e impresoras compartidos (peticion eco: ICMP
£# Archivos e impresoras compartidos (peticion eco: ICMP
Archivos e impresoras compartidos (peticidn eco: ICMP

Archivos e impresoras compartidos (peticion eco: ICMP

=

Grupo

Habilitar regla
Cortar hivos e impres..,
Copiar hivos eimpres...
Einin hivos eimpres..,
hivos e impres...
vd de entrada) Compartir archivos e impres...

vd de entrada)
vE de entrada)
vh de entrada)

Compartir archivos e impresoras (datagrama MEB de entrada)

Compartir archivos e impres...
Compartir archivos e impres...
Compartir archivos e impres...
Compartir archivos e impres...

chivos e impres...

Priva

Priva

55
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@ LG

Life's Good

ADVERTENCIA: Este equipo cumple los requisitos de la Clase A de CISPR 32. En un entorno residencial, este equipo
puede causar interferencias de radio.

El nimero de serie y el modelo del producto estén situados en la parte posterior y en un lateral del mismo. Andtelos
por si alguna vez necesita asistencia.

Modelo

N.° de serie
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