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SOFTWARE DE CODIGO ABIERTO

Para obtener el cédigo fuente bajo GPL, LGPL, MPL y otras licencias de cddigo abierto que contiene este
producto, visite http://opensource.lge.com.

Ademés del cddigo fuente, se pueden descargar los términos de la licencia, las anulaciones de la garantia y los
avisos de derechos de autor.

LG Electronics también le proporcionard el cédigo abierto en un CD-ROM por un costo que cubra los gastos de
dicha distribucién (como el costo del medio, del envio y de la manipulacion) una vez realizado el pedido por
correo electrdnico a la direccion apensource@lge.com.

Esta oferta es valida solo durante un periodo de tres afios después de que se envie el tltimo cargamento de este
producto. Esta oferta es valida para todo aquel que reciba esta informacion.

AL LIMPIAR

Productos quimicos de limpieza recomendados

« Isopropanol 70 %

« Etanol 70 %

+ Cidex® OPA

« Solucion de NaCl al 0,9 %
« Biospot 500 ppm

Como usar el limpiador

= Antes de limpiar, apague el detector y retire el cable de alimentacion.
= Remoje un pafio suave en un limpiador recomendado, luego frote ligeramente la pantalla con no mds de 1N
de fuerza.

« Ellimpiador podria causar dafios graves si se filtra dentro del detector durante la limpieza.

= No utilice benceno, diluyentes, dcidos o productos de limpieza alcalinos u otros disolventes de este tipo.

« Las quias de limpieza para el detector sdlo deben ser realizadas por profesionales del drea médica (médicos o
enfermeras) y no deben ser manejadas por los pacientes.
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DESCRIPCION GENERAL

Descripcion general

Este modelo es un dispositivo de imagenes de rayos X, un sistema que puede adquirir y procesar imégenes

de rayos X como imé&genes digitales. Utiliza silicio amorfo y un contador de centelleo de alto rendimiento

para garantizar una calidad de imagen nitida y de alta definicién con una resolucién de 3,6 Ip/mm y un paso
de pixeles de 140 um. Este es un dispositivo de adquisicion de imagenes de rayos X de pantalla plana. Este
dispositivo debe usarse junto con una PC operativa y un generador de rayos X. Este dispositivo se puede utilizar
para digitalizar y transferir imagenes de rayos X para el diagnéstico radioldgico. La transmision de datos entre
el detector y la PCse puede habilitar con una conexion cableada (cable) o inaldmbrica.

Componente del producto

« Detector: 14HK701G
» (aja de control: LG Control Box
- (able de alimentacion de ca para la caja de control
+ (argador de bateria: LG Battery Charger
« 2 baterias (LBQ7222L)
+ Adaptador de ca para cargador (DA-65J19)
« (able de alimentacin de ca para el adaptador de alimentacion de ca
« (able

- (able principal: Cable de enlace del detector y la caja de control (suministro de alimentacion de DC, datos
de Ethernet, sefiales de control del generador de rayos X)
- (Cable de disparo: El generador de rayos X a la caja de control, transmite la sefial de control entre el detector
y el generador de rayos X. (Opcional)
- (Cable LAN: La caja de control a la PC, intercambia datos de Ethernet entre la PCy el detector. (Opcional)
« (D: Manual de usuario, Calibration Software
« Manual regulatorio, informe de inspeccion



Accesorios basicos

YTy

[

Detector 1 EA Bateria 2 EA (able de alimentacion de ca para el adaptador de Informe de inspeccion 1EA

alimentacion de ca 1 EA

(D (Manual de usuario / Calibration Software) 1 EA

Manual regulatorio 1 EA Adaptador de ca para cargador 1 EA

Cargador 1 EA (aja de control 1EA (able de alimentacidn de ca para la caja de control
1EA
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Accesorios opcionales

(able de disparo 1 EA

Cable LAN TEA

« Algunos modelos pueden no incluir accesorios adicionales.

/\ PRECAUCION

+ Debe utilizar los componentes autorizados de acuerdo con las siguientes especificaciones. Los componentes no autorizados pueden causar dafios y/o causar un mal funcionamiento del producto.

Componente

Estandard

Cable LAN

Mds que el estandar CATSE

(able de alimentacion

EE.UU. - Reglamento de dlasificacion médica aprobado
Otros - Reglamento de sequridad del pais aprobado

+ El fabricante debe suministrar los adaptadores de ca/cc que se estén utilizando, con la excepcion de los componentes superiores.




NOMBRE DE LA PARTE Y FUNCION

Detector

Parte frontal

ARA )

Atras

1ONVdS3




TONVdS3

Parte lateral

]
Battery
O
Link

o
Power

Ky

D §

«

& ®

Bateria

Botdn de encendido: Interruptor de encendido/apagado
(Encendido: presione mas de 1 sequndo, Apagado: presione més de 5 sequndos)

Indicador LED: Indica el estado del detector

Conexion al cable principal

LED Color del LED Estado
Battery Verde La bateria tiene mds del 30 % de carga.
Naranja La carga de la bateria es del 10 % al 30 %.
Parpadeo naranja La bateria tiene menos del 10 % de carga.
Link Verde Conexidn Ethernet/(Estacion) inalambrica
Parpadeo verde Conexion (Estacion) inaldmbrica desconectada
Blanco Conexion (punto de acceso) inaldmbrico

Blanco intermitente

(Punto de acceso) inalambrico desconectado

Apagado Ethernet desconectado
Power Verde Encender

Parpadeo verde Modo ahorro de energia

Apagado Apagar




Bateria y cargador

{

@ nota

« Bateria: Bateria de polimero de iones de litio (Tiempo de carga - Tip. 4 horas)
« Labateria en si misma muestra el porcentaje restante de bateria.

« (argador de hateria: 3 puertos tipo base

+ Indicador LED: Los siguientes LED estén ubicados en cada bateria.

Indicador LED Estado
Verde Finalizacion de la carga
Naranja Acerca de la carga
Parpadeo naranja Error (error de conexion, etc.)

Indicador de bateria
restante

Nivel de bateria

75%-100 %

50%-75%

25%-50%

0%-25%

TONVdS3



Caja de control

a
2 o
= Power Ethernet Ready Exposure
(@]
Q
Ethernet
=
ik
=
0“ AC-IN - TAL 250V \o
1 —
N° Indicador LED Color del LED Estado N° Indicador LED Color del LED Estado
© | Power Verde Funcionamiento normal de alimentacién © | Ready Verde La sefial lista del generador de rayos X estd activa
Apagado Sin alimentacion (cable de alimentacién de ca sin Apagado La sefial lista del generador de rayos X estd inactiva
conexion o error de alimentacion) Parpadeo naranja Error de potencia
Ethernet Verde Funcionamiento normal de Ethernet Exposure Naranja La sefial de exposicion del generador de rayos X
Parpadeo verde Acerca de la comunicacion de datos estd activa
Apagado Ethernet desconectado Apagado La sefial de exposicién del generador de rayos X
estd inactiva
Parpadeo naranja Error de potencia




N° Indicador LED Estado

® | DXD1 Conexion de la caja de control y el detector A. Este conector suministra alimentacion (24V===2,1A) al detector, transmite sefiales de sincronizacién de rayos X y datos de imagen
de Etheret.

© | D2 Conexion de la caja de control y el detector B. Este conector suministra alimentacion (24V==—=2,1 A) al detector, transmite sefiales de sincronizacion de rayos X y datos de imagen
de Ethernet.
La caja de control admite 2 detectores de conexion. Uno es para el soporte Bucky y el otro para la camilla (cama). Por lo general, en la sala de rayos X del hospital se instalan
2 detectores, soporte Bucky y tipo de camilla, de modo que el entorno de trabajo sea més conveniente y eficiente. Estos 2 detectores no funcionan simultdneamente, la caja de
control selecciona el detector operativo mediante el comando AWS.

O | ACIN Conecte el cable de alimentacion de ca.

© | Ethernet Puerto Ethernet para transmitir imagen/comando entre el detector y la PC.

0O | ync Esto es para sincronizar el detector y el generador de rayos X.

@ | Fuse Los fusibles de alimentacidn de la caja de control son 4 A, 250V~ al fusible tipo T.

Potencia nominal: T4L 250V

1ONVdS3
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ENSAMBLAJE DE LA BATERIA

L

+«(Ds

1

Compruebe la direccién del orificio de montaje de la bateria.

2

Inserte en el orificio del lado con el indicador.

3

Presione el lado opuesto para asegurar el indicador de bateria.



RETIRO DE LA BATERIA

...........................

1 Presione el boton de blogueo de la bateria en la direccién de la imagen.

2 Paraquitar la baterfa, levéntela en la direccion de laimagen.

JONVdS3
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ESPECIFICACION Y DIMENSION DE CADA

PARTE

Las especificaciones del producto estdn sujetas a cambios sin previo aviso, a fin de mejorar la calidad.
~ se refiere a la corriente alterna (ca), === se refiere a la corriente continua (cc).

Elemento Especificacion
Peso Tip2,95kg
Material de la ventana Fibra de carbono
Modo de disparo Modo manual
Modo automatico (Deteccion automética de la exposicion)
Consumo de energia Tip.28W
Inaldmbrico Estandard:
Cumplimiento con 802.11a/b/g/n/ac
Modo pico: 867 Mb/s
Frecuencia: 2,4 GHz / 5 GHz
Ancho de banda: 20 MHz / 40 MHz / 80 MHz
MIMO: 2X2
(lasificacion 4VT=221A
Parte aplicada Tipo: BF

Ubicacion: El lado frontal del detector (solo area efectiva)

Especificaciones
Detector
Elemento Especificacion
Modelo 14HK701G
Tipo de sensor Silicio amorfo con TFT
Tipo de contador de centelleo Gl:Tl
Matriz de pixeles totales 2500x 3 052 pixeles
Area total de pixeles 350x427,28 mm
Paso de pixeles 140 um
Matriz de pixeles efectiva 2488 x 3 040 pixeles
Conversion A/D 16 bits
Transmision de datos LAN inalambrica 802.11 a/b/g/n/ac estandar, 150 Mb/s
Gigabit Ethernet con cable esténdar, 500 Mb/s
Tiempo de ciclo Tip. 8 segundos (cableado)

Tip. 11 sequndos (inaldmbrico)

Transmision de imégenes

Tip. 2 sequndos (cableado)
Tip. 2,5 segundos (inaldmbrico)

Almacenamiento de imagenes

Almacena hasta 200 imdgenes

Rango de energia 40KkVpa 150 kVp
MTF Tip.89%en 0,5 Ip/mm
DQE Tip.72%en 0,1 Ip/mm

Tamario (anchura x altura x
profundidad)

384,0x460,0x 15,2 mm

© nota

« Tasa de sefial inalambrica méxima derivada de las especificaciones estandar de IEEE. El rendimiento real de
los datos variard. Las condiciones de la red y los factores ambientales, incluidos el volumen de tréfico de la
red, los materiales, la construccion y los gastos generales de la red, disminuyen la tasa de rendimiento real

de los datos.

« Distancia mdxima operable recomendada: 2 m (desde el punto de acceso)

« Antenas inaldmbricas: El médulo adopta la dltima tecnologia 802.11ac. El transmisor del modulo estd
alimentado por un equipo host (detector). Las antenas son 2 antenas dipolo impresas.

* Médulo inaldmbrico: Se implementd el mddulo 802.11 a/b/g/n/ac USB2.0. Admite la tecnologia MIMO 2T2R
(2 transmiten, 2 reciben) que ofrece un rendimiento de hasta 300 Mb/s.

« Lasimégenes se pueden guardar por el generador de rayos X mientras la energia del detector esté encendida
sin conectarse a una PC. Para producir imagenes, se irradian rayos X a intervalos de més de 10 sequndos.
Compruebe y cargue lasimdgenes guardadas en el LG Acquisition Workstation Software.




El detector ha sido probado con la condicién de rayos X debajo de la camilla. Esta tabla es solo para referencia.
El experto radiélogo legalmente certificado debe controlar Ia dosis de rayos X.

« Tipo de sensor: a-Si TFT, condiciones de rayos X

Adulto
SID (pulg/cm) Voltaje del tubo | Corriente del tubo Cor‘riente del tubo x
(kv) (mA) tiempo (mA/s)

Pecho P-A 72pulg/182,8cm | 110KV 320mA 3,2mA/s
Columna cervical LAT | 72 pulg/182,8cm | 75kV 200 mA 20mA/s
Columna lumbar A-P | 40 pulg/101,6cm | 70kV 250 mA 25mA/s
Abdomen A-P 40pulg/101,6cm | 75kV 320mA 20,48 mA/s
Pélvica A-P 40pulg/101,6cm | 70kV 250 mA 25mA/s

Murieca A-P 40pulg/101,6cm | 50kV 250 mA 5mA/s

Codo A-P 40pulg/101,6cm | 55kV 250 mA 5mA/s

Hombro AP 40pulg/101,6cm | 65kV 200 mA 8mA/s

Pie A-P 40pulg/101,6cm | 50kV 250 mA 5mA/s

Tobillo A-P 40pulg/101,6cm | 55kV 100 mA 6,4 mA/s
Rodilla A-P 40pulg/101,6cm | 60kV 100 mA 8mA/s

« Tipo de sensor: TFT de dxido, condiciones de rayos X

Adulto
SID (pulg/cm) Voltaje del tubo | Corriente del tubo (orlriente del tubo x
(kv) (mA) tiempo (mA/s)

Pecho P-A 72pulg/182,8cm | 110kV 320mA 2,56 mA/s
Columna cervical LAT | 72 pulg/182,8cm | 75kV 200 mA 16 mA/s
Columna lumbarA-P | 40 pulg/101,6cm | 70kV 250 mA 20mA/s
Abdomen A-P 40pulg/101,6cm | 75kV 250mA 16 mA/s

Pélvica A-P 40pulg/101,6cm | 70kV 250 mA 20 mA/s

Mufieca A-P 40pulg/101,6cm | 50kV 200 mA 4mA/s

Codo A-P 40pulg/101,6cm | 55kV 200 mA 4mA/s

Hombro AP 40pulg/101,6cm | 65kV 200 mA 6,4mA/s

Pie A-P 40pulg/101,6cm | 50kV 200 mA 4mA/s

Tobillo A-P 40pulg/101,6cm | 55kV 100 mA 4,8mA/s

Rodilla A-P 40pulg/101,6cm | 60kV 100 mA 6,4 mA/s

© voma

« Enel caso de la tabla de condiciones de rayos X en TFT de dxido, solo se aplica a los modelos 14HQ901G-By
17HQ901G-B. Sila tabla de condiciones se aplica a otros modelos, es posible que no se obtenga laimagen

deseada.

« Con respecto a la dosis pediétrica, debe ser mucho menor que la dosis para adultos. El radidlogo certificado
debe prestarle atencion especialmente a la dosis de rayos X pediétrica.

TONVdS3
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GRID Cargador de bateria
Elemento Especificacion recomendada Elemento Especificacion

SID 100cm/ 130 cm /150 cm / 180 cm Modelo LG Battery Charger

Tamafio 384 x 460 mm Tamafio (anchura x altura x 125,0%90,0 x 255,0 mm

Relacion 10:1 profundidad)

Frecuencia 215lineas / pulg Peso Tip0.9kg

Inter Spacer AL Entrada 19V===342A

Voltaje nominal de salida 87V=—"—=
Bateria ,
Adaptador de cargador de bateria
Elemento Especificacion
Elemento Especificaciones

Model 1BQ7222L

To e~0( hura x alt 20?16 1105%7,8 Modelo DA-650

amano. andhuraxaiturax Ox TR X7.emm Fabricante Asian Power Devices Inc. (APD)
profundidad)

; Tamafio (anchura x altura x 134,0x59,8x 31 mm
Peso Tip 0,24 kg )
— - - — profundidad)

Voltaje nominal de salida Tip.7,5V="="= Peso Tip03 kg

Temperatura de funcionamiento | 10°Ca35°C Entrada 100-240V ~ 50-60 Hz 15 A0 7 A
Tiempo de carga 4horas (estandar) cuando se carga con el detector. Salida 19V===3.4A

3 horas (estandar) cuando se cargan dos baterias con el cargador. Clasificacidn por tipo de Equipo clase|
(apacidad Tip. 4000 mAh, Min. 3 850 mAh proteccion contra descargas
Rendimiento de la baterfa Tip. 260 tomas/6,5 horas eléctricas
Min. 160 tomas/4 horas (tiempo de ciclo de 90 sequndos, con la bateria Longitud del cable 1,5m

cargada por completo)




Caja de control

Cables

Elemento Especificacion Elemento Longitud Cantidad
Modelo LG Control Box (able principal 7m
Tamaiio (anchura x altura x 125,0%109,8 x 255,0 mm Cable LAN (opcional) 10m
profundidad) (able de alimentacion (110V~ | 1,5m
Peso Tip1,3kg 0220V~)
Entrada 100-240V ~ 50-60 Hz 1,4 A-0,7 A (able de disparo (opcional) 15m
Salida DXD 1

24V===2,1A, Senales de activacion, datos de Ethernet para el
detector A.

DXD2

24V===2,1A, Sefiales de activacion, datos de Ethernet para el
detector B.

La caja de control admite 2 detectores de conexion.

Uno es para el soporte Bucky y el otro para la camilla (cama).

Por lo general, en la sala de rayos X del hospital se instalan 2 detectores,
soporte Bucky y tipo de camilla, de modo que el entorno de trabajo sea
mds conveniente y eficiente.

Estos 2 detectores no funcionan simultaneamente, la caja de control
selecciona el detector operativo mediante el comando AWS.

Especificaciones del modulo inalambrico (LGSWFAC73)

LAN Inaldmbrica (IEEE 802.11a/b/g/n/ac)

Rango de frecuencias Potencia de salida (Max.)
240022 483,5 MHz 17,4dBm
515025725 MHz 17,8 dBm
572525850 MHz 15,6 dBm

Ethernet
Transmision de imagen/comando entre el detector y la PC.

« FCCID: BEJLGSWFAC73 /1C: 2703H-LGSWFAC73

« Debido a que los canales de bandas pueden variar sequn el pais, el usuario no puede cambiar ni ajustar la
frecuencia operativa. Este producto estd configurado para la tabla de frecuencias regional.

Sync
Senales de control de transmisién entre el detector y el generador de
rayos X.

Para México (IFT)

[Para tener acceso a la funcion inalambrica (WLAN, Bluetooth,...)]
La operacidn de este equipo estd sujeta a las siguientes dos condiciones:
(1) Es posible que este equipo o dispositivo no cause interferencia perjudicial y

(2) Este equipo o dispositivo debe aceptar cualquier interferencia, incluyendo la que pueda causar su operacion

no deseada.
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Dimension

Detector

Parte frontal

460,0

384,0

<

ABA )

Parte lateral

152

INNCEREND

Unidad: mm



Caja de control

Parte frontal

1250

Power Ethernet  Ready Exposure

Parte lateral

255

109,8

Unidad: mm
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Bateria

n Parte frontal
%) rarteirontal
Z 2046
o
r
4 A
10,5
J
Cargador de bateria
Parte frontal Parte lateral
125,0
90,0
GLe

20

Parte lateral

78

1%

2550

Unidad: mm

Unidad: mm




REQUISITO AMBIENTAL

Requisito del sistema de PC

INSTALACION DEL CALIBRATION SOFTWARE

(omo instalar

Ejecute el archivo de instalacién de Calibration Software. Una vez que se haya ejecutado el archivo de
instalacion, siga las instrucciones en la pantalla.

Como eliminar

Puede eliminar Calibration Software de las siguientes maneras:

Eliminar desde Panel de control

Especificacion de la PC

(PU Intel i5

Memoria 4GB

(apacidad de disco Se recomienda tener al menos 10 GB a 500 GB

Tarjeta de red Ethernet dual 100/1 000 Mb/s

SO Windows 7/8.1/10 (32 bits, 64 bits)

Monitor Resolucién minima 1280 x 720

Punto de acceso Se recomiendan los modelos de Cisco (por ejemplo, Linksys EA9200)

Seleccione Panel de control en el mend Inicio.
Seleccione Programas y caracteristicas en Panel de control.
Seleccione [LG DXD Calibration] en las listas.

(uando aparezca la pantalla de instalacion y eliminacién del programa en la pantalla, seleccione el botén
[Borrar].
5 Siga lasinstrucciones de eliminacion en la pantalla y haga clic en el botén [Next] para continuar.

~ W N =

Eliminacion con el archivo de instalacion

1 Ejecute el archivo de instalacion de Calibration Software y, luego, siga las instrucciones de eliminacion en
la pantalla.

@ nota

« Si utiliza el archivo de instalacion para eliminar el programa, el archivo de instalacion debe ser la misma
version que la del software actual.

TONVdS3
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TIPOS DE CONEXION

Conexion del generador de rayos X - Detector

Seleccione el modo de disparo de acuerdo con el método de adquisicion.
- Modo automético: El detector detecta la imagen obtenida después de la radiografia.
- Modo manual: El detector adquiere laimagen cuando se presiona el interruptor de exposicion del generador.

TONVdS3

Conexion del detector - PC

El modo de conexidn utilizado entre el detector y la PC.
- Modo cableado: La conexion por cable entre el detector y una PCa través de la caja de control.
- Modo inalambrico: La conexion inaldmbrica entre el detector y una PCa través de un punto de acceso inalambrico.

Modo de conexion de red

Cuando se arranca el detector, el modo cableado o el modo inaldmbrico se configuran automdticamente dependiendo de si el cable principal esté conectado o no.

1 Encender después de conectar el cable principal: modo cableado.
2 Encender después de quitar el cable principal: modo inaldmbrico.
3 Quitarel cable en el modo cableado: cambia al modo inaldmbrico.
4 Conectar el cable en el modo inaldmbrico: mantiene el modo inalambrico (cargando).
Modo Generador - Detector Detector - PC
Caso 1 Modo automatico Modo cableado
(aso2 Modo automatico Modo inaldmbrico
(aso3 Modo manual Modo cableado
(aso4 Modo manual Modo inalambrico

22



(Cable de disparo

« El cable de disparo se conecta entre la caja de control y el generador de rayos X, y se usa solo para el modo manual, no para el modo automatico.

g (000)

R

Etiquetado de los pasadores

Generador de rayos X

SC: Sin conexion

N° Etiquetado del color de los pasadores Descripcion
1 Rojo Potencia: Voltaje de alimentacion del generador de rayos X (12 Vec - 24 Vice) Uso
2 Marrén Expone la sefial del generador a la caja de control Uso
3 Azul Cancela la REQ SC
4 Naranja Prepara la sefial de confirmacidn de la caja de control al generador Uso
5 Amarillo Expone la sefial de confirmacion de la caja de control al generador Uso
6 Verde Prepara la sefial del generador a la caja de control Uso
7 Negro Cancela la solicitud VCC SC
8 Gris Prepara un campo de confirmacién SC
9 Violeta Conexion a tierra de las sefiales Uso

© nota

« La conexion del cable de disparo y el generador de rayos X debe ser realizada por personal calificado. Para la descripcion de cada pasador se utiliza lenguaje de manejo comin en esta industria.

1ONVdS3
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Diagrama de bloques de la conexion del cable de disparo

Generador de rayos X (aja de control
vcC
DC12-24V
R
PREP_REQ
QR
EXP_REQ

<(Conexidn del generador de rayos X - Caja de control>



(aja de control Generador de rayos X

vcC

OR
<Dibujo de montaje>
EXP_REQ
>
I
EXP_ACK

<Tabla de tiempo>

JONVdS3
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Detector y PC (modo cableado)

Modo automatico Modo manual

A A

A: Detector D: Cable LAN H: Cable de alimentacion (100-240V~ )
B: Cable principal E:PC : Generador de rayos X
C: Caja de control F: Objeto J: Interfaz del generador de rayos X

G: Interruptor de rayos X K: Cable de disparo



(able de conexion
(able principal: Se conecta entre la caja de control y el detector. Se pueden conectar 2 detectores; en caso de 1 detector, se acepta la conexion de cualquier

puerto.
m
3
>
20
o
|

| Cable de disparo: Se conecta entre la caja de control y el generador. En caso de usar
el modo automético, esta conexién no es necesaria.
Cable LAN: Se conecta entre la caja de control y la PC.
Conexion del cable de alimentacion de ca. Interruptor de ca: Este interruptor es para el encendido/apagado de ca.
Marca: encendida / Marca 0: apagada
ACIN  T4L 250V
N— —

27
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Conexion - Conexion por cable

1 Use el cable LAN para conectar una PCa la caja de control y conecte el detector a la caja de control con el cable principal.

2 Sigalos siguientes pasos para configurar la PC.

(1) Inicie [Centro de redes y recursos compartidos] y haga clic en [Cambiar configuracién del adaptador].
L Centro de redes y recursos compartidos - O
= v 4 &Y « Redeselnternet > Centro de redes y recursos compartidos v & | Buscaren el Panel de control

Ventana principal del Panel de
control

Cambiar cenfiguracion de usc
compartido avanzado

Opciones de streaming
multimedia

Consulta también
Firewall de Windows Defender

Opciones de Internet

Ver informacién bésica de la red y configurar conexiones

Ver las redes activas

HEf3s Tipo de acceso:  Internet
Red privada Conexiones: 1 0/0 4

Cambiar Iz configuracién de red

dii Configurar una nueva conexion o red

Configurar una conexién de banda ancha, de acceso telefénico o VPN; o bien configurar un
enrutader o punte de acceso.

Solucionar problemas
Diagnaosticar y reparar problemas de red u obtener informacién de solucién de problemas.

s

P



Haga clic con el botdn derecho en Conexion de drea local y haga clic en [Propiedades].

Organizar +

Coenexiones de red

Deshabilitar este dispositive de red

A+ [ 5 Panel decontrol > Redeselnteret > Conexiones dered >

Disgnesticar esta conexién

Wi-Fi
No conectade

Bluetooth Y =93 F2
Mo conectado E
b 4 Bluetooth Device (Personal Area .. 3§ uﬂﬂﬂ Qualcomm Atheros QUABTx4A

3 elementos

1 elemento seleccionado

m} X

v ® | Buscaren Conexionesdered 0

Cambiar el nombre de esta conexién ~ » [ =

Deshabilitar
Estado
Diagnesticar

Conexiones de puente

Crear acceso directo
Eliminar

Cambiar nombre

m @

Propiedades

TONVdS3
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(3) Seleccione [Protocolo de Internet version 4 (TCP / IPv4)], y luego haga clic en [Propiedades] para configurar la direccion IP de la siguiente manera:

[Direccién IP]: Ingrese cualquiera, de 10.10.10.2 a 10.10.10.254. Sin embargo, la IP 10.10.10.100 no estd permitida, ya que el detector de IP esté configurado en 10.10.10.100 en fabrica.
[Mdscara de subred]: 255.255.255.0.

[Puerta de enlace predeterminadal: 10.10.10.1.
La configuracion de DNS no es necesaria.

General

Puede hacer que la configuracidn IP se asigne automaticamente sila
red admite esta funcionalidad. De lo contrario, deberd consultar con el
administrador de red cual es la configuracdn IP apropiada.

(") Obtener una direccidn IP automaticamente

(®) Usar la siguiente direccién IP:

Direccidn IP: o .10 .10 110

Méascara de subred: 255 ,255 255, 0
Puerta de enlace predeterminada: l:l

Obtener la direccién del servidor DNS automaticamente
(®) Usar las siguientes direcdones de servidor DNS:

Servidor DMS preferido:

Servidor DNS alternativo: l:l

[ validar configuradién al salir Opciones avanzadas...

Cancelar



(4] Ejecute el programa LG DXD Calibration. Dirijase a E83 > [DXD] > [Conexién y Guardar archivol, ingrese DXD IP (10.10.10.100), luego ejecute [Ping] para verificar la conexion.

2 b Configuracion
Acerca de

DXD SW de Calibracién Actualizacién de firm

Conexidn y Guardar archivo

" Mamero de serie

IP DXD 0 . 10 . 10 . 100
Se acabé el tiempo 5000  msec. 3000~10000)  [EEEIN
Guardar ubicacidn DA

Si aparece la siguiente pantalla emergente después de hacer clic en [Ping], la conexion fue exitosa y todo estd listo para la operacion del sistema.

Prueba de ping x

Ping exitoso
* Miamero de serie DXD : 1234567390

TONVdS3
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Detector y PC (modo inalambrico)

A: Detector D: PC

B: Punto de acceso E: Objeto

C: Cable LAN F: Interruptor de rayos X
Modo automético

1. Modo Estacion (para el uso de un punto de acceso externo)

LN

(«
L B

© noma

« Instale el punto de acceso y el detector lo més cerca posible sin obstaculos entre ellos.

G: Generador de rayos X J: Caja de control
H: Interfaz del generador de rayos X K: Cable de alimentacion (100-240V~)
|: Cable principal L: Cable de disparo

2. Modo Punto de acceso (para el uso del detector de punto de acceso interno)

A s

(«




Modo manual

)

Hacer conexiones-conexion inalambrica

1 Laconfiguracion inaldmbrica predeterminada como se muestra a continuacién.

= Modo Estacion (conexion a través de un punto de acceso externo)
- SSID: LGEDXD

= Modo Punto de Acceso (conexidn a través de un detector de punto de acceso)
- SSID: LGEDXD_SOFTAP

2 Esposible cambiar la configuracién inaldmbrica con el LG DXD Calibration Software.
- Consulte “Configuracion de punto de acceso inaldmbrico” para obtener més detalles.

3 Reinicie el detector después de quitar el cable principal del detector. (Cuando esté encendido luego de
quitar el cable principal: El dispositivo cambia a modo inalémbrico. El dispositivo comienza inicialmente en
modo estacidn. Si el usuario cambia a modo estacién o modo punto de acceso, el dispositivo funciona en
el modo cambiado ).

4 El'modo inaldmbrico cambia cuando se oprime el botén de encendido durante un 1segundo luego de
reiniciar sin el cable principal.

1ONVdS3
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5 Elmétodo de Conexion es como se muestra a continuacion.
» Modo Estacion

- La configuracién y la conexin de la PC con el detector son las mismas que con la conexidn por cable.
* Modo Punto de acceso

- Ingrese [Wi-Fi] en la Configuracion de la PC, e ingrese [Mostrar redes disponibles].

&€ Configuracion

@ Inicio Wi-Fi
Buscar una configuracion A wik
@ Activado
Red e Internet
Mostrar redes onibles
& Estado Propiedades de hardware
| Administrar redes conocidas

- Seintenta conectar luego de comprobar el SSID del punto de acceso inaldmbrico del DXD, el cual se
muestra como el resultado de la investigacion (el valor inicial es LGEDXD_SOFTAP). Ingrese la contrasefia
para conectarse.

f LGEDXD_SOFTAP

Siguiente ‘Cancelar

© noma

« Consejo: Consulte la Guia de configuracién de punto de acceso inalambrico
- Suplemento. Guia de configuracion del punto de acceso inaldmbrico (Modelo: Cisco Linksys EA9200)
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CALIBRATION SOFTWARE

Para adquirir imagenes del detector de alta calidad, la calibracion es esencial. Calibration Software le permite crear y verificar los valores necesarios para la calibracion.

© nota

« Serecomienda realizar una calibracion una vez al mes durante los siguientes tres meses después de la compra y, luego, una vez cada seis meses para garantizar la calidad de las imagenes.
- También se recomienda encender el detector durante 15 minutos antes de la calibracién.
- Los valores predeterminados establecidos en Calibration Software se pueden cambiar segtn las condiciones reales de uso.

Seguridad

Calibration Software no puede utilizarse de forma independiente sin estar conectado al detector. El software no puede realizar todas las acciones, lo que incluye pasar a otro mend y confirmar la configuracion, sin la
conexién actual. Ademds, aunque el software esté conectado al detector, no se puede realizar la Calibration antes de que la fecha inicial de la instalacion del producto esté registrada.

Calibration Software

Las caracteristicas de Calibration Software incluyen Eé} (Configuracion), [Calibracién], [User BPM], [Validacion] y [EI].

TONVdS3



TONVdS3

Configuracion

Eé} incluye la configuracién de [DXD], la configuracién de [SW de Calibracion] y [Actualizacion de firmware].

- [DXDJ: Configura los ajustes necesarios para obtener imagenes de calibracion y los ajustes del detector.

@ nota

« Se brindan explicaciones detalladas de cada icono en la pagina posterior.

alibration

User BPM

Calibracién
DXD
Conexién y Guardar archive
* Numero de serie
1P DXD
Se acabs el tiempo

Guardar ubicacion

Opciones de red

Estado actual ~ Cableado

Informacién de instalacién

Formato de fecha

Validacién

SW de Calibracién

5000

DA

2]

masec. (3000-10000)

YYYV/MM/DD -

2019/11/19

Actualizacién de firmware

Parametros del detector

Modo de disparo

Sensibilidad

Tiempo de ventana

Ancho del marco

Altura del marco

1 Presione ‘Restablecer’ para cargar el parametro del m

Detector predeterminado de fabrica

Opciones de energia

Reposa automatica

Apagado automitico

Acerca de

® Auto Manual
9 (0~63)

5 00 msec (1~40)
2500

3052

I T

Apagado -

Apagado -

Fecha actual
Fecha Hora
2019-11-19 15:16:02
2019-11-19 15:16:04
2019-11-19 15:76:04

Tipo

Configuraciones
Configuraciones
Configuracicnes

Detalles
Ping exiteso en 127.0.0.1

Error al cargar archivos de calibracién de fabrica

Conectado al detector correctamente




+ [SW de Calibracién]: Configura los ajustes necesarios para los algoritmos de Calibration Software.

© nota

- Se brindan explicaciones detalladas de cada icono en la pagina posterior.

# LG DXD Calibration

Calibracién User BPM Validacién

DXD SW de Calibracién Actualizacién de firmware Acerca de
Pardmetros de calibracién Editar imagen
Target Gain 1 (0.0~255.0) Rotacian a -
Gain Margin 0.6 (0.0~1.0) Voltear Ninguna B
Offset Margin 200 (0~1000} Invertir
Std Margin 80 (0~-1000)
Ref sat value 44000 (7000~ 15000)
Surr Margin 2000 (0~1000}
CutEdge T6
(5~1000)
L6 R 6
(5~1000) (0~1000)
B 6
(60~1000)
1 Presione ‘Restablecer' para cargar el software de m
calibracion predeterminado de fabrica
[ G| Goncor |
Fecha Hera Tipo Detalles
2019-11-18 10:20:45 Configuraciones Ping exitoso en 127.0.0.1
2019-11-18 10:20:47 Configuraciones Error al cargar archivos de calibracién de fabrica
2019-11-18 10:20:48 Configuraciones Conectado al detector correctamente

TONVdS3
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« [Actualizacién de firmware]: Comprueba la version de firmware del detector o realiza la actualizacion del firmware. Puede actualizar el firmware con este mend.

& LG DXD Calibration

Calibracién User BPM Validacién El
DXD SW de Calibracién Actualizacién de firmware Acerca de
Firmware actual MNuevo firmware
Version 1.00.18 Archivo de firmware | oAb |
Estado
Fecha Hora Tipo Detalles
2019-11-18 10:20:45 Cenfiguraciones Ping exitoso en 127.0.0.1
2019-11-18 10:30:47 Configuraciones Error al cargar archivos de calibracién de fabrica
2019-11-18 10:30:48 Configuraciones Conectado al detector correctamente




[Calibracion]

[Calibracién] involucra los siguientes procedimientos.
- Lasimdgenes oscuras y claras se obtienen del detector.
- [Imagen oscuras]: Una imagen obtenida sin generar rayos X.
- [Imagen brillante]: Una imagen obtenida cuando se generan rayos X sin un fantoma o cualquier otro objeto en el detector.

« Generar [Avgdark.raw], [Offset.raw], [Gain.raw], [BPM.raw]: Se usa para los calculos de imagen corregida.
- Imagen corregida: Una imagen generada cuando se aplican los resultados de calibracién a una imagen sin procesar.

- Crea un mapa de pixeles defectuosos. Utiliza los valores de pixeles circundantes para calibrar los valores de pixeles defectuosos.

© notA

« Enesta pagina hay una breve explicacion. Puede encontrar una mas detallada al final de este documento.

Calibration

UserBPM  Validacién

Imagen oscuras  Conteo:d YN0

[S-LITE) Adquisicion

Ventana
Galibracidn

Eliminar offset Contea:0

Nivel
Anlisis de EPM
Articulo
Filas 0
Columnas 0
Clased 0
Clasel 0
0
0,
0,
0,

Contea

Resultado

Clase?
Clase3~4
Clase5~6
Clase7~8

0
0
0

Imagen no cargada

Fecha Hora Tipo Detalles

2019-11-18 11:00:47 Configuraciones Error al cargar archivos de calibracién de fabrica -
2019-11-18 11:00:47 Configuraciones Conectado al detector correctamente

2019-11-18 11:00:48 Actualizacién de fondo  Actualizar ahora reinicio de inclinacion,

TONVdS3
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[User BPM]

Permite a los usuarios realizar cambios manualmente en el [Bad Pixel Map] ([BPM.raw]) creado a partir de la [Calibracion].

© nota

- Enesta pagina hay una breve explicacion. Puede encontrar una més detallada al final de este documento.

Calibracién User BPM

Andlisis de BPM
Articulo Conteo
Filas
Columnas
Clase0
Clasel
Clase2
Clase3~4
Clase5~6
Clase7~8

Cooo oo oo

Imagen no cargada
Fecha
2019-11-18
2019-11-18
2019-11-18

Validacién

Hora

11:08:16
11:08:16
11:08:21

Tipo
Configuraciones

Configuraciones
Actualizacién de fonde

(.01 Adquisicion

Detalles

Error al cargar archivos de calibracion de fabrica
Conectado al detector correctamente
Actualizar shera reinicio de inclinacién...

Pixeles [[] H-Bad Line [ ] v-Bad Line

Hzgz doble ciic en un punta pare actulizer picel
Mala subid de piceles




[Validacion]

Esto se usa para validar la imagen final y aplicar los resultados de [Calibracion] a la imagen.

© nota

- Enesta pagina hay una breve explicacion. Puede encontrar una ms detallada al final de este documento.

User BPM

<
Ventana

< >
Nivel
Andlisis de BPM
Articulo Conteo
Filas

0
Columnas 0
Clase0 0
Clasel 0
Clase2 0
Clase3~4 0
Clase5~6 0
Clase7~8 0

Imagen no cargada
Fecha

2019-11-18
2019-11-18
2019-11-18

Validacién

Hora

11:09:12
11:09:12
11:09:13

Tipo
Actualizacién de fondo

Actualizacién de fonde
Actualizacién de fondo

Detalles

Actualizar ahora reinicio de inclinacién...
Actualizar ahora reinicic de inclinacién...
Actualizar ahora reinicio de inclinacién...

Conteo:0

Dark Average Map
Offset Map

Gain Map

Bad Pixel Map

TONVdS3
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[EI] (indice de exposicion)

Esto calculay guarda el valor de salida mediano por dosis de entrada como una expresion lineal y una tabla.

© nota

- Enesta pagina hay una breve explicacion. Puede encontrar una més detallada al final de este documento.

libration

Calibracién User BPM Validacién

Anglisis de BPM
Articulo  Conteo
Filas 0
Celumnas 0
Clase0 0
Clasel 0
Clase2 0
Clase3~4 0
Clase5~6 0,
Clase7~8 0,

Imagen no cargada

Fecha Hora Tipo Detalles

2019-11-18 14:36:56 Configuraciones Error al cargar archivos de calibracion de fabrica
2019-11-18 14:36:56 Configuraciones Conectado al detector correctamente
2019-11-18 14:36:58 Actualizacién de fondo Actualizar ahora reinicic de inclinacidn...

Conteo:0 UG

Dosis

Mediana




Funciones de imagen

DXD Calibration

User BPM

Imagen oscuras Contea:1

[ dark 20191118144218.raw |
Imagen brillante Conteo:0
Calibracién
Eliminar offset Conteo:l)
o Resultado
0
0 1]
Q a
0 o S

TONVdS3
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@ Visor de imagenes

Los mends [Calibracién], [User BPM], [Validacion] y [EI] tienen un visor de imégenes para mostrar las
imégenes adquiridas.

Cuando se crea o se hace clic en una imagen, laimagen se carga y se muestra en el visor.

La informacion sobre laimagen se mostrard en las dreas a continuacion.
- [Imagen cargada]: muestra si laimagen estd cargada en el rea de laimagen o no.
* Cuando laimagen estd cargada: [Imagen cargada]

* Cuando la imagen no estd cargada: [Imagen no cargada]

- [Min]: El valor de pixel minimo en el rea de laimagen.

- [Max]: El valor de pixel méximo en el drea de laimagen.

- [Med]: El valor mediano de laimagen.

- [Promedio]: El valor promedio de la imagen.

- [Estdndar]: La desviacién esténdar de laimagen.

- [Pixel incorrecto]: El nimero de pixeles defectuosos.

- 16B=N, 8B=M: Representacion de valores de pixel en (x, y) en bits.

- %: La velocidad de la imagen mostrada en el drea de la imagen en comparacion con toda la imagen.

- (Anchura x Altura): El tamafio de toda la imagen.

@ [Navegador]

« [Navegador] muestra el drea completa de la imagen adquirida y también indica el drea ampliada o
reducida.

- [Navegador] tiene un cuadro rojo que indica el drea que se muestra en el visor de imdgenes.

- [Navegador] mueve el cuadro rojo a donde haga clic y el drea seleccionada aparecera en el visor de
imdgenes.

© [Histograma]

« Muestra el [Histograma] de la imagen adquirida.

« [Ventana] / [Nivel] se utilizan para ajustar el histograma para facilitar la lectura de la imagen.

« [Histograma] controla [Ventana] / [Nivel] con los botones <>y la barra de desplazamiento debajo del
gréfico Histograma.

« Cuando se hace clic en el botdn [Reiniciar], se restablece a los valores predeterminados.

@ Punto de referencia

« Se puede establecer un punto de referencia si se hace clic en cualquier ubicacion en el visor de
imdgenes. Las coordenadas y los valores de pixeles para el punto de referencia se mostrarén en la parte
superior. También puede mover el punto de referencia si ingresa manualmente los valores x e y.
- Solo se pueden ingresar niimeros para un punto de referencia.

© [Anélisis de BPM]
« Muestra el resultado del andlisis de la linea defectuosa y la clase de pixeles defectuosos segun el [Bad
Pixel Map] después de la calibracion.



Registro

Muestra la informacion necesaria para que los usuarios entiendan el proceso que realiza Calibration Software.
Consta de [Fecha], [Hora], [Tipo] y [Detalles]. Los datos se guardardn en un archivo de registro.

User BPM Validacién

<
Ventana 65536
< >
Nivel
Analisis de BPM
Articulo  Conteo
Filas
Columnag
Clased
Clasel
Clase2
Clase3~4
Clase5~6
Clase7~8

coocooco oo

Imagen no cargada

Fecha Hora Tipo Detalles

2019-11-18 14:42:18 Calibracién Imagen cscura guardada
2019-11-18 Calibracién Imagen abierta
2019-11-18 Calibracién Final de adquisicién

(0.1 1%-21] Adquisicién

Imagen brillante

Calibracién
Eliminar offset

Resultado

Conteo:0 55T

Conteo:0

TONVdS3
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FUNCIONAMIENTO

Iniciacion del programa

- Haga doble clic en el archivo ejecutable instalado en la PC para iniciar Calibration Software.
- Cuando lo inicie por primera vez, serd dirigido a la pantalla de Configuracién.

% LG DXD Calibratien

Calibracién User BPM Validacion El

DXD SW de Calibracién

Conexién y Guardar archivo

* Niimero de serie

Opciones de red

Estado actual Cableado

Actualizacién de firmware

Parametros del detector

Mada de dispara

1P DXD 10 . 10 . 10 . 100 Sensibilidad
Se acabé el tiempo 5000 msec. 3oo0~10000) [T Tiempo de ventana
Guardar ubicacién DA Ancho del marco

Altura del marco

1 Presione 'Restablecer para cargar el pardmetro del Reiniciar

Detector predeterminado de fabrica

Acerca de

® Auto Manual
9 (0-63)

5 oomsec (1-40)
2500

3052

Opciones de energia
Informacién de instalacién Reposo sutomatico Apagado -
Formato de fecha YYYY/MM/DD - Apagade automatice Apagado @
Fecha actual 2019/11/19
[ Gt ] Gnean
Fecha Hora Tipo Detalles
2019-11-19 13:16:02 Configuraciones Ping exitosoen 127.0.0.1 ~
2019-11-19 13:18:04 Configuraciones Error al cargar archivos de calibracién de fabrica
2019-11-19 13:18:04 Configuraciones Conectado al detecter correctamente
-




Comprobacion de direccion IP y prueba de ping

« El detector tiene una direccién IP predeterminada.

« Sise cambia la direccién IP del detector, se debe ingresar una nueva direccion IP en el detector en la herramienta de calibracion.

- Después de completar la direccion IP y la configuracién de [Se acabd el tiempo], haga clic en el botdn [Ping] para ejecutar una [Prueba de ping]. Aparece un mensaje emergente cuando la [Prueba de ping] se realiza
correctamente.

Prueba de ping x

Ping exitoso
* Miamero de serie DXD : 1234567890

0K

« Sila[Prueba de ping] falla, aparece una ventana emergente como se muestra a continuacion. Si aparece esta ventana emergente, verifique la configuracion de red de su PC, la conexion del detector a la PG, el estado
del detector, el estado de la caja de control y la direccién IP, y ejecute nuevamente la [Prueba de ping].

Prueba de ping x

Mo se puede conectar a DXD.
Por favor, compruebe la conexidn del cable de la direccian IP.

De lo contrario, podria haber un problema con DXD.

*Todos los DXDs conectades a su PC

Debe tener diferentes direcciones IP.

OK

TONVdS3
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Guardar comprobacion de ubicacion

Calibration Software almacena las imagenes adquiridas, los registros, los archivos de resultados y los resultados de calibracion de fabrica en la ubicacion especificada.
Esta ubicacion se puede cambiar desde [Guardar ubicacién].
Haga clicen el botdn [Aplicar] para crear una carpeta en la ubicacion especificada.

Calibracion User BFM Validacion El

DXD SW de Calibracion

Conexidn y Guardar archivo

* Mdmero de serie

IP DXD 0 . 10 . 10 _ 100
Se acabo el tiempo 5000  msec. (3000~10000) I
Guardar ubicacién DA




[Aplicar]

Después de completar la verificacién de [Prueba de ping] y [Guardar ubicacion], haga clic en el botén [Aplicar] para realizar las siguientes tareas.

1 Crear automaticamente las carpetas necesarias dentro de la carpeta especificada en [Guardar ubicacién].

2 (Cargary guardar los resultados de calibracién de fébrica del detector.

3 (argar los ajustes del detector.

Carpeta
personalizada

(rear automaticamente una carpeta de niimero de serie
(Creada al completar Aplicar)

Condicin: crear una carpeta cuando no haya ninguna
carpeta con el mismo nimero de serie en la carpeta
especificada

(reacién de una carpeta de fecha y hora

(Se crea cuando se hace clic en el botdn [Calibracion])

[Avgdark.raw]

TONVdS3

[Offset.raw]

[Gain.raw]

[BPM.raw]

Resultado de El

(La carpeta de fecha y hora aplicada se crea cuando se realiza
unEl)

Archivo de historia

Registro Archivo de registro (registros de conexidn, etc.)
Imagen Imagen clara

Imagen oscura

Imagen de BPM de usuario

Imagen de validacion

Imagen de EI

Imagen sin procesar

(alibracion de fabrica

(Se crea si no hay una carpeta o archivo cuando se completa
Aplicar o si el archivo es demasiado pequefio)

[Avgdark.raw]

[Gain.raw]

[Offset.raw]

[BPM.raw]
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4 Muestra el estado de la red del detector una vez que se completa el proceso de Aplicar.
[Estado actual]: Conexion [Cableado]. / Conexién [Inaldmbrico]. (Disponible solo con un modelo inalambrico)

Opciones de red

Estado actual Cableado Cambiar DXD IP

© nota

« Debe completar el proceso de Aplicar antes de pasar a otro mend. ([Calibracién], [User BPM], [Validacion], y [EI])



Comprobacion y cambio de la configuracion del detector

Durante el proceso de Aplicar, la configuracién actual del detector se cargard en la pantalla de configuracion como se muestra a continuacion.

Calibracién User BPM

DXD
Conexién y Guardar archivo
* Niamero de serie
IP DXD
Se acabo el tiempo

Guardar ubicacion

Opciones de red

Estado actual  Cableado

Informacién de instalacién

Formato de fecha

Validacién

SW de Calibracién

10
5000

DA

El

0 . 10 100

msec. (3000~10000)

YYYY/MM/DD B

2019/11/19

Actualizacién de firmware

Acerca de

Parametros del detector

Modo de dispara ® Auto Manual
Sensibilidad 9 (0~63)
Tiempo de ventana 5 o0msec (1-40)
Ancho del marco 2500

Altura del marco 3052

1 Presione 'Restablecer’ para cargar el pardmetro del m

Detector predeterminado de fabrica

Opciones de energia
Reposo automitice Apagado =

Apagado automitico Apagado -

T T

Fecha actual
Fecha Hora
2019-11-19 15:16:02
2019-11-19 15:16:04
2019-11-19 15:16:04

Tipo
Cenfiguraciones
Configuraciones

Configuraciones

Detalles

Ping exitose en 127.0.0.1 A
Error al cargar archivos de calibracion de fabrica

Conectado al detecter correctamente

TONVdS3
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« [Pardmetros del detector]: Configuracion utilizada cuando se adquiere una imagen del detector.
- Haga clic en el boton [Guardar] para aplicar la configuracién introducida.
- Los detalles de la configuracidn son los siguientes:
- [Modo de disparo]: Establece el [Modo de disparo].
* [Auto]: Habilita la funcion de deteccién de exposicion automatica.
* [Manual]: Desactiva la funcién de deteccion de exposicién automatica.
- [Sensibilidad]: Sensibilidad del panel.
- [Tiempo de ventana]: Ajusta el tiempo para leer los datos después de la exposicion a los rayos X.
(Unidad: 100 ms, cuando introduce 5, el tiempo se establece en 500 ms)
- [Ancho del marco] / [Altura del marco]: Nimero de pixeles en el detector.
« Las funciones de cada bot6n son las siguientes:
- [Guardar]: Aplica la configuracién modificada.
- [Reiniciar]: Carga los ajustes de fabrica.
- [Cancelar]: Carga los tltimos ajustes guardados.



Comprobacion y cambio de la configuracion de Calibration Software

Haga clicen la pestafia [SW de Calibracion] para actualizar los [Pardmetros de calibracién].

[Parametros de calibracion]

Estos pardmetros son los ajustes utilizados en el proceso de calibracion. Estos ajustes se pueden ajustar de acuerdo con el entorno operativo real.

TONVdS3

) Calibration
Calibracién User BPM Validacién
DXD SW de Calibracién Actualizacién de firmware Acerca de
Parametros de calibracién Editar imagen

Target Gain 1 (0.0~255.0) Rotacién 0 -

Gain Margin 0.6 00-1.0) Voltear Ninguna .

Offset Margin 200 (0~1000) Invertir

Std Margin 30 (0~1000)

Ref sat value 44000 (7000~15000)

Surr Margin 2000 (0-1000)

Cut Edge T6

(5~1000)
L6 R 6
(5~1000) (0-1000)
B 6
(60~1000)
1 Presione Restablecer’ para cargar el software de
calibracién predeterminado de fabrica

Fecha Hora Tipo Detalles
2019-11-18 15:20:32 Configuraciones Ping exiteso en 127.0.0.1
2019-11-18 15:29:24 Configuraciones Error al cargar archivos de calibracién de fabrica
2019-11-18 15:20:24 Configuraciones Conectade al detector correctamente

21
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« Los detalles de la configuracién son los siguientes:

- [Target Gain]: Ganancia en el algoritmo.

- [Gain Margin]: Se establece como pixel defectuoso si excede el [Gain Margin].

- [Offset Margin]: Se establece como pixel defectuoso si excede el [0ffset Margin].

- [Std Margin]: Se establece como pixel defectuoso si excede el [Std Margin].

- [Ref sat value]: El valor de pixel maximo que se puede mostrar.

- [Surr Margin]: Se establece como pixel defectuoso si la diferencia entre el valor de pixel de referencia
y el valor de pixel circundante es mayor que el [Surr Margin] en la imagen clara
corregida.

- [Cut Edge]: Muestra los valores de pixel para cortar de laimagen de marco (arriba/abajo/izquierda/

derecha). Después de adquirir una imagen a través de [Validacion] o [El], muestra los
datos de imagen que aparecen en el visor de imagenes como una linea.

1 16 DXD Calbration

[Editar imagen]

Estos ajustes se utilizan en el visor de imagenes.
- [Rotacion]: Ajusta el dngulo de rotacion de laimagen. ([0°], [90°], [180°], y [270°])
- [Voltear]: Establece si girar o no laimagen que se muestra en el visor de imdgenes. ([Ninguna],
[Horizontal], y [Vertical])
« [Invertir]: Invierte los datos de imagen que se muestran en el visor de imdgenes.
- Haga clicen el botdn [Guardar] para aplicar la configuracién introducida.
+ Las funciones de cada botdn son las siguientes:
- [Guardar]: Aplica los valores modificados.
- [Reiniciar]: Carga los valores de fabrica.
- [Cancelar]: Carga los tltimos valores guardados.
- [Salir]: Vuelve a la dltima pantalla.

© notA

- Debe completar el proceso de Aplicar antes de continuar con el siguiente paso.



[Calibracion]

Cuando haya completado todos los ajustes, haga clic en la pestafia [Calibracién] para ir al mend [Calibracion].

© nota

« Todos los ajustes deben estar completos antes de ingresar a la pestafia.

LG DXD Calibration
o ‘Calibracién User BPM Validacién
Navegador

<
Ventana

< >
Mivel

Andlisis de BPM

Articulo Conteo
Filas 0
Columnas 0
Classd 0
Clasel 0
Classz 0
Clase3~4 0,
Clase5-6 0,
Clase7~8 0,

Imagen no cargada

Fecha Hera Tipo Detalles

2019-11-18 15:34:55 Actualizar ahora reinicio de inclinacion...
2019-11-18 13:34:55 Actualizacién de fonde Actualizar ahora reinicio de inclinacién...
2019-11-18 15:34:55 Calibracién Mapa de calibracion cargado

Actualizacion de fondo

bracién

Eliminar offset

(@] Adquisicion

Calibracién

Conteos

TONVdS3
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@ Ingrese en el menii [Calibracion]

- Haga clicen el mend [Calibracion] para entrar.

@ Adquiera una imagen oscura
« Adquiera una imagen oscura necesaria para la [Calibracion].
- Cuando se adquiere una imagen oscura, lasimégenes aumentan y el archivo se guarda en la carpeta
de imdgenes especificada en f83.
- Elvalor mediano de laimagen se muestra junto al nombre del archivo de imagen.
- Compare varias imégenes y elimine cualquier imagen defectuosa; para eliminar imagenes
defectuosas, haga clic con el botén derecho en la imagen.
- Cuando elimina un archivo, la lista de archivos y el archivo guardado también se eliminan.

© Adquiera una imagen clara
+ Adquiera una imagen clara necesaria para la [Calibracién].
- Cuando se adquiere una imagen clara, las imagenes aumentan y el archivo se guarda en la carpeta de
imdgenes especificada en Eo3.
- Elvalor mediano de laimagen se muestra junto al nombre del archivo de imagen.
- Compare varias imagenes y elimine cualquier imagen defectuosa; para eliminar imagenes
defectuosas, haga clic con el boton derecho en laimagen.
- Cuando elimina un archivo, la lista de archivos y el archivo guardado también se eliminan.

© noma

« Se pueden guardar hasta 10 imégenes oscuras y 10 imagenes claras. Cuando el nimero de imdgenes
supere las 10, la imagen mds antigua se eliminard primero.

- Para unaimagen clara, los rayos x deben irradiarse durante la adquisicion de laimagen.

- Lasimdgenes se adquieren autométicamente en el Calibration Software Version 3.00.16 y superior.
Se adquieren automdticamente cuatro imagenes entre imagenes oscuras y diezimagenes entre las
imdgenes claras. Para el Calibration Software Versién 3.00.16 o inferior, debe seleccionar el botén
[Adquisicion] cuando adquiera una imagen.

O [Calibracion]
- En este mend se realiza la [Calibracion].
- Imagen oscura: 4 imégenes (minimo)
- Imagen clara: 5 imdgenes (minimo), 10 imagenes (maximo)
« Cuando se realiza la [Calibracion], los valores de pixeles estdndar para una imagen clara son los
siguientes.
- Para el Calibration Software Versién 3.00.16 o inferior
Las imdgenes claras se adquieren a un rango de pixeles de 1500 a 15 000. (Ejemplos de puntos de
adquisicion en caso de tener 10 imagenes: 1500, 1700, 2 200, 2 500, 3 300, 4 000, 5 000, 6 500,
8500, 10500, 15 000)
- Para el Calibration Software Version 3.00.16 o superior
Las imdgenes claras de adquieren a un valor de pixeles cercano a 6 000 cuando el voltaje del tubo es
de 60 kV a 70 kV. (El rango aceptable es de un-10 % a 20 % menos para un rango de pixeles de 5 400
a7200. No se incluyen las imagenes fuera de este rango).
« Elresultado de la [Calibracién] se guardard en una carpeta creada en funcién de la fecha y la hora de la
ejecucion de [Calibracién].

« Cuando se complete la [Calibracin], se actualizard el [Andlisis de BPM].

© nota

- Cuando se ejecutan més de 5 [Calibracion], la sexta [Calibracion] se guarda después de que la primera
[Calibracion] se elimina automaticamente.

« Sidesea hacer una copia de sequridad, copie la carpeta que contiene el resultado y péguela en otra
ubicacion.



© [Historial]
« Puede cargar el resultado de la [Calibracion] realizada previamente. Haga clic en el botdn [Abrir] para
abrir el archivo.

@ notA

« Solo necesita seleccionar un archivo para cargar todos los archivos relevantes (seleccione uno de
[Avgdark.raw], [Offset.raw], [Gain.raw] y [BPM.raw] para cargar los cuatro archivos).

« Sise produce un error cuando se cargan los archivos, aparece la siguiente ventana emergente. Cuando
aparezca la siguiente ventana emergente, verifique el tamafio del archivo, la ubicacion, el nombre del
archivo y el privilegio de acceso a la carpeta e intente nuevamente.

Falla al abrir b4

Falla en la apertura de archivo

Por favor revise los archives a continuacidn,

-Offset.raw

-Gain.raw

oK

TONVdS3
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(6mo adquirir una imagen clara con un disparo de rayos X. Este procedimiento también aplica para pacientes pediatricos.
La conexién del generador de rayos X se explica en este manual.

1 Haga clicen el boton [Adquisicion] al lado del texto [Imagen brillante].

Calibracién User BPM Validacién

Muevo -

Imagen oscuras Conteo:0 UL

Imagen brillante Conteo:0 LG

Calibracién
Eliminar offset Conteo:0

Andlisis de BPM
Articule  Conteo
Filas
Columnas
Clased
Clasel
Clase2
Clase3 ~4
Clase5~6

o
0
0
0
]
0
0
Clase7~8 0

Imagen no cargada

Fecha Hora Tipe Detalles

2019-11-18 15:34:55 Actualizacion de fondo Actualizar ahora reinicio de inclinacion... ”
2019-11-18 13:34:35 Actualizacién de fondo Actualizar ahora reinicio de inclinacion..,

2019-11-18 15:34:55 Calibracion Mapa de calibracion cargado




2 Paraimplementar un disparo de rayos X. El Calibration SW esperard la sefial de reconocimiento de rayos X del DXD y mostrard un simbolo de espera.

ation

Calibracién User BPM Validacién

|Nuev0

Imagen oscuras Conteo:0

Conteo:0 IEEIILETS

Esperando

Calibracién
Eliminar offset Conteo:0

Andlisis de BPM
Articule  Conteo
Filas
Columnas
Clase0
Clasel
Clase2
Clase3~-4
Clase5~6
Clase? ~&

Resultado

cooo oo oo

Imagen no cargada

Fecha Tipo Detalles

2019-11-18 : Calibracion Historial afiadido ”
2019-11-18 Calibracion Inicio de adquisicién

2019-11-18 Calibracion Compruebe el gatille

TONVdS3



3 Laimagen clara adquirida se muestra en la vista de lista; verifique su nombre y su valor mediano. El archivo real se guarda en la carpeta de im

Calibration

Calibracién User BPM Validacién

©NEa

dgenes en el drea de trabajo.

Historial

TONVdS3

<
Ventana 20437
< >
Mivel

Andlisis de BPM
Articule Conteo
Filas ]
Columnas 0
Clasel 0
Clasel 0
Clase2 0
Clase3~4 0,
Clase5~6 0,
Clase7~8 0,

Imagen cargada Min=163, Max=165, Med=165, Promedio=165.00, Estandar=0.00, Pixel incorrecto=0 (1801,

Fecha Hora Tipo Detalles

2019-11-18 15:38:04 Calibracidn Brillante imagen guardada
2019-11-18 15:38:06 Calibracion Imagen abierta
2019-11-18 15:38:06 Calibracion Final de adquisicién

MNuevo -
Imagen oscuras Conteo:0 LLETE ]
Imagen brillante (AN Adquisicién
[ bright_20191112153804.raw [ |
Calibracién acion

Eliminar offset Conteo:0

,1456) 16B=165  8B=129 100.00% 3072x3072|

© nota

« Estos pasos de adquisicion son iguales a [User BPM], [Validacién] y adquisicion de imagen El.
« [SW de Calibracion] admite el ajuste de nivel de la ventana, pero no es compatible con otras funciones de procesamiento posterior de imégenes

« El proceso de obtencidn de la imagen para pacientes pedidtricos es el mismo que para otros pacientes.
28



[User BPM]

Utilice este mend para editar manualmente el [Bad Pixel Map] creado a partir de la [Calibracién].

© nota

- Puede omitir el proceso de [User BPM] y continuar con el proceso de [Validacién].

Calibracién User BPM Validacién i3

Mavegador Pisel: Historial Abri
BPM_20190828140439

magen FRTPERN Adquisicion
[[EPM_20191118154006 1w

<
Ventana 65536
< >
Nivel

Pixeles [] Bad Line [ ] V-Bad Line

Andlisis de BPM 1543 1544 1545 1546 1547 1548 1549

Articulo Conteo 1520 44000 44000 44000 44000 44000 44000 44000
Filas 3060 1521 44000 44000 44000 44000 44000 44000 4000
Columnas 3060 1522 44000 44000 4400044000 44000 44000 44000
Cased 10 1523 44000 44000 44000 44000 44000 44000 44000
Clasel

o 1524 44000 44000 44000 44000 44000 44000 44000
Case2 0
Clase3-d 0. 0 1525 44000 44000 44000 44000 44000 44000 44000

[

[

Haga doble ciic en un punto pars actuaiizer phel

Imagen cargada Min=0, Max=44000, Med=44000, Promedio=43949.88, Esténdar=1315.62, Pixel incorrecto=8363587 (3016,1872) 16844000 8B=171 12.50%

Hora Tipo Detalles
2019-11-18 15:40:06 User BPM Imagen guardada "
2018-11-18 15:40:07 User BPM Imagen abierta

2019-11-18 15:40:08 User BPM Final de adquisicién

TONVdS3
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(1) Ingrese en el mend [User BPM]
- Haga clicen el mend [User BPM] para entrar.

« El [User BPM] requiere la adquisicion de imagenes porque examina visualmente laimagen a la que se
aplica el resultado de la [Calibracion].

© nota

« Aparece la siguiente ventana emergente cuando se ingresa al mend sin completar la [Calibracion].

Se requiere historial de calibracion x

Se requiere el historial de calibracién para comenzar,

Ir a Ejecutar Calibrac

Abrir historial

@ Compruebe el archivo de historial

- Compruebe si el nombre de [Historial] creado a partir de la [Calibracion] coincide con el nombre que se
muestra en la ventana actual de [Historial].
« Aplique el archivo de historial seleccionado y lleve a cabo el proceso [User BPM].

© Adquieraimagenes

« Haga clicen el botén [Adquisicién] y adquiera una imagen clara. El nombre de laimagen se mostrard en
la lista de [Imagen].

- Lainformacion sobre laimagen se mostrara debajo de la vista de imagen.

O [Pixeles]
- Compruebe los valores de pixeles en la [Pixeles].
- Los valores de pixeles del centro del visor de imdgenes se proporcionan en la [Pixeles].
- Aqui, el valor minimo, el valor méximo y el posible pixel defectuoso se muestran de la siguiente
manera:
*Valor minimo: Se muestra en nimeros azules.
*Valor maximo: Se muestra en niimeros rojos.
*Posible pixel defectuoso: Se muestra en el fondo gris.
- El'tamanio de la ventana de [Pixeles] se puede cambiar con el icono + El'icono + aparece
cuando se pasa el mouse sobre el borde entre [Pixeles] y el visor de imégenes.

CER N e CELTT
~| BPM_201908] Pixeles
Imagen
BPM 20191 1827 1528
1528 44000 44000

1529 44000 44000

[ webas e (] vibaa e

[Ty

20191118 547, P Hitoris sscics
20191118 154749 x Imagen abiens




- Configuracién de pixeles defectuosos adicionales en [Pixeles]

- Haga doble clicen un pixel en la [Pixeles] para establecer el pixel como un pixel defectuoso. Haga
doble clic en el mismo pixel especificado como un pixel defectuoso nuevamente para cancelar la
seleccion.

- Siun pixel se establece como un pixel defectuoso, el valor se actualizara en [Andlisis de BPM]. El pixel
defectuoso especificado se reemplazard por el valor de pixel calibrado.

« Guarde el [User BPM] final.

- Cuando entre a otro mend, se guardard el archivo de resultados.

- Aparece un mensaje emergente que le pide que seleccione si desea guardar el archivo cuando sale del
ment actual y entra a otro.

- Cuando se guarda, se agrega un [Historial] y el archivo [BPM.raw] se actualiza y se guarda.

Guardar User BPM b 4

;Desea guardar el resultado actual de BPM de usuario?

[%2]

Asignacion de lineas defectuosas en la vista de
pixeles

« Especificar un pixel defectuoso es una funcién para determinar una unidad de linea en lugar de una
unidad de pixel.
« Después de marcar la casilla de verificacion en direccion vertical u horizontal, haga doble clic en el pixel
en [Pixeles] para especificar la linea en la direccién determinada.
- Siespecifica una linea desde el punto 1522 hasta el punto 2600, seleccione el botdn [Aplicar] después
de ingresar un valor para asignar la linea como una linea defectuosa.

Rango de entrada de Iinea incorrecta
Rango 1522 ~ 2600
Aplicar
Cancelar
Pixeles [] H-Bad Line [ | v-Bad Line Pixeles [] H-Bad Line [ ] v-Bad Line

=

i
W

FAN

Phcel {x 1530, y 1522) s ha

Mala subids de pixeles

Pixel {x 1530, y 1522) 52 ha sctusizade.

Mala subida de pheles

TONVdS3
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Funcion de carga de mapas de pixeles defectuosos

« El mapa de pixeles defectuosos recién modificado se puede cargar en el detector para usarlo en una futura calibracion.

- Presione el botdn [Mala subida de pixeles] cuando seleccione algunos de los archivos de mapa generados (BPM.raw, AvgDark.raw, Offset.raw, Gain.raw) y carguelos.

Malz subida de pieles

- Sila carga se realiza correctamente, se puede confirmar a través del registro.

Fecha

a0
2U

T4

Al

ETe

a0
2U

19-11-1

[f=J¥=1

[F=RY-]
v

=]
0 0
00 00 0o 0o 00 00 0o

[¥=]
0

@ nota

« [Bad Pixel Map] Cuando lo cargue, elimine el mapa de la carpeta Calibracidn de fébrica existente. Para conservarlo, debe hacerse después de la copia de seguridad en una ruta separada.

Tipo

Coenfiguraciones
Actualizacién de fondo
User BPM

User BPM

User BPM

User BPM

User BPM

Detalles

Cenectade al detector correctamente

Actualizar ahora reinicio de inclinacién...

avg_dark_size=18874368, offset_size=18874368, gain_size=37748736, bpm_size=188743
[Advertencia] Mo haga clic en ningln botén o pestafia durante la carga

Creacidn exitosa de archivo de paquete

[Advertencia] Mo haga clic en ningln botén o pestafia durante la carga

- [Bad Pixel Map] Cuando seleccione un archivo para cargar, los cuatro archivos de [Bad Pixel Map] deben estar en la ruta. ([BPM.raw], [AvgDark.raw], [Offset.raw], [Gain.raw])



[Validacion]

Este mend permite a los usuarios verificar visualmente el resultado de [Calibracion] después de completar la [Calibracién].

Calibracién User BPM Validacion

MNavegador = |25 Historial 0
~

BPM_20190828140432

Conteo:2 LR
Validation_20191118162703.raw

Validation_20191118162721.raw

<
Ventana 65536
< >
Nivel 32768
Andlisis de BPM
Articulo Conteo
Filas 3060
Columnas 3060
Clase0 o
Clasel a
Clase2 ]
Clase3~4 0, 0
0,
0,

Dark Average Map [ o)
Offset Map o)
Gain Map o)

@

Bad Pixel Map

Clase5~6
Clase7~8 0, 0

Imagen cargada Min=44000, Ma: 1000, Med=44000, Promedio=44000.00, Estandar=0.00, Pixel incorrecto: 9 100.00% 3060x3060
Fecha Hora Tipo Detalles

2019-11-18 16:27:35 Validacion Mapa de calibracién cargado -~
2019-11-18 16:27:55 Validacion Historial afiadido
2019-11-18 16:27:38 Validacion Imagen abierta

v
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@ Ingrese en el menii [Validacin]

- Haga clicen el mend [Validacion] para entrar.

© nota

- Aparece la siguiente ventana emergente cuando se ingresa al mend sin completar la [Calibracion].

Se requiere historial de calibracién X

Se requiere el historial de calibracion para comenzar,

Ir a Ejecutar Calibracion

@ Compruebe el archivo de historial
« Compruebe si el nombre de [Historial] creado a partir de la [Calibracidn] coincide con el nombre que se
muestra en la ventana actual de [Historial].

© Adquieraimagenes
+ Haga clic en el boton [Adquisicion] y adquiera una imagen clara. El nombre de la imagen se mostrard en
la lista de [Imagen].

« Lainformacion sobre laimagen se mostrara debajo de la vista de imagen.

@ Aplicar 0 no aplicar el resultado de calibracién
- Puede decidir si desea aplicar cada uno de los resultados de calibracién ([Dark Average Map], [Offset
Map], [Gain Map], [Bad Pixel Map]) a la imagen adquirida.

@D: Aplicar

»:No aplicar

© nota

- Cuando se adquiere y carga la primera imagen, todos los resultados se configuran como @D.
- Cuando no se adquiere ninguna imagen, el boton @D/ esta deshabilitado.



[El] (indice de exposicion)

El valor mediano de salida basado en la dosis de entrada se calcula con una expresion lineal y en una tabla antes de almacenarse.

Histograma =TS0

< >

Ventana 65536
< >
Nivel 32768

Anilisis de BPM
Articulo Conteo
Filas 3060
Columnas 3060
Clasel 0

Clasel 0

Clase2 0
Clase3~4 0, ]
Clase5~6 0, ]
Clase7~8 0, o

Fecha

2019-11-18
2019-11-18
2019-11-18

Hora

16:29:13
16:29:15
16:29:15

1330 1530

Detalles

Imagen guardada
Imagen abierta
Final de adquisicién

44000

~

o
EPIV_2019082214043%

2]
imagen LTl Adquisicié o

Dosis  Mediana

EI_20191118162912.raw [ 44000 o

TONVdS3
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@ Ingrese en el menii [FI]
- Haga clicen el mend [EI] para entrar.

© nota

- Aparece la siguiente ventana emergente cuando se ingresa al mend sin completar la [Calibracion].

Se requiere historial de calibracién x

Se requiere el historial de calibracion para comenzar.

Ira Ejecutar Calibr

@ Compruebe el archivo de historial
« Compruebe si el nombre de [Historial] creado a partir de la [Calibracidn] coincide con el nombre que se
muestra en la ventana actual de [Historial].

© Adquieraimagenes
+ Haga clicen el boton [Adquisicién] y adquiera una imagen clara. El nombre de la imagen se mostrard en
[a lista de [Imagen].

« Lainformacion sobre laimagen se mostrard debajo de la vista de imagen.

© Ingrese los valores de dosis

- Los valores de dosis deben ingresarse en el campo dosis cuando se realice la irradiacion de rayos X.
(Unidad: uGy)

- Elvalor de El se calculard en funcion de los datos introducidos.

« Los valores de dosis se deben introducir Ginicamente en nimeros. De forma predeterminada, no se
aceptard texto.

© [Mediry guardar]
« Una vez que se completa la adquisicion de laimagen y la entrada del valor de la dosis, haga clicen el
bot6n [Medir y quardar] para guardar el valor del resultado y mostrar este mensaje emergente:

El guardado 4

El realizado, y datos guardados con éito.

0K

« Elarchivo de resultados de El se quardard en la misma ubicacién que el archivo de resultados de
calibracion.
(por ejemplo, C:\Users\heuser\Documents\LG DXD Calibration\Serial Number\Calibration Result Folder
(fecha-hora) heuser: el nombre del usuario)

© nota

+ Repetir [Mediry guardar] actualizara el archivo de resultados.
- Aparece la siguiente ventana emergente cuando no se cumple el requisito minimo (3 imagenes).

Imagen necesaria x

Se necesitan al menos tres o mas imagenes para realizar la El

OK



Salir

Haga clic en el boton B (Salir) para cerrar Calibration Software.
Haga clicen el boton [Si] para cerrar o en el botén [No] para volver a la dltima pantalla que se muestra antes de hacer clic en el botén Salir.

Calibration . .
UserBPM  Validacidn ] Finalizar programa
SW de Calibracién Actualizacién de firmware Acerca de
Conexién y Guardar archivo Parémetros del detector

 Mdmere de serie Moo de disparo @ Auto Manual iSeguro que quieres salir?

P DXD 0. 10 . 10 100 Sensibilidad 9 (0-63)

Se zcabé el tiempo 5000  msec. Gooo-10000)  [HEEEIN Tiempo de ventana 5 | 00msec (1-40) “ “

Guardar ubicacién DA Ancho del marco 2500
Altura del marco 3052

1 Presione Restablecer paro cargor el porimetro ol |

Detector predeterminado de fébrica

S—
Estado actual  Cableado Cambiar DXD [P

Opciones de energia
Informacién de instalacién Reposo sutomitica Apagsd -
Formato de fecha VYVY/MM/DD ° Apagado sutomético Apagade -
Fecha actual 201911719
Fechs Hora Tipo Detalles
2019-11-19 15:16:02 Configuraciones Ping exitoso en 127.0.0.1 ~
2019-11-19 15:16:04 Configuraciones Error al cargar archivos de calibracion de fabrica
2019-11-19 15:16:04 Configuraciones Conectado al dtector comectamente

/\ PRECAUCION

- Lasimdgenes oscuras y claras se eliminardn, excepto por las imagenes sin procesar y de validacion.

TONVdS3
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[Acerca de]

Haga clic en el boton [Acerca de] en Configuracion para ver una ventana emergente que muestra informacién sobre la aplicacion.
Esta ventana emergente proporciona informacién sobre la aplicacion.

i LG Calibration

Calibracién User BPM

TONVdS3

DXD

Conexién y Guardar archivo

Validacién

SW de Calibracién

El

Actualizacién de firmware

Acerca de

Parametros del detector

1 Presione ‘Restablecer’ para cargar el parametro del
Detector predeterminade de fabrica

Reiniciar

Oncionesdo e
‘Opciones de energia
Informacién de instalacién Repose automitico Apagado -
Formato de fecha YYYY/MM/DD - Apagado automtico Apagado -
Fecha actual 2019/11/19
Fecha Hera Tipo Detalles
2019-11-19 15:16:02 Configuraciones Ping exitoso en 127.0.0.1
2019-11-19 Configuraciones Error al cargar archivos de calibracién de fabrica
2019-11-19 15:16:04 Configuraciones Conectado al detector correctamente

38

Acerca de

* Niimero de serie Mado de dispsro ® huto Manual LG DXD Calibration
P XD 1 . 10 . 10 . 100 Sensibilidad 9 ©-63) Ver. 3.00.12
Se acabés el tiempo 5000 msec. G000-10000,  [NZEM  Tiempo deventana 5 o0msec (1-40) e T
Guardar ubicacion DA Ancho del marco 2500 SRR e e
Altura del marco 3052




Ventana emergente general

Imagen brillante Conteo:0 m

Se explican a continuacion las ventanas emergentes generales disponibles en Calibration Software.
P gentesg P Esperando

Cancelacion de la adquisicion de imagenes

« Sihace dlicen el botdn [Adquisicion] para adquirir cada imagen, el botén [Adquisicién] cambia al botén
[Cancelar] durante el proceso de adquisicién.

TONVdS3

- Una vez que se hayan adquirido todas las imagenes, haga clic en el boton [Adquisicion] para volver.
« Sihace clicen el botdn [Cancelar] mientras se esté adquiriendo una imagen, se cancelard la adquisicion.

<EI boton [Imagen brillante] [Cancelar]>
Imagen oscuras Conteo:0

Esperando

Imagen Conteo:0 m

Esperando

<El boton [Imagen oscuras] [Cancelar]>

<EI'botdén [Imagen] [Cancelar]>

39
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- Lasiguiente ventana emergente aparece cuando [Cancelar] se completa con éxito.

Adguisicién X

Cancelado para obtener imagen,

0K

<La ventana emergente Proceso de cancelacion de imagen completado>

Fallo en la adquisicion de laimagen

- Silaadquisicion de la imagen falla, aparece el siguiente mensaje emergente. Verifique el estado de la
red y el detector e intente nuevamente.

Adquisician b 4
Error al obtener la imagen

OK

<La ventana emergente Fallo en la adquisicion de laimagen>



MANUAL DE SERVICIO

Configuracion de la direccion IP del detector

1

2 Haga clicen el boton [Cambiar DXD IP].

Calibration

User BPM Validacién

Conexién y Guardar archivo
* Nimero de serie
P DXD
Se acabé el tiempo

Guardar ubicacién

Opciones de red

Estado actual Cableado

SW de Galibracién

10

5000

DA

H

10 . 10 . 100

msec. (3000~10000)

Actualizacion de firmware

Parémetros del detector
Medo de disparc

Sensibilidad

[ ping | Tiempo de ventana

Ancho del marco

Altura del marco

Inicie “Iniciacién del programa”> “Comprobacion de direccién IP y prueba de ping”> “Guardar comprobacién de ubicacién”> “Aplicar” en orden.

Acerca de

® Auto Manual
9 (0-63)

5 00msec (1-40)
2500

3052

1 Presione ‘Restablecer para cargar el pardmetro del

Detector predeterminado de fabrica

Opciones de energia

Informacién de instalacion Reposo automatice Apagado -
Formate de fecha YYYY/MM/DD o Apagado automatico Apagado @
Fecha actual 2019/11/19

JIC===T | ==

Fecha Hora Tipo Detalles

2019-11-19 15:16:02 Configuraciones Ping exitoso en 127.0.0.1

2019-11-19 15:16:04 Configuraciones Error al cargar archivos de calibracion de fabrica

2019-11-19 15:16:04 Configuraciones Conectado al detector correctamente

TONVdS3
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3 Cuando aparezca una ventana emergente, cambie la configuracion y haga clic en el boton [Aplicar].

- Comience por cambiar la direccion IP con el botén [Aplicar].

Cambiar DXD IP X

Introduce una nueva direccion [P,

10 [ ]

* Aplicar este cambio reiniciard DXD,

10 10

4 Compruebe el resultado y reinicie el detector.
« Aparece una ventana emergente con el siguiente mensaje independientemente de si la direccién IP se
cambid o no.

Cambiar DXD IP *

La direccién IP de DXD ha cambiade con éxito.

Realiza nuevamente la prueba de ping.

* Si te conectas a la nueva direccidn IP,

la conexién existente serd desconectada.

0K

<Una ventana emergente cuando la configuracién se realiza con éxito>

« Una vez que se cambia la direccion IP, reinicie el detector para completar la aplicacion de los cambios
alalP

« Haga clicen el botén [OK] para reiniciar automaticamente el detector.

« El detector se desconectaré durante el proceso de reinicio. Asegurese de volver a realizar el proceso
[Conexién y Guardar archivo].



Configuracion de punto de acceso inalambrico

Cuando el detector se conecta de manera inaldmbrica, la informacion del punto de acceso debe guardarse en el detector.

Para el modo estacion, ingrese la informacién del punto de acceso externo que intenta acceder al detector. Para el modo punto de acceso, ingrese la informacion sobre el punto de acceso del detector.
- Valor predeterminado del detector
- SSID: LGEDXD

En modo estacion, el detector intenta conectarse al punto de acceso cuando se reinicia el detector luego de que se guarda la informacion del punto de acceso en el detector. En el modo punto de acceso, el detector usa
su propio punto de acceso, con la informacién del punto de acceso guardada en la PC del usuario. Puede ver la informacién del punto de acceso con la funcién monitoreo web.

1 Inicie“Iniciacion del programa”> “Comprobacién de direccion IP y prueba de ping”> “Guardar comprobacién de ubicacién”> “Aplicar” en orden.
2 Después de verificar que la configuracion inalambrica esté habilitada en la PC, haga clic en el boton [Inalambrico].

Calibration
User BPM  Validacion 3}
S E Aczrea de
Conexién y Guardar archivo Parémetros del detector
* Numero de serie Medo de disparo ® Auto Manual
1P DXD 0 ., 10, 10 100 Sensibilidad 9 (0~63)
Se acabé el tiempo 5000  msec. Tiempo de ventana 5 | oomsec (1~40)
Guardar ubicacion D\ Ancho del marca 2500
Altura del marce 3052

1 Presione 'Restablecer’ para cargar el parametro del

Detector predeterminado de fabrica

Opciones de red [ Guerdar | Concelr |
Estedoactual  Cableado Cambiar DXD IP

Opciones de energia

Informacién de instalacion Reposo automatico

Apagado -
Formate defechz VYYV/MM/DD - Apagado automitico Apagado -
Fecha actual 2019/11/19
oy T T
Fechs Hora Tipo Detalles
2013-11-19 15:16:02 Configuraciones Ping exitoso en 127.0.0.1 S
2019-11-19 15:16:04 Configuraciones Error al cargar archivos de calibracién de fabrica

2019-11-19 15:16:04 Configuraciones Conectado al detector correctamente
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- Si aparece una ventana emergente, ingrese su [SSID] y [Contrasefia], y luego haga clic en [Aplicar].

Inalambrico

[¢] WiFi (DXD -> AP)

SSID:

Contrasefia:
Mostra
O pxD AP

2.4 GHz ® 5GHz

© nota

« Tilde a casilla de verificacién [Wi-Fi (DXD -> AP)] e ingrese la configuracion para usar el modo estacién.

X Inalémbrico

[0 WiFi (DXD -> AP)

[l DXD AP

Canal

SSID:

Contrasefia:

Mostra

O 5GHz

n -

LGEDXD

Blgedxd

« Tilde la casilla de verificacion [DXD AP] e ingrese la configuracion para usar el modo punto de acceso. El
modo punto de acceso admite hasta 11 canales (1-11) para la frecuencia de 2,4 GHz. Para la frecuencia

de 5 GHz admite solo un canal.

« EISSID puede aparecer ilegible, con signos de interrogacion, cuadros y demds debido a la codificacién o

compatibilidad.

3 Verifique los resultados.
- Aparecen las siguientes ventanas emergentes, segun el resultado.

Inalémbrico x

La configuracién inalambrica ha finalizado.

Realiza nuevamente Ia prucba de ping.

* Site conectas a la nueva direccion IP,

la conexién existente sera desconectada.
<\Vlentana emergente de Configuracién exitosa>

Inalémbrico x

No se puede completar Iz configuracién inalmbrica.

Inténtalo de nueve.

<\Vlentana emergente de Configuracion fallida>



Actualizacion del firmware del detector

Utilice este mend para verificar y actualizar la versién del firmware del detector.

alibration

Calibracién User BPM

Vali

idacion H

DXD SW de Calibracion Actualizacion de firmware
e Firmware actual Nuevo firmware
Versien 1.00.18 [~ rchivo de firmware
(e

Fecha Hora Tipo Detalles
2019-11-18 10:30:45 Configuraciones Ping exitoso en 127.0.0.1
2019-11-18 10:30:47 Configuraciones Ermor al cargar archivos de calibracién de fbrica
2019-11-18 10:30:48 Configuraciones Conectado sl detector correctaments

TONVdS3

45



ONVdS3

46

@ Seleccionela pestafia [Actualizacion de firmware].

@ Verifique la version actual del firmware.
- Seindica la versién actual del firmware del detector y esta aparece cuando se conecta una PCal
detector.

© Seleccione el archivo de firmware para actualizar.

- Haga clic en [Abrir] para iniciar el explorador de archivos. Seleccione el archivo que desea actualizar
para realizar una verificacién y validar el archivo seleccionado.

- Siesun archivo de firmware correcto, su nombre se mostrara en el [Archivo de firmware].

- Sise selecciona un archivo incorrecto, aparecerd la siguiente ventana emergente.
Actualizacion de firmware

No se pudo cargar el archive de firmware,

Revise el archivo y vuelva a intentarlo.

<Una ventana emergente cuando falla la carga del archivo>

O Actualice el archivo.
- Seleccione el archivo y haga clic en el botdn [Actualizar] para comenzar a actualizar el firmware.

« El progreso se indicard en [Actualizacién de firmware].

Actualizacién de firmware

Actualizando ...
Este puede tomar unes pocos minutes.
No desconecte el cable ni apague la PC.
—

<Una ventana emergente durante las actualizaciones de archivos>

« Verifique el resultado.
- Lasiguiente ventana emergente aparece cuando se completa la actualizacion.

Actualizacién de firmware

El firmware se ha actualizado con &ito

Por favor, intente conectar DXD nuevamente.

<Una ventana emergente cuando la actualizacion del archivo se completa correctamente>

Actuzlizacion de firmware

Fallé la actualizacién del firmware.

Vuelva a intentarlo después de reiniciar DXD.

<Una ventana emergente cuando falla la actualizacion del archivo>

© [Reiniciar]
« Al hacer clicen el botdn se restableceran todos los ajustes de DXD.

/\ PRECAUCION

« No retire el cable de alimentacién hasta que se complete la actualizacién. Si el detector se apaga
mientras la actualizacién estd en curso, es posible que no funcione correctamente.



Guardado de la fecha de instalacion

La primera fecha de calibracion se puede guardar en el detector.

1 Inicie“Iniciacion del programa”> “Comprobacién de direccion IP y prueba de ping”> “Guardar
comprobacién de ubicacion”> “Aplicar” en orden.

2 Seleccione las pestafias Eo > [DXD].

3 Verifique la fecha de instalacion y elija el formato de fecha que se mostrara.

Informacidn de instalacidn

Formato de fecha YYYY/MM/DD

Fecha actual

- [YYYY]: Ao
- [MM]: Mes
- [DD]: Dia

© nota

- Lafecha se cargard en funcién de la fecha y la hora establecidas en la PC que ejecuta el programa.

4 Seleccione el boton [Registro] para abrir una ventana emergente. La fecha de instalacion se puede
verificar con la funcion de [Web Monitoring].

Informacién de instalacion
Formate de fecha YYYY/MM/DD

Fecha actual 2018/1119

/\ PRECAUCION

+ Tenga cuidado cuando seleccione la funcidn, ya que esta solo se puede guardar una vez por detector y
no se puede editar.
- Debe proceder cuando utilice el detector por primera vez. De lo contrario, no podra entrar al mend.

5 Seleccione el botdn [Si] en la ventana emergente para almacenar la informacion en el detector y
deshabilitar el botén [Registro].

Informacion de instalacion X

Esta configuracién no se puede modificar mas tarde

;Estd realmente seguro que desea registrarse?

TONVdS3
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Configuracion de las opciones de energia

Las [Opciones de energia] se pueden guardar en el detector.

1 Inicie“Iniciacion del programa”> “Comprobacién de direccion IP y prueba de ping”> “Guardar comprobacién de ubicacién”> “Aplicar”en orden.

2 Seleccione las pestaiias Eé} > [DXD].
3 Seleccione la opcion en [Reposo automatico] y [Apagado automatico].
4

Haga clicen el botdn [Guardar] para guardar las [Opciones de energia] en el detector.

© noma

« S6lo se guardaran los ajustes anteriores en Calibration Software.

« El detector entra en modo de espera cuando no hay comunicacién durante un periodo de tiempo establecido.

« El detector no entra en modo de espera mientras se estd ejecutando Calibration Software (es decir, desde Aplicar hasta que finaliza el programa).

- Esta funcion esta habilitada solo en el modelo inalambrico.

ibration

User BPM

Validacion

[}

DXD. SW de Calibracién Actualizacién de firmware. Acerca de
Conexién y Guardar archivo Parimetros del detector
* Nimero de serie Modo de disparo ®Auto Manual
P DXD 10 10 10 100 Sensibilidad 9 (0-63)
Se acabs eltiempo 5000 Tiempo deventana 5 oomsec (1~40)
Guardar ubicacién DA Ancho del marco 2500
Altura del marco 3052
1 Presione ‘Restablecer’ para cargar el parametro del
Detector predeterminado de fabrica
Opcncdres T T
Opciones de energia
Informacion de instalacion Reposo automitico Apagado
Formato de fecha YYYY/MM/DD Apagado automatico Apagado
Fecha actual 1911719
R T T
Fecha Hora Tipo Detalles
2019-11-19 15:16:02 Configuraciones Ping exitoso en 127.00.1 A
2019-11-19 151604 Configuraciones Ertor al cargar archivos de calibracion de fabrica
2019-11-19 151604 Configuracianes Canectado al detector correctamente




[Web Monitoring]

Esta funcién permite a los usuarios verificar informacion interna como la fecha de envio, la fecha de instalacion, la versién del software, etc. del detector mediante un navegador web.

Informacion interna

Categoria

Contenido

Explicacion

Informacién del producto

Version del software

Version del firmware actualmente instalado en el detector

Fecha de envio

- Fecha en que se fabricd el producto

Fecha de instalacion

Fecha en la que el ingeniero de instalacién instald el producto

Ne de modelo « Ndmero de modelo del producto

N. de serie - Nimero de serie del producto
Red Estado de conexion + Modo de conexién de red

P « Direccin IP del detector

SSID + SSID de punto de acceso inaldmbrico

Méscara de red - Mdscara de red del detector

Puerta de enlace « Puerta de enlace del detector

Mac « Direccién Mac del producto
Bateria Estado - Nivel de bateria, alerta de nivel de carga, espera automatica, apagado automatico
Otros Recuento de imdgenes claras | - Ne de adquisiciones de imagenes con exposicién a rayos X

Recuento de imégenes
oscuras

« Node adquisiciones de imdgenes sin exposicion a rayos X

TONVdS3
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[Web Monitoring]

1 Realiza la conexion cableada/inaldmbrica entre el detector y una PC.

- Consulte “Detectory PC".

2 Ingrese la direccion IP del detector en el campo de direccion del navegador web en la PC.

3 Direccion IP predeterminada: 10.10.10.100. Aparece la siguiente pagina:

Monitoring System

Product Information

Software Version

Firmware

Manufacturing Date
2017.11.20

Installation Date
0000. 00. 00

Model Number
14HK701G

Serial Number
12345678

Ver 2.00.01

Network Information
Status

(t»))  Wired Connected

P
10.10.10.100

sSsiD
N/A

Netmask
255.255.255.0

Gateway

10.10.101

Mac
78:5D:C8:89:44:09

Battery

Status
Battery Connected

Fully Charged 100 %

Auto Sleep

Off

Auto Power-Off
Off

ETC
Bright Image Count

1

Dark Image Count
4



MANTENIMIENTO

Limpieza

- Comience a limpiar después de apagar el detector.

Prueba

« Realice una prueba regular antes del usar a fin de garantizar el funcionamiento estable y normal del detector. Si ocurre un problema, pdngase en contacto con el fabricante.

« Realice pruebas basadas en los elementos que figuran en la lista de verificacion a continuacion.

Intervalo de la

Lista de verificacion Evaluador
prueba
;Estan danados los cables? Usuario Diario
;Los enchufes o terminales estén sueltos o dafiados? Usuario Diario
iLa superficie del detector estd rayada o agrietada? Usuario Diario
;Funciona normalmente la alimentacién del LED? Usuario Diario
Realice una prueba de calibracién regular Proveedor 3-6 meses
Realice una prueba de rendimiento Proveedor 1afio

TONVdS3
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SOLUCION DE PROBLEMAS

Si surgen problemas cuando usa el detector, utilice Ia guia provista en la seccion correspondiente para resolver el problema. Si el problema persiste, péngase en contacto con el fabricante.

Problema

Solucion

Cuando el detector no se enciende

Compruebe que el cable principal esté bien conectado.
Desconecte y vuelva a conectar el cable principal.

Cuando el detector se apague
repentinamente durante el uso

.

Compruebe que el cable principal esté bien conectado.

Cuando los LED de las partes Ready/
Exposure en la caja de control parpadeen
en naranja

Compruebe el estado de la conexion del cable de alimentacion de la caja de control.
Compruebe que |a caja de control esté correctamente conectada al generador o detector de rayos X.

Cuando el detector no se conecte a la PC

Compruebe que haya alimentacién. Si hay alimentacion, compruebe los siguientes elementos.

Compruebe que estén conectados de acuerdo con las instrucciones del manual. Intente conectar de nuevo.

Dirfjase a@3 > [DXD] > [Conexién y Guardar archivo] en Calibration Software y ejecute una [Prueba de ping] para verificar la conexién. Como alternativa, abra una
ventana del navegador e ingrese una IP en la barra de direcciones para verificar que la pagina cargue correctamente.

Compruebe que la red IP de la PC utilice la misma IP que el detector.

En algunos casos, puede ocurrir un problema de conexion, especialmente debido a las reglas de firewall que bloguean todos los paquetes ICMP provenientes del
sistema operativo Win 8. Consulte Solucién de problemas de firewall.

Cuando hay un problema con el estado de
laimagen adquirida

Asegurese de que no haya materias extrafias en la superficie del detector.
Si se adquiere una imagen inmediatamente después de encender el detector, se puede obtener una imagen deficiente debido a un panel inestable. Abra el ment
[Calibracion] en Calibration Software y primero obtenga un par de imagenes oscuras o espere un momento e intente nuevamente.

Silaimagen sigue siendo inestable, ejecute una [Calibracion] y aplique el resultado antes de continuar.




Problema

Solucion

Cuando algunas dreas aparecen anormales
en laimagen adquirida de [Validacién]

+ Cuando se adquieren imagenes en la [Validacion] después de crear el archivo de resultados de [Calibracién] en el ment Calibracién, se puede adquirir una imagen
anormal. Revise los problemas a continuacién y siga la guia.

1 Cuando algunas dreas aparecen en negro u ocurre un sangrado ligero en la imagen adquirida

- Dirfjase al mend [Calibracion] > [Andlisis de BPM] en la esquina inferior izquierda y compruebe si [Filas] y [Columnas], [Clase] 5 ~ [Clase] 8 tienen mds de docenas de
valores. Si es asi, siga los pasos a continuacion para ejecutar una nueva [Calibracion] y adquirir imagenes de [Validacion].

1) Ajuste la posicion del generador de rayos X para que el detector se encuentre dentro del rango de irradiacion de rayos X antes de ejecutar una [Calibracién].

2) Mantenga una distancia de al menos 120 cm entre el detector y el tubo del generador de rayos X.

3) Sila distancia no puede superar los 120 cm en el paso 2), cambie la configuracion del detector de la siguiente manera antes de continuar con la [Calibracion].

@ Dirfjase a8 > [SW de Calibracidn] e ingrese un valor 0,05 a 0,1 mds alto que el valor existente para [Gain] y haga dlic en [Guardar].

@ Dirijase a§33 > [SW de Calibracion] e ingrese un valor 1,5 a 2 veces mayor que el valor existente para [Offset] y haga clic en [Guardar].

© nota

- Debido al efecto de taldn del generador de rayos X, si la distancia es corta, es posible que se aplique menos irradiacién de rayos X al borde del detector. Esta diferencia
hace que sea necesario ajustar los valores de [Gain] y [Offset]. El ajuste [Gain] es un proceso obligatorio, pero el ajuste [Offset] puede omitirse dependiendo de la
situacion.

4) Dirijase al mend [Calibracién] y adquiera una imagen oscura y una imagen clara para ejecutar una [Calibracién]. Si el resultado del [Andlisis de BPM] no mejora, repita
el paso 3).

2 Cuando algunas dreas aparecen en negro en forma de linea recta o curva
- Compruebe si el drea problematica estd dentro del rango de irradiacion de rayos X.
- Compruebe si hay materias extrafias u otros objetos en el detector.

3 Cuando aparecen pixeles blancos 0 negros en la imagen

- Ejecute una [Calibracion] nuevamente para crear un nuevo resultado de Calibracion y, con el resultado, obtenga imdgenes de [Validacion].

- Siel problema persiste incluso después de la nueva calibracion, configure el pixel como un pixel defectuoso en [User BPM] y vaya a [Historial] > [Abrir] en la esquina
superior derecha para cargar el resultado de la calibracion recién creada y realizar una [Validacion] otra vez.
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EL PROGRAMA NO SE INICIA POR PROBLEMAS DE PRIVILEGIOS DE ACCESO

1 Cuando el programa no se inicia con la siguiente ventana emergente después de ir a“Iniciacion del programa”> “Comprobacién de direccion IP y prueba de ping”>“Guardar comprobacion de ubicacion”>

“Aplicar’, verifique los siguientes elementos.

LG DXD Calibration p

-

Details ] | Continue | | Quit |

Application atternpted to perform an operation not allowed by

the security policy, To grant this apgllcatlon the required

R“n‘ermission, contact your systern adrinistrator, or use the
icrosoft [MET Framework Configuration tool,

If you click Continue, the application will ignare this error
and attempt to continue. If you click Quit. the application will
close immediately,

Requested registry access is not allowed,

2 Haga dic derecho en el icono de inicio de Calibration Software y seleccione [Propiedades]. 3 Enlaventana [Propiedades], ingrese a la pestaiia [Compatibilidad] y seleccione la casilla Run this

ecutar con procesador de grafcos

Abicls ubicacion delsechivo

© Eecutar como administrador
Solucionar problemss de compaticildad
Ancls s nicio

£ Anslzar con Windows Defender

Anclaa s barrs de taress

Restaurar versones anteriores

Enviara >

Cortar

Copiar

Crear acceso directo

Eiminar

Cambiar nombre

Propiedades

program as an administrator en el [Configuracion].

& Propiedades de Launch LG DXD Calibration X
Sequided Octoles Versiones arterares
General Aoseso drecto Compatibiidad

Si el programs o funcions comectaments en esta version de.
Windows, ejecuta el solucionador de problemas de compatbildad

Ejecutar el solucionador de problemas de compatbildad

Modo de compatiiidad
[ Ejecutar este programa en modo de compatibilidad para:

Windows 8

Corfiguacibn
[IModo de colorreducido

Color de 8bits (256

[ Ejecustar con una resolucion de pantala de 6403 480

] Deshabitr s optmzsciones de partala conplets
jecuttar este programa como administrador

Caniarcofigaacon devada de FPP
[ e

Aceptar Cancelar



SOLUCION DE PROBLEMAS DE FIREWALL

Si el LED de enlace esta apagado en el conjunto DXD debido al firewall de Windows, siga los siguientes pasos.

1 Dirijase al [Panel de control] y seleccione el men [Sistema y seguridad)].

Ajustar la configuracion del equipo

Sistema y seguridad

Revisar el estado del equipe

Guardar copias de seguridad de los archivos con
Historial de archivos

Copias de seguridad y restauracion (Windows 7)

Redes e Internet
Conectarze a Internet
Ver el estado y las tareas de red

Hardware y sonido
Ver dispositives e imprescras
Agregar un dispositive

Ajustar parametres de configuracién de movilidad de

usc frecuente

Programas

Desinstalar un programa

» % 58

1

®

Ver por:  Categoria ™

Cuentas de usuario
G Cambiar el tipe de cuenta

Apariencia y personalizacion

Reloj y region

Cambiar formateos de fecha, hora o ndmero

Accesibilidad

Permitir que Windows sugiera pardmetros de
configuracién
Optimizar la presentacion visual
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2 Hagadicen el enlace [firewall de Windows Defender].

3

v Seguridad y mantenimiento

Revisar el estado del equipo y resclver los problemas

W) Cambiar cenfiguracién de Control de cuentas de usuarie | Solucionar problemas habituales del equipe

ﬁ Firewall de Windows Defender

Comprobar estado del firewall

B Sistema

Permitir una aplicacién a través de Firewall de Windows

Ver la cantidad de memaria RAM y la velocidad del procesador | W9 Permitir acceso remoto
Iniciar asistencia remota | Mostrar el nombre de este equipo

En el lado izquierdo del panel, haga clic en el enlace [Configuracién avanzada.

Ventana principal del Panel de
control

Permitir una aplicacién o una
caracteristica a traves de
Firewall de Windows Defender

Camnbiar |a configuracién de
notificaciones

Activar o desactivar Firewall de
Windows Defender

Restaurar valores
predeterminados

¢ @ @ @

Configuracién avanzada

Selucién de problemas de red



4 Enelfirewall de Windows con sequridad avanzada, seleccione [Reglas de entrada].

Archive  Accign  Ver  Ayuda

= 2= = H
ﬂ Windows Defender Firewall cor| JEEL BT
Reglas de ent.rada Nombre Grupo Perfil ™
Y Reglas de salida - _ i
5—1‘ Reglas de seguridad de con & Java(TM) Platform SE binary Privado
y l-_»l Supervision Java(TM) Platform SE binary Privado
MariaDB 10.3 {x64) Todo
NVIDIA SHIELD Streaming M55 TCP Excep.., Tedo
Wl DA SHIFL D Shraammins khiSraammar T Trdn

5 Desplacese hacia abajo para encontrar la regla [Compartir archivos e impresoras] y haga lic en [Habilitar regla].

Compartir archivos e impresoras (selicitud eco: ICMPv4 de entrada)
Compartir archivos e impresoras (selicitud eco: ICMPv4 de entrada) Habilitar regla Compartir archiv
Compartir archivos e impresoras (selicitud eco: ICMPvE de entrada)

Compartir archiv

Cortar
Compartir archivos e impresoras (selicitud eco: ICMPvE de entrada) T Compartir archiv
omar
I Conectar 2 Conectar
6 Compruebe el estado y vuelva a conectar el detector.
7 Compartir archivos e impresoras (solicitud eco: ICMPv4 de entrada) Compartir archivos e impres...
Compartir archivos e impresoras (solicitud eco: ICMPv4 de entrada) Compartir archivos e impres...  Domi..
Compartir archives e impresoras (solicitud eco: ICMPvE de entrada) Compartir archivos e impres..  Priva..
Compartir archives e impresoras (solicitud eco: ICMPvE de entrada) Compartir archivos e impres.. Domi..
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INALAMBRICO

Guia de configuracion del punto de acceso inalambrico (Modelo: Cisco Linksys EA9200)

1 Conecte el cable LAN del puerto Ethernet en la PCal puerto Ethernet en el punto de acceso.
2 Inicie su navegador web e ingrese en linksyssmartwifi.com o http://192.168.1.1 en la barra de direcciones y luego presione Entrar (la direccion del nimero de IP para el primer acceso es 192.168.1.1. Sin
embarqo, la direccién del nimero de IP para acceder serd 10.10.10.1 después de cambiar 10.10.10.1).

i e

& 19216811/ D~ |

v

=1 |'|_'§‘|

8 s

Ingrese en [Connectivity] > [Local Network]. Haga clic en [Edit] para cambiar la direccion IP a 10.10.10.1

LINKSYS" Smart Wi-Fi Help. Linksys03345 v Signout v

LocalNetwork 7 Advancad Routng

DHCP Server [Enabied

(debe hacer clic en el boton [Apply] para aplicar la configuracién actual).


https://linksyssmartwifi.com

3 Ingrese a [Wireless]. Puede cambiar el nombre de la red y la contrasefia como se muestra a continuacion.

LINKSYS® Smart Wi-Fi

View and change router settings
5]
Wireless MAG Filtering Wi-Fi Protected Setup
A
Smart Connect: e SONE hi:‘f Sissting C Eﬁd e

< Network name: | | LGEDXD soHz
= Broadcast
St I:I SSID: [Yes

Security mode:

Network name: | | LGEDXD 5 GHz
o Broadcast

3

E)l

Security mode:

a

(debe hacer clic en el boton [Apply] para aplicar la configuracion actual).

WPA2 Personal

WPA2 Personal

Para obtener mds informacion, visite el sitio web que se muestra a continuacion.

http://www.linksys.com/sq/support-product?pid=01t80000003efNkAAI

[V Network mode: [Mixed

[¥] Networkmode: Auto

Help Linksys03345 « Sign Out -

[v] cnanner Auto v
[V] channetwidth: [Auto v

Network: g
[V] channet Auto

Channel width: Auto

TONVdS3

59


http://www.linksys.com/sg/support-product?pid=01t80000003efNkAAI

@ LG

Life's Good

El nimero de modelo y de serie del producto se encuentran en la parte posterior y en uno de los costados de
este. Registrelos a continuacion por si alguna vez necesita recurrir al servicio técnico.

Modelo

ADVERTENCIA: Este equipo cumple con las especificaciones de la Clase A del estandar CISPR 32. En entornos

N. de serie o - ) A ’ ‘
domésticos, es posible que este equipo genere interferencia de radio.
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