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41 [มาตรฐาน IEC 62929] ต ัง้คา่ส�ำหรบั
ทดสอบประสทิธภิาพการท�ำความสะอาด
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เก็บสายไฟโฮมสเตชนัใหเ้ป็น
ระเบยีบตอนใชห้รอืท�าความสะอาด
ผลติภณัฑ์

สายไฟทีพั่นรอบตวัผลติภณัฑท์�าให ้
ผลติภณัฑเ์สยี หรอืสายไฟเสยีหายจน
ท�าใหไ้ฟชอ็ต หรอืผูใ้ชง้านบาดเจ็บได ้
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แปรงขนสัตว
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แปรงขนสัตว
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"Key lock has already been set"

ถ้ากดปุ่มนี้แล้ว 'โหมดเทอร์โบ' จะเริ่มทำงานพร้อมกับมีเสียงยืนยัน

ถ้ากดปุ่มนี้ในขณะที่เปิดเครื่องอยู่ เครื่องจะหยุดทำความสะอาด

การกดปุ่ม 'Turbo' และ 'Mode' ติดต่อกันเป็นเวลา 3 วินาทีจะเป็นการเปิดหรือปิดฟังก์
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"Key lock has already been set"

ถ้ากดปุ่มนี้แล้ว 'โหมดเทอร์โบ' จะเริ่มทำงานพร้อมกับมีเสียงยืนยัน

ถ้ากดปุ่มนี้ในขณะที่เปิดเครื่องอยู่ เครื่องจะหยุดทำความสะอาด

การกดปุ่ม 'Turbo' และ 'Mode' ติดต่อกันเป็นเวลา 3 วินาทีจะเป็นการเปิดหรือปิดฟังก์

การท�ำงานของปุ่ มตา่งๆ - Robot Cleaner

• กดปุ่ ม ‘HOME’ นาน 3 วนิาทจีะเปลีย่นภาษาส�ำหรับขอ้ความเสยีง.

• คณุไมส่ามารถใชฟั้งกช์ัน่นีจ้ากปุ่ มบนรโีมทคอนโทรล.
เปลีย่นภาษา
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Power (พาวเวอร)์
กดปุ่ มนีจ้ะเปิดการท�ำงานของเครือ่ง
จากโหมดสแตนบาย หรอืพาว
เวอรจ์ะกลบัไปอยูใ่นโหมดสแตน
บาย ถา้พาวเวอรอ์ยูใ่นต�ำแหน่ง ON 
(หนา้ 16)

Start/Stop (ปุ่ มเร ิม่/หยดุ)
กดปุ่ มนีเ้พือ่เริม่หรอืหยดุการท�ำความสะอาด
ของหุน่ยนต ์หรอืยนืยนัตารางเวลาการ
ท�ำงานความสะอาด หรอืการตัง้เวลา
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เปลีย่นสวชิทพ์าวเวอรท์ีอ่ยูด่า้นหลงัซา้ยของ Robot 
Cleaner เป็น ON และกดปุ่ ม 'START/STOP' ทีอ่ยู๋
ดา้นบนหรอืจะกกดปุ่ ม 'Power' ในรโีมทคอนโทรล

กดปุ่ ม 'START/STOP' (หรอืปุ่ ม '  ' ในรโีมทคอนโทรล) อกีครัง้
ในขณะทีเ่ปิด Robot Cleaner 
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กดปุ่ม 'START/STOP' หรือกดปุ่ม 'Power' ในรีโมทคอนโทรลหลังจากเปิดสวิตช์

หาปุ่มพาวเวอร์ที่อยู่ด้านหลังซ้ายของ Robot Cleaner

ถ้าปุ่มพาวเวอร์ของ Robot Cleaner อยู่ตำแหน่ง OFF โปรด
กดปุ่ม 'START/STOP' ค้างไว้ 1 วินาที จนได้ยินเสียง “ติ้ง”
หรือกดปุ่ม 'Power' จากรีโมทคอนโทล จากนั้นเครื่องจะเปิด
และได้ยินเสียงดนตรีภายใน 10 วินาที

กดปุ่ม 'START/STOP' ค้างไว้ 2 วินาที หรือปุ่ม 'Power' ที่
รีโมทคอนโทล ที่เปิด Robot Cleaner อยู่ คุณจะได้ยินเสียงเพลง
ตอนที่ปิดเครื่อง
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กดปุ่ม 'START/STOP' หรือกดปุ่ม 'Power' ในรีโมทคอนโทรลหลังจากเปิดสวิตช์

หาปุ่มพาวเวอร์ที่อยู่ด้านหลังซ้ายของ Robot Cleaner
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กดปุ่ม 'START/STOP' ค้างไว้ 1 วินาที จนได้ยินเสียง “ติ้ง”
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รีโมทคอนโทล ที่เปิด Robot Cleaner อยู่ คุณจะได้ยินเสียงเพลง
ตอนที่ปิดเครื่อง
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32

ถาผูใชนำอุปกรณกลับยังโฮมสเตชั่น
เองพรอมกับปดสวิทช หนาจอจะ
แสดงขอความวา "Main power switch on the back of the 
Robot cleaner is turned off. Please turn the switch on."

ถามีเสียงแจงซ้ำๆ วา "Main power switch 
on the back of the Robot cleaner is turned 
off. Please turn the switch on." โปรดเปดสวิทช
พาวเวอรหลัก

หลงัจากเปิด Robot Cleaner แลว้ กดปุ่ ม ‘  ’ บนรโีมทคอนโทรล
เครือ่งจะสง่เสยีงเพลงและการท�ำความสะอาดจะเริม่ตน้ขึน้

กดปุ่ ม ‘  ’ ในระหวา่งวงจรท�ำความสะอาดเพือ่หยดุการท�ำความสะอาด

※ ในขณะปิดพาวเวอรอ์ยู ่กดปุ่ ม 'Power' ในรโีมทคอนโทรลเพือ่เปิดเครือ่ง
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32

ถาผูใชนำอุปกรณกลับยังโฮมสเตชั่น
เองพรอมกับปดสวิทช หนาจอจะ
แสดงขอความวา "Main power switch on the back of the 
Robot cleaner is turned off. Please turn the switch on."

ถามีเสียงแจงซ้ำๆ วา "Main power switch 
on the back of the Robot cleaner is turned 
off. Please turn the switch on." โปรดเปดสวิทช
พาวเวอรหลัก
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ถ้าไม่สามารถกำหนดขอบเขต
พื้นที่ได้อย่างถูกต้อง อุปกรณ์จะแจ้งว่า
"Area does not meet the specified conditions. Please continue to make specified area for cleaning process."
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ถ้าไม่สามารถกำหนดขอบเขต
พื้นที่ได้อย่างถูกต้อง อุปกรณ์จะแจ้งว่า
"Area does not meet the specified conditions. Please continue to make specified area for cleaning process."
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(10 mm h).

เมื่อระบบยอมรับโหมดเรียนรูแลว ระบบ
จะสงเสียงแจงใหทราบวา 
"Environment has been studied by learning process."
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(10 mm h).

เมื่อระบบยอมรับโหมดเรียนรูแลว ระบบ
จะสงเสียงแจงใหทราบวา 
"Environment has been studied by learning process."
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ʻOnce reservationʼ
ʻDaily reservationʼ

ʻOnce reservationʼ

ʻDaily reservationʼ
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ʻOnce reservationʼ
ʻDaily reservationʼ

ʻOnce reservationʼ

ʻDaily reservationʼ
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(บางรุน)

กดปุ่ม 'Diagnosis' ในรีโมทคอนโทรล
จากนั้นขั้นตอนการตรวจสอบสภาพจึง
เริ่มต้นขึ้นพร้อมกับมีเสียงบอกว่า "Robot cleaner smart 
diagnosis will be started. Please step away and 
clear around 1 meter around the home station.”

(บางรุน)

To find exact location, 
please step away from 
the Robot cleaner.
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(บางรุน)

กดปุ่ม 'Diagnosis' ในรีโมทคอนโทรล
จากนั้นขั้นตอนการตรวจสอบสภาพจึง
เริ่มต้นขึ้นพร้อมกับมีเสียงบอกว่า "Robot cleaner smart 
diagnosis will be started. Please step away and 
clear around 1 meter around the home station.”

(บางรุน)

To find exact location, 
please step away from 
the Robot cleaner.
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ถ้าคุณเริ่มทำความสะอาดโดยที่ไม่ใส่
แผ่นกรองกับถาดใส่ผง หรือไม่ได้ใส่
ชุดแผ่นกรอง ระบบจะส่งเสียงเตือนว่า "Please check if the dust bin is
installed with the filter."

ขอ้ความเสยีง มาตรการ (ส�ำหรบัอา้งองิ)
Robot Cleaner smart diagnosis will be started. Please 
step away and clear around 1 meter around the home 
station.

เก็บสิง่กดีขวางในระยะ 1 เมตรรอบๆแทน่ชารต์  
และลองใหมอ่กีครัง้จนการตรวจสอบเสร็จสิน้

Smart diagnosis can start when it is being charged. 
Please dock Robot Cleaner to the home station to 
charge.

น�ำเครือ่งดดูฝุ่ นหุน่ยนตก์ลบัไปชารต์ทีแ่ทน่ชารต์

No defect found during diagnosis.

Diagnosis mode cannot be operated due to a low 
battery. Please try again after the battery is charged.

ลองใชง้านโปรแกรม Smart Diagnosis อกีครัง้หลงัจากชารต์แบตเตอรีแ่ลว้

Please check if the dust bin is installed with the filter. เปิดฝากลอ่งเกบ้ฝุ่ น และตรวจสอบอปุกรณภ์ายใน

Charging cannot be done due to a problem in infrared 
sensor.

เปิดใชง้านโปรแกรม Smart diagnosis อกีครัง้ ถา้ยงัเป็นขอ้ความเดมิอยุ ่
กรณุาตดิตอ่ศนูยบ์รกิารแอลจี

Charging cannot be done due to a problem in 
ultrasonic sensor.

เปิดใชง้านโปรแกรม Smart diagnosis อกีครัง้ ถา้ยงัเป็นขอ้ความเดมิอยุ ่
กรณุาตดิตอ่ศนูยบ์รกิารแอลจี

Charging cannot be done due to a problem in the cliff 
detection sensors on the bottom. Please clean the 
sensors.

ท�ำความสะอาดเซน็เซอรท์ัง้ 3 ตวับรเิวณดา้นลา่งของเครือ่ง

Please wipe the obstacle detecting sensor window on 
the left and right side of the Robot Cleaner.

ท�ำความสะอาดเซน็เซอรด์า้นซา้ย และดา้นขวาของเครือ่ง

A problem has been found on the Gyro Sensor. เปิดใชง้านโปรแกรม Smart diagnosis อกีครัง้ ถา้ยงัเป็นขอ้ความเดมิอยุ ่
กรณุาตดิตอ่ศนูยบ์รกิารแอลจี

Please check for dirt on the left wheel. ตรวจสอบสิง่แปลกปลอมทีต่ดิอยูบ่รเิวณลอ้ดา้นซา้ย

Please check for dirt on the right wheel. ตรวจสอบสิง่แปลกปลอมทีต่ดิอยูบ่รเิวณลอ้ดา้นขวา

A problem has been found on the left wheel sensor. เปิดใชง้านโปรแกรม Smart diagnosis อกีครัง้ ถา้ยงัเป็นขอ้ความเดมิอยุ ่
กรณุาตดิตอ่ศนูยบ์รกิารแอลจี

A problem has been found on the right wheel sensor. เปิดใชง้านโปรแกรม Smart diagnosis อกีครัง้ ถา้ยงัเป็นขอ้ความเดมิอยุ ่
กรณุาตดิตอ่ศนูยบ์รกิารแอลจี

Please check the brushes for obstructions. ตรวจสอบสิง่แปลกปลอมทีต่ดิอยูบ่รเิวณแปรง

A problem has been found in the suction motor. เปิดใชง้านโปรแกรม Smart diagnosis อกีครัง้ ถา้ยงัเป็นขอ้ความเดมิอยุ ่
กรณุาตดิตอ่ศนูยบ์รกิารแอลจี

A problem has been found in the acceleration sensor. เปิดใชง้านโปรแกรม Smart diagnosis อกีครัง้ ถา้ยงัเป็นขอ้ความเดมิอยุ ่
กรณุาตดิตอ่ศนูยบ์รกิารแอลจี

In order to listen to the smart diagnosis result again, 
please press the charging button. To stop, please press 
the stop button. 

ถา้ตอ้งการใหบ้อกผลลพัธข์องการตรวจสอบอกีครัง้ ใหก้ดปุ่ ม “Home” 
และกดปุ่ ม “Stop/OK” เพือ่จบการท�ำงาน

Smart diagnosis mode will be turned off.

Smart Diagnosis mode cannot be operated with mop 
plate being attached. Please try again after removing it.

เปิดใชง้านโปรแกรม Smart diagnosis อกีครัง้  
หลงัจากถอดแผน่ถพูืน้ออกแลว้

Smart diagnosis has failed to operate. Please try it 
again after turning off and on the main power switch 
on the back of the Robot Cleaner.

กดปุ่ ม Off หลงัจากนัน้กดไปที ่ON อกีครัง้ เพือ่เริม่โปรแกรมตรวจสอบปัญหา
หา้มโดน,สมัผัส หรอืรบกวนในขณะทีโ่ปรแกรมตรวจสอบก�ำลงัท�ำงานอยู่
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ถ้าคุณเริ่มทำความสะอาดโดยที่ไม่ใส่
แผ่นกรองกับถาดใส่ผง หรือไม่ได้ใส่
ชุดแผ่นกรอง ระบบจะส่งเสียงเตือนว่า "Please check if the dust bin is
installed with the filter."
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Robot Cleaner

Robot cleaner cannot continue cleaning. 
Please check the area around Robot Cleaner."
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Robot Cleaner

Robot cleaner cannot continue cleaning. 
Please check the area around Robot Cleaner."
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31, 33

"Please remove foreign material from the brush
on the bottom"

"Please check if the dust bin is installed with
the filter."

Robot Cleaner
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31, 33

"Please remove foreign material from the brush
on the bottom"

"Please check if the dust bin is installed with
the filter."

Robot Cleaner
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DC 14.4 V / 2330 mAh / 4cells

ลิเธี่ยมแบตเตอรี่

VR657* Ser / VR657** Ser

58
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31

31

18



39

DC 14.4 V / 2330 mAh / 4cells

ลิเธี่ยมแบตเตอรี่

VR657******

58
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31
31

30

30

29
31

31
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[มาตรฐาน IEC 62929] ต ัง้คา่ส�ำหรบัทดสอบประสทิธภิาพการท�ำความสะอาด

1. วาง Robot Cleaner ทีช่ารท์เต็มในต�ำแหน่งเริม่ตน้แลว้เปิดเครือ่ง
2. �กดปุ่ ม 'TURBO' ใน Robot Cleaner หรอืปุ่ ม 'Turbo' ในรโีมทคอนโทรล จากนัน้ Robot Cleaner จะเขา้สูโ่หมด

เทอรโ์บ
3. กดปุ่ ม 'Repeat' ในรโีมทคอนโทรล จากนัน้ Remote Cleaner จะเขา้สูโ่หมดท�ำงานซ�้ำ
4. �กดปุ่ ม 'START/STOP' ใน Robot Cleaner หรอืปุ่ ม ‘  ’ ในรโีมทคอนโทรล จากนัน้ Robot Cleaner จะเริม่

ท�ำงาน

1. วาง Robot Cleaner ทีช่ารท์จนเต็มลงไปทีจ่ดุเริม่ตน้แลว้เปิดเครือ่ง
2. �กดทัง้ปุ่ ม 'Schedule' และปุ่ ม 'Mode' พรอ้มกนัเป็นเวลา 3 วนิาท ีเพือ่เขา้สูโ่หมด

ทดสอบ (เสน้ตรง)
3. �(1) ในกรณีทดสอบกบัพืน้แข็ง ไฟ LED จะเป็น: T-H 

(2) ในกรณีทดสอบกบัพรม ไฟ LED จะเป็น: T-C
※ �เปลีย่นไฟ LED โดยการกดปุ่ ม 'Mode' บนรโีมทคอนโทรลหรอืปุ่ ม 

'MODE' ใน Robot Cleaner
4. �กดปุ่ ม 'START/STOP' ใน Robot Cleaner หรอืปุ่ ม ‘  ’ ในรโีมทคอนโทรล จาก

นัน้ Robot Cleaner และเริม่ท�ำงาน

1. วาง Robot Cleaner ทีช่ารท์เต็มตรงจดุเริม่ตน้จตากนัน้เปิดเครือ่ง
2. กดปุ่ ม 'Repeat' ในรโีมทคอนโทรล จากนัน้ Robot Cleaner จะเริม่โหมดท�ำงานซ�้ำ
3. �กดปุ่ ม 'START/STOP' ใน Robot Cleaner หรอืปุ่ ม ‘  ’ ในรโีมทคอนโทรล จากนัน้ Robot Cleaner จะเริม่

ท�ำงาน

※ �ใชโ้หมดนีเ้ฉพาะเมือ่องคก์รทดสอบประกาศการท�ำความสะอาด หรอืทดสอบประสทิธภิาพตามมาตรฐาน 
IEC62929

ทดสอบการท�ำก�ำจดัฝุ่ น - พืน้ทีส่ ีเ่หลีย่ม (พืน้แข็งและพรม)

การทดสอบก�ำจดัฝุ่ น - เสน้ตรง (พืน้แข็งและพรม)

ทดสอบครอบคลมุพืน้ที/่น�ำทางอตัโนมตั ิ

[โหมดทดสอบบนพืน้แข็ง] [โหมดทดสอบบนพรม]
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